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CZESC OPISOWA

1. Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania jest projekt statej organizacji ruchu dla zadania:

~Budowa drogi gminnej nr 000247F w m. Popowo”

2. Cel i zakres opracowania
2.1. Cel opracowania

Celem opracowania jest poprawa bezpieczenstwa uczestnikéw ruchu oraz poprawa stanu

nawierzchni.
2.2. Zakres opracowania

Zakres opracowania obejmuje wykonanie oznakowania pionowego i poziomego na drodze gminnej
nr 000247F w m. Popowo.

2.3. Lokalizacja inwestycji

Inwestycja zlokalizowana jest w wojewddztwie lubuskim, w powiecie miedzyrzeckim, w gminie
Bledzew, obreb Popowo na dziatkach ewidencyjnych nr 161, 26, 83, 86/6, 189/5.

2.4. Termin wprowadzenia statej organizacji ruchu

Przewidywany termin wprowadzenie statej organizacji ruchu - 15.12.2021r.

3. Podstawa opracowania

e Umowa zawarta pomiedzy Gming Bledzew, ul. Kosciuszki 16, 66-350 Bledzew, a firma
Pracownia Projektowa ROADWAY mgr inz Piotr Klepczynski

e Ustawa z dnia 07 lipca 1994 r. - Prawo budowlane / Dz.U. z 2019 r. poz. 1186 z pézn. zm.

e Ustawa z dnia 21 marca 1995 r. o drogach publicznych / Dz.U. 2020 poz. 470
ze zm.,

e Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 02 marca 1999 r. w sprawie
warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie / Dz.U.
2016 poz. 124,

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku w sprawie szczegdétowych
warunkow technicznych dla znakdw sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczeristwa ruchu
drogowego i warunkdéw ich umieszczania na drogach. (Dz.U. 2003 nr 220 poz. 2181 z pdézn.
zm.) wraz z zatgcznikami 1, 2, 3, 4.

e Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca
2002 roku w sprawie znakdw i sygnatéw drogowych. (Dz. U. 2019 poz. 454)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzgadzaniem

e Ochrona pieszych - Podrecznik dla organizatorow ruchu pieszego - Krajowa Rada
Bezpieczeristwa Ruchu Drogowego — Gdarisk, Krakéw, Warszawa 2014,

e Wizja lokalna.

e Mapa w skali 1:500



4. Charakterystyka drogi i ruchu na drodze
4.1. Stan istniejacy

Inwestycji zlokalizowana jest we wsi Popowo w Gminie Bledzew. W pasie drogowym
zlokalizowana jest droga o nawierzchni gruntowej o szerokosci od 3.0m do 3,5m. Droga
krzyzuje sie z drogqg gminng (dz. 86/6) o nawierzchni z brukowca. Piesi poruszajg sie po
jezdni gruntowej. Droga stanowi dojazd do zabudowy jednorodzinnej zlokalizowanej oraz
dziatek rolnych. Na przedmiotowym odcinku droga przebiega w terenie ptaskim. Na drodze

panuje niewielkie natezenie ruchu (KR1).

4.2. Sieci uzbrojenia terenu

Sieci uzbrojenia terenu wystepujgce w pasie drogowym:

- wodocigg @90mm,

- kablowa sie¢ elektroenergetyczna niskiego napiecia,

- napowietrzna sie¢ elektroenergetyczna niskiego napiecia,
- oSwietlenie drogowe na stupach niskiego napiecia,

- kablowa sie¢ teletechniczna,

5. Rozwiazania projektowe
5.1. Plan sytuacyjny

W ramach inwestycji przewidziano budowe:
- dwdch odcinkéw drogi gminnej
- parking (droga manewrowa + 17 stanowisk parkingowych w tym 2 stanowiska dla
0s6b niepetnosprawnych)
> Odcinek 1 — dtugos¢ 321.37m

- wykonanie nawierzchni z kostki betonowej o szerokosci 4,5m,
- wykonanie skrzyzowan z drogami gminnymi - 2szt.,
e km 04000 - skrzyzowanie z droga z brukowca
e km 0+4165.20 - skrzyzowanie z projektowang drogg gminng (odcinek 2) -
skrzyzowanie wyniesione,
- wykonanie zjazddéw indywidualnych do posesji,
- wykonanie poboczy z kruszywa tamanego,
- wykonanie chodnikéw (dojscia do furtek)
> Odcinek 2 — dtugo$¢ 153.47m

wykonanie nawierzchni z kostki betonowej o szerokosci 4,5m,

wykonanie zjazdoéw indywidualnych do posesji,

wykonanie poboczy z kruszywa tamanego,

wykonanie stanowisk postojowych - 17 (w tym 2 stanowiska dla 0sob
niepetnosprawnych)

- wykonanie chodnikéw.



6.2. Parametry techniczne

- klasa drogi — D (dojazdowa) - jednopasowa, dwukierunkowa,
- kategoria ruchu - KR1,

- predkosc¢ projektowa — 30km/h,

- szerokos$¢ jezdni - 4.5m,

- szerokos$¢ pasa ruchu - 2x2.25m ,

spadek poprzeczny jezdni — daszkowy - 2%,

szerokos$¢ pobocza - 0.75m,

spadek pobocza - 6%,
nosnosc¢ — 100kN/o$ (10ton)

6.3. Konstrukcja nawierzchni

Konstrukcja nawierzchni jezdni

e Kostka betonowa gr. 8cm typu EKO-Behaton / Holland (kolor szary) na podsypce
cem.-piaskowej 1:4 gr. 5cm - nawierzchnia chtonna

e Podbudowa z kruszywa tamanego 0/31.5m gr. 20cm
e Wyprofilowane i zageszczone podfoze gruntowe.

Konstrukcja nawierzchni stanowisk postojowych (parking)

e Kostka betonowa gr. 8cm typu EKO-Behaton (kolor grafitowy) na podsypce cem.-
piaskowej 1:4 gr. 5cm - nawierzchnia chtonna

e Podbudowa z kruszywa tamanego 0/31.5m gr. 20cm
e Wyprofilowane i zageszczone podtoze gruntowe.

Konstrukcja nawierzchni drogi manewrowej (parking)

e Kostka betonowa gr. 8cm typu EKO-Behaton (kolor szary) na podsypce cem.-
piaskowej 1:4 gr. 5cm - nawierzchnia chtonna

e Podbudowa z kruszywa tamanego 0/31.5m gr. 20cm
e Wyprofilowane i zageszczone podfoze gruntowe.

Konstrukcja nawierzchni skrzyzowan wyniesionych

e Kostka betonowa gr. 8cm typu EKO-Behaton / Holland (kolor czerwony) na podsypce
cem.-piaskowej 1:4 gr. 5cm,

e Podbudowa z kruszywa tamanego 0/31.5m gr. 20cm
e Wyprofilowane i zageszczone podtoze gruntowe.

Konstrukcja nawierzchni zjazdow

e Kostka betonowa gr. 8cm typu Behaton (kolor grafitowy) na podsypce cem.-
piaskowej 1:4 gr. 5cm

e Podbudowa z kruszywa tamanego 0/31.5m gr. 20cm,
e Wyprofilowane i zageszczone podfoze gruntowe.

Konstrukcja nawierzchni chodnikéw




e Kostka betonowa gr. 8cm typu Holland (kolor szary) na podsypce cem.-piaskowej 1:4
gr. 5cm,

e Podbudowa z kruszywa naturalnego 0/31.5m gr. 15cm,

e Wyprofilowane i zageszczone podtoze gruntowe.

5.2, Zjazdy indywidualne

W ramach inwestycji zaprojektowano przebudowano zjazdy indywidualne do posesji.
Zaprojektowano zjazdy o skosach 1.5 : 1.5.

5.3. Chodniki i dojscia do posesji

W ramach inwestycji zaprojektowano chodnik o szerokosci 2.0m wzdtuz projektowanego parkingu na
dziatce nr 189/5. oraz dojscia pomiedzy projektowana nawierzchnia jezdni a furtkami do poseji.

5.4. Parking

W ramach inwestycji zaprojektowano parking sktadajgcy sie z drogi manewrowej oraz
stanowisk postojowych (17szt.). Projektowany parking ma za zadanie obstuge terendw

rekreacyjnych zlokalizowanych na dziatce nr 189/5. (boisko, plac zabaw).

Parametry techniczne:

- droga manewrowa - jednopasowa, dwukierunkowa,
- kategoria ruchu - KR1,

- predkosc¢ projektowa — 30km/h,

- szerokos$¢ jezdni - 5,0m,

- szerokos$¢ pasa ruchu - 2x2.50m ,

- spadek poprzeczny jezdni — jednostronny - 2%,

- no$nos¢ - 100kN/os$ (10ton)

- wymiary stanowisk postojowych 2.5x5.0m,

- wymiary stanowisk postojowych dla niepetnosprawnych 3.6x5.0m. (nawierzchnia

pomalowana na kolor niebieski)

6. Oznakowanie

6.1. Istniejace oznakowanie pionowe

Na przedmiotowym odcinku nie wystepuje istniejgce oznakowanie pionowe.
6.2. Projektowane oznakowanie pionowe

W zwigqzku z budowg drogi zaprojektowano nastepujgce oznakowanie pionowe:
- znaki D-1 (na drodze z pierwszenstwem przejazdu) — 2szt.
- znak A-7 - 1szt. (na drodze podporzgdkowanej)
- znaki A-1la z tabliczkg T-1 (20m) oraz znak B-33 (30km/h) - 4kpl. (przed skrzyzowaniem
wniesionym oraz progami wyspowymi) — 8 kpl.
- znak D-18 - 2szt.



- znak D-18a z tabliczkq T-29 - 1szt.
6.3. Istniejace oznakowanie poziome
Na przedmiotowym odcinku nie wystepuje istniejgce oznakowanie poziome.
6.4. Projektowane oznakowanie poziome

W zwigzku z budowg drogi zaprojektowano nastepujgce oznakowanie poziome:
- linie P-25 (na skrzyzowaniu wyniesionym) — 4kpl.
- znak P-24 (stanowiska dla osdb niepetnosprawnych) - 2szt.

e Stanowiska postojowe dla niepetnosprawnych

Stanowiska dla o0séb niepetnosprawnych nalezy wykonaé w kolorze niebieskim oraz oznakowacd

znakiem P-24.
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Przyktad poprawnie wykonanego oznakowania stanowiska dla




0s0b niepetnosprawnych.
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W/w linie i symbole nalezy wykona¢ w technologii cienkowarstwowej.
6.5. Istniejace urzadzenia bezpieczenistwa ruchu
Na przedmiotowym odcinku nie wystepuja urzadzenia bezpieczenstwa ruchu

6.6. Projektowane urzadzenia bezpieczenstwa ruchu

6.6.1. Skrzyzowania wyniesione
W celu ograniczenia predkosci pojazdéw w obrebie skrzyzowania zastosowano skrzyZzowanie
wyniesione z progami najazdowymi. Najazdy o szerokosci 1.0m nalezy wykonac z kostki petnej typu

Behaton w celu umozliwienia wykonania oznakowania poziomego (linie P-25).
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6.6.2. Prefabrykowane progi zwalniajace
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W ramach opracowania zaprojektowano prefabrykowane progi zwalniajgce ptytowe (2szt.)

Lokalizacja progdw:
odcinek 1 - km 0+300
odcinek 2 - km 0+147

Wymiary progow:

dtugosé progu - 3.0m
szerokos$¢ progu - 1.8-2.0m

wysokos$¢ progu — 0.075m (7.5¢cm)
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Zastosowane progi powinny spetnia¢ wymagania Rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca
2003 roku w sprawie szczegdtowych warunkoéw technicznych dla znakéw sygnatéw drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkoéw ich umieszczania na drogach. (Dz.U. 2003 nr
220 poz. 2181 z pézn. zm.) - zatacznik nr 4 - Szczegétowe warunki techniczne dla urzadzen

bezpieczeristwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na drogach

6.6.3. Stupki blokujace

W celu uniemozliwienia kierujagcym objezdzania progdéw ptytowych zaprojektowano po obu
strona progdw stupki blokujgce U-12c (4szt.). Lico stupkéw powinno by¢ umieszczone 50cm od

krawedzi nawierzchni. Lokalizacje stupkdéw przedstawiono na planie sytuacyjnym.

015 0,15

y

0608
& =

0,15

y

0,15

min. 120

Wymiary stupka blokujgcego U-12c Przyktad stupka U-12c

6.6.4. Oswietlenie

W ramach inwestycji przewidziano dodatkowe oswietlenie lampami solarnymi typu LED (2szt.) o
wysokosci 6.0m. Lokalizacje oswietlenia przedstawiono na planie sytuacyjnym.
Parametry techniczne:
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a) stup ocynkowany ogniowo, stozkowy spetniajacy normy:

Zdolny do przenoszenia obcigzen ze wzgledu na wage systemu oraz powierzchnie paneli
fotowoltaicznych i powierzchni bocznej oprawy oswietleniowej pod montaz systemu lampy solarnej
w I strefie wiatrowej do wysokosci 300m n. p. m

b) fundament prefabrykowany F200 V43 M30, certyfikowany, spetniajgcy norme PN-EN 14991:2010

c) oprawa oswietleniowa drogowa LED 50W, temp. barwowa ( ok. 4500 - 5000K)

Stopier ochrony nie gorszy niz IP65. temperatura pracy oprawy od -30C do +50C. wspdfczynnik
mocy: >0.98, skutecznos¢ swietlna LED: 100-140 Im / W. Oprawa wyposazona w mozliwos¢
sterowania natezeniem oswietlenia.

d) panele fotowoltaiczne - Moc paneli: 2 x 260W = 520W 24V, wysokiej wydajnosci
polikrystaliczny lub monokrystaliczny modut PV klasy A, hartowane szkto solarne (grubos¢ 3,2
mm), pokryte antyrefleksyjng warstwg, posiadajgce certyfikaty: ISO 9001, ISO 14001, OHSAS
18001, ISO 2859-1. Nie dopuszcza sie zastosowania jednego panelu o wiekszej mocy zamiast
dwdch.

e) Akumulatory zelowy 2x150AH 12V, NPG do instalacji solarnych, z mozliwosciq zwiekszenia
pojemnosci akumulatoréw wydtuzajac jednoczesnie autonomie pracy catego zestawu)

f) Kontroler solarny 24V 20A, Swiatto jak i czas Swiecenia poprzez inteligentne sterowanie MPPT,
stopienn ochrony IP68, wodoodporny, wbudowany czujnik zmierzchu, automatyczne odtgczenie

zasilanego obcigzenia

g) konstrukcja do montazu paneli fotowoltaicznych.

h) wysiegnik do montazu oprawy oswietleniowej stalowy, obustronnie cynkowany, dtugos¢ min. 1,30
m max.1,50 m, mozliwos$¢ obrotu wokdt pionowej osi stupa - masztu po zamontowaniu oprawy

oswietleniowej na wysiegniku i stupie.

i) Generator wiatrowy 300 W

Przyktad lampy solarnej z turbina wiatrowg
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7. Zakres robot

Ustawienie oznakowania pionowego w tym:

- oznakowanie prowadzonych robdt,

- roboty przygotowawcze,

- wyznaczenie miejsc wbudowania znakoéw,
- ustawienie stupkéw z rur stalowych,

- przymocowanie tablic znakéw drogowych do stupkdw.

Wykonanie oznakowania poziomego w tym:

- oznakowanie prowadzonych robdt,

- roboty przygotowawcze,

- oczyszczenie podfoza,

- wytrasowanie geometrii znakéw poziomych,

- wykonanie oznakowania poziomego cienkowarstwowego.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z ustaleniami
projektowymi. Szczegdétowe wymagania dotyczace robdét podano w Szczegdtowej Specyfikacji

Technicznej.
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|
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Rys. 1 Odlegtos¢ znakdw od krawedzi jezdni na ulicy

/\

min.0,50

pobocze

jezdnia

Rys. 2 Odlegtos¢ znakdéw od krawedzi jezdni na drodze
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Rys. 3 Wysokos¢ umieszczania znakdw kategorii A, B, C, D, F, G

Znaki pionowe, poziome oraz urzgdzenia bezpieczernstwa ruchu nalezy stosowac i ustawiaé zgodnie z

zatgcznikami nr 1,2,3,4 do Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku w sprawie

szczegotowych warunkow technicznych dla znakdéw sygnatéw drogowych oraz urzgdzen

bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach. (Dz.U. 2015 poz. 1314)

— opracowanie jest dostepne u Zarzgdcy drogi

8. Uwagi ogdlne

Wszystkie prace nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z obowigzujacymi Polskimi Normami,
przepisami, uzgodnieniami, tabelami przedmiarowymi i specyfikacjami technicznymi. Wyznaczenie linii
ozankowania poziomego i lokalizacje znakéw pionowych wykonaé zgodnie z planiem sytuacyjnym.

Prace zwigzane z realizacja niniejszego opracowania powinny by¢ przeprowadzone na

podstawie zatwierdzonego projektu statej organizacji ruchu.

Opracowat

mgr inz. Piotr Klepczynski
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