SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST.01.00 ROBOTY POMIAROWE

Kod CPV 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

Nazwa Inwestycji : BUDOWA SIECI WODOCIAGOWEJ

Adres Inwestycji :  Identyfikator dziatki ewidencyjnej: 181503_5 Ropczyce obszar Wiejski,
obreb 0006 Niedzwiada dziatka nr ewid. 240/1, 240/2, 84, 241, 242, 37/1, 38, 39, 243, 247, 248,
55/2, 55/1, 256, 254/1, 257, 258/2, 307/2, 308, 309, 310, 315, 79, 340, 643/2, 643/3, 661, 662/3,
662/1, 703/1, 732, 733, 734, 744, 765, 766, 767, 768, 769, 797, 816, 817, 818, 819, 820, 845, 877,
876, 875/3, 878, 875/4, 1858/3, 1878, 1893, 1894, 1895, 1892, 1891/1, 1889, 1888, 1897, 1911, 1516,
1515, 1934, 1935, 1948, 1953, 1954, 1955, 1969, 1975, 1976, 1977, 1981/2, 1980, 1982, 1985, 1986,
1988, 1991/3, 1992, 1993, 1994, 2008, 2013/1, 2013/2, 2015, 2012/2, 2011/4, 2016/1, 2016/2, 2023,
2024/1, 2024/2, 2026, 2018, 2019, 2022/1, 2021/4

Identyfikator dziatki ewidencyjnej: 180304_2 Debica Gmina, obreb 0001 Braciejowa dziatka nr ewid.
1623, obreb 0012 Stasidowka dziatka nr ewid. 954

Zamawiajacy : Gmina Ropczyce
Adres
zamawiajacego 39-100 Ropczyce, ul. Krisego 1

Data opracowania: marzec 2023r.



SPIS TRESCI

ST.01.00 ROBOTY POMIAROWE

L A1 N 21 RSP PUURURRRRIRt

w AW
E
Z
2]
-]
o
=
&

5.1. Ogolne warunki WyKONGIIA FODOL..................c.coooiiiiiiieee ettt et e s
5.2. Wyznaczenie punktow wysokoSciowych i SYEUACYJIYCH SIECI.............c.cccvecueiieiieieciieieeis et

5.3. Wyznaczenie roboczych punktow wysokosciowych

5.4. Wyznaczenie przekrojOw POPIZECZIYCH. ............c.cccoeueiiaieieeeeee ettt ettt esee sttt eat et st eeae e saeenaeeentees
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.....c.ccutiiiuiiiuietenietentetentetesteteseeuesteuesteaesaestste st esestete s et et esesaesesaesesaesesaestssesessenaesueennensesueennens
6.1. System KORIrOli JAKOSCI FODOL.................c.cccvecuiiiiiieieiie ettt ettt ettt ae et ae et sseesa e e e sseeetseeetbeeensaeanes
0.2. Sprawdzenie YODOE POMIATOWYCH.............ccuevueeeieeieeeieeeieeeeeeeeiee st et e st et este e teeesaeebeessbeeseessbeansaesaseeeeesssseesenssaeeens
7. OBMIAR ROBOT......ccutiiiiieuietenieteeetest et sttt sttt aeae st st sttt et e et e e e s e s e es e s e esesaeue s e st st estesese et ese et et et e s et eseesesaesueennenaesaeennens
8. ODBIOR PRAC GEODEZYINYCH.......veiiviiiteeiieeeteeeteeeteeeseeeeseeeeseeseeessesssesessseesesasssasesssssansesssssenseessssansesesssensessseeeessseeens
9. PODSTAWA PLATNOSCL....ctitiuiiiuietenieteneet et sttt sttt sttt ettt et et e e b e s e b s e st se st s e st s e esesaese et et et e e ene e eneseenesaenesaeseens

10, PRZEPISY ZWIAZANE .......coiueeeeeeeeeeeee e e e e e e e et e e ettt e e e eaeeeeeaeeeeeate e eeaeeeeeaeeeeesteseesseeeeaeeeeesseeeesseseeseeseensssseseeeeeeeeaasssnnnes



1. Wstep

1.1.Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
odbioru robdt pomiarowych przy realizacji inwestycji ,Budowa sieci wodociggowej w m
Niedzwiada gm. Ropczyce oraz w m Stasiéwka i Braciejowa gm. Debica.

Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i umowny przy zleceniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja:

e sprawdzenie i wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktéw gtéwnych osi trasy, placéw i punktow
wysokosciowych niezbednych dla budowy sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i ttocznej wraz z
obiektami sieciowymi,

e uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

e wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojéw, konturéw
robét w obrebie pasa drogowego,

e zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w spo-
s6b utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i kohcowy
punkt trasy.

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i z definicjami podanymi w
ST.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosc¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z umowg i poleceniami
Inzyniera. Ogélne wymagania dotyczgce robét podano w ST.00.00. — ,Wymagania ogdine”.

2 Materiaty.

Materiatami stosowanymi przy wyznaczaniu punktéw charakterystycznych terenu budowy oraz roboczych
punktow wysokosciowych wg zasad niniejszej ST sa:

- paliki drewniane o Dz = 15 — 20 mm i dtugosci 1,5do 1,7 m

- prety stalowe o Dz = 12 mm i dlugosci 20 cm

- farba chlorokauczukowa (do zaznaczania punktow na jezdni).

3. Sprzet.

Do odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
- teodolity lub tachimetry,

- dalmierze,

- niwelatory,

- tyczki,

- faty,

- tadmy miernicze, szpilki.

Sprzet stosowany do wyznaczen powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. Transport
Srodkiem transportowym dla sprzetu i materiatéw jest samochdd dostawczy lub inny gwarantujgcy
przewozenie sprzetu i materialdw w sposéb uniemozliwiajgcy ich uszkodzenie

5. Wykonanie robot.

5.1. Ogdélne warunki wykonania robét.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami Gtéwnego Urzedu
Geodezji i Kartografii (dalej: G.U.G.i K.).
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Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowaé w terenie punkty gtéwne (charakterystyczne)
wykopdéw i nasypow, drég, sieci oraz punkty wysokosciowe (repery robocze) i dostarczy¢ Inzynierowi
szkic wytyczenia i wykaz punktéw wysokosciowych.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzié¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegbtowego wytyczenia robét.

5.2. Wyznaczenie punktéw wysokosciowych i sytuacyjnych sieci.

Tyczenie nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej i innej osnowy geodezyjnej okredlonej w dokumentacji projektowej oraz w oparciu o
informacje przekazane przez Inzyniera. Wyznaczone punkty nie powinny by¢ przesuniete wiecej niz 3 cm
w stosunku do projektowanych, projektowanych rzedne punktéw nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1
cm w stosunku do rzednych okre$lonych w dokumentaciji projektowe;.

5.3. Wyznaczenie roboczych punktéw wysokosciowych.

Robocze punkty wysokosciowe nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzyszgcych. Mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych istniejgcych
budowlach wzdtuz trasy drogowej lub o ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych osadzonych w gruncie w sposob
wykluczajgcy osiadanie.

Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej - 100 m.

Rzedne reperéow nalezy okresli¢ z takg doktadnoscig, aby sredni btgd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km stosujgc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw panstwowych. Rzedne
punktéow posrednich pomiedzy podanymi na profilu podluznym nalezy wyznaczyé z dokiadnoscig
istniejgcej krzywizny pionowej, na ktérej sie znajdujg, stosujgc formute matematyczng uwzgledniajgca
dtugosc cieciwy i strzatke krzywizny.

Repery powinny by¢é wyposazone w oznaczenia zawierajgce wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy
reperu i jego rzedne;j.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych.

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje:

a) wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu (okreslenie granicy robét ziemnych),
b) wyznaczenie w czasie trwania robét ziemnych zarysu nasypéw i wykopow w przekrojach poprzecz-
nych i powinno by¢ wykonane w punktach okreslonych w Dokumentacji Projektowej i w innych dodatko-
wych miejscach wymagajgcych uzupetnienia dla poprawnego wykonania robét i zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczenia przekrojow poprzecznych nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy.

Przy wykonywaniu robét wykohczeniowych nalezy wyznaczy¢ palikami podstawe nasypu i krawedzie
wykopu w odstepach nie wiekszych niz 15 m, a ponadto wyznaczy¢ pochytosci skarp tatami przybitymi do
palikdw.

6. Kontrola jakosci robét.

6.1. System kontroli jakosci robét.

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST.00.00 — ,Wymagania ogolne”. Kontrole jakosci prac
pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem punktow charakterystycznych wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wg ogoélnych zasad okreslonych w instrukcji i wytycznych Giéwnego Urzedu Geodezji i
Kartografii.

6.2. Sprawdzenie robo6t pomiarowych.
Nalezy sprawdzi¢ potozenie i rzedne punktéow charakterystycznych sieci kanalizacji sanitarnej, oraz robot
drogowych.

7. Obmiar robot.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST.00.00. — ,Wymagania ogoine”.

8. Odbior prac geodezyjnych.

Ogodlne zasady odbioru prac podano w ST.00.00. — ,Wymagania ogdlne”.

Odbiér prac zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie, nastepuje na podstawie
szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Inzynierowi.
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9. Podstawa pfatnosci.

Ogolne zasady ptatnosci podano w ST.00.00. — ,Wymagania ogéine”

Ptatnos¢ za roboty pomiarowe Wykonawca winien zawrze¢ w cenach jednostkowych poszczegdélnych
elementéw robot zgodnie przedmiarem.

10. Przepisy zwigzane.

1. PN-S-02205:1998 - Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

2. Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioréw robét drogowych i mostowych realizowanych na drogach
zamiejskich krajowych i wojewédzkich, GDDP Warszawa, 1989.

3. Instrukcja techniczna 0-1. - Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
4. Instrukcja techniczna G-1. - Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978.

5. Instrukcja techniczna G-2. - Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983.
6. Instrukcja techniczna G-3. - Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK, 1979.

7. Instrukcja techniczna G-4. - Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979.
8. Wytyczne techniczne G-3.1. - Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

9. Wytyczne techniczne G-3.2. - Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.

5/5



	ST.01.00 ROBOTY POMIAROWE
	1. Wstęp
	1.1. Przedmiot ST.
	1.3. Zakres robót objętych ST.

	2 Materiały.
	3. Sprzęt.
	4. Transport
	5. Wykonanie robót.
	5.1. Ogólne warunki wykonania robót.
	5.2. Wyznaczenie punktów wysokościowych i sytuacyjnych sieci.
	5.3. Wyznaczenie roboczych punktów wysokościowych.
	5.4. Wyznaczenie przekrojów poprzecznych.

	6. Kontrola jakości robót.
	6.1. System kontroli jakości robót.
	6.2. Sprawdzenie robót pomiarowych.

	7. Obmiar robót.
	8. Odbiór prac geodezyjnych.
	9. Podstawa płatności.
	10. Przepisy związane.


