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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST B.00
I CZESC OGOLNA

1, WSTEP

1.1 PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

- w,MONTAZ PLATFORM KRZYWOLINIOWYCH ” -
dostosowanie obiektu szkoly dla potrzeb os6b niepelnosprawnych w ramach projektu
»DOSTEPNA SZKOLA”

1.2 ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ
Specyfikacja Techniczna jest elementem dokumentu przetargowego i stosowana jest przy zlecaniu i realizacji
robdt budowlanych ujetych w punkcie 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawowe zostaly podane w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdot Budowlanych.
Wymagania Ogoélne oraz sg zgodne z obowigzujacymi normami.

1.3.1 PRZEDMIOT I ZAKRES ROBOT BUDOWLANYCH OBJETYCH SPECYFIKACJA
TECHNICZNA
Szczegodlowy zakres robot zawiera przedmiar robot.

a) Roboty montazowe
- montaz platform krzywoliniowych

1.3.2. WYMAGANIA OGOLNE NALEZY ROZUMIEC I STOSOWAC W POWIAZANIU Z NIZEJ
WYMIENIONYMI SPECYFIKACJAMI TECHNICZNYMI

SST.01.01. .Roboty montazowe

1.4. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacja techniczng i poleceniami Zamawiajacego.

1.4.1. PRZEKAZANIE TERENU BUDOWY
Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze wykonawcy teren robot.

1.4.2. DOKUMENTACJA PROJEKTOWA

Wykonawca otrzyma od Zamawiajacego komplet dokumentacji budowlanej — czes¢: projekty budowlano-
wykonawcze. Dokumentacja ta zawiera¢ bedzie rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z rozporzadzeniem
podanym w pkt. 1.3. Dokumentacj¢ powykonawcza Wykonawca sporzadzi na wiasny koszt, chyba ze Umowa
bedzie stanowi¢ inaczej.

1.4.3 Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczna.

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Zamawiajacego stanowi¢ bedg czgs¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione choéby w jednym z nich beda
obowiazujace dla Wykonawcy, tak jakby byly w calej dokumentacji. Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow
lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu zobowigzany jest powiadomi¢ Zamawiajacego,



ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku réznic wymiaréw jest wazniejszy od odczytu ze skali
rysunkow. Wszystkie wykonywane roboty oraz dostarczone materialty musza by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa i specyfikacja techniczng. Dane okreslone w dokumentacji projektowe;j i specyfikacji technicznej
powinny by¢ uwazane za wielko$ci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre§lonego
przedziatu. Cechy materiatow i elementow, obiektow i budowli powinny by¢ jednorodne i wykazywacé bliska
zgodno$¢ z okre§lonymi wymaganiami, a rozrzuty ich cech nie powinny przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji. Jesli przedziat tolerancji nie zostat okre§lony w dokumentacji projektowej lub specyfikacji technicznej, to
nalezy przyjac¢ tolerancje akceptowane zwyczajowo dla danego rodzaju robot. W przypadku gdy materiaty lub
roboty nie sg w petni zgodne z dokumentacja projektowsa lub specyfikacja techniczng i wptyngto to na
niezadowalajaca jako$¢ budowli lub obiektu, to takie materiaty i roboty nie zostana zaakceptowane przez
Zamawiajacego. W takiej sytuacji elementy robot powinny by¢ niezwlocznie rozebrane i zastapione innymi na koszt
Wykonawcy.

1.4.4 Zabezpieczenie materialow i sprzetu

Wykonawca jest zobowiazany zabezpieczy¢ uzywany przy realizacji zadania sprzet i materiaty zgodnie z
wytycznymi ujetymi w zaakceptowanym przez Zamawiajacego projekcie organizacji zaplecza i robot. Koszt
zabezpieczenia i dozorowania placu budowy ponosi wykonawca na podstawie odrebnej umowy o ochronie mienia z
Generalnym Wykonawca.

1.4.5 Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robét.

Wykonawca robot instalacyjnych ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. Powinny zosta¢ podjete odpowiednie §rodki zabezpieczajace przed:
zanieczyszczeniami zbiornikow i ciekow wodnych pytami, paliwami, olejami, chemikaliami oraz innymi
szkodliwymi substancjami, przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrza pytami i gazami, przekroczeniem
norm hatasu, mozliwos$cia powstania pozaru. Oplaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji norm okre$lonych
odpowiednimi przepisami ochrony §rodowiska obciazaja Wykonawce robot. Wody powierzchniowe i gruntowe.
nie moga by¢ zanieczyszczone w czasie robot.

Baza sprzgtu i transportu moze zosta¢ zlokalizowana na te-renie zaplecza budowy pod warunkiem pozytywnej
opinii projektu organizacji zaplecza przez lokalne stuzby ochrony srodowiska. Wykonawca nie powinien stosowac
innej technologii robot niz okreslona przez Zamawiajacego pod rygorem ich wstrzymania.

1.4.6 Ochrona przeciwpozarowa.
Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.7 Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiatly, ktoére w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza si¢
materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wickszym od dopuszczalnego, okreslonego
odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do rob6t musza mie¢ aprobate techniczna wydang
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie stwierdzajaca brak szkodliwego oddziatywania materiatu na
srodowisko. Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia wedlug warunkéw szczegotowych
kontraktu, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie dla Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.4.8 Ochrona wlasnoSci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na i nad powierzchnig ziemi i za urzadzenia podziemne, oraz uzyska
od wiascicieli tych urzadzen potwierdzenia informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca zobowigzany jest przewidzie¢ rezerwe czasowg w
harmonogramie robot na wszelkiego rodzaju roboty w zakresie przetozenia instalacji podziemnych i powiadomic¢
Zamawiajacego oraz wilasciciela uzbrojenia o zamiarze rozpoczecia robot. Wykonawca bedzie odpowiadac za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych przez Zamawiajacego.

1.4.9 Ograniczenia obciazen osi pojazdow

Wykonawca dostosuje si¢ do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materiatow i wyposazenia
na i z terenu robot. Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot i materiatdéw uszkodzonych w
wyniku przewozu nadmiernie obcigzonych pojazdow i tadunkow.



1.4.10 Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Powotany przez Generalnego Wykonawcg kierownik budowy, zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra infrastruktury
z dn. 27.08.2002 r. w sprawie szczegotowego zakresu i

formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegétowego zakresu rodzajow robot budowlanych,
stwarzajacych zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi oraz Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
23.06.2003 r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia, opracuje, przez rozpoczgciem budowy, ,,plan bioz”. Podczas realizacji rob6t Wykonawca
powinien przestrzega¢ wszystkich przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnosci
Wykonawca ma obowiazek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja oddzielnej zaptacie i sa uwzglgdnione w Cenie Kontraktowe;j

1.4.11 Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robdt od
daty ich rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia rob6t przez Zamawiajacego. Wykonawca bedzie
utrzymywac roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby
obiekty i budowle lub ich elementy byly w zadawalajacym stanie przez caty czas do momentu odbioru
ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Zamawiajacego
powinien wznowi¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.4.12 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za ich
przestrzeganie. Wykonawca bedzie przestrzegat praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypelnienie wszelkich wymagan odno$nie ich wykorzystywania, a o swoich dziataniach w sposob ciagly bedzie
informowat Zamawiajacego.

1.4.13 Réwnowazno$¢ norm i przepisow prawnych

Gdziekolwiek w kontrakcie powotane sg konkretne normy lub przepisy, ktore spelnia¢ maja materialy, sprzet i
inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbadane roboty, b¢da obowigzywac postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepisow, o ile w kontrakcie nie postanowiono inacze;j.
Moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy i przepisy zapewniajace zasadniczo rowny lub wyzszy
poziom wykonania, pod warunkiem wczesniejszej ich akceptacji przez Zamawiajacego.

2. MATERIALY

2.1 Zrédla uzyskania materialéw.

Co najmniej na trzy tygodnie przed planowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do
robot Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotycza- ce zrodha ich wytwarzania, zamawiania lub
wykonywania, odpowiednie $wiadectwa dopuszczenia do obrotu.

. W razie zadania Zamawiajacego Wykonawca przestawi wyniki badan laboratoryjnych, probki materiatéw do ich
zatwierdzania przez Zamawiajacego. Wykonawca zobowiazany jest do dokumentowania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spelniaja wymagania specyfikacji technicznej i dok. projektowej w czasie
postepu robot.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana wywiezione przez Wykonawcg z terenu budowy, badz ztozone
w miejscu wskazanym przez Zamawiajacego.

Jezeli Zamawiajacy zezwoli na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz do tych dla ktorych zostaty
zakupione, to koszt materiatdow zostanie przewarto$ciowany przez Zamawiajacego.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ nie dopuszczone, nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z ich nie przyjeciem i brakiem zaptaty.



2.3 Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu ich wbudowania byly zabezpieczone
przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ 1 wlasciwos¢ do robodt i byly dostepne do kontroli przez
Zamawiajacego. Miejsca czasowego sktadowania materiatdéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Zamawiajacym lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.4 Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatow w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o swoim zamierzeniu co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem materiatu albo w okresie dhuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez
Zamawiajacego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pézniej zmieniany bez zgody
Zamawiajacego.

3. SPRZET

Wykonawca zobowiazany jest do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot musi by¢ zgodny z oferta Wykonawcy, musi
odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci wskazaniom zawartych w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym
przez Zamawiajacego. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet musi by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Zamawiajacego. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, warunkach kontraktu i wskazaniach
Zamawiajacego w terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do
wykonywania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny
z normami ochrony $rodowiska, przepisami dotyczacymi jego uzytkowania oraz przepisami BHP. Wykonawca
dostarczy Zamawiajacemu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie
jest to wymagane przepisami. Wariantowe uzycie sprzetu jest mozliwe gdy przewiduje taki przypadek
dokumentacja projektowa, pod warunkiem uzyskania akceptacji Zamawiajacego. Jakikolwiek sprzet, maszyny i
urzadzenia oraz narzg¢dzia nie gwarantujagce zachowania warunkow umowy, zostang przez Zamawiajacego
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatdéw. Dobor srodkow transportowych
Wykonawca przedstawia do akceptacji Zamawiajacego. Liczba srodkow transportu bedzie zapewniac
prowadzenie robot zgodnie zasadami okre§lonymi w dokumentacji projektowe;j i wskazaniach Zamawiajacego w
terminie przewidzianym umowa. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego. Wykonawca bedzie na biezaco i na wlasny koszt usuwac wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych i dojazdach do budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Ogdlne zasady wykonywania robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatéw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami
specyfikacji technicznej, projektem organizacji robot oraz poleceniami Zamawiajacego. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich elementow robot
zgodnie z wymiarami i rzednymi okre$lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pi§mie przez
Zamawiajacego.

5.2 Wspolpraca Zamawiajacego i Wykonawcy.

Wspotpraca Zamawiajacego i Wykonawcy. Zamawiajacy begdzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach
zwigzanych z jako$ciag robot, oceng jakosci materialow i postepem roboét, a ponadto we wszystkich sprawach
zwigzanych z interpretacja dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej oraz dotyczacych akceptacji
wypelniania warunkow kontraktu przez Wykonawce. Jest on upowazniony rowniez do kontroli wszystkich robot i
kontroli wszystkich materialow dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych, wiaczajac przygotowanie i
produkcje materiatlow. Zamawiajacy powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te



materialy i roboty, ktore nie spetniaja wymagan jakosciowych okreslonych w dokumentacji projektowej i w
specyfikacji technicznej.

Przy podejmowaniu decyzji Zamawiajacy uwzgledni wyniki badan materiatlow i robot, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkeji i przy badaniach materiatéw, do§wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwesti¢. Polecenia Zamawiajacego powinny by¢ wykonywane nie
pbzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce pod grozba zatrzymania
robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Program zapewniania jakosci robot

Program zapewniania jako$ci robot Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do
aprobaty Zamawiajacego programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonywanie robot zgodnie z
dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez
Zamawiajacego. Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

- organizacj¢ wykonywania robot,

- termin i sposob prowadzenia robot,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot — zasady BHP,

- wykaz zespotoéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegolnych
elementow robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli

- sposob oraz forme gromadzenia wynikéw pomiardéw i kontroli oraz zapis pomiarow,
a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Zamawiajacemu,

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- sposOb postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoSci robét.

Celem kontroli robot jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona jakosc¢
robot. Wykonaweca jest odpowiedzialny za peing kontrole oraz jako§¢ materiatow. Zapewni on odpowiedni system
kontroli wlaczajac personel, sprzet. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Zamawiajacy moze zazada¢ od
Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.
Wykonawca musi przeprowadzi¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji techniczne;j i specyfikacji
robdt. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos$ci sg okre§lone w normach i wytycznych. W
przypadku gdy nie zostaty one tam okreslone, Zamawiajacy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu $wiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacj¢ lub $wiadectwo wzorcowania, zostaty
prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedurg badan. Wszystkie koszty
zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3 Pomiary.

Wszystkie badania i pomiary musza by¢ prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania w specyfikacji technicznej, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury (np. warunki producentéw urzadzen) zaakceptowane przez Zamawiajacego. Przed przystapieniem do
pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o rodzaju, miejscu, terminie pomiaru lub badania.
Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Zamawiajacego.

6.4 Raporty z pomiaréw.

Wykonawca musi przekazywaé Zamawiajagcemu kopie raportu z wynikami pomiaréw jak najszybciej, nie poézniej
jednak niz terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan beda przekazywane
Zamawiajacemu na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych wzoréw przez niego
zaaprobowanych.

6.5 Certyfikaty i deklaracje.
Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore speiniaja wymagania Ustawy z dnia 16.04.2004



r. w wyrobach budowlanych, a w szczegdlnosci te, ktore posiadajg w zakresie wymagan podstawowych:

- certyfikat CE lub na znak bezpieczenstwa (dla wyrobow krajowych) wskazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie stosownych norm zharmonizowaych Iub europejskich aprobat
technicznych badz krajowa specyfikacja techniczng uznang przez Komisje Europejska za zgodna z wymaganiami
podstawowymi,

- deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej dla wyroboéw majacych niewielkie znaczenie dla
zdrowia i bezpieczenstwa, umieszczonych w okre§lonym przez Komisj¢ Europejska wykazie.

W przypadku stosowania wyrobow budowlanych, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy wyrobu albo
wyrobu budowlanego, ktorych wlasnosci uzytkowe, odnoszace si¢ do wymagan podstawowych, réznig si¢ istotnie
od wilasciwosci okreslonych w Polskiej Normie wyrobu, objetego mandatem udzielonym przez KE na
opracowanie norm zharmonizowanych lub wytycznych do europejskich aprobat technicznych lub wyrobu
objetego wykazem ministra wlasciwego do spraw budownictwa, Wykonawca powinien przedstawi¢ ich wazne
(aktualne) Aprobaty Techniczne.

6.6 Dokumenty Budowy.

Dziennik Budowy - jest dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy placu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Zataczone do Dziennika Budowy
protokoty i inne dokumenty powinny by¢ oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem
Kierownika Budowy i Zamawiajacego. Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy placu budowy,
- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,
- date przekazania przez Wykonawce planu bioz,
- uzgodnienie przez Zamawiajacego programu zapewnienia jakosci i harmonogramow

robot,
- termin rozpoczecia i zakonczenia poszczegodlnych elementow robot,
- przebieg robot w formie istotnych informacji — uwagi i polecenia Zamawiajacego,
- daty i przyczyny przerw w robotach i wstrzymania robot,
- zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i

koncowych odbiorow robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji

projektowe;j,
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych,
- dane dotyczace sposobu realizacji zabezpieczenia robot,
- dane dotyczace jako$ci materiatdw, pobieranych probek oraz wyniki przeprowadzonych

badan,
- inne informacje istotne dla przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy powinny by¢ przedtozone
Zamawiajacemu do ustosunkowania si¢. Decyzje Zamawiajacego wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis Projektanta do Dziennika Budowy
obliguje Zamawiajacego do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strona kontraktu i nie ma uprawnien do
wydawania polecen Wykonawcy robot.
Rejestr obmiaréw - stanowi dokument na rozliczenie faktycznego postepu kazdego elementu robot. Obmiary
wykonywanych robot przeprowadza si¢ w jednostkach przyjetych w kosztorysie ofertowym i wpisuje do rejestru
obmiarow.
Pozostale dokumenty budowy: pozwolenie na budowe, protokoty przekazania placu budowy, umowy
cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne, polisy ubezpieczeniowe, protokoty odbioru
robot, protokoty z narad i ustalen, korespondencja na budowie. Dokumenty powinny by¢ przechowywane na
placu budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginigcie jakiegokolwiek dokumentu budowy
spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w sposob przewidziany prawem. Wszystkie dokumenty budowy
powinny by¢ zawsze dostgpne dla Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogodlne zasady obmiaru robot.

Obmiar robdt okresla faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i specyfikacja
techniczna. Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow. Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzany
z czgstotliwoseia 1 w czasie okreslonym w umowie.



7.2 Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy stosowany w czasie obmiaru robdt musi zyskaé akceptacje
Zamawiajacego. Jezeli sprzet wymaga badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa
legalizacyjne lub $wiadectwa wzorcowania.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbiordow robot.

W zaleznosci od ustalen zawartych w specyfikacji technicznej, roboty podlegaja

nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:

a) odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbidr czgéciowy,

¢) odbidr ostateczny,

d) odbiér pogwarancyjny.

Do odbioru ostatecznego wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

a. Atesty i certyfikaty oraz deklaracje zgodno$ci materiatow,

b. Oswiadczenie Kierownika o zakonczeniu robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda okreslone w protokole. Termin
ich wykonania ustali komisja.

Odbidr koncowy nastapi po zakonczeniu robot, wykonaniu dokumentacji powykonawczej i odbiorze bez
uwag.

8.2 Odbior robét zanikajacych.

Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonanych robot,
ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. B¢dzie on dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postepu robot. Odbioru dokonuje Zamawiajacy.

9. Podstawa platnoSci

Forma platnosci okreslona jest w umowie zawartej pomigdzy Inwestorem a Wykonawca



SST 01.01 -
Kod CPV 45421000-4 - Montaz platform dla os6b niepelnosprawnych

1.1. NAZWA NADANA ZAMOWIENIU PRZEZ ZAMAWIAJACEGO

- ,MONTAZ PLATFORM KRZYWOLINIOWYCH ” -
dostosowanie obiektu szkoly dla potrzeb os6b niepelnosprawnych w ramach projektu
»DOSTEPNA SZKOLA”

Instalowanie trzech platform dla os6b na wézkach inwalidzkich , jednej poruszajacej si¢ po linii
prostej przy sali gimnastycznej i dwie poruszajace si¢ po linii krzywoliniowej przy gltéwnej klatce
schodowej ( jedna w Pisarzowicach a druga w Krzeszowie)

1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszego opracowania sg warunki techniczne wykonania i odbioru robot
polegajacych na dostawie i montazu platform dla os6b niepelnosprawnych (CPV: 45313000-

- wg projektu:
e montaz 1 platform przyschodowej wewnetrznej krzywoliniowej- Krzeszow
e montaz 1 platformy przyschodowej wewng¢trznej prostoliniowej — Krzeszow
e montaz 1 platform przyschodowej wewnetrznej krzywoliniowej — Pisarzowice

Projekt zaktada:

2. doprowadzenie zasilania oraz montaz platformy —zgodnie z wytycznymi dostawcy
dzwigu

3. przed zamowieniem platform nalezy sprawdzi¢ na budowie wymiary poziome i
pionowe oraz dokladnie wytyczy¢ polozenie platform

4. dostawca platform powinien wykona¢ montaz urzadzen oraz wykonac
dokumentacj¢ techniczno — rejestracyjng

2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi cze$¢ SIWZ i nalezy ja stosowaé w zaleceniu i
wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1.1.

3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
Montazem platform przyschodowych dla 0os6b niepelnosprawnych.
4. Okreslenia podstawowe
I. Platformy schodowe to $rodki transportu pionowego przeznaczone dla
niepetnosprawnych poruszajacych si¢ na wozkach inwalidzkich. W zaleznosci od stopnia
skomplikowania klatki schodowej lub ciggu komunikacyjnego urzadzenia poruszajg si¢
zardwno po torze prostoliniowym ze stalym katem pochylenia prowadnic.
2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w og6élnej ST

4. MATERIALY

e Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace urzadzen i materiatldw, ich magazynowania, podano w ogdlnej
ST



Charakterystyka platformy przychodowe;j dla biegu schodéw w linii prosto i krzywoliniowe

Platforma do wozkow inwalidzkich zaprojektowana do transportu 0sob na wozkach inwalidzkich
lub innych niepetnosprawnych siedzacych na wozku inwalidzkim Jazda platformy odbywa si¢ na
metalowych, specjalnie zaprojektowanych szynach podpartych na stopkach zamocowanych do
schodow lub $ciany, zaleznie od lokalnych warunkow.

Dane do platformy w Krzeszowie

2 Wersja Lewa Prawa
3 Tor jazdy Prosty Krzywoliniowy
4 Zakrety --- 9 x 90 stopni
A Diugosé toru jazdy 4,08 m 15,00 m
[5 Wymiary platformy 830 mm x 700 mm 830 mm x 700 mm
T Wymiary platformy po zlozeniu 515 mm 580 mm
8 Minimalna szerokosc schodow 1200 mm 1300 mm
Minimalna wymagana ilosé miejsca
9 na dole przed schodami 1500 mm 2500 mm
10 Kolor platformy Biaty (RAL 9018) Biaty (RAL 9018)
) } Czarny
11 Kolor prowadnic (wypelnienie- aluminium) Czamy (RAL 9005)
12 Maksymalne nachylenie toru jazdy 45° 45°
13 Udzwig platformy 300 kg 300 kg
; L. ' 8 m/min z_migkkim” startem,
14 Predkosé jazdy platformy 5 m/min zwalniajaca na zakrecie
15 Sterowanie ruchem platformy Elektroniczne Elektroniczne
16 Zasilanie 230V 230V
17 Moc 0,75 kW 1,00 kW
18 Skiadanie podestu platformy Automatyczne Automatyczne
19 Ramiona zabezpieczajgce Automatyczne, niezalezne Automatyczne, niezalezne
. Frontalny (rampki najazdowe z 3- Boczny (rownolegle do toru jazdy,
20 Najazd na platforme ech stron) rampki najazdowe z 2-6ch stron)
21 Sposdb mocowania toru Stupki samenosne Stupki samonos$ne
Z platformy sterownikiem Z platformy sterownikiem
22 Sterowanie + 2 kasety wezwan + pilot radiowy + 3 kasety wezwan + pilot radiowy
dla os. towarzyszacej dla os. towarzyszacej
23 Migjsce instalacii Wewnatrz budynku Wewnatrz budynku
Dane do platformy w Pisarzowicach

1 Tor jazdy krzywoliniowy

2 Zakrety 6x90 stopni

3 Dhugos¢ toru jazdy Ok 14 m

4 Wymiary platformy 83x70cm

5 Minimalna szerokos$¢ schodéw 260cm

6 Kolor platformy Biaty RAL9018

7 Kolor prowadnic Czarny RAL 9005

8 Maksymalne nachylenie toru jazdy 45 stopni

9 Udzwig platformy 300kg

10 Predkos¢ jazdy platformy 8m/min z ,,mi¢kkim” starem ,




zwalniajgca na zakrecie

11 Sterowanie ruchem platformy Elektronicznie

12 Zasilanie 230V

13 Moc max 1,0kW

14 Sktadanie podestu Automatycznie

15 Najazd na platforme Frontalny ( rampki najazdowe z 3-
ech stron)

16 Sterowanie Z platformy sterownikiem + 3

kasety wezwan+pilot radiowy dla
0s. towarzyszacej

17 Miejsce instalacji Wewnatrz budynku
18 Wymiar platformy po ztozeniu 580 mm
19 Minimalna ilo§¢ miejsca na dole 2500mm
pod schodami
20 Zasilanie awaryjne akumulatorowe
e Sprzet:

Sprzet do montazu zgodnie z instrukcja producenta

e Transport:

Materiaty powinny by¢ przewozone $rodkami transportu wg instrukcji producenta Srodki
transportu powinny zabezpiecza¢ przewozone wyroby przed wptywami atmosferycznymi.
Przestrzenie tadunkowe powinny by¢ czyste, pozbawione wystajacych gwozdzi i innych
ostrych elementéw mogacych uszkodzi¢ przewozone elementy.

Wyroby ustawione w §rodkach transportu nalezy taczy¢ w bloki zapewniajace stabilnos¢ 1
zwarto$¢ tadunku.

e Wykonanie robot:
Montaz $cisle wg instrukcji producenta. Montaz powinien wykonaé¢ dostawca lub firma
polecona przez producenta lub posiadajaca odpowiednig autoryzacje dostawcy urzadzenia.

e Gwarancje:
Wszystkie urzadzenia musza by¢ objete gwarancja zgodnie z instrukcja producenta, nie krocej
niz 3 lata od daty odbioru

e Kontrola jakos$ci robot:
Kontrola jakosci robdt — zgodnie z czgécia ogdlng

9. Obmiar robot:

Jednostka obmiaru jest 1 komplet wykonanego i zamontowanego urzadzenia

10. Odbior robot:



Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia niezbednych prob i weryfikacji w obecnos$ci
Inwestora, Inspektora Nadzoru i ewentualnego podwykonawcy. Badanie instalacji 1
sprawdzenie zgodno$ci z obowigzujacymi przepisami i warunkami techniczny producenta.
Koszt urzadzen pomiarowych ponosi Wykonawca. Odbidr urzadzen bedzie mozliwy po
zakonczeniu prob i stwierdzeniu prawidlowosci dzialania . W wyniku odbioru nalezy
sporzadzi¢ protokot odbioru rob6t i dokona¢ wpisu do dziennika budowy

11. Podstawa ptatnosci:
Wg opisu w czg$ci Wymagania ogdlna

12. Przepisy zwigzane:
Instrukcja montazu platformy pionowej oraz schodowej wg wytycznych wybranego producenta .



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
instalacje elektryczne

kod CPV 45310000-3— roboty w zakresie instalacji elektrycznych wewnetrznych



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA

I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

45310000-3— roboty w zakresie instalacji elektrycznych wewnetrznych

Czes¢ ogdlna
Nazwa zamowienia

-, MONTAZ PLATFORM KRZYWOLINIOWYCH ” -
dostosowanie obiektu szkoly dla potrzeb os6b niepelnosprawnych w ramach projektu
+~DOSTEPNA SZKOLA”
1Przedmiot i zakres robot budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i

odbioru rob6t budowlanych elektrycznych zwigzanych z budowa platformy pionowej w
Pisarzowicach

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji robdt budowlanych nastgpujacych elementéw instalacji elektrycznej
dla przebudowy budynku szkolnego w Pisazrowicach

kable elektryczne,
przewody elektryczne,

rozdzielnice elektryczne z wyposazeniem,
korytka kablowe,

osprzet elektryczny,

Roboty towarzyszace i tymczasowe

oznakowanie miejsca prowadzenia robot
przekucia i przewierty przez $ciany

uszczelnienie przej$¢ przez przegrody i dylatacje budynku

inwentaryzacja powykonawcza

Informacje o terenie budowy

Teren budowy stanowi istniejacy budynek z pomieszczeniami w przyziemiu , pigtrze
I, pigtrze 11, klatkami schodowymi i korytarzami.



Organizacja robot budowlanych

Planowane roboty nalezy zorganizowac i przeprowadzi¢ z ograniczeniami wynikajacymi z
funkcji uzytkowej budynku.

Zabezpieczenie interesow osob trzecich

Wykonawca jest zobowigzany zapewni¢ bezpieczenstwo 0s6b  postronnych,
uzytkownikéw budynku oraz pojazdow, poprzez dostosowanie organizacji robdt oraz
odpowiednie wydzielenie i oznakowanie terenu prowadzenia prac, w uzgodnieniu z
uzytkownikiem.

Ochrona srodowiska

Wszystkie odpady pozostale z wykonywanych prac nalezy wywiez¢ na wysypisko i
sktadnicg ztomu. Przedstawi¢ Inwestorowi karte przekazania odpadu.

Warunki bezpieczenstwa pracy

Wszyscy pracownicy musza by¢ przeszkoleni oraz musza posiada¢ aktualne badania
lekarskie. Wykonawca przed wejSciem na budowg jest zobowigzany przedstawicé
inwestorowi list¢ pracownikéw przeznaczonych do wykonywania w/w zadania wraz z
odpowiednimi zaswiadczeniami o odbyciu szkolenia okresowego, instruktazowego oraz
zaswiadczen o braku przeciwskazan do wykonywania danego zawodu.

Roboty nalezy wykonywaé zgodnie z przepisami BHP i PPOZ.

Zaplecze dla wykonawcy

Zaplecze budowy wykonawca organizuje swoim wiasnym kosztem i staraniem. Pobor
wody 1 energii na koszt wykonawcy. Pomieszczenie w budynku moze by¢ udostepnione
po uzgodnieniu stron.

Ogrodzenie

Teren budowy nalezy ogrodzi¢ oraz odpowiednio oznakowac, tak, aby osoby postronne
nie wchodzity na teren, gdzie prowadzone bedg prace.

Okreslenia podstawowe

Specyfikacja techniczna - dokument zawierajacy zespol cech wymaganych dla procesu
wytwarzania lub dla samego wyrobu, w zakresie parametrow technicznych, jakosci, wymogdéw
bezpieczenstwa, wielkosci charakterystycznych a takze co do nazewnictwa, symboliki,
znakow 1 sposobdw oznaczania, metod badan i prob oraz odbiordéw i rozliczen.

Aprobata techniczna - dokument stwierdzajacy przydatno$¢ dane wyrobu do okreslonego
obszaru zastosowania. Zawiera ustalenia techniczne co do wymagan podstawowych wyrobu



oraz metodyke badan dla potwierdzenia tych wymagan.

Deklaracja zgodnosci - dokument w formie oswiadczenia wydany przez producenta,
stwierdzajacy zgodno$¢ z kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami,
przepisami, wymogami lub specyfikacja techniczng dla danego materiatu lub wyrobu.

Certyfikat zgodno$ci - dokument wydany przez upowazniong jednostke badajaca
(certyfikujaca), stwierdzajacy zgodnos$¢ z kryteriami okreSlonymi odpowiednimi aktami
prawnymi, normami, przepisami, wymogami lub specyfikacja techniczng dla badanego
materialu lub wyrobu.

Czg$¢ czynna - przewod lub inny element przewodzacy, wchodzacy w sktad instalacji
elektrycznej lub urzadzenia, ktéry w warunkach normalnej pracy instalacji elektrycznej
moze by¢ pod napigciem a nie spetnia funkcji przewodu ochronnego (przewody ochronne
PE i PEN nie sg czg$cig czynng).

Polaczenia wyrownawcze - elektryczne potaczenie czesci przewodzacych dostepnych lub
obcych w celu wyréwnania potencjatu.

Kable i przewody - materiaty stuzace do dostarczania energii elektrycznej, sygnatow,
impulsoéw elektrycznych w wybrane miejsce.

Osprzet instalacyjny do kabli i przewodow - zespdt materialow dodatkowych,
stosowanych przy uktadaniu przewodow, utatwiajacy ich montaz oraz dotarcie w przypadku
awarii, zabezpieczajacy przed uszkodzeniami, wytyczajacy trasy ciagdéw réwnoleglych
przewodow itp.

Grupy materialéw stanowigcych osprzet instalacyjny do kabli i przewodow:

— przepusty kablowe i ostony krawedzi,
— drabinki instalacyjne,

— koryta i korytka instalacyjne,

— kanaly 1 listwy instalacyjne,

— rury instalacyjne,

— kanaly podtogowe,

— systemy mocujace,

— puszki elektroinstalacyjne,

— koncowki kablowe, zaciski 1 konektory,

— pozostaty osprzet (oznaczniki przewodow, linki nosne 1 systemy naciggowe, dtawice,
zkaczki 1 szyny, zaciski ochronne itp.).

Urzadzenia elektryczne - wszelkie urzadzenia i elementy instalacji elektryczne;j
przeznaczone do wytwarzania, przeksztatcania, przesylania, rozdziatu lub wykorzystania
energii elektryczne;j.

Odbiorniki energii elektrycznej - urzadzenia przeznaczone do przetwarzania energii
elektrycznej w inng forme energii (§wiatlo, ciepto, energi¢ mechaniczng itp.).

Klasa ochronnosci - umowne oznaczenie, okreslajagce mozliwosci ochronne urzadzenia, ze
wzgledu na jego cechy budowy, przy bezposrednim dotyku.



Stopien ochrony IP - okreslona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony przed
dotykiem elementow instalacji elektrycznej oraz przed przedostaniem si¢ ciat stalych,
whnikaniem cieczy (szczegolnie wody) i gazow, a ktdra zapewnia odpowiednia obudowa.

Obwdd instalacji elektrycznej - zespot elementow potaczonych posrednio lub bezposrednio ze
zrodlem energii elektrycznej za pomoca chronionego przed przetgzeniem wspolnym
zabezpieczeniem, kompletu odpowiednio potaczonych przewoddéw elektrycznych. W skiad
obwodu elektrycznego wchodzg przewody pod napigciem, przewody ochronne oraz
wszelkie urzadzenia zmieniajace parametry elektryczne obwodu, rozdzielcze, sterownicze
1 sygnalizacyjne, zwigzane z danym punktem zasilania w energi¢ (zabezpieczeniem).

Przygotowanie podloza - zespdt czynnosci wykonywanych przed zamocowaniem osprzetu
instalacyjnego, urzadzenia elektrycznego, odbiornika energii elektrycznej, ukladaniem kabli i
przewoddw majacy na celu zapewnienie mozliwosci ich zamocowania zgodnie z dokumentacja

Do prac przygotowawczych tu zalicza si¢ nastepujace grupy czynnosci:

— Wiercenie 1 przebijanie otwordw przelotowych 1 nieprzelotowych,

— Kucie bruzd i wnek,

— Osadzanie kotkéw w podtozu, w tym ich wstrzeliwanie,

— Montazu uchwytow do rur i przewodow,

— Montaz konstrukcji wsporczych do korytek, drabinek, instalacji wigzkowych,
szynoprzewodow,

— Montaz korytek, drabinek, listew i rur instalacyjnych,
— Oczyszczenie podioza - przygotowanie do klejenia.

Nazwy i kody Wspdlnego Slownika Zamowien (CPV)

45310000-3 — roboty w zakresie instalacji elektrycznych wewnetrznych

Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobow budowlanych

Wymagania ogolne

Wszystkie wyroby budowlane muszg by¢ fabrycznie nowe oraz dopuszczone do
stosowania przy wykonywaniu rob6t budowlanych zgodnie z ustawa o wyrobach
budowlanych (Dz.U. 2004.92.881). Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materiaty
zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowej badz réwnowazne, o parametrach
technicznych, takich samych, jak urzadzenia podane w dokumentacji projektowe;.

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktérych producent lub jego
upowazniony przedstawiciel:

— dokonat oceny zgodno$ci z wymaganiami dokumentu odniesienia wedlug okreslonego
systemu oceny zgodnosci,

— wydat deklaracje¢ zgodnosci z dokumentami odniesienia, takimi jak: zharmonizowane



specyfikacje techniczne, normy opracowane przez Migdzynarodowa Komisj¢
Elektrotechniczng (IEC) 1 wprowadzone do zbioru Polskich Norm, normy krajowe
opracowane z uwzglednieniem przepisoéw bezpieczenstwa Migdzynarodowej Komisji ds.
Przepisow Dotyczacych Zatwierdzenia Sprzetu Elektrycznego (CEE), aprobaty techniczne,

— oznakowal wyroby znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z 0b0w1qzujqcyrm
przepisami,

— wydat deklaracj¢ zgodno$ci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, dla wyrobu
umieszczonego w okreSlonym przez Komisj¢ Europejska wykazie wyrobow majacych
niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa,

— wydal o$wiadczenie, ze zapewniono zgodno$¢ wyrobu budowlanego, dopuszczonego do
jednostkowego zastosowania w obiekcie budowlanym, z indywidualng dokumentacja
projektowa sporzadzong przez projektanta obiektu lub z nim uzgodniona.

Zastosowanie innych wyrobow, wyzej nie wymienionych, jest mozliwe pod warunkiem
posiadania przez nie dopuszczenia do stosowania w budownictwie i uwzglednienia ich w
zatwierdzonym projekcie dotyczacym montazu urzadzen elektroenergetycznych w obiekcie
budowlanym.

Charakterystyka wyrobow przewidzianych do wbudowania

Kable i przewody

Zaleca sig, aby kable energetyczne uktadane w budynkach posiadaly izolacje wg wymogéw
dla rodzaju pomieszczenia i powtoke ochronna.

Jako materiaty przewodzace mozna stosowa¢ miedz liczba zyt 1, 3, 4, 5.

Przewody instalacyjne nalezy stosowaé izolowane lub z izolacja i powloka ochronng do
ukladania na state, w ostonach lub bez, klejonych do bezposrednio do podtoza lub uktadanych
a natynkowo, wtynkowo lub pod tynkiem; ilo$¢ zyl zalezy od przeznaczenia danego
rodzaju przewodu.

Napigcia znamionowe izolacji wynosza: 450/750, 600/1000 V w zaleznosci od wymogdw,
przekroje uktadanych przewodow mogg wynosi¢ od 1do 16 mm*

Jako materiaty przewodzace nalezy stosowaé obowigzkowo przewody miedziane.

Osprzet instalacyjny do kabli i przewodow.

Przepusty kablowe i ostony krawedzi - w przypadku podzialu budynku na strefy
pozarowe, w miejscach przej$cia kabli miedzy strefami lub dla ochrony izolacji przewoddéw
przy przejsciach przez $cianki konstrukcji wsporczych nalezy stosowaé przepusty ochronne.
Kable i przewody uktadane bezposrednio na podtodze nalezy chroni¢ poprzez stosowanie
oston (rury instalacyjne, listwy podtogowe).

Kanaty i listwy instalacyjne wykonane z tworzyw sztucznych, blach stalowych albo
aluminiowych lub jako kombinacja metal-tworzywo sztuczne, ze wzgledu na miejsce
montazu moga by¢ $cienne, przypodlogowe, sufitowe, podlogowe; odporne na temperature



otoczenia w zakresie od - 5 do + 60°C. Wymiary kanalow 1 listew sa zr6znicowane w
zaleznosci od decyzji producenta, przewazaja plaskie a ich szerokosci (10) 16 do 256 (300)
mm, jednocze$nie kanaty o wigkszej szerokosci posiadaja przegrody wewnetrzne state lub
mocowane dla umozliwienia prowadzenia rdznych rodzajow instalacji w ciagach
réwnolegtych we wspdlnym kanale lub listwie. Zasady instalowania réwnolegtego
r6znych sieci przy wykorzystaniu kanatéw i listew instalacyjnych nalezy przyja¢ wg
zalecen producenta i zalecen normy. Kanaty pionowe o wymiarach - wysokos$¢ 176 do
2800 mm wystepuja w odmianie podstawowej i o podwyzszonych wymaganiach
estetycznych jako stupki lub kolumny aktywacyjne. Osprzet kanalow i listew mozna
podzieli¢ na dwie grupy: ulatwiajacy prowadzenie instalacji oraz pokrywy i stanowiacy
wyposazenie uzytkowe jak gniazda 1 przyciski instalacyjne silno- i stabopradowe,
elementy sieci telefonicznych, transmisji danych oraz audio-video.

Rury instalacyjne wraz z osprzgtem (rozgalezienia, tuleje, taczniki, uchwyty) wykonane z
tworzyw sztucznych albo metalowe, gtownie stalowe - zasada jest uzywanie materialow o
wytrzymalos$ci elektrycznej powyzej 2 kV, niepalnych lub trudno zapalnych, ktére nie
podtrzymuja ptomienia, a wydzielane przez rury w wysokiej temperaturze gazy nie s3
szkodliwe dla cztowieka. Rurowe instalacje wnetrzowe powinny by¢ odporne na temperature
otoczenia w zakresie od - 5 do + 60°C, a ze wzglgdu na wytrzymalo$¢, wymagaja stosowania
rur z tworzyw sztucznych lekkich i §rednich. Jednoczes$nie podiaczenia silnikéw i maszyn
narazonych na uszkodzenia mechaniczne nalezy wykonywaé przy uzyciu rur stalowych.
Dobor $rednicy rur instalacyjnych zalezy od przekroju poprzecznego kabli i przewodow
wcigganych oraz ich ilosci wcigganej do wspoélnej rury instalacyjnej. Rury z tworzyw
sztucznych moga by¢ gladkie lub karbowane i1 jednocze$nie gictkie lub sztywne; $rednice
typowych rur gladkich: od 0 16 do 0 63 mm (wigksze dla kabli o duzych przekrojach zyt wg
potrzeb do 200 mm?) natomiast $rednice typowych rur karbowanych: od 0 16 do 0 54 mm.
Rury stalowe czarne, malowane lub ocynkowane mogg by¢ gtadkie lub karbowane - $rednice
typowych rur gladkich (sztyw nych): od 0 13 do O 42 mm, S$rednice typowych rur
karbowanych gietkich: od 0 7 do 0 48 mm i sztywnych od 0 16 do 0 50 mm. Dla
estetycznego zamaskowania kabli i przewodow w instalacjach podlogowych stosuje si¢
gietkie ostony kablowe - spiralne, wykonane z taSmy lub karbowane rury z tworzyw
sztucznych.

Systemy mocujace przewody, kable, instalacje wigzkowe i osprzet

Uchwyty do mocowania kabli i przewodow - klinowane w otworze z elementem
trzymajacym statym lub zaciskowym, wbijane i mocowane do innych elementéw np. paski
zaciskowe lub uchwyty kablowe przykrecane; stosowane gtownie z tworzyw sztucznych
(niektore elementy moga by¢ wykonane takze z metali).

Uchwyty do rur instalacyjnych - wykonane z tworzyw i w typowielkosciach takich jak rury
instalacyjne

— mocowanie rury poprzez weiskanie lub przykrecanie (otwarte lub zamykane).

Puszki elektroinstalacyjne - moga by¢ standardowe i do $cian pustych, stuza do montazu
gniazd 1 lacznikéw instalacyjnych, wystepuja jako taczace, przelotowe, odgalezne lub
podlogowe i sufitowe. Wykonane sg z materialow o wytrzymatosci elektrycznej powyzej 2
kV, niepalnych lub trudnozapalnych, ktére nie podtrzymuja plomienia, a wydzielane w
wysokiej temperaturze przez puszke gazy nie s3 szkodliwe dla czlowieka, jednoczes$nie



zapewniajg stopien ochrony minimalny IP 2X. Dobor typu puszki uzalezniony jest od systemu
instalacyjnego. Ze wzgledu na system montazu -wystepuja puszki natynkowe,
podtynkowe, natynkowo -wtynkowe, podlogowe. W zaleznosci od przeznaczenia puszki musza
spetnia¢ nastepujace wymagania co do ich wielkosci: puszka sprzgtowa 0 60 mm, sufitowa lub
koncowa 0 60 mm lub 60x60 mm, rozgat¢zna lub przelotowa 0 70 mm lub 75 x 75 mm -
dwu- trzy- lub czterowej$ciowa dla przewoddéw o przekroju zyly do 6 mm?’. Puszki
elektroinstalacyjne do montazu gniazd 1 tacznikéw instalacyjnych powinny by¢
przystosowane do mocowania osprzgtu za pomoca ,,pazurkow’ i/ lub wkretow.

Koncowki kablowe, zaciski i konektory wykonane z materiatow dobrze przewodzacych
prad elektryczny jak aluminium, miedz, mosigdz, montowane poprzez zaciskanie, skrecanie lub
lutowanie; ich zastosowanie ulatwia podlaczanie i umozliwia wielokrotne odtaczanie i
przytaczanie przewodoéw do instalacji bez koniecznosci kazdorazowego przygotowania
koncow przewodu oraz umozliwia systemowe izolowanie za pomocg oston izolacyjnych.

Pozostaty osprzet - ulatwia montaz i zwigksza bezpieczenstwo obstugi; wyr6zni¢ mozna
kilka grup materiatéw: oznaczniki przewodow, dlawnice, ztaczki 1 szyny, zaciski ochronne itp.

Urzadzenia.

Urzadzenia muszg by¢ fabrycznie nowe i dobrane zgodnie z wytycznymi
podanymi w dokumentacji projektowe;j

Do montazu zastosowa¢ materiaty fabrycznie nowe podane w dokumentacji
projektowej badz réwnowazne, o parametrach technicznych, takich samych,
jak urzadzenia podane w dokumentacji projektowe;.

Materiaty stosowane w robotach zostaly wyszczegolnione w
Dokumentacji Projektowe;j

Wszystkie materiaty stosowane przy wykonywaniu instalacji winny posiada¢
wlasciwe atesty higieniczne, p.poz., bezpieczenstwa i dopuszczenia do
stosowania w budownictwie.

Dopuszcza si¢ stosowanie tylko takich materialow i technologii i
rozwigzan materiatlowych, ktére s3 celowo przeznaczone do
konkretnego  zastosowania wynikajacego z dokumentacji
projektowe;.

Skladowanie i kontrola jakosci

Wyroby budowlane sktadowaé w sposob nie powodujacy ich uszkodzenia, badz obnizenia
parametréw, w miejscu zabezpieczonym przed dziataniem czynnikéw atmosferycznych
oraz 0sOb postronnych.



Kontrola jako$ci polega¢ bedzie na wizualnym stwierdzeniu, czy poszczegélne elementy
systemu sg fabrycznie nowe i nieuszkodzone oraz czy s3 wyrobami dopuszczonymi do
stosowania w budownictwie.

Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn

Wszelkie roboty powinny by¢ wykonywane sprawnym sprzetem, dopuszczonym do
uzytku w budownictwie oraz przeznaczonym do wykonywania danego rodzaju robot.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy badz wynajety do wykonania Rob6t ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy i musi by¢ zgodny z normami
ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie dokumentdéw  potwierdzajacych
dopuszczenie Sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wymagania dotyczace Srodkow transportu

Podczas transportu materialtow ze skladu przy obiektowego na obiekt nalezy zachowac
ostrozno$§¢ aby nie uszkodzi¢ materiatow do montazu. Minimalne temperatury
dopuszczajace wykonywanie transportu wynosza dla bebnow: - 15°C i - 5°C dla krazkow,
ze wzgledu na mozliwo$¢ uszkodzenia izolacji.

Nalezy stosowa¢ dodatkowe opakowania w przypadku mozliwosci uszkodzen transportowych.

Wymagania dotyczace wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania tych robdt oraz ich zgodno$é
z umowa, projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniami zarzadzajacego
realizacja umowy. Wprowadzenie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentow
wymaga akceptacji zarzadzajacego realizacjag umowy oraz projektanta.

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z Rozp. Ministra Infrastruktury w sprawie

bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz.U.
2003.47.401) oraz zgodnie z przepisami prawa budowlanego.

Roboty powinny by¢ wykonywane zgodnie z dobrag praktyka inzynierska, dokumentacja
projektowa oraz instrukcjami montazu producentdéw zastosowanych wyrobow
budowlanych.

Prace powinny by¢ wykonane przez odpowiednio wykwalifikowany personel z
zastosowaniem wlasciwych materialéw 1 urzadzen zaleconych przez dokumentacje
projektowa.

Wykonana instalacja nie moze stwarza¢ zagrozenia pozarowego ani bezpieczefnstwa
konstrukeji obiektu.

Wszystkie podwieszenia i1 podparcia przewodow instalacji oraz urzadzen wewnatrz
budynku wykona wykonawca wg wlasnego projektu z uwzglednieniem lokalnych
warunkdw montazowych. Montaz urzadzen wykona¢ zgodnie z DTR urzadzen



dostarczang przez ich producenta.

Dzialania zwiazane z kontrola, badaniami i odbiorem wyrobow oraz robot
budowlanych

Kontrola jakosci robot

Kontrola powinna dotyczy¢ prawidtowosci wykonania poszczegdlnych elementdw,
zgodno$ci ich realizacji z dokumentacja projektowa, oraz specyfikacja techniczna.
Sprawdzenie winno odbywac si¢ w trakcie wykonywania robot, jak i po ich zakonczeniu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakosci Robdt i1 stosowanych
Materiatow. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania Materialow oraz Robot
z czestotliwo$cia zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w ST i Dokumentacji Projektowe;.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w ST,
normach i wytycznych oraz warunkach technicznych odbioru. W przypadku, gdy nie
zostaly one tam okreslone, Inspektor ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie Robdt zgodnie z Warunkami okre§lonymi w Zaméwieniu

Badanie i odbior wyrobow

Badanie wyrobdéw odbywac si¢ bedzie po okazaniu przez wykonawce wszelkich
dokumentéw

$wiadczacych, ze dany wyrdb budowlany jest dopuszczony do stosowania w budownictwie.

Inspektor moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

— posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych
oraz wlasciwych przepisow

— posiadaja deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub aprobatg
techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sg objete certyfikacja i ktore spetniajg wymogi ST.

Ponadto, podczas odbioréw cze$ciowych inspektor nadzoru oceni jako$¢ wbudowanych
wyrobow. Odbiér koncowy wyrobu odbywac si¢ bedzie podczas odbioru koncowego
catego zadania.

Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot

Przedmiar robot ma charakter jedynie orientacyjny. Obowigzkiem Wykonawcy jest
sprawdzenie wszystkich elementéw dokumentacji przetargowej oraz dokonanie wizji
lokalnej. Stanowi to podstawe do wyceny robdt budowlanych.

Jednostkami obmiarowymi sa:

dla osprze¢tu montazowego dla kabli 1 przewodow: szt., kpl., m,



dla kabli i przewodow: m,
dla sprzetu facznikowego: szt., kpl.,

dla urzadzen 1 odbiornikéw energii elektrycznej: szt., kpl.

Odbiér robot budowlanych

Odbioér robdt w stosunku do dokumentdéw odniesienia obejmowal bedzie sprawdzenie
poprawnosci wykonania robdt w stosunku do projektu budowlanego oraz niniejszej
specyfikacji technicznej, jak rowniez przedmiaru robot.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki do akceptacji Inspektora.

Odbidr dokonywany bedzie wg zasad ustalonych w umowie o roboty budowlane. W
przypadku stwierdzenia wad 1 usterek — sposoby ich usunigcia zostang ustalone w
zatgcznikach do protokotu odbioru robot.

Rodzaje odbiorow Robot
W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:

odbiorowi czgsciowemu,
odbiorowi ostatecznemu.

odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbior Czesciowy

Nalezy przeprowadzi¢ badanie pomontazowe czgsciowe robdt zanikajacych oraz elementow
urzadzen, ktore ulegaja zakryciu (np. wszelkie roboty zanikajace), uniemozliwiajac oceng
prawidlowosci ich wykonania po catkowitym ukonczeniu prac.

Podczas odbioru nalezy sprawdzi¢ prawidlowos¢ montazu oraz zgodno$¢ z obowigzujacymi
przepisami i projektem:

wydzielonych instalacji wtynkowych i podtynkowych,

Odbior Ostateczny (koncowy) robot

Badania pomontazowe jako techniczne sprawdzenie jakosci wykonanych robot nalezy
przeprowadzi¢ po zakonczeniu robodt elektrycznych przed przekazaniem uzytkownikowi



urzadzen zasilajacych.
Zakres badan obejmuje sprawdzenie:

dla napig¢ do 1 kV pomiar rezystancji izolacji instalacji,
Parametry badan oraz sposob przeprowadzenia badan sa okreslone w normach PN-IEC 60364-
6-61:2000 1 PN-E-04700:1998/Az1:2000.

Wyniki badan trzeba zamiesci¢ w protokole odbioru koncowego.

Dokumenty do Odbioru Ostatecznego Robot

Podstawowym dokumentem do dokonania Odbioru Ostatecznego Robot jest ,,Protokot
Odbioru Ostatecznego Rob6t” sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do Odbioru Ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace
dokumenty:

projekt powykonawczy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonania
robot

dokumenty uzasadniajace uzupelnienia i zmiany wprowadzone w trakcie
wykonywania robot,

protokoty wszystkich odbiorow czesciowych,

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow,
certyfikaty na znak bezpieczenstwa

instrukcje obstugi, DTR-ki, karty gwarancyjne urzadzen

przeszkolenie uzytkownikow

oswiadczenie kierownika o zakonczeniu rob6t zgodnie z dokumentacja,
obowigzujacymi przepisami, uporzadkowaniu miejsca prowadzenia robot
oraz pomieszczen przylegtych (jesli to konieczne)

inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

Przejecie robdt na majatek i do eksploatacji nastapi na postawie ,,Protokotu Odbioru
Ostatecznego Robot” podpisanego przez przedstawiciela Zamawiajacego.

Odbior Pogwarancyjny

Odbior Pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Rob6t zwigzanych z usunigciem
wad, ktore ujawnig si¢ w Okresie Gwarancyjnym i Rekojmi.

Ostateczne zatwierdzenie Robdt po wygasnieciu Okresu Gwarancji  (okresu
odpowiedzialnosci za usterki) nastagpi po usunigciu wszystkich usterek odnotowanych
przy Odbiorze Ostatecznym oraz tych, ktore wystapity w Okresie Gwarancji.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad Odbioru Ostatecznego.



Rozliczenie robot tymczasowych i prac towarzyszacych

Rozliczenie robdt montazowych instalacji elektrycznych moze by¢ dokonane jednorazowo po
wykonaniu pelnego zakresu robot i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w
umowie, po dokonaniu odbiorow czesciowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomi¢dzy zamawiajagcym a wykonawca nastgpuje po dokonaniu
odbioru pogwarancyjnego.

Podstawg rozliczenia oraz ptatno$ci wykonanego i odebranego zakresu robdt stanowi warto$¢
tych robdt obliczona na podstawie:

okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen
jednostkowych i ilosci  robot zaakceptowanych przez

zamawiajgcego lub

ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robot.

Ceny jednostkowe wykonania, robot instalacji elektrycznych lub kwoty ryczaltowe
obejmujace roboty instalacyjne uwzgledniajg rowniez:

przygotowanie stanowiska roboczego,
dostarczenie do stanowiska roboczego materiatow, narzedzi 1 sprzgtu,
obshuge sprzetu nie posiadajacego etatowej obstugi,
ustawienie 1 przestawienie drabin oraz lekkich rusztowan przestawnych
umozliwiajacych wykonanie robdt na wysokosci do 4 m,
usuni¢cie wad 1 usterek oraz naprawienie uszkodzen powstatych w czasie robdt,
uporzadkowanie migjsca wykonywania robot,
usunig¢cie pozostatosci, resztek 1 odpadow materialdbw w sposob podany w
specyfikacji technicznej szczegotowej,
likwidacje stanowiska roboczego.
W kwotach ryczattowych ujete sa rowniez koszty montazu, demontazu i pracy rusztowan
niezbednych do wykonania rob6t na wysokosci do 4 m od poziomu terenu.

Przy rozliczaniu robdt wedtug uzgodnionych cen jednostkowych koszty niezbgdnych
rusztowan moga by¢ uwzglednione w tych cenach lub stanowi¢ podstawe oddzielnej
ptatnosci. Sposob rozliczenia kosztow montazu, demontazu 1 pracy rusztowan
koniecznych do wykonywania rob6t na wysokosci powyzej 4 m, nalezy ustali¢ na
podstawie kosztorysu.

Dokumenty odniesienia

Normy

PN-IEC 60364-1:2000
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot 1 wymagania
podstawowe. PN-IEC 60364-4-41:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.



Ochrona przeciwporazeniowa.

PN-IEC 60364-4-42:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego.

PN-IEC 60364-4-43:1999
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przed pradem przetezeniowym.

PN-IEC 60364-4-46:1999
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Odlaczanie izolacyjne i faczenie.

PN-IEC 60364-4-47:2001

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Stosowanie $rodkow ochrony dla zapewnienia bezpieczenstwa. Postanowienia ogoélne.
Srodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.

PN-IEC 60364-5-51:2000
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego. Postanowienia ogdlne.

PN-IEC 60364-5-52:2002

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-IEC 60364-5-523:2001

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego. Obcigzalnos$¢ pradowa dhugotrwata przewodow.

PN-IEC 60364-5-53:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego.
Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

PN-IEC 60364-5-54:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego.
Uziemienia i przewody ochronne.

PN-IEC 60364-5-559:2003

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego. Inne wyposazenie. Oprawy oswietleniowe i instalacje o§wietleniowe.
PN-IEC 60364-5-56:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego.
Instalacje bezpieczenstwa.

PN-IEC 60364-6-61:2000
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzanie
odbiorcze. PN-IEC 60364-7-701:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace specjalnych instalacji ub
lokalizacji. Pomieszczenia wyposazone w wanng lub/i basen natryskowy.



PN-IEC 60364-7-702:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace specjalnych
instalacji lub lokalizacji. Baseny ptywackie i inne.

PN-IEC 60364-7-702:1999/Ap 1:2002

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace specjalnych
instalacji lub lokalizacji. Baseny ptywackie i inne.

PN-IEC 60364-7-704:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace specjalnych
instalacji lub lokalizacji. Instalacje na terenie budowy i rozbiorki.

PN-IEC 60364-7-705:1999
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub
lokalizacji. Instalacje elektryczne w gospodarstwach rolniczych i ogrodniczych.

PN-IEC 60898:2000
Sprzet elektroinstalacyjny. Wytaczniki do zabezpieczen przetezeniowych instalacji
domowych 1 podobnych.

PN-EN 50146:2002 (U)
Wyposazenie do mocowania kabli w instalacji
elektrycznych. PN-EN 60445:2002

Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspdtdziataniu cztowieka z maszyng oznaczanie i
identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne zaciskow urzadzen i zakonczen zyt przewodow oraz
ogolne zasady systemu alfanumerycznego.

PN-EN 60446-2004
Zasady podstawowe 1 bezpieczenstwa przy wspotdziataniu cztowieka z maszyna oznaczanie
1 identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne przewodow barwami albo cyframi.

PN-EN 60529-2003

Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy

(Kod IP). PN-EN 60664-1:2003 (U)

Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w uktadach niskiego napigcia. Czg$¢ 1: Zasady,
wymagania i badania.

PN-EN 60670-1:2005 (U)

Puszki i obudowy do sprzetu elektroinstalacyjnego do uzytku domowego i1 podobnego.
Czg$¢ 1: Wymagania og6lne

PN-EN 60799:2004

Sprzet elektroinstalacyjny. Przewody przytaczeniowe i przewody

posredniczace. PN-EN 60898-1:2003 (U)

Sprzet elektroinstalacyjny. Wylaczniki do zabezpieczen przetezeniowych instalacji domowych
i podobnych. Czes¢ 1: Wylaczniki do obwodow pradu przemiennego.

PN-EN 60898-1:2003/A1:2005 (U)

Sprzet elektroinstalacyjny. Wylaczniki do zabezpieczen przetezeniowych instalacji domowych
i podobnych. Czes$¢ 1: Wylaczniki do obwoddéw pradu przemiennego (Zmiana Al).

PN-EN 60898-1:2003/AC:2005 (U)
Sprzet elektroinstalacyjny. Wylaczniki do zabezpieczen przetezeniowych instalacji domowych



i podobnych. Cze$¢ 1: Wylaczniki do obwodow pradu przemiennego.

PN-EN 61008-1:2005 (U)

Sprzgt elektroinstalacyjny. Wytaczniki réznicowopradowe bez wbudowanego
zabezpieczenia nadpradowego do uzytku domowego i podobnego (RCCB).
Cze$¢ 1: Postanowienia ogolne. PN-EN 61009-1:2005 (U)

Sprzet elektroinstalacyjny. Wylaczniki réznicowopradowe z wbudowanym

zabezpieczeniem nadpradowym do uzytku domowego i podobnego (RCBO).

Cze$¢ 1: Postanowienia ogolne. PN-E-04700:1998

Urzadzenia i uklady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzania
pomontazowych badan odbiorczych.

PN-E-04700:1998/Az1:2000

Urzadzenia 1 uklady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych. Wytyczne
przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych (Zmiana Az1).

PN-E-93207:1998

Sprzet elektroinstalacyjny. Odgatezniki instalacyjne 1 ptytki odgalezne na napigcie do 750 V do
przewodow o przekrojach do 50 mm?*. Wymagania i badania.

PN-E-93207:1998/Az1:1999

Sprzgt elektroinstalacyjny. Odgatezniki instalacyjne 1 ptytki odgalezne na napigcie do 750V do
przewodow o przekrojach do 50 mm®. Wymagania i badania (Zmiana Az1).

PN-E-93210:1998

Sprzet elektroinstalacyjny. Automaty schodowe na znamionowe napigcie robocze 220 V i 230
V i prady znamionowe do 25 A. Wymagania i badania.

PN-90/E-05029
Kod do oznaczania barw.

Ustawy

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 1. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 . Nr 92,poz. 881).
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z
pozn. zmianami).

Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegolowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072, zmiana Dz. U. z 2005 r. Nr
75, poz. 664).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108, poz. 953 z pdzniejszymi zmianami).

7. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow deklarowania
zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. z 2004 r. Nr
198, poz. 2041).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systeméw oceny zgodnosci,
wymagan, jakie powinny spehia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie zgodnosci oraz sposobu
oznaczenia wyrobow budowlanych oznakowania CE (Dz. U. Nr 195, poz. 2011).



