Stadium i zakres:
Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych

SST - K-01.01.01
ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE | PRACE GEODEZYJNE

1. WSTEP

1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

1.5.

1.6.

Nazwa nadana zamoéwieniu

,BUDOWA HALI tUKOWEJ PRZY UL. BYTOMSKIEJ W SWIETOCHLOWICACH ETAP II” W
RAMACH ZADANIA INWESTYCYJNEGO PN. ,,MODERNIZACJA | BUDOWA OBIEKTOW
INFRASTRUKTURY SPORTOWEJ NA TERENIE OSIR ,,SKALKA” W
SWIETOCHLOWICACH".

Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
(STWIORB) sg wymagania dotyczace przygotowania terenu pod budowe i wytyczenia
punktow wysoko$ciowych.

Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych stanowig czesc
Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowy i nalezy je stosowa¢ w zalecaniu i wykonaniu
Robot opisanych w podpunkcie 1.1.

Zakres robét objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja:
Przygotowanie placu budowy w zakresie podtgczen zewnetrznych
Zasilanie w wode placu budowy z projektowanej sieci wodociggowej po wykonaniu jej
fragmentu i po zamontowaniu wodomierza dla potrzeb budowy przez wykonawce robot.
Zasilanie placu budowy w energie elektryczng
Tymczasowe ogrodzenie placu budowy wykona na swoj koszt wykonawca robot.
Zaplecze socjalne i sanitarne dla pracownikéw budowy Wykonawca robdét budowlanych
przygotuje na swoj koszt.

* Roboty pomiarowe przy budowie nowych fragmentéw budynku.

* Roboty pomiarowe dla tyczenia i budowy nawierzchni i innych obiektow

przewidzianych projektem zagospodarowania terenu

Nazwy i kody
45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w ST.

Osnowa geodezyjna pozioma — usystematyzowany zbiér punktéw, ktérych wzajemne
pofozenie na powierzchni odniesienia zostato okreslone przy zastosowaniu techniki
geodezyjnej.

Osnowa geodezyjna wysokosciowa — usystematyzowany zbiér punktéw, ktérych wysokos¢ w
stosunku do przyjetej powierzchni odniesienia zostato okreslone przy zastosowaniu techniki
geodezyjnej.

Osnowa realizacyjna — jest to osnowa geodezyjna (pozioma i wysokosciowa) przeznaczona
do geodezyjnego wytyczenia elementéw projektéw w terenie oraz geodezyjnej obstugi
budowy i montazu konstrukcji i zwigzanych z realizacjg urzgdzen. Osnowa ta powinna stuzy¢
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réwniez do pomiarow kontrolnych przemieszczen i odksztatcen, a takze w miare mozliwosci
pomiarow powykonawczych.

Punkty gtéwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczgtkowy i
koncowy punkt trasy.

Pozostate okredlenia podstawowe sg zawarte w przepisach prawa oraz odpowiednich
Polskich Normach, a takze w Instrukcjach i Wytycznych Technicznych obowigzujgcych w
geodezji i kartografii.

1.7. Ogdélne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczgce robot podano w Specyfikacji opisujgcej ,WWymagania ogélne”
2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw podano w Specyfikacji opisujgcej ,Wymagania
ogéine”

2.2, Materialy.

Materiatami stosowanymi przy tworzeniu trasy i wyznaczaniu roboczych punktéw
wysokosciowych wg zasad niniejszej Specyfikacji Technicznej sa:

« farba chlorokauczukowa lub ftalowa.

* repery

3. SPRZET

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczgce sprzetu okreslono w Specyfikacji opisujgcej ,Roboty
ziemne. Wymagania ogoine”

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu, na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét powinien byé
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac:

* Teodolity lub tachimetry,

* Niwelatory,

» Dalmierze, tyczki,

e Laty,

* Tasmy stalowe, szpilki.
Prace zwigzane ze stabilizacjg i oznaczeniem gtéwnych elementéw uzbrojenia terenu oraz
reperéw roboczych bedg wykonane recznie. Prace pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz
okresleniem wysokosci elementéw uzbrojenia terenu, wykonane bedg specjalistycznym sprzetem
geodezyjnym (niwelator, dalmierz, teodolit).

Sprzet stosowany do wyznaczeh powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci
pomiardow.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczgce transportu okreslono w Specyfikacji opisujgcej ,Roboty
ziemne. Wymagania ogoine”

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie, na jakos¢ wykonywanych robét i wkasciwosci przewozonych materiatow.
Wymagane srodki transportu — pojazdy skrzyniowe bez ograniczenia noSnosci:

— Do wywiezienia mas ziemnych i gruzu
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Do dowiezienia na plac budowy elementdéw tymczasowych jak wiaty, pakamery itp.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.

5.2.

Ogodlne warunki wykonania robét.

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace wykonania robét okreslono w  Specyfikacji
opisujgcej ,Roboty ziemne. Wymagania ogolne”

Teren budowy nalezy zagospodarowac i oznakowac zgodnie z Projektem zagospodarowania
placu budowy i przedstawi¢ do odbioru Inspektorowi nadzoru.

Zagospodarowanie powinno zapewni¢ bezpieczenstwo pracy, fatwos¢ ewakuacji i
racjonalnos¢ wykorzystania terenu bez szkdd dla Sagsiadéw.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami G.U.G. i K.
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robét obejmuija:
* roboty przygotowawcze,
» odtworzenie punktéw wysokosciowych,
* wytyczenie osi obiektu,
* wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu,
* geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.
Prace przygotowawcze.
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca robét geodezyjnych powinien:
* zapoznac¢ sie z zakresem opracowania,
* przeprowadzi¢ z Zamawiajgcym (Inzynierem) uzgodnienia dotyczgce sposobu
wykonania prac,
» zapoznac¢ sie z dokumentacjg projektowa,
» zebra¢ informacje o rodzaju i stanie osnéw geodezyjnych na obszarze objetym
budowg drogi,
* zapoznac¢ sie z przewidywanym sposobem realizacji budowy,
* przeprowadzi¢ wywiad szczegotowy w terenie.

Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami i
wytycznymi GUGIK [3+10].

Przed przystgpieniem do robdot Wykonawca powinien przejgé od Zamawiajgcego dane
zawierajgce lokalizacje i wspotrzedne punktow gtdéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia
robét.

Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w
wytyczeniu punktow i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny byé usuniete na koszt
Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg

zgodne rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie réznig sie od rzednych okredlonych w dokumentacji projektowej, to powinien
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powiadomi¢ o tym Inzyniera.

Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z réznic rzednych terenu podanych w dokumentaciji
projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na
koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe
w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inzyniera.

Dodatkowo Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia monitoringu oddziatywania robét
inzynierskich budynku

Istniejgcego systematycznie przez caty okres realizacji inwestycji. Sposéb kontrolowania
oddziatywan powinien by¢ Zaakceptowany przez Projektanta konstrukc;ji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w Specyfikacji opisujgcej ,Wymagania ogolne”.

Poniewaz w przygotowaniu placu budowy nie wystepuje trwate wbudowywanie materiatow
zapewnienie jakosci rownowazne bedzie z dopetnieniem zasad zawartych w aprobatach,
dopuszczeniach, instrukcjach uzytkowania i zgodnosci z normami podanymi dalej oraz
przepisami szczegétowymi podanymi w SST oraz z zasadami wspofczesnej sztuki
budowlane;.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez
Inspektora nadzoru programu zapewnienia, jakosci (PZJ), w ktérym przedstawi on
zamierzony sposéb wykonania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujgce wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST.

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktére:

» posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wtasciwych przepiséw i informacji o ich istnieniu zgodnie z
rozporzgadzeniem MSWiA z 1998 r. (Dz. U.99/98),

» posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

o Polskg Normg lub aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie
ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i
ktore spetniajg wymogi SST.znajdujg sie w wykazie wyrobow, o ktorym mowa w
rozporzadzeniu MSWIA z 1998 r. (Dz. U.98/99).

Wykonawca powinien na biezgco prowadzi¢ dokumentacje budowy i okazywaé jg
Inspektorowi nadzoru. Wykaz dokumentow podano w ST.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane
do wglgdu na zyczenie Zamawiajgcego.

Kontrola jakosci prac pomiarowych powinna obejmowac:

*+  Wewnetrzng kontrole prowadzong przez Wykonawce robét geodezyjnych, ktéra
powinna zapewnia¢ mozliwos¢ sledzenia przebiegu prac, oceniania ich, jakosci oraz
usuwania nieprawidtowosci mogacych mie¢ wptyw na kolejne etapy robot,

* Kontrole prowadzong przez stuzbe nadzoru (Inzyniera),

* Przestrzeganie ogdlnych zasad prac okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK,
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zgodnie z wymaganiami 5
* Sporzadzenie przez Wykonawce robdt geodezyjnych protokotu z wewnetrznej kontroli
robot.

Kontrole nalezy prowadzi¢ wedtug ogdolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i
punktéw wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogolnych zasad okreslonych w Instrukcjach i
wytycznych GUGIK.

6.2. Sprawdzenie robét pomiarowych.

Sprawdzenie robo6t pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wg nastepujgcych zasad:
* Robocze punkty pomiarowe nalezy sprawdzaé niwelatorem na catym obszarze
budowy.
*  Wyznaczenie nasypow i wykopow nalezy sprawdzaé¢ tasmg i szablonem =z
poziomnica.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru roboét

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w Specyfikacji opisujgcej ,Roboty ziemne. Wymagania
ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jako jednostke obmiarowg nalezy przyjmowac faktyczng powierzchnie w m2 terenu
objetego inwestycjg lub kubature obiektu w m3.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robét podano w Specyfikacji opisujgcej ,WWymagania ogéine”.

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru
czesciowego robdt dokonuje sie dla zakresu robét okreslonego w dokumentach umownych
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru rob6t dokonuje Inspektor nadzoru.
Odbidr prac zwigzanych z wyznaczeniem punktéw w terenie nastepuje na podstawie szkicow
i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inzynierowi Projektu.

Wykonawca zobowigzany jest do przekazania wynikow pomiarow kontrolnych budynku
istniejgcego w miejscach ustalonych z Projektantem konstrukcji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w Specyfikacji opisujgcej ,Roboty
ziemne. Wymagania ogdlne”.
9.2. Sposéb rozliczenia robo6t tymczasowych i prac towarzyszacych.
Cena wykonania robét okreslonych niniejszymi STWIORB obejmuje:
* roboty tymczasowe, ktore sg potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie
sg przekazywane Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

* prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robét podstawowych,
niezaliczane do robét tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robaot itd.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Spis przepiséw zwigzanych podano w Specyfikacji opisujgcej ,WWymagania ogdine”.
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