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D - M - 00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji technicznej (OST) s3 wymagania ogélne dotyczace wykonania
i odbioru robét drogowych w ramach ,, Przebudowy drogi gminnej Lipice-Nowa -Huta, ,Stara Huta — Mokre”

1.2, Zakres stosowania SST
Jako czgs¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywaé i rozumied

w zlecaniu i wykonaniu Robdt opisanych w podpunkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspdlne dla rob6t objetych nizej
wymienionymi specyfikacjami technicznymi dla poszczeg6lnych asortymentéw robét drogowych.
1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumieé¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany. nie bedacy budynkiem, stanowiacy calosé techniczno-uzytkowa (droga) albo
Jego czgs¢ stanowigeg odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wgzel).
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazddw obstugujacych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakoficzeniu.
1.4.5. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu wydajgcego, wydany zgodnie z
obowiazujacymi przepisami, stanowigcy urzgdowy dokument przebiegu rob6t budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i
okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét. rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania
poleceri i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonaweca i projektantem.
1.4.6.  Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o
ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem.
1.4.7.  Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.
1.48. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.9.  Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielagcymi jezdnie.
1.4.10. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.
L4.11. Korpus drogowy - nasyp lub ta czg$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korona drogi i skarpami rowéw.
1.4.12. Koryto - element uformowany w korpusie drogowyvm w celu ulozenia w nim konstrukeji nawierzchni.
1.4.13. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy
do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zalacznikow. Wpisy w ksiazce obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera/Kicrownika projektu.
1.4.14. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwiazanych z ocena jakosci materialow oraz robét.
L4.15. Materialy - wszelkie tworzywa niczbedne do wykonania robét. zgodne 2 dokumentacjg projehtowa i specyfikacjami
technicznymi. zaakceptowane przez Inzyniery/ Kierownika projektu.
1.4.16. Nawicrzchnia - warstwa lub zespol warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obciazen od ruchu na podloze
gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa scieralna - gdérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikow

atmosterycznych.
b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca sic migdzy warstwa scieralng a podbudowa. zapewniajaca lepsze rozlozenie
naprezef w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sluzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istnicjacej nawierzchni.
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d) Podbudowa - dolna czes¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podloze. Podbudowa moze skladac
si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gorna cze$¢ podbudowy spelniajgca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona
skladaé si¢ z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czgsé podbudowy spelniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podloza. Moze zawiera¢ warstwg mrozoochronng,
odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktdrej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsgczajgca - warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajgcej si¢ do nawierzchni.

1.4.17. Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigecie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu

mostowego.

1.4.18. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat

tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét

budowlanych.

1.4.19. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i zwigzanych

z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i

budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.20. Pobocze - czesé korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia urzadzen organizacji i

bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.21. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glgbokosci przemarzania.

1.4.22. Podloze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona w celu
umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni,

1.4.23. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika
projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.24. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.25. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego Iub caltkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podluznym) istniejacego
polaczenia.

1.4.26. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedréwek zwierzat dziko zyjgcych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.27. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad dolina, bagno, rzeka. szlak wedrowek dzikich zwierzat itp.

1.4.28. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego. na przyklad droga.
kolej, rurociag. kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.29. Przetargowa dokumentacja projektowa - czgsé dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bgdacego przedmiotem robét.

1.4.30. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.31. Rozpigtosé teoretyczna - odleglosé migdzy punktami podparcia (lozyskami), przgsta mostowego.

1.4.32. Szeroko$¢ calkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odleglo$¢ migdzy zewngtrznymi krawedziami konstrukeji obiektu,
mierzona w linii prostopadlej do osi podiuznej, obejmuje catkowita szerokosé konstrukcyjng ustroju niosgcego.

1.4.33. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich ilogci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
1.4.34. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzgce czg$¢ terenu budowy.

1.4.35. Zadanie budowlane - czgs$¢ przedsigwzigcia budowlanego. stanowiaca odr¢bna calo$¢ konstrukeyjng lub
technologiczna. zdolng do samodzielnego petnienia funkeji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu
robdt zwiazanych z budowa. modemnizacja/ przebudowa. utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowe;j lub jej elementu.

1.5. Ogédlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosé wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnoscei na terenie
budowy. metody uzyte przy budowic oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa. SST i poleceniami
Inzyniera’/Kicrownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach Kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi. lokalizacj¢ i wspolrzgdne punktow gldwnych trasy
oraz reperow. dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosé za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszezone znaki geodeszyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.
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1.5.2. Dokumentacja projektowa

a) Wykonawca otrzyma po przyznaniu Kontraktu 2 egzemplarze Projektéw technicznych na roboty objete
Kontraktem.
- Jezeli w trakcie wykonania Robdt zajdzie konieczno$é wykonani dodatkowej dokumentacji Projektowej,
Wykonawca wykona i uzgodni ja sam.

b) Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykonawce

- Wykonawca we wlasnym zakresie wykona i uzgodni projekt organizacji ruchu na czas prowadzonych robét
oraz sporzadzi i przedstawi Zamawiajgcemu inwentaryzacje geodezyjng powykonawczg na aktualnym
podkladzie geodezyjnym.

- Wszystkie powyisze opracowania wymagajg uzgodnienia Projektanta i zatwierdzenia InZyniera.

1.5.3. Zgodnos$¢ robdt z dokumentacja projektows i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowig czg$é umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z nich sg obowiazujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogélnych” (,,Ogélnych warunkach umowy™).

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomié¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich
zmian i poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci. wymiary podane na pismie sg wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bgdg zgodne z dokumentacjg projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bgda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli musza
wykazywa¢ zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjg projektowa lub SST i wplynie to
na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,.pod ruchem”)

Wykonaweca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektéw (jezdnie,
sciezKi rowerowe, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie
trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia
rob6t w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu robét projekt organizaciji ruchu powinien by¢ na biezaco
aktualizowany przez Wykonawcg. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzgdzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajgc w ten sposob bezpieczenstwo
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzglgdéw bezpieczenistwa.

Wszystkie znaki. zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bgda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystgpienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych. ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest wlaczony w ceng
Kontraktowa.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpicczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru vstatecznego robot. :

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie utrzymywac tymezasowe urzadzenia zabezpicezajace, w 1ym:
vgrodzenia. porgeze. oswictlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne srodki niezbgdne do ochrony robat.
wygody spolecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu. Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazddéw i maszyn pracujacych przy realizacji robot.
Wikonawea edpowicednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kicrownikiem projektu.
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Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wlagczony w ceng
kontraktowa.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykariczania robét Wykonawca bedzie:

a) utrzymywa¢ teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgce;j.

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
Srodowiska na terenic i wokét terenu budowy oraz bgdzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla os6b lub dobr
publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych
w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujgc si¢ do tych wymagan begdzie mial szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatdw, magazyndw, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikoéw i ciekdw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami.
¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bgdzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;j.

Wykonawca bedzie utrzymywac. wymagany na podstawie odpowiednich przepisdw sprawny sprzgt
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych. mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne bgdg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji
robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sig¢ uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot bgda mialy aprobatg techniczna wydang przez uprawniona jednostke,
jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialéw na srodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a-po zakonczeniu robdt ich szkodliwosé zanika
(np. materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawea powinien otrzyma¢ zgodg na uzycie tych materialéw od wlasciwych
organéw administracji pafnstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyl materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowa dla wszelkiego rodzaju robot.
ktdre majg by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢
Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladze oraz bgdzie z nimi
wspolpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bgdzie odpowiadaé za
wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczony ch mu przez Zamaw iajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendow z zabudoway mieszkaniowg. Wykonawca bgdzie realizowac roboty w

- sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkic uszkodzenia zabudowy
micszkaniowej w sasiedztwie budowy. spowodowane jego dzialalnoseia.

Inzynier/Kierownik projektu bydzic na biezaco informowany o wszystkich umowach zawarty ch pomigdzy
Wykonawca a wlascicielami nieruchomosci i dotyczaeych korzystania z wlasnosei i drog wewnetrzny ch. Jednakze. ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajgey nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie bgda one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.
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1.5.9. Ograniczenie obcigien osi pojazdéw

Wykonawca bgdzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczer naciskéw osi na drogach publicznych przy transporcie
materialow i wyposazenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od
whasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie
bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze polecic, aby pojazdy nie spelniajgce
tych warunkéw zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone
na swiezo ukoriczony fragment budowy w obrbie terenu budowy i Wykonaweca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich
robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczeiistwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bgdzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpicczefistwa i higieny pracy.

W szczegblnosci Wykonawea ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bgdzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenistwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej
zaplacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robét od daty
rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoficzenia rob6t przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca bgdzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w
taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.
Jesli Wykonawea w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore s3 w jakikolwick sposéb zwiazane z wykonywanymi robotami i bgdzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bgdzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich
wymagan prawnych odnognie znakéw firmowych. nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materialow
lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w sposob ciagly bgdzie informowa¢ Inzyniera/Kierownika
projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolefi i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje
Wykonawca. z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowaznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sa konkretne normy i przepisy, ktére spelniac maja
materialy, sprz¢t i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywaé postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powolanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku
gdy powolane normy i przepisy sa paiistwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ réwniez
stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy,
pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Réznice pomigdzy
powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokiadnie opisane przez Wykonawcg i przedlozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska. monety. przedmioty wartosciowe. budowle oraz inne pozostalosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasnosé Zamawiajacego. Wykonawca
zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postepowaé zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku
tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdznienia w robotach. Inzynier/ Kierownik projektu po
uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydluzenie czasu wykonania robot i/lub wysokos¢ kwoty. o ktdra nalezy
zwigkszy¢ ceng kontraktowa.

2. MATERIALY
2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy 1y godnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do
robot. Wykonawcea przedstawi Inzynierowi/Kicrownikowi projektu do zatwierdzenia. szczeglowe informacje dotyczace
proponowanego zrodla wytwarzania. zamawiania lub wydobywania tych materialow jak rowniez odpowiednie $wiadectwa
badan laboratoryjnych oraz probki materialow.

Zatwierdzenie partii materialéw z danego Zradla nie o7nacza automatyeznie. 7e wszelkie materiaty 7 danego 7rodla
uzyskaja zatwierdzenie.
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Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego
Zr6dta w spos6b ciggly speiniajg wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie materialow ze
zrédet miejscowych wlaczajac w to Zrédla wskazane przez Zamawiajgcego i jest zobowiazany dostarczy¢
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczgeiem eksploatacji Zrodla.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacjg zawierajacg raporty z
badari terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metodg wydobycia i selekcji, uwzglgdniajac aktualne
decyzje o eksploatacji, organéw administracji pafistwowej i samorzadowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow
pochodzacych ze Zrodel miejscowych,

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatéw, dzierzawy i inne jakie okazg si¢ potrzebne w
zwigzku z dostarczeniem materialéw do roboét.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopdw, dokopow i miejsc pozyskania materialéw miejscowych beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukoficzeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odklad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegblnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja Zrodet materialow bgdzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy i zlozone w
miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materialéw do innych robét. niz te dla ktérych zostaty zakupione. to koszt tych materialéw zostanie odpowiednio
przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko. liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigciem i niezaplaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dhuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy bgda one uzyte do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakosé i wlasciwosci i byly dost¢pne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materialéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawcg i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekeja wytwoérni materialow

Wytwornie materialow moga byé okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkeji z wymaganiami. Prébki materialéw moga by¢é pobierane w celu
sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowic padstawg do akeeptacji okreslonej partii materiatéw pod
wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcj¢ wytwomni, musza byé speinione
nastgpujgce warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial zapewniong wspolpracg i pomoc Wykonawcey oraz producenta materialéw w
czasie przeprowadzania inspekcji.

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial wolny dostgp. w dowolnym czasie. do tych czgsei wytwomi. gdzie odbywa sig
produkcja materialdw przeznaczonych do realizacji robot,

c) Jezeli produkcja odbywa sig w micjscu nie nalezgeym do Wi konawcy. Wykonawca uzyska dla Inzyvniera/Kierownika
projektu seswolenie dla przeprowadzenia inspekeji i badan w tsch migjscach.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedvnie takicgo sprzgtu. ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu
na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawey i powinien odpowiadac
pod wzglgdem tx pow i ilosci wshazaniom zawartym w SST. PZJ lub projekcie organizacji robot. zaakceptowanym przez
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Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzgt powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnosé sprzgtu powinny gwarantowa¢ przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

_Sprzet bedgey wiasnoscia Wykonawcy lub wynajgty do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowa¢ sprzgt jak réwniez naprawiaé lub wymieniac sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwosé wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed
uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze byé pozniej Zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostang
przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna niekorzystnie na
Jjakos¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda speinia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie spetniajace tych
warunkdw moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bgdzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane
Jjego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ zastosowanych
materialéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem
organizacji robdt opracowanym przez Wykonawcg oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robét zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popelnione przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, usuniete przez Wykonawce na
wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na
pi$mie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokladnogé.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialdéw i elementéw robét beda
oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badar materialéw i robét, rozrzuty
normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materialéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny byé wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowaé i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu program
zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawea powinien okreslic. zamierzony sposéb wykonywania
robot. mozliwosci techniczne. kadrowe i plan organizacji robdt gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg
projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) cz¢s¢ 0golng opisujaca:

— organizacje wykonania robot. w tym terminy i sposib prowadzenia robot.

— organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét.

- sposdb zapewnienia bhp..

- wykaz zespoldw roboczych. ich kwalifikacje i przvgotowanie praktyezne.

- wykaz osob odpowiedzialnych za jakosc i terminowos¢ wykonania poszezegélnych elementow robot.

= system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywany ch roboét.

= Wwyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub laboratorium.

ktéremu Wy konawea zamierza zlecié prowadzenie badan).
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— spos6b oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow
sterujagcych, a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposéb i forme¢ przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czgsé szczegolowa opisujgca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ $rodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materialow, spoiw, lepiszczy,
kruszyw itp.,

— spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

— sposob i procedur¢ pomiarow i badan (rodzaj i czgstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzgdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdw, wytwarzania mieszanek i wykonywania
poszczegdlnych elementéw robdt,

— sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2, Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé¢ zalozong jakosé
robét.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za petna kontrolg robét i jakosci materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wlgczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania
prébek i badan materialéw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazgda¢ od Wykonawcey
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bgdzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz robot z czestotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich cze¢stotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa. ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazng legalizacj¢. zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych
procedury badarn.

Inzynier/Kierownik projektu begdzie mie¢ nicograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwick
niedociagnigciach dotyczacych urzadzer laboratoryjnych. sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociagnigeia te bedg tak powazne, ze mogg wplynac¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materialéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociagni¢cia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakosé¢ tych
materialow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca sig¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do
badan.

Inzynier/Kierownik projektu bgdzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Prébki dostarczone przez Wykonawcg do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzaé¢ dodatkowe badania tych
materialow. ktére budzg watpliwosci co do jakosci. o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte
lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrvwa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek: w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary b¢da przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku. gdy normy nie
obejmuija jakiegokolwiek badania wymaganego w SST. stosowa¢ mozna wylvezne krajowe. albo inne procedurny.
zaakceptowane przez Inzynicra’ Kierownika projektu.

Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan. Wykonawea powiadomi Inzyvniera/ Kierownika projektu o rodzaju.
migjscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania. Wykonawca przedstawi na pismie ich winiki do
akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportdw 2z wynikami badan jak
najszybciej. nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Winiki badan thopic) beda prechasywane  Insyniecrowi/Kierownikowi  projektu na  formularzach  wedlug
dostarcsonego przez niego wzoru lub innych. przez niego zaaprobowanych,
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6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialow w
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialéw powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce,
poprzez migdzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialéw i rob6t z wymaganiami SST na podstawie
wynikéw wlasnych badaii kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy s3 niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wylacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialéw i robét z
dokumentacjg projektowg i SST. Moze réwniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i
pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawcg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktdre posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczefistwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polska Norma lub
— aprobatg techniczna. w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy. jezeli nie sg objgte
certyfikacja okreslona w pkt 1
i ktore spelniajg wymogi SST.

W przypadku materialéw. dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot
bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materialy, ktére nie spelniaja tych wymagan bgda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do kornca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnosé za prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bgdg dokonywane na biezaco i bgda dotyczyé przebiegu robot, stanu bezpieczerstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby. ktéra dokonala zapisu. z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bgda czytelne. dokonane trwalg technika. w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i
opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczeg6lnosci:

— datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- datg przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,

— date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakoéci i harmonograméw robot,

— terminy rozpoczegcia i zakoriczenia poszczegdlnych elementow robot,

— przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

— daty zarzadzenia wstrzymania robdt. z podaniem powodu.

— zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajgeyeh i ulegajacych zakrveiu. czgsciowych i ostatecznych odbiorow
robot.

— wyjasnienia. uwagi i propozycje Wykonawcy.

— stan pogody i temperatur¢ powictrza w okresic wykonywania robdt podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegdlnvm w zwiazku z warunkami klimatyvcznymi.

— zgodnos¢ rzeczywistyeh warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej.

- dane dotyezgee czynnosei geodezyvinyeh (pomiarowyveh) dokonywanyeh przed i w trakeie wykonywania robot.

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieezenia robot.

- dane dotyezace jakosci matcrialow. pobicrania probek vraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem. kto je
przeprowadezal.

= wyniki prob poszezegolnych elementow budowli z podaniem. kto je przeprowadzal.

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje. uwagi i wyjasnienia  Wykonawcy. wpisane do dziennika budowy beda  przedlozone
Inzynierowi’Kierownikowi projektu do ustosunkowania sig.

Decy zje Inzyniera’Kicrownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawea podpisuje 7 zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowisha.
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Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sig. Projektant
nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnieri do wydawania poleceri Wykonawcy roboét.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksigzka obmiar6w stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw robot.
Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposéb ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki
obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialéw, orzeczenia o Jjakosci
materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru robét. Winny byé udostgpnione na kazde Zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigeie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie

przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy bgda zawsze dostgpne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do wgladu

na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogblne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bgdzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja projektowg i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawea po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgda wpisane do ksigzki obmiaréw.

Jakikolwick blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukoriczenia wszystkich robét. Blgdne dane zostana poprawione wg instrukcji
Inzyniera/Kierownika projektu na pi§mie.

Obmiar gotowych robét bgdzie przeprowadzony z czgstoscia wymagang do celu miesigcznej platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera/Kierownika
projektu.

7.2, Zasady okreslania ilosci robét i materialéw

Diugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdluz linii
osiowej.

Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej. objetosci beda wyliczone w m?® jako dlugos¢
pomnozona przez sredni przekrgj.

llosci. ktdre maja by¢ obmierzone wagowo. beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnic z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszysikic urzadzenia i sprzgt pomiarowy. stosowany w czasic obmiaru robot bgda zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzgdzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonaweg. Jezeli urzadzenia te lub Spregl wymagaja
badan atestujacych to Wykonawca bedrie posiadaé wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawes utrzymywane w dobr m stanie. w calym okresie trwania
robot.

7.4. Wagi i zasady waienia

Wykonawcea dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom SST Bedzie
utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
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7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary begdg przeprowadzone przed czgs$ciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw robdt, a takze w przypadku
wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikajgcych przeprowadza sig w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bgda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolgczone w formie oddzielnego zalacznika do ksigzki
obmiaréw, ktorego wzér zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalert odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu.
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robét,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogéinego postepu robdt.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czgsci robét do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bgdzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w
ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg projektowa. SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czeSciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru czgsciowego robot dokonuje
si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci.

Catkowite zakoniczenie rob6t oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakoriczenia robét i przyjgcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

QOdbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera/Kierownika
projekiu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakos$ciowej na podstawie przedlozonych
dokument6w, wynikéw badan i pomiar6w, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg projektows i
SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetveh w trakcie odbiordw robdt
zanikajacych i ulegajacych zakryciu. zwlaszeza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewvkonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robot uzupelniajacych w warstwie
scieralnej lub robotach wykoniczeniowych. komisja przerwie swoje czynnoscei i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje. ze jakosé wykonywanych robot w poszezegdlnych asortymentach
nicznacznic odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu
na cechy cksploatacyjne obicktu i bezpieczenstwo ruchu. komisja dokona potracen. oceniajac pomnicjszong wartose
wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru ostatecznego robat
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawcea jest zobowiazany przygotowaé nastgpujace dokumenty
. dokumentacj¢ projektowg podstawowa 7 naniesionymi zmianami oraz dodatkowa. jesli zostala sporzadzona w trakcie
realizacji umowy.
2. szezegolowe specvfikacje techniczne (podstawowe 7 dokumentéw umowy i ew. uzupelniajace lub zamienne).
recepty i ustalenia technologiczne.
4. dzienniki budowy i ksiawzki obmiarow (on ginaty).

A
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5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST iew. PZJ,
6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z SST i ew. PZJ,
7. opinig¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zatgczonych do dokumentow
odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZ],
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przeloZenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robét wlascicielom urzadzen,
9. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét.
Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupelniajace bgda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ..Odbiér ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za jednostkg obmiarowa ustalong dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢é (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robét beda obejmowac:
— robocizng bezposrednia wraz z towarzyszgcymi kosztami,
— wartos¢ zuzytych materialéow wraz z kosztami zakupu. magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na teren

budowy,

- wartos¢ pracy sprz¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami.
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnienn wynikajacych z postepu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczeristwa ruchu,

(c) oplaty/dzierzawy terenu,

(d) przyvgotowanie terenu.

(¢) konstrukeje tymczasowej nawierzchni. ramp. chodnikow. krawgznikow. barier. oznakowan i drenazu.

(f) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) oczyszczanie. przestawienie. przvkrycie i usunigeie tymezasowyvch oznakowan pionowych. poziomych. barier i swiatel.
(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objuzdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usuniecie wbudowanych materialdw i oznakowania.

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa 7 dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U, Nr 89, poz. 414 z péznicjszymi zmianami)

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy. montasu i rozbiorki oras

tablicy informacyjnej (Dz. U, Nr 138. poz. 1555).
3. Ustawa £ dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14. poz. 60 2 pozniejszymi zmianami).
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D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych w ramach zadania jak w tytule .
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji

robdt wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gldwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi).
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych).
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych.
e) zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaly. ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb ulatwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Odtworzenie punktéw osnowy geodezyjnej

W zakres robot pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem punktéw osnowy geodezyjnej zagrozonej, uszkodzonej
lub zniszczonej w trakcie realizacji robot wchodzg:

a) zgloszenie zniszczenia lub uszkodzenia znaku geodezyjnego do Geodety powiatowego
b) Odtworzenie punktéw osnowy geodezyjnej zagrozonej , uszkodzonej lub zniszczonej w trakcie realizacji rob6t

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczgtkowy i koficowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi. odpow iednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ..Wymagania ogolne™ pkt 1.4,
1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot

Ogodlne wy magania doty czace robot podano w ST D-M-00.00.00 ..Wy magania ogolne™ pkt 1.5,
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialow

Ogolne wy magania doty czace materialow. ich pozy skiwania i skladowania podano w OST D-M-00.00.00
M ymagania ogolne™ pht 2.
2.2. Rodzaje materialéw

Do utrwalenia punktéw glownych trasy nalesy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub prgtem stalowsm. slupki
betonowe albo rury metalowe o diugosci okolo 0.50 metra.

Pale drewniane umieszezone poza granica robot Ziemny ch, w sasiedstwie punktow zalamania trasy . powinny mieé
srednice od 0015 do 0.20 m i dlugose od 1.5 do 1.7 m.
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Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okolo
0,30 m, a dla punktdw utrwalanych w istniejacej nawierzehni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m,
»Swiadki” powinny mie¢ dlugosé okolo 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczjce sprzgtu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne™ pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
- dalmierze,
— tyczki.
- laty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzgt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ..Wymagania ogélne™ pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materialow
Sprzgt i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu,
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ..Wymagania ogélne™ pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajgcego dane zawierajace lokalizacje i
wspdlrzedne punktow glownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawea powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegélowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu
punktéw giéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu okreslone w dokumentacji projektowej s zgodne z
rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznia si¢ od rzednych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by¢ zmieniane przed podj¢ciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace
z roznic rzgdnych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzgdnych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera,
zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza. ze roboty dodatkowe w takim
przypadku obciazg Wykonawcg.

Wizystkie roboty. ktdre bazujg na pomiarach Wykonawcy. nic moga by é rozpoczgte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przes Inzyniera,

Punkty wierzcholkowe. punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyrasny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktéw, Forma i wzér tveh oznaczen
powinny byv¢é zaakceptowane przez InZzyniera.

Wykenawca jest odpowiedzialny 7a ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w crzasie trwania
robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przes Zamawiajacego sostana zniszezone przez Wykonawce swiadomie lub
wskutek zaniedbania. a ich odiworzenie jest konieezne do dalszego prowadzenia robot. to zostana one odtworzone na koszt
Wykonawe.

W szy stkie puzostate prace pomiarowe honieezne dla prawidlowej realizacji robot naleza do obowigzkow
Wikonawey,
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktow
wysoko$ciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w spos6b trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg robot
ziemnych. Maksymalna odleglo$¢ pomigdzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekraczaé¢ 500 m.

Zamawiajgcy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy drogowej, a takze
przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglo$¢ migdzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w terenie plaskim powinna wynosié
500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robét zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszgcych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejgcych budowlach wzdtuz trasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zalozyé w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w spos6b wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzgdne reper6w roboczych nalezy okreslaé z takg dokladnoscig, aby sredni blad niwelacji po wyréwnaniu byt
mnigjszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwajng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny byé¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rz¢dnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji pafistwowej albo innej osnowy geodezyjnej. okreslonej w
dokumentacji projektowej.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gldwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze byé
wigksze niz 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cm dla pozostalych drog. Rzedne niwelety punktéw osi trasy
nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscig do 1 cm w stosunku do rzgdnych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialdow wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdt zastapi je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawgdzi nasvpow i wykopow na powierzchni
terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupelnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w migjscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopéw nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowac w przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopdw glebszych niz 1 metr. Odleglosé
migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglo$é ta co
najmniej powinna odpowiadaé odstgpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypéw i wykopéw o ksztalcie zgodnym z
dokumentacjg projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogéblne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola jako$ci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowyveh nalezy
prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytyeznych GUGIK (1.2.3.4.5.6.7) zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robit podano w OST D-M-00.00.00 .. W magania ogilne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robét
Opolne zasady odbioru robot podano w OS 1 D-M-00.00.00 W vy magania ogoine™ pki 8.
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8.2. Sposéb odbioru robét

Odbioér robdt zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw

geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedkiada Inzynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

S Prilh il B e

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktéw gltéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace odszukanie i
ewentualne odtworzenie,
Platnosé robot zwiazanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jest ujeta w koszcie robot mostowych.

. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gléwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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D-02.00.01

ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru liniowych
robot ziemnych
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji
robdt wymienionych wp. 1.1

1.3. Zakres robdt objetych ST

a) Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budowy j.w.
i obejmuja:
-Wykonanie koryta pod elementy konstrukcyjne nawierzchni chodnika
-Wykonanie koryta pod elementy konstrukcyjne nawierzchni jezdni
-Wykonanie wykopow pod odwodnienie

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
speiniajgca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢sé wykopu. ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysokosé nasypu lub glebokos¢ wykopu - roznica rz¢dnej terenu i rzgdnej robdt ziemnych, wyznaczonych w osi
nasypu lub wykopu.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00
-Wiymagania ogdlne™ pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wyvkonywaniu wykopow powinny byé przez Wykonaweg wykorzystane w maksyvmalnym
stopniu do budowy nasypow. Grunty przvdatne do budowy nasypéw moga byé wywiezione poza teren budowy tyvlko
wowczas. gdy stanowia nadmiar objgtosci robot ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty preydatne. uzyshane przy wikonaniu wykopow. nie bedac nadmiarem objetosei robot ziemnych,
zostaty za zgodg Inzynicra wywiezione przez Wykonaweg poza teren budowy 2 przeznaczeniem innym niz budowa nasypow
lub wyhonanie prac objetsch kontraktem. Wykonawea jest zobowigzany do dostarczenia rownowaznej objetosci gruntow
przydatnych ze Zrodel whasnych. zaakeeptowanych przez Inzyniera. .

Grunty i materialy nicprzydaine do budowy nasspow. okreslone w OST D-02.03.01 pht 2.4, powinny byé
wywiezione przez Wykonaweg na odklad. Zapewnicnie terenow na odklad nalezy do obowiazkow Zamawiajacego. o ile nie
okreslono tego inaczep w kontrakcie, Inzynier moze nakazaé pozostawienie na terenie budowy gruntow. kiorveh czasowa
nieprzydatnosé wynika jedynic z powodu zamarznigeia lub nadmiernej wilgotnosei.
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3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzgtu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykazaé sig mozliwoscig korzystania z
nastgpujgcego sprzgtu do:

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe. itp.),
— sprz¢tu zaggszczajgcego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 .Wymagania ogélne™ pkt 4.
4.2. Transport gruntéw

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu).
Jjego objetosei. sposobu odspajania i zaladunku oraz do odleglosci transportu. Wydajnosé srodkéw transportowych powinna
by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materialu).

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawcy.
dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwigkszone odleglosci nie zostaly wczeséniej zaakceptowane na pismie
przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,.Wymagania ogélne™ pkt 5.
5.2. Dokladnoé¢ wykonania wykopow i nasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego. w wykopie lub nasypie. od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz + 10
c¢m. Rdznica w stosunku do projektowanych rzgdnych roboét ziemnych nie moze przekraczaé + 1 cm i -3 cm.

Szeroko$¢ gérnej powierzchni korpusu nie moze rézni¢ sig od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 10 cm, a
krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zalaman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno réznié si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem
kata. Maksymalne nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekraczaé¢ + 10 ¢cm przy pomiarze fatg 3-metrowa, albo
powinny byé¢ spelnione inne wymagania dotyczace nierownosci, wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace rownosci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i réwnosci skarp,
powinny by¢ okreslone w dokumentacji projektowe;j.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niczaleznie od budowy urzadzen. stanowiacych elementy systeméw odwadniajacyeh. ujetseh w dokumentacji
projektowej. Wykonawea powinien. o ile wiymagaja tego warunki terenowe. wykonaé¢ urzadszenia. ktore zapewnia
odprowadsenie wod  gruntowyeh i opadowyeh poza obszar robot ziemnych tak. aby zabezpieczy¢ grunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania wykopdw i nasypow. aby
powierzchniom gruntu nadawac w catvm okresie trwania robot spadki. zapewniajace prawidlowe odwodnienie.

Jezeli. wskutek zaniedbania Wykonawcey. grunty ulegng nawodnieniu. ktére spowoduje ich dlugotrwaly
nicprzydatnosé. Wykonawea ma obowiazek usuniecia tyeh gruntow i zastapienia ich gruntami przydatnymi na wlasny koszt
bez jakichkolwiek dodatkowych oplat ze strony Zamawiajacego 7a te czyvnnoscei. jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzente wod do istniejacy ch zbiomikéw naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi byvé poprzedzone
uzgodnieniem 2 odpowiednimi insty tucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

I'echnologia wykonania wykopu musi umozliwiaé jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie trwania robdt
ziemnych. Wykenanie wykopdw powinno postepowaé w Kierunku podnoszenia sie niwelety,

W czasie robdt ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podluzny i nadaé przekrojom poprzecznym spadki.
umozliwiajace szvbki odphvw wod 7 wykopu O dle w dokumentacii projektowej nic zawarto innego whymagania, spadek
poprzecsny nie powinien byvd mniejszy niz 4% w preypadku gruntow spoistyceh i nie mniejszy niz 2% w przy padku gruntiw
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niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykonywania
innych rob6t na spelnienie wymagan dotyczgcych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postgpu rob6t ziemnych.

Zrodla wody, odslonigte przy wykonywaniu wykopdw, nalezy ujaé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe
nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,.Wymagania ogolne™ pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentacja projektowa.
Szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na:
- wiadciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
- whasciwe ujecie i odprowadzenie wysigkéw wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robot

Czynnosci wchodzace w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robot okreslono w pkeie 6 OST D-02.01.01. D-
02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czgstotliwosc oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.

Tablica 2. Czgstotliwos$é oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czgstotliwos$¢ badan i pomiarow
1 | Pomiar szerokosci korpusu Pomiar tasma. szablonem, latg o dlugosci 3 m i poziomica
ziemnego lub niwelatorem, w odstgpach co 200 m na

2 | Pomiar szerokosci dna rowow | prostych. w punktach gléwnych tuku, co 100 m na tukach o
R =100 m co 50 m na tukach o R < 100 m

3 | Pomiar rz¢dnych powierzchni oraz w miejscach, ktore budzg watpliwosci
korpusu ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnosci powierzchni
korpusu

6 | Pomiar réwnosci skarp
7 |Pomiar spadku podluznego | Pomiar niwelatorem rzednych w odstgpach co 200 m oraz w
powierzchni korpusu lub dna | punktach watpliwych

rowu
8 | Badanie zaggszczenia gruntu WskaZnik zaggszczenia okresla¢ dla kazdej ulozonej
warstwy lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na 1000 m?
warstwy

6.3.2. Szerohosé horpusu ziemnego

Szerokosé korpusu ziemnego nie moze réznic si¢ od szerokosei projektowanej o wigeej niz £ 10 em.
6.3.4. Rzgdne korony korpusu ziemnego

Rrzedne horony korpusu ziemnego nie moga roznic sie od rzedns ch projekiowansch o wieeej niz -3 em lub +1 em.
6.3.5. Pochy lenie skarp

Pochyvlenie skarp nie moze roznié sig od pachylenia projektowanego o wiccej niz 10% wartosci pochylenia
wyrazonego tangensem kata.
6.3.6. Réwnos¢ korony korpusu

WNierownosci powierzehni korpusu ziemnego micerzone latg 3-metrowa. nic mogg przekraczaé 3 cm.

6.3.7. Rownusd ~sharp
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Nierdwnosci skarp, mierzone lata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ + 10 cm.
6.3.8. Spadek podluzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzgdnych
wysokosciowych, nie moze dawac¢ réznic, w stosunku do rzgdnych projektowanych, wigkszych niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.9. Zaggszezenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny z zalozonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla ktérych nie mozna okresli¢ wskazZnika zaggszczenia nalezy okreslic
wskaznik odksztalcenia lo, zgodnie z norma PN-S-02205:1998 [4].

6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spelniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang
odrzucone. Jesli materialy nie spelniajace wymagan zostana wbudowane lub zastosowane. to na polecenie Inzyniera
Wykonawca wymieni je na wlasciwe. na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny
by¢ ponownie wykonane przez Wykonawcg na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy. Inzynier moze uznaé¢ wadg za nie majgca zasadniczego wplywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielkos¢ potracen za obnizong jakos¢.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,.Wymagania ogdlne™ pkt 7.

7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarowa jest m? (metr szescienny) wykonanych robdt ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,.Wymagania ogélne™ pkt 8.
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntéw

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. PN-ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modulu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podloza przez obeiazenie plyvta

9. BN-77/8931-12 Oznacsenie wskaznika zageszezenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10.  WyKkonanie i odbior robot ziemny ch dla drog szy bRiego ruchu. IBDiM. Warszawa 1978,

11, Instrukcja badan podloza gruntowego budowli drogowych i mostowsch. GDDP. Warszawa 1998,

12, Katalog typowsch konstrukeji nawierzchni podatnych i polsztywny ch. IBDIM. Warszawa 1997,

13. Whytvczne wzmacniania podloza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM. Warszawa 2002.
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D - 02.02.01

WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH KAT I-IV

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
wykopow
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji

rob6t wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w ramach budowy j.w
.i obejmuja wykopy zwiazane z wykonaniem koryta pod elementy nawierzchni . chodnika .

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaly podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robdt
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w OST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY
- nie wystepuja
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczjce sprzetu
Ogdlne wymagania i ustalenia doty czace sprzgtu okredlono w OST D-02.00.01 pkit 3.
3.2. Sprze¢t do robot w gruntach skalistych
Wykonawca przystepujacy do wykonania robét w gruntach skalistych powinien wykazac si¢ mozliwoscig
korzystania 7 nastgpujacego sprzetu:
—  koparek mechanicznych,
— srodhow do zaladunku i transportu gruntu .
4. TRANSPORT

Ogolne wymagania doty ezace transporte okreslono w OST D-02.00.01 pht 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podane w OS 1 D-M-00 00,00 W smagania ogolne™ pkt £,
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Grunt odspojony bgdzie wykorzystany na miejscu, natomiast nadmiar mas ziemnych projektuje si¢ do wywiezienia poza
teren budowy. Podczas wykonywania rob6t ziemnych szczegdlna uwage nalezy zwracac na istniejace uzbrojenie podziemne.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w ST oraz w
dokumentacji projektowej. W czasie kontroli szczegdlInag uwagg nalezy zwrocic na:
a) odspajanie gruntéw w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
b) zapewnienie statecznosci skarp,
c) dokladnos¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykorczenie),

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogblne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-02.00.01 pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr szescienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robdt okreslono w OST D-02.00.01 pkt 8.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | m* wykopu w gruntach kat II[I-IV obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze.
— oznakowanie robot,
— rozdrobnienie.
— zaladunek i odwiezienie urobku na odktad.
— rozplantowanie urobku na odkladzie.
— profilowanie dna wykopu, rowéw i skarp,
— zapewnienie bezpieczeristwa prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwiazanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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D - 03.00.00

ODWODNIENIE

SPIS SPECYFIKACJI

D - 03.03.01 ODMULANIE PRZEPUSTOW ..o -2
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D - 03.03.01
ODMULANIE PRZEPUSTOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z czyszczeniem drogowych urzadzeni odwadniajgcych.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.3.
1.3. Zakres robdt objetych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq 2asad prowadzenia robdt zwigzanych z oczyszczeniem i
utrzymaniem w stanie stafej droznosci urzqdzert odwadniajgcych, a mianowicie:
a) przepustow pod drogami i zjazdami,

Utrzymanie urzadzen odwadniajgcych w stalej droznosci ma decydujgee znaczenie dla wlasciwego utrzvmania
drog. ich trwalosci i zabezpieczenia przed roznorodnymi uszkodzeniami.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Czyszczenie drogowego urzadzenia odwadniajgcego - usuwanie naniesionego materialu zanieczyszczajacego. w
postaci piasku, namutu, blota. szlamu. lisci. gal¢zi, $mieci. itp.. utrudniajacego prawidlowe funkcjonowanie urzadzenia.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 .. Wymagania ogélne™ pkt 1.4 oraz z okresleniami podanymi w pkcie 1.4 OST: D-
03.01.01 ..Przepusty pod korong drogi”. D-03.02.01 .Kanalizacja deszczowa”, D-03.03.01 ..Saczki podluzne™, D-
03.04.01 ,.Studnie chlonne™, D-03.05.01 ..Zbiomniki odparowujace”, D-06.02.01 .Przepusty pod zjazdami”. D-06.05.01
..Saczki poprzeczne w poboczu™. D-08.05.00 ,.Scieki™.

1.5. Ogdine wymagania dotyczgce robdt

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. materialy

Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczgce sprz¢tu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robdt
Wikonawca przystepujacy do czyszczenia urzadzen odwadnigjacy ch powinien wykazaé sie mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:
= samochodow specjalnych prozniowo-ssacych do czyszezenia kanalow. studzienek. przepustow.
oras prearzadow takich jak:
- wiadra kanatowe. czyszczaki talerzowe. spirale kanatowe. szufle do wiyciagania osadu 7 osadnikow itp..
badz inncgo sprzgtu zaakeeptowanego przes Inzyniera,
Preferuje si¢ uzycie sprzetu nie sprzyjajacego powstawaniu Kurzu, juk zmywarko-zamiatarek oraz szesoteh
wyposazonych w pochlaniacze pylow.
4. transport

4.1. Ogdine wymagania dotyczqce transportu
Ogdlne wy magania dotyezgee transportu podano w OST D-M-00.00.00 W ymagania ogdlne™ pkt 4.4.2. Srodki

transportu
Do sy wiezienia sebranych zanicesyszezen Wykonawea uzyje srodhow transportowy ch spetnigjaey ch wimagania
ohreslene w pheie 5
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5. Wykonanie roboét

5.1. Ogdlne zasady wykonania robdt
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 5.

5.2. Oczyszczenie przepustow pod drogami i zjazdami

Wioty i wyloty przepustéw pod drogami i zjazdami nalezy oczysci¢ z namutu, roslinnosci, lici lub innych
zanieczyszczen utrudniajacych splyw wody, rgcznie, za pomocg lopat, szpadli, siekier itp. Droznos$¢ przewodéw rurowych
nalezy zapewni¢ przy uzyciu sprz¢tu wymienionego w pkt 5.5.

Zebrane zanieczyszczenia powinny by¢ wywiezione dowolnym srodkiem transportu na sktadowisko odpadéw.
wywiez¢ dowolnym srodkiem transportu na skladowisko odpadéw.

5.3. Sktadowiska odpaddw

Wywozenie zanieczyszczen nalezy dokonywac na skladowiska odpadéw, zlokalizowane na:
= wysypiskach publicznych (np. gminnych, miejskich),

- skladowiskach wlasnych. urzadzonych zgodnie z warunkami i decyzjami wydanymi przez wlasciwe wiadze ochrony
srodowiska.

Sposob i miejsce wywozu zanieczyszezen powinny by¢ okreslone w SST i zaakceptowane przez Inzyniera.

Jesli Inzynier zezwoli na czasowe krotkotrwale skladowanie zanieczyszezei w poblizu oczyszczonych urzadzen
odwadniajacych. to miejsce sktadowania nalezy wybrac w taki sposdb. aby splywy deszczowe nie mogly przemieszeza¢
zanieczyszczen z powrotem do miejsc. z ktorych je pobrano lub wprowadzaé nieczystosci do wod gruntowych i
powierzchniowych.

6. kontrola jako$ci robot

6.1. Ogdine zasady kontroli jakosci robdt
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,.Wymagania ogélne™ pkt 6.

6.2. Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania robét nalezy przeprowadza¢ ciagla kontrolg poprawnosci oczyszezania urzadzen
odwadniajacych. zgodnie z wymaganiami pktu 5.
7. obmiar robét

7.1. Ogdine zasady obmiaru robdt
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ..Wymagania ogolne™ pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa oczyszczenia poszczegélnych urzadzen odwadniajacych jest dla oczyszczenia:
a) przepustow - m (metr),

8. Odbiér robét

Og6lne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST i wymaganiami Inzyniera,
Jesli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. podstawa platnosci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogélne ustalenia dotyezace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 .. Wymagania ogélne™ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednosthi obmiarowej (1 m. 1 sz1.) obejmuje:
= prace pomiarowe i roboly prey gotowawcese.
- oznakowanie robot.
- dostawg i pracg sprzgtu do robot.
- oczyszezenic odpowiedniego urzgdzenia odwadniajacego.
- zebranic i wywoz zaniccsyszezen.
- odtransportowanie sprzetu z placu budowy.
- kontrole 1 pomiany,
10. Przepisy zwigzane
Nie Wi slepujd.
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D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
1 ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowe]j specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wyprofilowaniem koryta pod elementy konstrukcyjne nawierzchni  wraz z zaggszczaniem w ramach
budowy jak w tytule.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji robot
wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z profilowaniem koryta pod

nawierzchnig jezdni .
1.4. Okre§lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi. odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w OST
D-M-00.00.00 ,,.Wymagania ogélne™ pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotvczace robdt podano w OST D-M-00.00.00 ..Wymagania ogdlne™ pkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystgpujg.
3.SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawea przystgpujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania
7 nastepujacego sprzetu:
— rowniarek lub spycharek uniwersalny ch 7 ukosnie ustawianym lemieszem: Inzynier moze dopuscic wykonanie konvta i
profilowanie podloza # zastosowaniem spycharki 7 lemieszem ustawiony m prostopadle do Kierunku pracy maszyny.
walca drogowego
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu podloza .

4. TRANSPORT

$a

.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogalne wy magania doty czgee transportu podano w OST D-M-00.00.00 Wy magania ogolne™ pkt 4.
5. W YKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wyKkonania robot podano w OS1 D-M-00.00.00 . W ymagania ogdlne™ pht 3.
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5.2. Warunki przystgpienia do robét

Wykonawca powinien przystapié¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podloza bezposrednio przed
rozpoczeciem rob6t zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz
profilowania i zaggszczania podloza, jest mozliwe wylgcznie za zgodg Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze odbywac sig ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wezesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzgdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposdb zaakceptowany
przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciagnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot
w odstgpach nie wigkszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu. a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sg roboty i do
trudnosci jego odspojenia oraz szerokosci koryta.

Koryto nalezy wykonywac recznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyklad na
poszerzeniach lub w przypadku robdt o malym zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Profilowanie i zag¢szczenie podloza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzic. czy istniejace rzgdne terenu umozliwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych podloza. Zaleca sig. aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm
wyzsze niz projektowane rzgdne podloza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do profilowania.
Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na gleboko$¢ zaakceptowana przez Inzyniera. dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajacy
wymagania obowigzujace dla gérnej strefy korpusu. w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i
zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zaggszczenia. okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podloza nalezy stosowaé rowniarki.Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystgpi¢ do jego
zaggszczania. Zageszezanie podioza nalezy kontynuowaé do osiagnigeia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od podanego w
tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaZnika zagg¢szczenia podloza (1s)

Minimalna wartosé Is dla:
Strefa Autostrad i drog Innych drdg
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
cigzki od cigzkiego
i bardzo cigzki
Gérna warstwa o grubosei 20 cm 1,03 1,00 1,00

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia,
kontrole zageszczenia nalezy oprzeé na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztalcenia
podioza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien przekraczac 2,2.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszezeniu powinno byé utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zaggszezeniem podioza nastapi przerwa w robotach i
Wi konawca nie przystapi nats chmiast do ukladania warstw nawierzchni. to powinien on zabezpiccsy ¢ podloze przed
nadmiermy m zawilgoceniem. na przyklad przes rozlozenie folii lub w inny sposob zaakeeptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprotilowane i zageszezone podloze uleglo nadmicrnemu zawilgoceniu, o do ukladania kolejnej warstwy
mozna przystapic dopiero po jego naturalny m osuszeniu.

Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleei wykonanie niczbednych napraw. Jezeli zawilgocenic
nastapilo wskutek zaniedbania Wykonawey. o naprawe wyhona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady hontroli jakoser robot podano w OS 1 D-M-00.00.00 W » magania vgolne™ pht 6.
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6.2. Badania w czasie robét
6.2.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwosé oraz zakres badari i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zaggszczenia koryta i
wyprofilowanego podloza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza
Lp. | Wyszczegblnienie badan Minimalna czgstotliwos¢
i pomiardw badari i pomiardw
1 | Szerokos¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Réwnosé podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne ” 10 razy na | km

co 25 m w osi jezdni i na jej krawgdziach dla autostrad i
drog ekspresowych. co 100 m dla pozostalych drog
Uksztaltowanie osi w planie | co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i

5 | Rzgdne wysokosciowe

6 |4 drog ekspresowych. co 100 m dla pozostalych drog
Cd. tablicy 2
7 Zaggszczenie, wilgotnosc w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej
gruntu podloza niz raz na 600 m*

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w
punktach gléwnych lukéw poziomych

6.2.2. Szerokosc¢ koryta (profilowanego podloza)

Szerokos¢ koryta i profilowanego podloza nie moze réznié si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz+10cm i -5
cm.
6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podloza)

Nierownosci podluzne koryta i profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowa fatg zgodnie z normg BN-68/8931-04

[4]-
Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg lata.
Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podloza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows z tolerancja +
0,5%.

6.2.5. Rzgdne wysokosciowe

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podloza i rzgdnymi projektowanymi nie
powinny przekraczac <1 cm. -2 ¢m
6.2.6. Uksztaltowanic usi w planie

Os w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigeej niz £ 3 em dla autostrad i drog
chspresowych lub wigeej niz £ § em dla pozostabyvch drog.
6.2.7. Zageszezenie konvta (protilowanego podloza)

Wskaznik zageszezenia kornvta 1 wyprofilowanego podloza okreslony wg BN-77893[-12 | 5] nie powinien by¢ mniejszy
od podanego w tablicy 1.

Jeshi jako krvterium dobrego zageszezenia stosuje sic porownanic wartosei modulow odksztaleenia to wartosé stosunku
wiormego do prerwotnego modutu odhsztateenia okresionych zgodnie 7 norma BN-64-8931-02 [3] nie powinna bye wigksza od
Rl ]
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6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne zaggszczenie. Dodanie
nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ..Wymagania ogdlne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m* (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogodlne™ pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa. SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 .Wymagania ogolne™ pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuje:
~ prace pomiarowe i roboty przygotowawcze.
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na §rodki transportowe i odwiezienie na odklad lub nasyp.
— profilowanie dna koryta lub podtoza.
— zaggszczenie.
— utrzymanie koryta lub podloza,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych. wymaganych w specyfikagji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podioza przez obciazenie plyta
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i latg
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaZnika zaggszczenia gruntu



D-04.00.00 Podbudowa 6

. Pr-ebudowa drogi gminnej Lipice-Nowa -Huta, ,Stara Huta — Mokre”

D-04.02.01

WARSTWY ODSACZAJACE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem warstwy odsaczajacej w korycie .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji robot
wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem warstw
odsgczajgeych , stanowigcych element konstrukcyjny nawierzchni jezdni i chodnikéw . Grubosci warstw odsgczajgcych podano
w dokumentacji technicznej - przedmiarze robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi. odpowiednimi polskimi normami i z okresleniami podanymi w
OST D-M-00.00.00 ..Wymagania ogélne™ pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ..Wymagania ogélne™ pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
0g6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odcinajgcych sa:
— Piaski $rednioziarniste
— zwir i mieszanka.

2.3. Skladowanie materialow
2.3.1. Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszy wo przeznaczone do wiykonania warstwy  odeinajgee) nie jest wbudowane bezposrednio po dostarczeniu
na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego skladowania to Wiykonaw ca robot powinien zabezpieczy ¢ kruszy wo przed
zanicezyszezeniem i zmieszaniem 7 innymi maternialami kamiennymi Podloze w miejscu skladowania powinno bye rowne.
utwardsone 1 dobrze odwaodnione,

3. SPRZET
3:1. Ogodlne wymagania dotyczgce sprzgtu

Ogdlne wy magania doty czace sprzetu podanoe w OST D-M-00.00.00 W'y magania ogolne™ pkt 3.
3.2, Sprzet do wykonania robot

W honawea preystepujacy do wykonania warstwy odsaczajace) powimnien wykazac sie mozinvosera korzsstania 7
NASICpuITLe Sprzety
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— réwniarek,
— walcOw statycznych,

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczjce transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 4.
4.2, Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe powinno spefnia¢ wymagania okreslone w ST D-02.00.00 ..Roboty ziemne™ oraz D-04.01.01
..Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podloza™.

Warstwy odsaczajgca powinny by¢ wytyczone w sposdb umozliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentacja
projektowa. z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach rownoleglych do osi drogi. lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiac naciagnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w
odstgpach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci. przy uzyciu rowniarki. z zachowaniem
wymaganych spadkow i rzgdnych wysokosciowych. Grubos¢ rozlozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka. aby po jej
zaggszezeniu osiggnigto grubos¢ projektowana.

Jezeli dokumentacja projektowa | przewiduje wykonanie warstwy odsgczajacej lub odcinajacej o grubosci powyzej 20
cm, to wbudowanie kruszywa nalezy wykona¢ dwuwarstwowo. Rozpoczgeie ukladania kazdej nastgpnej warstwy moze nastapic
po odbiorze przez Inzyniera warstwy poprzednie;.

W miejscach. w ktdrych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zaggszczeniem wymieni¢ kruszywo na
materiat o odpowiednich wlasciwosciach.

Natychmiast po konicowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nalezy przystapi¢ do jej
Zaggszcezania.

Zaggszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé od krawedzi i stopniowo przesuwaé pasami
podluznymi cz¢$ciowo nakladajgcymi sig, w kierunku jej osi. Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy
rozpoczynac od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podiuznymi czgsciowo nakladajacymi sie, w kierunku jej gomej krawedzi.

Nieréwnosci lub zaglebienia powstale w czasie zaggszczania powinny by¢ wyréwnywane na biezaco przez spulchnienie
warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materiatu, az do otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedostgpnych dla walcow warstwa odcinajgca i odsgczajgca powinna by¢ zageszczana plytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zaggszczanie nalezy kontynuowacé do osiagnigeia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalnej
préby Proctora. przeprowadzonej wedlug PN-B-04481 [1]. Wska#nik zageszczenia nalezy okreélaé zgodnie 7 BN-77/8931-12 [8].

W preypadku. gdy gruboziarnisty material wbudowany w warstwe odsaczajaca lub odemnagaca. uniemosiiwia
przeprowadzenic badania zaggszczenia wedlug normalnej proby Proctora. kontrolg zageszezenia nalezy oprzec na metodzie
obciazen phitowsch. Nalezy okreslic pierwotny i wtomy modul odksztateenia warstwy wedlug BN-64.8931-02 [6]. Stosunck
wtornego i pierwotnego modulu odksztalcenia nie powinien przekraczac 2.2.

W ilgotnos¢ Kruszy wa poderzas zageszezania powinna by ¢ rowna wilgotnosei opts malnej 7 tolerangja od -20% do - 10%
jei wartosci. W oprzypadku. gdy wilgotnosé kruszy wa jest wyzsza od wilgotnosei optymalnej. kruszywo nalezy osuszyé prees
micszanic t napowictrzanic. W przy padhu, gdy wilgotnose hruszy wa jest nizsza od wilgotnosei opts malnej. kruszy wo naless
swilzy ¢ okreslona iloscia wody | rownomiemie wiymieszac.

S.4. Utrzymanie warstwy odsgczajacej

Warstwa odsaczajaca i odeinajaca po wykonaniu. a przed ulozeniem nastepnej warstwy powinny by ¢ utrzymywane w
dobnm stanie. _

Nie dopuszeza sie ruchu budow lanego po wykonanej warstwie odeinajacei lub odsaczajacej 2 geowloknin.

W przypadku warstwy 7 Kruszywa dopuszeza sie ruch pojaszdow konieeznyeh dla wykonania wyzej lezace) warstwy
nawicrzchni

Kozt napraw waynihhvch 2 niewlasciweo utrzy mania warstwy obciaza Wakonawee robaot
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2, Badania w czasie robét
6.2.2. Szerokosc warstwy

Szerokos¢ warstwy nie moze si¢ rozni¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 em, -5 cm.
6.2.3. Rownos¢ warstwy

Nieréwnosci podiuzne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzyé
4 metrowg latg, zgodnie z normg BN-68/8931-04 [7].

Nieréwnosci poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajgcej nalezy mierzyé
4 metrowa lata.

Nieréwnosci nie mogg przekraczaé 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej na prostych i lukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancjg  0.5%.

6.2.5. Rzgdne wysokosciowe

Roznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi warstwy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekraczaé¢ +1 cm i -
2cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub o wigcej niz + 5 cm dla pozostalych drog.

6.2.7. Grubosé warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancjg +1 cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzglgdow technologicznych. zostala wykonana w dwdch warstwach, nalezy mierzy¢ laczng grubosé
tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawg warstwy przez
spulchnienie warstwy na glgbokos¢ co najmniej 10 cm. uzupelnienie nowym materialem o odpowiednich w lasciwosciach.
wyréwnanie i ponowne zaggszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci
warstwy, wedlug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.2.8. Zaggszczenie warstwy

Wskaznik zaggszczenia warstwy odcinajgcej i odsaczajacej, okreslony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien byé
mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zaggszczenia warstwy stosuje si¢ poréwnanie warto§ci modutéw odksztalcenia, to
wartos¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [6], nie

powinna by¢ wigksza od 2,2.
Wilgotno$¢ kruszywa w c7asie zageszczenia nale7y bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnoéé kruszvwa powinna
by ¢ rowna wilgotnoser opty malne) 7 tolerancia od -20% do = 10%0.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 .W magania ogdlne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostha obmiarowa jest m= (metr kwadratowy ) warstwy odeinapace; .
8. ODBIOR ROBOT |

Ogolne zasady odbioru robot pedano w OST D=M-00.00,00 W s magania ogolne™ pht 8.
Roboty uznaje sig za wykonane 7godnic 2 dokumentacia projehtowa. SS1 i wymaganiami Inzyniera jezeh wszy sthie
pomiary i badania £ zachowaniem tolerancit wg pht 6 daly wyniki posyiiwne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m? warstwy odsaczajacej i/lub odcinajacej z kruszywa obejmuje:
— prace pomiarowe,
- dostarczenie i rozlozenie na uprzednio przygotowanym podlozu warstwy materialu o grubosci i jakosci okreslonej w
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,
— wyrownanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,
— zageszczenie wyprofilowanej warstwy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j,
— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych . Zwir i mieszanka
4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni
drogowych
5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek
6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podloza przez obciazenie plyta
7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i
lata

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
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D-04.04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot

zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie w ramach zadania jak w tytule.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji robot
wymienionych j.w.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudow
z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21] i obejmuja :
D-04.04.04 Podbudowa z kruszywa tamanego thicznia kamiennego stabilizowanego mechanicznie,

Podbudowg z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowej,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci
kruszywa o wiasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 _Wymagania ogélne™ pkt 1.4 oraz w OST dotyczacych poszezegdlnyeh rodzajow podbudéw 7
kruszyw stabilizowany ch mechanicznie:
D-04.04.04 Podbudowa 2 kruszy wa lamanego stabihzowanego mechanicznie.
1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OS1 D-M-00.00.00 W ymagania ogolne™ pht 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materialow

Ogolne wymagania dotyezace materialow. ich pozys<kiwania i skladowania. podano w OST D-M-00.00.(1) W vmagania
ogolne pht 2
2.2. Rodzaje materialow

Materialy stosowane do wykonania podbudow 7 kruszyvw stabilizowany ch mechanicznic podano w S| dotvezacy ch
poszezercinch rodzaidw podbudow:
D-04 0d G4 Podbudossa 2 hruszywa lamanced stabiiizowances mechanicznice.
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2.3. Wymagania dla materialow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ migdzy krzywymi granicznymi pél
dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metoda stabilizacji mechanicznej
ruszywo na podbudowg zasadnicza (gorng warstwg) lub podbudowg jednowarstwowa
ruszywo na podbudowg pomocnicza (dolng warstwe)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiegaé od dolnej krzywej granicznej uziarienia do
gornej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3
grubosci warstwy ukladanej jednorazowo.

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

P

1-2
1-3 kK

P

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszywa
Lp. Wyszczeg6lnienie natura);‘:e lama)rrl: Zuzel Badania
wlascinwosi Podbudowa wedbug
zasad | pomoc- | zasad | pomoc | zasad- | pomoc-
- nicza | -nicza | -nicza | nicza | nicsa
nicza
I | Zawanose ziam od 2 od 2 od2 | od2 od 2 od 2 PN-B-
mniciszych niz 0073 mm. [ do 10| do 12 [ do 10| do12 | do 10| do12 06714
“otmm) =15 ]3]
2 [ Zawanosd nadziama . PN-B-
O s o ] 0] 5 10 3 10 =
o (M/M). Nie wigee| niz n6714
-5 3]
3 /iuu‘ arlose ziam 1< 15 15 0 ) ) I’.‘\:B-
nicloremns ch (V0 )
%olm'm). nic wiceei niz -16 [4]
4| Zawanesd zaniecsyszezen PN-B-
organicznych. ®of m'm). nie ! 1 1 1 1 1 .
L . i N1k 1)
l WICLCT N/ l J_
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> g gfiﬁﬁiglffnkowy PO 1od30| 0d30 |o0d30 | od30 | _ ) BN-
zaggszczeniu metoda I lub do70| do70 | do70 | do 70 64/8931
11 wg PN-B-04481, % -01126]
6 | Scieralno$¢ w bebnie Los
Angeles
a) scieralnosc¢ catkowita po
petnej liczbie obrotow, nie
wigeej niz 35 45 35 50 40 50
b) scieralnosé czgsciowa PN-B-
po 1/5 pelnej liczby 06714
obrotéw. nie wiecej niz 30 40 30 35 30 35 -42 [12]
7 | Nasigkliwo$¢. %(m/m). nie PN-B-
wigcej niz 2.5 4 3 3 6 8 06714
-18 [6]
8 | Mrozoodpomnos¢. ubytek PN-B-
masy po 25 cyklach 5 10 5 10 5 10 06714
zamraza- -1907
nia. %e(m/m). nie wigcej
niz
o Rozpad krzemianowy i g:.; |B4-
zela- - - - - 1 3 37[10]
zawy lgcznie. % (m/m). nie PN-B-
wigcej niz 06714
-39111]
10 | Zawartosc zwiazkow siarki PN-B
w przeliczeniu na SO3, 1 1 1 1 2 4 067.I4-
i FSE
Yo(m/m). nie wigcej niz 28 (9]
11 | WskaZnik nosnosci Waos
mie-szanki kruszywa. %.
nie mniejszy niz:
a) przy zagg¢szcezeniu Is > 80 60 80 60 80 60 PN-S-
1.00 120 - 120 - 120 - 06102
b) przy zaggszezeniu Is = [21]
1.03
2.3.6. Woda
Nalezy stosowa¢ wodg wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Wikonawea preysiepujacy do wykonania podbudowy 7 kruszsw stabilizowany ch mechanicsnic powinien wiyhasad sie
mozlimoscia korzy stania 7 nastepujacego sprzetu:
a) mieszarck do wytwarzania mieszanki. wyposazonych w  urzgdzenia dozujgce wodg. Mieszarki powinny  zapewnic
wytworzenie jednorodnei mieszanki o wilgotnosei opty malne;.
b) rowniareh albo ukladarek do rozkladania mieszanki.
¢) waleow ogumionyeh i stalowsch wibracs jnyeh lub statyeznych do zagessezania. W migiscach trudne dostepnych powinny
by stosowane zagesszezarki piviowe. ubnaht mechaniczne lub male walce wibracvine.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportn

Ogolne wy maganta doty czgee transportu podano s ONT D=M-00 0000 W ymaganid ogolne” pht 4
4.2. Transport materialow

Kruszywa mosna przeworié dewolnymi Srodkami transporte w warunkach zabespicezajacs ch ie preed
ZANICLZ Y S/LZCIICITL ZTHESZ AN T /2 inny i matenaamic nadmierie m wisuszemicm 1 zawilgoenicm
Iranspon comenta poowsmien odbyaae sig zgodnie 27 HNGRX 673108 [24]
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Transport pozostalych materialéw powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,.Wymagania ogdlne™ pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudoweg powinno spetnia¢ wymagania okreslone w SST D-04.01.01 .Koryto wraz z profilowaniem i
zaggszczeniem podloza™ i SST D-02.00.00 ,.Roboty ziemne™.

Podbudowa powinna by¢ utozona na podlozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do podbudowy.
Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

Dis o5 )

dgs
w ktorym:
Dis - wymiar boku oczka sita. przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub warstwy odsaczajacej. w milimetrach.
dss - wymiar boku oczka sita. przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podloza. w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie moze by¢ spelniony. nalezy na podlozu ulozyé warstwg odcinajacg lub odpowiednio dobrang
geowlokning. Ochronne wiasciwosci geowldkniny. przeciw przenikaniu drobnych czgstek gruntu. wyznacza si¢ z warunku:

d
2 <12 @)
Ogo
w ktérym:
dso - wymiar boku oczka sita. przez ktore przechodzi 50 % ziarn gruntu podloza. w milimetrach.

Oso - umowna srednica poréw geowlokniny odpowiadajaca wymiarom frakcji gruntu zatrzymujaca sig¢ na geowlokninie w ilosci
90% (m/m): wartos¢ parametru Qeo powinna by¢ podawana przez producenta geowlokniny.
Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach réwnoleglych do osi drogi. lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigeic sznurkow lub linek do wytyczenia robot w
odstgpach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotno$ci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza sig
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeg6lnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu
transportowana na miejsce wbudowania w taki sposéb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zaggszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkiadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubos¢ po
zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubo$¢ pojedynczo ukladanej warstwy nie moze przekraczaé 20 cm po
7ageszezeniu. Warstwa podbudowy powinna byvé rozlozona w sposdb zapewniajacy osiagniccic wymaganyeh spadkéw i
rzednmych wasohoscionych. Jezeh podbudowa sklada sic 7 wigeey niz jednep warstwy kruszy wa to hazda warstwa powinna bye
wiprofilowana 1 zageszezona 2 zachowaniem wymaganych spadhow 1 rzedny ch wysohosciowsch. Rozpoczgeie budowy hazde
nast¢pnej warstwy moze nastapic po odbiorze poprzednicj warstwy prees Inzy nicra.

W ilgotnos¢ mieszanki kruszywa podezas zaggszezania powinna odpowiadac wilgotnosci optymalnej. okreslone;j
wedlug proby Proctora, zgodnie 7 PN-B-04481 [ 1] (metoda 1), Matenial nadmiemnie nawilgocony. powinien zostac osuszony
przez mieszanic i napowietrzanic. Jezeli wilgotnosé mieszanki kruszywa jest nizsza od opty malnej o 20% jei wartosei. mieszanka
powinna bye zwilzona okreslona tloscig wods 1 rownomiemnie wy mieszand. W przsy padhu. gdy wilgotnose mueszanki kruszywa
Jest wazsza od optymalnej o 10%0 jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyd

Wakasnik zageszezenia podbudowy wg BN-77°8931-12 [29] powinien odpowiadad prey jetemu poziomowi wshazniha
nosnosc podbudowy we tablicy 1. 1p 11
L5, Utrzy manie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy, powinna byé utrz/ymywana w dobnm stanie. Jeseh
Wi konawea bedzie wykorzsstywal. za zgoda Inzyniera. gotowa podbudowe do ruchu budow lanego. to jest obowiazany naprawic
wazelkic uszhodzenia podbudows | spowodowane prees ten ruch Kosst napraw wanikiveh 7 niew ladeiwero utrzs mania
podbudow s obcraza Wvkonaweg romot
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materialow. Badania te powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci
okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czgstotliwos¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwosé badan
Minimalna Maksymalng
Lp. Wyszczegolnienie badan liczba badan na POTACIEE .n.la
dzi  dzial podbudowy
zu:m;:] zialce przy-padajgca
roocze) na jedno
badanie (m?)
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnos¢ mieszanki 2 600
3 | Zaggszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m?
. e . dla kazdej partii kruszywa i przy
4 | Badanie wilasciwosci kruszywa wg tab. 1. pkt 2.3.2 kazdej Emianie km}szy\\';:) ¥

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy pobiera¢ w sposob
losowy, z rozlozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem. Wyniki badar powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotnosé mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-
B-04481 [1] (metoda II), z tolerancja +10% -20%.
Wilgotnosc¢ nalezy okresli¢ wedlug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zaggszczenie podbudowy

Zagessesenic kazdej warstwy powinne odbywac sie az de ostagmiecia wy maganege wskazniha zagesseszenia

Zageszersenie podbudowy nalesy sprawdzac wedlug BN-77 8931-12 [30] W prypadhu, gdy preeprowadsenie badania
Jest niemozliwe z¢ wzgledu na gruboziamiste kruszywo. kontrole zageszezenia nalezy oprzeé na metodzie obeiazen phvtowych,
wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadzicj niz raz na 5000 m°. lub wedlug zalecen Inzyniera.

Zageszezenie podbudowy stabilizowanej mechanicznic nalezy uznaé za prawidlowe. gdyv stosunck wtdmego modulu £:
do picrwotnego modulu odksztalcenia £ jest nie wigkszy od 2.2 dla kazdej warstwy konstrukeyjnej podbudowy.

E.

E,
6.3.5. W fasciwoser kruszywa

S oa A
e

Badania kruszywa powinny oheimowac ocene wszvstkich whaseinodei okredlonseh w pkt 232
Probki do badan pelnych powinny by ¢ pobicrane przes W honawee w sposah losowy w obecnosei Inzynicra

6.4. W ymagania dotvczgce cech geometrycznych podbudowy
6.4 1. Crestotinmese crar zahres pomaar,-w

Crestothimosg oras zahres pomigrow Jutvezacvoh cech peometryczmech podbodowy podane wotabiy 3
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Tablica 3. Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiarow Minimalna czgstotliwos¢ pomiaréw

Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km

w spos6b ciagly planografem albo co 20

2 Réwnos¢ podiuzna m latg na kazdym pasie ruchu
3 Rownosc poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne® 10 razy na 1 km

5 Rzg¢dne wysokosciowe co 100 m

6 Uksztaltowanie osi w planie*! co 100 m

7 Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej. lecz
nie rzadziej niz raz na 400 m?

Przed odbiorem:

w 3 punktach. lecz nie rzadziej niz raz na

2000 m*
8 Nosnosé podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazde
1000 m
- ugigcie sprezyste co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach glownych tukow
poziomych.

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢é podbudowy nie moze roznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm. -5 cm.
Na jezdniach bez krawgznikow szeroko$¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci warstwy wyzej lezacej o co
najmniej 25 cm lub o wartos¢ wskazana w dokumentacji projektowej.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Nierdwnosci podluzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg lata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.
Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczaé:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancjg +
0,5 %.

6.4.5. Rredne wysokhoscione podbudows

Roznice pomigdzy re¢dny mi wasokosciowsmi podbudowy i rzgdny mi projektowany mi nie powinny prechraczae - |
-
cm. -2 em.

6.4.6. l'ksztaltowanic osi podbudowy i ulepszonego podloza
s podbudowy w planie nie moze by ¢ przesunigta w stosunku do osi projektonanej o wigeej niz = § ¢cm
6.4.7. urubose podbudowsy | uicpszoneeo podioza
Girubosdé podbudows nie meze sie roznic od grubosei projekiowane] o wieeej ni2:
- Jdla podbudowy zasadnicrzei = 107,
- dla podhudowy pomoenicze) =102 -13%,
6.4.8. Nosnose podbudowy

= modul odksztalcenia wg BN-648931-02 [27] powinien bye zgodny 2 podanym w tablicy 4.
agicae spresaste wye BN-T0 RY i on [:Q; powanne byve zgodne 2 poadanim wotabioy 4
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Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa o Wskaznik L. ) Minimalny modutl odksztal-
wskaZzniku | zaggszczenia [s Maksymalne ugiecie sprezyste | cenia mierzony plytg o srednicy
Whos Nie nie pOd kolem, mm 30 cm. MPa
mniejszym mniejszy niz
niz. % 40 kN 50 kKN od pierwszego | od drugiego
obciazenia E1 | obcigzenia Ea
60 1.0 1.40 1.60 60 120
80 1.0 1.25 1.40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy. kidre wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4 powinny by¢
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gl¢bokosci co najmniej 10 cm. wyréwnane i powtornie zaggszezone. Dodanie
nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigeej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyzej lezagcym. to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na pelna
grubos¢ do polowy szerokosci pasa ruchu, dolozenie materialu i powtorne zaggszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci. Wykonawca wykona naprawe podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia glgbokos¢. zgodnie z decyzja
Inzyniera. uzupelnione nowym materialem o odpowiednich wlasciwosciach, wyrownane i ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych rob6t nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci
warstwy. wedlug wyzej podanych zasad. na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej. to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do
zapewnicnia wymaganej nosnosei. zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesic Wykonawca podbudowy tvlko wtedy. gdy zanizenie nosnosci podbudowy
wyniklo z niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawcg podbudowy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 W s magania ogolne™ pht 8.
Roboty usnaje sie 7za zgodne 7 dohumentacia projektowa SST i wymaganiami Inzsniera. jezeli wazysthie pomiany i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczayce podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia ot czace podstaws platnosci podanc w OST D-A-00.00000 Wy magania ogalne™ pht 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej '

Zakres erannesci obietsch cena jednosthowa I m™ podbudewy 7 kruszy wa stabilizowanee mechanicznie. podane w
Os1:
D-04 04 01 Podbudvewa 7 hruszywa naturalnego stabilizowanes. mechanicsnic.
D-04.04.02 Podbuduwa 7 hruszy wa lamanego stabilizowanego mechanieznie.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-12
3.  PN-B-06714-15
4. PN-B-06714-16
5.  PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7.  PN-B-06714-19
8. PN-B-06714-26
9. PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37
1.  PN-B-06714-39
12.  PN-B-06714-42
13.  PN-B-06731
14.  PN-B-11111
15. PN-B-11112
16. PN-B-11113
17. PN-B-19701
18.  PN-B-23006
19.  PN-B-30020
20.  PN-B-32250
21.  PN-S-06102
22, PN-5-96023
23.  PN-§-96035
24. BN-88/6731-08
25. BN-84/6774-02
26. BN-64/8931-01
27. BN-64/8931-02
28. BN-68/8931-04
29 BN-70/8931-06
0. BN-T78931-12

10.2. Inne dokumenty

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
zanieczyszczen obcych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladu ziarnowego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednia

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
zanieczyszczen organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda
bromowg

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
Kruszywa mincralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w begbnic Los
Angeles

Zuzel wielkopiecowy kawalkowy. Kruszywo budowlane i drogowe.
Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni drogowych
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena
zgodnosci

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszvw stabilizowanych
mechanicznie

Konstrukeje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z tlucznia
kamiennego

Popioly lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni
drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaZznika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podloza przez obcigzenie plyta

Drogi samochodowe. Pomiar réwnoéci nawierzchni planografem i
latg

Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugieciomierzem
belhowsym

Oznaczanic wshaznika zageszezenia gruntu

31. Katalog typowych konstrukeji nawierzehni podatnyeh i polsztywnych. IBDiM - Warszawa 1997.
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D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej specytikacji technicznej (ST) sa wvmagania ogdlne dotyvezace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy  z kruszywa lamanego ( tlucznia kamiennego) stabilizowanego
mechanicznie. O frakcji:
- warstwa dolna grub. 15 em - 31.5-63mm
- warstwa gorna grub 5 em — 0-31.5mm
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji robot

wymienionych j.w.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych
z wykonywaniem podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie.
Ustalenia zawarte s3 w OST D-04.04.00 ..Podbudowa z kruszyw, Wymagania ogdlne™ pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zaggszczonej mieszanki. ktéra
stanowi warstwe nosng nawicrzchni drogowej.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgeymi. odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w OST D-04.04.00 ,.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robét
Ogdblne wymagania dotyczgce robot podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialéw

Ogo6lne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne™ pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatem do wykonania podbudowy 7 kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno byé kruszywo
lamane. uzy skane w wyniku przekruszenia surowca shalnego
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszezen obeveh i bez domieszek gliny

2.3. Wymagania dla materialow
231 Uriamienic kruszawa

Uziamienie Kruszywa powinno byé zgodne 7 wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00 _Podbudowa 7 Kruszyw,

Wy magania ogalne™ pkt 2 3 1
Uziarnienic mieszanki okreslone w dokumentaci technicsne i przedmiarze robati odnosi sie do mieszanck o uziarnieniu 0
2.3.2. Wiadciwosei kruszyvwa

Kruszywo powinno spelniac wymagania okreslone w OS1 D-04.03.00 _Podbudowa 7 kruszyvw. Wymagama ogolne™
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3. SPRZET

Wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w OST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne™ pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-04.04.00 ..Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne™ pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podloza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST D-04.04.00 ..Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne™ pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszankg kruszywa nalezy wytwarzaé zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04.00 .Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne™ pkt 5.3.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem. wapnem lub popiolami przy WP od 20 do
30% lub powyzej 70%. szczegdlowe warunki i wymagania dla takicj podbudowy okresli SST. zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozkladania i zaggszczania mieszanki podano w OST  D-04.04.00 .Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne™ pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST. Wykonawca powinien wykona¢ odcinki probne. zgodnie z zasadami okreslonymi w OST
D-04.04.00 ..Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST D-04.04.00 ..Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne™ pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-04.04.00 . Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami OST D-
04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiar6w kontrolnych w czasie rob6t podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
Crestatlinose oras zakres pomiarow podano w OST D-04 64 (6 _Podbudosa 7 hrusesw Wy magania opoine” phi 6 4
6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postgpowania z wadliwic wykonanymi odcinkami podbudowy podano w OST D-04.04.00 _Podbudowa z
hruszay s, Wymagania ogolne”™ pht 6.5

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Oguolne zasady obmiaru robot pudano w ONT D-04.04.00 Podbudowa 7 hruszyw. W ymagania ogolne” pht 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowy jest m® metr kwadratowy ) wi konanej i odebranej podbudows 7 kruszs wa lamanego
stabiiizowanego mechanicsznie.,

8. ODBIOR ROBOT

Ogelne zasady edbioru robet podane w OST D04 04,00 _Podbudeowa 2 kraszvw, Wamagzania oscltne” phe &
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogéblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne™ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? podbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentualng naprawg podloza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa. zgodnie z recepta.
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania.
— rozlozenie mieszanki,
— zaggszczenie rozlozonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robat.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwigzane podano w OST D-04.04.00 ..Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne™ pkt 10.
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D-05.03.05

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem warstwy scieralnej nawierzchni z betonu asfaltowego dla obeiazenia ruchem KR-1

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji
robét wymienionych w tytule.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonywaniem
warstwy Scieralnej. wiazacej. z betonu asfaltowego wg PN-5-96025:2000 [10].

Nawierzchni¢ z betonu asfaltowego mozna wykonywac dla drég o kategorii ruchu od KR1 do KR6 we ..Katalogu
typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pdlsztywnych™. IBDIiM - 1997 [12] wg ponizszego zestawienia:

Klasy fikacja drog wg kategorii ruchu

; liczba osi obliczeniowych
kategoria ruchu 100 kKN/pas/dobe
KR1 do 13

1.4. OkreSlenia podstawowe
1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i wypelniacza mineralnego o okreslonym skladzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiednig ilo$cig asfaltu lub polimeroasfaltu,
wytworzona na gorgco, w okreslony sposéb, spelniajgca okreslone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltowa ulozona i zagessczona,

L4.4. Srodek adhesy jny - substancja powicrzchniowo ey nna hora poprawia adhezjg astaltu do materialow mineralny ch
oraz zwicksza odpornosé blonki astaltu na powierzchni kruszywa na odmy wanie woda: moze by¢ dodawany do astaltu lub
do kruszy wa.

1.4.5. Podloze pod warstwe asfaltowa - powierzchnia przy gotowana do ufozenia warstwy z mieszanki mineralno-astaltowey.
L.4.6. Astalt uphynmiony - astalt drogows uphnniony lotny mi rozpuszezalnihami,
1.4.7. Emulsja astaltowa kationowa - asfalt drogows w postact zawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8. Proba technologiczna - wytwarzanic mieszanki mineralno-asfaltowe) w celu sprawdzenia. c7yv jej wlasciwodsei <a
7eodne 7 recepta laboratonvina.
1.4.9. Odcinek probny — odeinek warstws nawicerzchni (o dlugosei co najmniej 30 my wyhonany w warunkach zblizonych do

warunkow budowy. w celu sprawdzenia pracy sprzetu 1 uzy shiwany ch parametrow teehniczny ch robot.

1.4.10. Karegoria ruchu (KR obciwrenic droei ruchem samochodowym, warwzone w osiach obliczeniowsch i 1o ANy ny
abliczenmiewy pas ruchu na Johe

LA 1L Pozostaic okresienia podstawewe sg zgedne 7 odposwiednimi polshimi normiami i 2 definiggami podansmi w OS] D-
M-0u. 0 MW ymaganta vogelne” pkt 1L 4.
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1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Og6lne wymagania dotyczace rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materialdéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne™ pkt 2.
2.2. Mieszanka mineralno — asfaltowa

Przed przystapieniem do wykonywania robdt zwigzanych z ulozeniem nawierzchni z mieszanki mineralno —
asfaltowej wykonawca zobowiazany jest do przedlozenia do akceptacji aktualng receptur¢ na planowang do wbudowania
mieszanke.

2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowac drogowe kationowe emulsje asfaltowe spelniajagce wymagania okreslone w WT.EmA-99 [14].
3.SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczjce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyezgce sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ..Wymagania ogdlne™ pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przystgpujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien wykazac si¢
mozliwoscig korzystania z nastgpujgcego sprzgtu:
—  wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub ciagtym do wytwarzania mieszanck mineralno-asfaltowych,
- ukladarek do ukladania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zaggszczanego.
—  skrapiarek.
—  walcow lekkich, srednich i cigzkich .
—  walcow stalowych gladkich .
- walcodw ogumionych.

—  szczotek mechanicznych lub/i innych urzadzen czyszczacych.
—  samochoddéw samowyladowczych z przykryciem lub termosow.

4. TRANSPORT
4.1. Ogblne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ..Wymagania ogolne™ pkt 4.
4.2. Transport materialéw
4.2.5. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowyladowczymi z przykryciem w czasie transportu
i podczas oczekiwania na roziadunek.

Czas transportu od zaladunku do rozladunku nie powinien przekracza¢ 1 godziny z jednoczesnym spelnieniem
warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca si¢ stosowanie samochodéw termoséw z podwdjnymi $cianami skrzyni wyposazonej w system Ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoblne zasady wyhonania robét

Ogdlne zasady wiykonania robot podane w OST D-M-00 00 00 _Wymagania ogdlne” pht 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystapieniem do robdot. w terminie uzgodnionym 7 Inzynierem. Wykonawca dostarczy Inzynierowi do
aheeptagji projeht shladu mieszanki mineralne-asfaltowe) oraz waniki badan laboraton jnsch poszezegalng ch skladnikow i
probki materialow pobrane w obecnoser Inzyniera do wykenania badan kontrolnych przes Inwestora,

Projektonanie mieszanki mineralno-astaltowej polega na:

"= doborze skladnikow micszanki mineralnej.

= dobuorze opty malne) toscr astaltu.
- okreslenu jep wlasciwoser 1 porownaniu wynihew 7 zafozeniami prqwklu\\_\nil.

Krzy wa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miescic sic w polu dobrego uziamienia wy znaczonego przes
krzywe graniesne.

.21 Warstwa ~cicralng 7 betonu astaltoweeo

Rrzedne hrzyws ch praniczny ch uzramienia mieszanch mineralny ch do warstwy soieralnet 7 betonu astaltowese cray
Orientaes Ine zawartosct astaltu podano w tabhicy 3
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Tablica 3. Rz¢dne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mineralnej do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawartosci asfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w zaleznosci od kategorii ruchu

Wymiar oczek KR 1 lub KR 2 | odKR3 doKR 6
sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawartosé od0dol6 |od0do8
sl Gago |lbed 0 fmbod o (LN 1L, 1SR (G0
do 12.8 do 6.3 ¥
Przechodzi
przez: 25.0 100 100 100
20.0 88+100 100 88100 | 90+100 100
16,0 78+100 90=100 78100 | 67+100 90+100 100
12.8 68+93 80+100 68+85 52+83 80=100 87+100
9.6 59+86 69+100 100 59+74 38+62 70+88 73+100
8.0 54+83 6293 90=100 54+67 30+50 63+80 66+89
6.3 48+78 56+87 78+100 48+60 22+40 55+70 57+75
4.0 40=70 4576 60+100 39+50 21+37 44+58 47+60
2.0 29+59 35+64 41+71 29+38 21=36 30+42 35+48
zawartosc

ziarn > 2.0 (41=71) (36+63) (29+39) (62=71) | (64+79) (58+70) (52+63)

0.85 20+47 26+50 27+52 20+28 20+35 18+28 25236

0,42 13:36 19+39 18+39 1320 17+30 1220 18+27

0.30 10+31 17+33 15+34 10+17 15+28 10+18 16+23

0.18 7+23 13+25 13+25 7+12 12+24 8+15 1217

0,15 6=20 12+22 12+22 6+11 11+22 7+14 11=15

0.075 5+10 7+11 8+12 5+7 10=15 6+9 7+9
Orientacyjna

zawartosé asfaltu
wMMA. % m/m | 5.0+6.5 5.0+6.5 5.5+6.5 4.5+5.6 4.3+5.4 4.8+6.0 4.8+6.5

1} mieszanka o uziarnieniu niecigglym: uziamienie nictypowe dla MM betonu asfaltowego

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltowa produkuje si¢ w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub cigglym zapewniajacej
prawidlowe dozowanie skiadnikdw, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie temperatury skiadnikéw i gotowe;j
mieszanki mineralno-asfaltowe;j.

Dozowanie shladnikow. w nvm takze wstepne. powinno byé wagowe i zautomaty zomane orv 2godne 7 recepta
Dla hategonii ruchu od KRS do KR6 dozowanie shladnihow powinne by e sterowane elektronicznie.

l'olerancje dozowania skladnikow moga wynosic: jedna drialka elementarna wagi. wzglednie preephwomierza
lecs nie wigeej niz £ 2 % w stosunhu do masy skladnika.

Jezeli jest przewidziane dodanie <rodka adhezyvinego. to powinien on byvé dozowany do astaltu w sposéb
1w tlosciach okreslonych w recepeie.

Astalt w biomiku posinien by ¢ ogrzewans w sposab pusredni. 7 ukladem lermostalowania. zZapewnidiacy m
utray manie staled temperatuny 2 telerancia = 50 C,

Temperatura astaliu w zbiomihu powinna wynosic:

-dlaD 3050 od 145 C do 163 C.
-Jdla D so "o od TP C des 16F O
-dla D 7o od 138° ¢ de 1600 (.
- dla pelimervasfaltu - wg wskazan producenta polimeroastaliu.

Kruszywo powinne byé wasuszone i tak podgrzane. aby mieszanka mineralna po dodaniu wypelniacza usyshala
wlasciwa temperaturg. Maksy maina emperatura gorgeego Kruszy wa nic powinna byd wyzsza o wigeej niz 300 C od
maksymalne] temperatun micszank: mineralne-asfaliowgg

[emperatura mieszanks mineraine-asfaltowe) poswinnag wnoesic

-7 D)3 S0 ad Tder Cdo 17
- ¢ 3070 od 1357 C do 1657 C.
-2 D000 od 1308 C do 1600 C.

- 7 pehmeroastaliem - we wskizan producenta polimeroastaitu.
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5.4. Przygotowanie podloza

Podloze pod warstwg nawierzchni z betonu asfaltowego powinno by¢ wyprofilowane
i réwne. Powierzchnia podloza powinna byé sucha i czysta.
Nieréwnodci podloza pod warstwy asfaltowe nie powinny by¢ wieksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nieréwnosci podloza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podloze pod warstwe
scieralna wiazacg i wzmacniajaca

1 | Drogi klasy A. S i GP 6 9

2 |DrogiklasyGiZ 9 12

3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwnosci podioza sg wigksze od podanych w tablicy 7. podloze nalezy wyréwnaé poprzez
frezowanie lub ulozenie warstwy wyréwnawczej.

Przed rozlozeniem warstwy nawierzchni z betonu astaltowego. podloze nalezy skropi¢ emulsja asfaltowa lub
asfaltemn uptynnionym w ilosci ustalonej w SST. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uplynniacza
podano w tablicy 8.

Powicrzchnie czolowe krawgznikow. wlazow. wpustéw itp. urzadzen powinny by¢ pokryte asfaltem lub materialem
zaakceptowanym przez Inzyniera.

Tablica 8. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uplynniacza z asfaltu uplynnionego

[los¢ asfaltu po odparowaniu wody z
emulsji lub uplynniacza z asfaltu
uplynnionego. kg/m?

Podloze do wykonania warstwy

Lp. : <
P z mieszanki betonu asfaltowego

Podloze pod warstwe asfaltowg
1 | Podbudowa/nawierzchnia tluczniowa od 0.7 do 1.0
2 | Podbudowa z kruszywa stabilizowanego

mechanicznie od 0.5 do 0.7
3 | Podbudowa z chudego betonu lub gruntu

stabilizowanego cementem 0d 0.3 do 0.5
4 | Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej T—

powierzchni

5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ ukiadana, gdy temperatura otoczenia jest nie nizsza od +5° C
dla wykonywanej warstwy grubosci > 8 cm i+ 10° C dla wykonywanej warstwy grubosci < 8 cm. Nie dopuszcza sig
uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym podlozu, podczas opadéw atmosferycznych oraz silnego wiatru (V >
16 m/s).

5.7. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by ¢ wbudowywana ukladarka wy posazona
w uklad 2 automaty czny m sterowaniem grubosei warstwy i utrzy my waniem niwelety zgodnic

£ dokumentacja projektowa.

lemperatura mieszanki wbudowy wane) nie powinna by ¢ mizsza od mimimalne) temperaturs mieszanki podane)
w pkeic 5.3.

Zageszezanie mieszanki powinno odby wac si¢ bezzwlocznie zgodnie z¢ schematem przejse walca ustalonsm na
odeinku probnym.

Poczathowa lemperatura mieszanki W C/asIe 74gesz0 7dnia PO INNg WA NOSIC NIe MNIC) Niz;
- dla astalw D 30 50 13r (.
- dla astalt D30 70 1257 (.
- dla asfaltu D 700100 1200 ¢
- dla polimeroastaltu - wg wskazan producenta polimeroasfaltow.

Aagessezame nalezy rozpoczac od hrawedsn nawierzchni ku osi, Wskaznik zageszezenia ulozone) warstwy
powinien by¢ zgodny 7 wymaganiami podany mi w tablicach 4 i 6.

Zlacra w nawierzchni powinny by ¢ wakonane w linit prostej. rownoleele lub prostopadle do osi drogi,

Zlacza w honstrukcii wiclowarstwowei powinny b ¢ preesunicte wzgledem sichie co naimnici o 15 em. Zlacrza
PO DY Py O CaThOWICIC ZWIAZaNE. a4 PTZY ICEIIaUe Warsiwy fowanny bay
woredmym poziomie

Z1acze robocse powinno bre rowno obuicte 1 powierzchnia obcieter krawedst powinnd by ¢ posmarowana astaltem
lub ohiciona samoprey lepng tasmi aslaitowo-hauczuhowa. Sposeb wyhony wania zlacz robocsy ch powinien by
sadheeptowany prres Inzymiera.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania asfaltu, wypelniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czgstotliwosé oraz zakres badan i pomiarow
Czegstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw w czasie wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej podano
w tablicy 11.
6.3.2. Sklad i uziamienie mieszanki mineralno-asfaltowej
Badanie skiadu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967 [8]. Wyniki
powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjng z tolerancja okreslong w tablicy 10, Dopuszcza si¢ wykonanie badan innymi
rownowaznymi metodami.
6.3.53 Badanie wlasciwosci kruszywa
Przy kazdej zmianie kruszywa nalezy okreslic klasg i gatunek kruszywa.
6.3.4. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-astaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej polega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w mieszance
i odczytaniu temperatury.
Dokladnos¢ pomiaru + 2° C. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.5. Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wygladu w czasie produkcji.
zaladunku. rozladunku i wbudowywania.

6.3.6. Wlasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy okreslac¢ na probkach zageszczonyvch metoda Marshalla,
Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjng.

6.4. Badania dotyczgce cech geometrycznych i wlasciwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betonu asfaltowego podaje tablica

Tablica 12. Czgstotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalna czgstotliwos¢ badar i pomiaréw
1| Szerokodc warstwy 2 rasy na odeinku drogi o dlugosci 1 km
2 | Rownosc podlusna warstwy hasdy pas ruchu planogratem lub kata co 10m
3 | Romnosé puprzecsna warstwy nic rzadzic) niz co Sm
4 | Spadki poprreczne warstwy 10 razy na odeinku drogi o dlugesei | km
5 | Rredne wysokosciowe warstwy pomiar rzednyeh niwelacji podlusnej i poprzecznej oraz
usytucwania osi wedlug
6 | Uksstatowanie osew planie Johumentac) budows
7 [ Grubose warstwy 2 probhi 7 kazdego pasa o powicrzchni do 3000 m*
Zlavza podluzne 1 puprzecene vaia dlugose 2lacza
hrawedz, obramowanic warstwy vala dlugose
101 W elad warstwsy ovend cigela
11 | 7ageszezenie warstwy 2 probki 7 kazdego pasa o powierzehni de 3000 m*
12 1 W g pr/estrzen W warsiwie [ '

6.4.2. SserokosE warstwy
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Szerokosc warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa. z tolerancjg
+5 cm. Szeroko$¢ warstwy asfaltowej nizej polozonej, nie ograniczonej krawgznikiem lub opornikiem w nowej konstrukeji
nawierzchni, powinna by¢ szersza z kazdej strony co najmniej o grubo$¢ warstwy na niej polozonej, nie mniej jednak niz
5cm.

6.4.3. Rownos¢ warstwy
Nieréwnosci podluzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg
BN-68/8931-04 [11] nie powinny by¢ wigksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierdwnosci warstw asfaltowych. mm

Lp Drogi i place W_arslwa W_arfstwa Warst.w_a
i Scieralna wigZzgca wzmacniajgca
1 Drogi klasy A. S i GP 4 6 9
Drogi klasy G i Z 6 9 12
Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odeinkach prostych i na lukach powinny by¢ zgodne
z dokumentacja projektowa. z tolerancja + 0.5 %.

6.4.5. Rz¢dne wysokosciowe

Rzedne wysokosciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa.
z tolerancja £ 1 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacja projektowa.
z tolerancjg 5 cm.

6.4.7. Grubos¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z gruboscig projektowa. z tolerancjg = 10 %. Wymaganie to nie dotyczy
warstw o grubosci projektowej do 2.5 cm dla ktorej tolerancja wynosi +5 mm i warstwy o grubosci od 2.5 do 3.5 cm. dla
ktdrej tolerancja wynosi £ 5 mm.

6.4.8. Zlqcza-podlu.'znc i poprzeczne

Z1acza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi. Zlacza w
konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte wzglgdem siebie co najmniej o 15 cm. Ztacza powinny byé
catkowicie zwiazane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

6.4.9. Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwa $cieralna przy opornikach drogowych i urzgdzeniach w jezdni powinna wystawa¢ od 3 do 5 mm ponad ich
powierzchnig. Warstwy bez opornikéw powinny by¢ wyprofilowane
a w miejscach gdzie zaszla koniecznos$¢ obcigeia pokryte asfaltem.

6.4.10. Wyglad warstwy

W glad warstwy 7 betonu astfaitowege pow mien mice jedneina teksture. bez mierse przeastaitowany ch,
porowaty ch. fuszezacsch sig 1 spehany ch.

6.4.11. Zaggssozenic warstwy 1 woelna przestrzen w warstwie

Zageszezeme 1 wolna preestrzen wowarsiwie powinny byve zgodne 7 wymaganmami ustalonym w SN[ recepeie
taburdton jinei

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiarn robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OS T D-M-00L00.00 W y magania ogolne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosthy obmiarow goest moEmetr kwadratew sy warstws aawierzehni 2 betonu astalioweg:
8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot podane w OST D-M-00.00 00 Wy maganta ogolne”™ pht 8
Roboty uznaje <ie 7za wiykonane zgadnic 7 dJokumentacia projcktowa i SST, jezeli wsey sthic pomiany i hadania 7
sachowaniem tolerancit we phtu 61 PN-S-960Z5 200] TO] daby waniki pezstywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze.
- oznakowanie robot, zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu.
—  dostarczenie materialow.
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na migjsce wbudowania,
—  posmarowanie lepiszczem krawegdzi urzadzen obcych i kraweznikdw.
— rozlozenie i zaggszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej.
obcigcie krawegdzi i posmarowanie asfaltem,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specylfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

|

10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996

2. PN-B-11112:1996
3. PN-B-11113:1996
4.PN-B-11115:1998

Kruszywa mineralne. Kruszy wa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowvch. Piasek
Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczne z zuzla stalowniczego do nawierzchni

drogowych

Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie. znakowanie i transport
Przetwory naftowe, Asfalty drogowe

Przetwory naftowe. Asfalty uplynnione AUN do nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Metody badan mas mineralno-bitumicznych i nawierzchni
bitumicznych

Drogi samochodowe. Wypelniacz kamienny do mas bitumicznych

Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania

Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i atg

5. PN-C-04024:1991
6. PN-C-96170:1965
7. PN-C-96173:1974
8. PN-S-04001:1967

9. PN-S-96504:1961
10. PN-S-96025:2000
11. BN-68/8931-04

10.2. Inne dokumenty

12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i polsztywnych. IBDIM. Warszawa. 1997

13. Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfalty drogowe, TWT-PAD-97. Informacje. instrukcje - zeszyt 54, IBDIM.
Warszawa. 1997

14. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60, IBDIM,
Warszawa, 1999

15. WI/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakosci gryséw i zwiréw kruszonych z naturalnie rozdrobnionegosurowca
skalnego przeznaczonego do nawierzchni drogowych, CZDP, Warszawa, 1984

16. Zasady projektowania betonu asfaltowego o zwigkszonej odpornosci na odksztatcenia trwale. Wytyczne oznaczania
odksztatcenia i modutu sztywnosci mieszanek mineralno-bitumicznych metoda petzania pod obcigzeniem statycznym.
Informacje, instrukcje - zeszyt 48, IBDiM, Warszawa, 1995

17. Rozporzgdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw technicznych,
Jjakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z 1999 r., poz. 430).
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POBOCZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z plantowaniem
. skarp poboczy z gruntu dowiezionego w ramach zadania jw.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji robot
wymienionych w p. 1.1
.1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z:
-plantowaniem powierzchni gruntu rodzimego skarp poboczy gruntem na terenie ptaskim

- utwardzeniem poboczy kruszywem lamanym 0-31.3mm- warstwa o grubosci po zageszczeniu 15 cm

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiadajgca wlasciwosci zapewniajace roslinom prawidlowy rozwgj.
1.4.7. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne 7 obowiazujacymi. odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w OST
D-M-00.00.00 ,.Wymagania ogdlne™ pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Og6lne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materialéw

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéIne”
pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow
Materialem do wykonania utwardzenia poboczy 7 kruszyw lamany ch stabilizowanyeh mechanicznie powinne b é krussywo
lamane. uzyskane w wyniku przekruszenia suromca shalnego
Kruszvwe powinno byéiednorodne bes zamiecss szezen oheveh i bes domiessek eliny
Urupelnienic pobocay gruntewsch nalery webonad cruntem Jewicrionsm.
Ziemia urodzapna. w zaleznosct od miejsca pozy shanid powinna posiadac-nastgpujace charakten sty ki )
ZIEMI fodzimd - poewinna e 2digta pracd rospocsgaem rebot budowlany ch L smagas nowana w pnsmach nie prechsgjacs ch 2
m wh sokose,
— ziemia pozyskana w innym migjscu i dostarczona na plac budowy - nie moze byé zagruzowana. precrosnicta horzeniami, zasolona
lub zamicwsy szczona chemicsnie.

23. Wymagania dla materialow

2311 ziarmienie hruszaawa
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Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne™ pkt 2.3.1.

Uziarnienie mieszanki okreslono w dokumentacji technicznej i przedmiarze rob6t i odnosi sie do mieszanek o uziarnieniu 0
2.3.2. Wiasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno speinia¢ wymagania okreslone w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.3.2.

3.SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,.Wymagania ogélne™ pkt 3.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotvezqee transportu podano w SST D-M-00.00.00 .. Wymagania ogdlne " pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
Ogdlne zasady wykonania robot podano w OST D-04.04.00 ..Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 5,
5.2. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podloza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST D-04.04.00 ..Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne™ pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04.00 ..Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne™ pkt 5.3.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem. wapnem lub popiolami przy WP od 20 do 30% lub
powyzej 70%, szczegblowe warunki i wymagania dla takiej podbudowy okresli SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozkladania i zaggszezania mieszanki podano w OST ~ D-04.04.00 ..Podbudowa z kruszyw. Wymagania
0golne™ pkt 5.4.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jako$ci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”™ pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogé6lne zasady obmiaru robét

Og6lne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosthy obmiarowy jest
- m- (metr hwadratowy ) wykonania pobocza

8. ODBIOR ROBOT
Ogaolne zasady odbioru robot posdanc w ST D-M-00 00 00 W ymagania ogdlne”™ phit 8
Rubuty uzndie sic za wyhonane zeodnie 7 dohumentacid proiechtow s 1 wymaganiami Inzyniera, jezeh wazs sthie pomian. o
badania 7 zachowaniem tolerancit wy pht 6 daly waniki possty wne

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotvczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia doty czace podstawy platnosci podano w OST D-04.04.00 _Podbudowa 7 kruszyw. Wymagania ogoine™ pkt

°

.2. Cena jednostki obmiarowe

Cenawyhonania Ime pedbudews chemuie
= prace pomiarowe 1 roboty przygotonawese,
- oznakowanie robot,
= sprawdsenie 1 eswentuaing napravwe podloza,
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— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania.

— rozlozenie mieszanki,

— zaggszezenie rozlozonej mieszanki,

— utrzymanie pobocza w czasie rob6t.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwigzane podano w OST D-04.04.00 ,.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 10.



