Modernizacja infrastruktury sportowo-rekreacyjnej na terenie Gminy Bierun.

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

NAZWA PROJEKTU

MODERNIZACJA INFRASTRUKTURY
SPORTOWO-REKREACYJNEJ NA TERENIE GMINY BIERUN

ADRES INWESTYCJI

43-155 BIERUN NOWY UL.WEGLOWA 11
dz. Nr 438/59, 412/61
43-155 BIERUN NOWY UL.KROLOWEJ JADWIGI
dz. Nr 2376/85, 1015/85

OPRACOWANIE

43-155 BIERUN NOWY UL.WEGLOWA 11
dz. Nr 438/59, 412/61
43-155 BIERUN NOWY UL.KROLOWEJ JADWIGI
dz. Nr 2376/85, 1015/85

NAZWY | KODY

45212200-8 Roboty budowlane w zakresie budowy obiektéw sportowych
34928200-0 Ogrodzenia

45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

45233120-6 Roboty w zakresie budowy drég

45233161-5 Roboty budowlane w zakresie sciezek pieszych

45233221-4 Malowanie nawierzchni

77314100-5 Ustugi w zakresie trawnikow

77310000-6 Ustugi sadzenia roslin oraz utrzymania terendw zielonych
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Modernizacja infrastruktury sportowo-rekreacyjnej na terenie Gminy Bierun.
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SPIS SPECYFIKACJI TECHNICZNYCH WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

STO SPECYFIKACJA TECHNICZNA OGOLNA

SST SZCZEGOEWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

SST-1 Boiska

SST-2 Ogrodzenie

SST-3 Dojscia i dojazdy

SST-4 Wyposazenie skateparku
SST-5 Place zabaw
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STO SPECYFIKACJA TECHNICZNA OGOLNA

OGOLNE WARUNKI WYKONANIA, BEZPIECZENSTWA, OCHRONY,
KONTROLI | ODBIORU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ogdlnej (STO) s3 wymagania ogdlne
dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych z budowg boisk sportowych, ogrodzen,
drég i chodnikow.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu rob6t zgodnie z ustawg o zamowieniach publicznych jak w pt.1.1.

1.3. Zakres roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspodlne dla robdt
objetych specyfikacjami technicznymi (ST) i szczegdétowymi specyfikacjami technicznymi
(SST)

1.4. Okreslenia podstawowe

llekro¢ w ST jest mowa o:

1.4.1. obiekcie budowlanym — nalezy przez to rozumieé:

a) budynek wraz z instalacjami i urzgdzeniami technicznymi,

b) budowle stanowigcg catos¢ techniczno-uzytkowga wraz z instalacjami i urzgdzeniami,

c) obiekt matej architektury;

1.4.2. budynku — nalezy przez to rozumiec taki obiekt budowlany, ktory jest trwale zwigzany
z gruntem, wydzielony z przestrzeni za pomocy przegrod budowlanych oraz posiada
fundamenty i dach.

1.4.3. budynku mieszkalnym jednorodzinnym — nalezy przez to rozumiec¢ budynek wolno
stojacy albo budynek o zabudowie blizniaczej, szeregowej lub grupowej, stuzacy
zaspokajaniu potrzeb mieszkaniowych, stanowigcy konstrukcyjnie samodzielng catos¢, w
ktorym dopuszcza sie wydzielenie nie wiecej niz dwoch lokali mieszkalnych albo jednego
lokalu mieszkalnego i lokalu uzytkowego o powierzchni catkowitej nie przekraczajgcej 30%
powierzchni catkowitej budynku.

1.4.4. budowli — nalezy przez to rozumie¢ kazdy obiekt budowlany nie bedgcy budynkiem
lub obiektem matej architektury, jak: lotniska, drogi, linie kolejowe, mosty, estakady, tunele,
sieci techniczne, wolno stojgce maszty antenowe, wolno stojgce trwale zwigzane z gruntem
urzgdzenia reklamowe, budowle ziemne, obronne (fortyfikacje), ochronne, hydrotechniczne,
zbiorniki, wolno stojace instalacje przemystowe lub urzadzenia techniczne, oczyszczalnie
Sciekéw, sktadowiska odpaddw, stacje uzdatniania wody, konstrukcje oporowe, nadziemne i
podziemne przejscia dla pieszych, sieci uzbrojenia terenu, budowle sportowe, cmentarze,
pomniki, a takze czesci budowlane urzadzen technicznych (kottéw, piecéw przemystowych i
innych urzadzen) oraz fundamenty pod maszyny i urzgdzenia, jako odrebne pod wzgledem
technicznym czesci przedmiotow sktadajgcych sie na catos¢ uzytkows.

1.4.5. obiekcie matej architektury — nalezy przez to rozumieé niewielkie obiekty, a w
szczegoblnosci:

a) kultu religijnego, jak: kapliczki, krzyze przydrozne, figury,

b) posagi, wodotryski i inne obiekty architektury ogrodowej,

c) uzytkowe stuzgce rekreacji codziennej i utrzymaniu porzadku, jak: piaskownice, hustawki,
drabinki, Smietniki.
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1.4.6. tymczasowym obiekcie budowlanym — nalezy przez to rozumie¢ obiekt budowlany
przeznaczony do czasowego uzytkowania w okresie krotszym od jego trwatosci technicznej,
przewidziany do przeniesienia w inne miejsce lub rozbidrki, a takze obiekt budowlany nie
pofaczony trwale z gruntem, jak: strzelnice, kioski uliczne, pawilony sprzedazy ulicznej i
wystawowe, przykrycia namiotowe i powtoki pneumatyczne, urzadzenia rozrywkowe,
barakowozy, obiekty kontenerowe.

1.4.7. budowie — nalezy przez to rozumiec¢ wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym
miejscu, a takze odbudowe, rozbudowe, nadbudowe obiektu budowlanego.

1.4.8. robotach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajgce
na przebudowie, montazu, remoncie lub rozbiérce obiektu budowlanego.

1.4.9. remoncie — nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejgcym obiekcie
budowlanym roboét budowlanych polegajgcych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie
stanowiacych biezgcej konserwacji.

1.4.10. urzadzeniach budowlanych — nalezy przez to rozumieé urzadzenia techniczne
zwigzane z obiektem budowlanym zapewniajgce mozliwos¢ uzytkowania obiektu zgodnie z
jego przeznaczeniem, jak przytacza i urzadzenia instalacyjne, w tym stuzgce oczyszczaniu lub
gromadzeniu Sciekdéw, a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod Smietniki.
1.4.11. terenie budowy — nalezy przez to rozumiec przestrzen, w ktorej prowadzone sg
roboty budowlane wraz z przestrzenig zajmowang przez urzgdzenia zaplecza budowy.

1.4.12. dokumentacji budowy — nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz z
zatagczonym projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbioréw czesciowych i
korncowych, w miare potrzeby, rysunki i opisy stuzgce realizacji obiektu, operaty geodezyjne i
ksigzke obmiaréw, a w przypadku realizacji obiektéw metodg montazu — takze dziennik
montazu.

1.4.13. dokumentacji powykonawczej — nalezy przez to rozumie¢ dokumentacje budowy z
naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robdt oraz geodezyjnymi
pomiarami powykonawczymi.

1.4.14. terenie zamknietym — nalezy przez to rozumiec teren zamkniety, o ktérym mowa w
przepisach prawa geodezyjnego i kartograficznego:

a) obronnosci lub bezpieczenstwa panstwa, bedacy w dyspozycji jednostek organizacyjnych
podlegtych Ministrowi Obrony Narodowej, Ministrowi Spraw Wewnetrznych i Administracji
oraz Ministrowi Spraw Zagranicznych,

b) bezposredniego wydobywania kopaliny ze ztoza, bedacy w dyspozycji zaktadu gérniczego.
1.4.15. aprobacie technicznej — nalezy przez to rozumieé pozytywng ocene techniczng
wyrobu, stwierdzajaca jego przydatnosé do stosowania w budownictwie.

1.4.16. wyrobie budowlanym — nalezy przez to rozumieé wyrdb w rozumieniu przepisdow o
ocenie zgodnosci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub
zastosowania w sposoéb trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyrdb
pojedynczy lub jako zestaw wyborow do stosowania we wzajemnym potgczeniu
stanowigcym integralng catos$¢ uzytkowa.

1.4.17. drodze tymczasowej (montazowej) — nalezy przez to rozumiec droge specjalnie
przygotowang, przeznaczong do ruchu pojazdéw obstugujacych roboty budowlane na czas
ich wykonywania, przewidziang do usuniecia po ich zakonczeniu.

1.4.18. dzienniku budowy — nalezy przez to rozumiec dziennik wydany przez wtasciwy organ
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robdt
budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzgcych w czasie wykonywania robot.
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1.4.19. kierowniku budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce robét, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,
ponoszaca ustawowq odpowiedzialno$¢ za prowadzong budowe.

1.4.20. grupach, klasach, kategoriach robét — nalezy przez to rozumiec¢ grupy, klasy,
kategorie okreslone w rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie
Wspdlnego Stownika Zamoéwien (Dz. Urz. L340z 16.12.2002 r., z pdzn. zm.).

1.4.21. inspektorze nadzoru inwestorskiego — osoba posiadajgca odpowiednie
wyksztatcenie techniczne i praktyke zawodowg oraz uprawnienia budowlane, wykonujgca
samodzielne funkcje techniczne w budownictwie, ktérej inwestor powierza nadzér nad
budowg obiektu budowlanego. Reprezentuje on interesy inwestora na budowie i wykonuje
biezagcg kontrole jakosci i ilosci wykonanych robot, bierze udziat w sprawdzianach i
odbiorach robdt zakrywanych i zanikajacych, badaniu i odbiorze instalacji oraz urzadzen
technicznych, jak réwniez przy odbiorze gotowego obiektu.

1.4.22. budowie drogowej — obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem stanowigcy catosc
techniczno uzytkowa albo jego czes¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (mostowy korpus ziemny).

1.4.23. chodniku — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni,
przeznaczony do ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.24. drogi — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem
ruchu.

1.4.25. drogi tymczasowej (montazowej) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona
do ruchu pojazddéw obstugujgcych zadanie budowlane na czas jego wykonania , przewidziana
do usuniecia po jego zakonczeniu.

1.4.26. dokumentacji powykonawczej— dokumentacja sporzadzona przez Wykonawce robot
zgodnie z obowigzujgcym Prawem Budowlanym, ujmujgca catos¢ robot wykonanych z
naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot oraz geodezyjnymi
pomiarami powykonawczymi.

1.4.27.konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potaczenia skfadajacy sie w ogdlnym podziale z dwdch pakietéw warstw: Warstw gdrnych
konstrukcji nawierzchni oraz Warstw dolnych konstrukcji nawierzchni.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacja, SST i poleceniami Zamawiajacego.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
przekaze dwa egzemplarze dokumentacji przetargowej i dwa komplety SST.

1.5.2. Dokumentacja przetargowa

Przekazana dokumentacja ma zawiera¢ opis i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacje: dostarczong
przez Zamawiajgcego i sporzadzong przez Wykonawce.

1.5.3. Zgodnos$¢ robot z SST

SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Zamawiajgcego stanowig
zataczniki do umowy, a wymagania wyszczegdlnione w chocby jednym z nich s3g
obowigzujgce dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentow obowigzuje kolejnosé
ich waznosci wymieniona w ,,0gdlnych warunkach umowy".
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Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedéw lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajgcego, ktoéry
dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznosci podane na rysunku wielkosci liczbowe

wymiarow sg wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty majg by¢ zgodne z SST.

Wielkosci okreslone w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg

odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw

budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac¢ zgodnos¢ z okreSlonymi wymaganiami, a

rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykonane roboty nie beda zgodne z SST i maja

wptyw na niezadowalajacy jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione

innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji

kontraktu az do zakoriczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywa¢ tymczasowe urzgdzenia

zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze,

dozorcéw, wszelkie inne Srodki niezbedne do ochrony robét, wygody spotecznosci i innych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest

wigczony w cene umowna.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy

dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania robdt wykonczeniowych Wykonawca bedzie:

- utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgce;j,

-  podejmowac wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie sie do przepisow i
norm dotyczgcych ochrony Srodowiska na terenie i wokdt terenu budowy oraz bedzie
unikac¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wtasnosci spotecznej, a wynikajgcych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegdlny wzglad na:

- lokalizacje baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopdéw i drég dojazdowych,

- srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, mozliwos$cig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi

przepisami, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i

magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i

zabezpieczone przed dostepem o0sdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym

jako rezultat realizacji robot albo przez personel wykonawcy.

1.5.7. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni

terenu i pod jego poziomem, takie jak rurociaggi, kable itp. Wykonawca zapewni wtasciwe
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oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzagdzen w czasie trwania
budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Zamawiajgcego i zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspotpracowat,
dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiadaé¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu
przez Zamawiajgcego.

1.5.8. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0$ przy
transporcie gruntu, materiatdw i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie
niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkdéw i w sposdb
ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Zamawiajgcego. Pojazdy i tadunki
powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na swiezo ukonczony
fragment budowy w obrebie terenu budowy i wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe
wszelkich robdt w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Zamawiajgcego.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umownej.

Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

1.5.10. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej i samorzadowej, ktore sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia robdt. Np. rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. z
dn. 19.03.2003 r. Nr 47, pdz. 401).

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych
urzgdzen lub metod i w sposéb ciggty bedzie informowac Inspektora nadzoru o swoich
dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw do elementéw konstrukcyjnych

Wykonawca przedstawi Zamawiajgcemu szczegétowe informacje dotyczace, zamawiania lub
wydobywania materiatéw i odpowiednie aprobaty techniczne lub sSwiadectwa badan
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez Zamawiajgcego.
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Pozostate materiaty budowlane powinny spetnia¢ wymagania jakosciowe okreslone Polskimi
Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych mowa w Szczegétowych Specyfikacjach
Technicznych (SST).

2.2. Pozyskiwanie masowych materiatow pochodzenia miejscowego

Nie dotyczy

2.3. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym

Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom jakosciowym zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg sie nie zbadane i nie
zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego
nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one
potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i
wtasciwosé do robdt i byty dostepne do kontroli przez Zamawiajacego.

Miejsca czasowego sktadowania materiatéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Zamawiajgcego.

2.5. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jesli SST przewidujg mozliwos¢ zastosowania réznych rodzajéw materiatéw do wykonywania
poszczegblnych elementéw robdét Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o zamiarze
zastosowania konkretnego rodzaju materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie
moze by¢ pdzniej zamieniany bez zgody Zamawiajgcego.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci
wskazaniom zawartym w SST, programie zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robét,
zaakceptowanym przez Zamawiajgcego.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w SST i wskazaniach Zamawiajacego w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy witasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdét ma byc
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetniat normy ochrony
Srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Zamawiajgcego kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje
przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Zamawiajgcego, nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez jego zgody.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materia-
téw.

Liczba sSrodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie roboét zgodnie z zasadami
okreslonymi w SST.

4.2. Wymagania dotyczgce przewozu po drogach publicznych
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Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢é wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzeri na
osie mogg by¢ dopuszczone przez wtasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jakosc¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z opisem, wymaganiami
SST oraz poleceniami Zamawiajacego.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za petng obstuge geodezyjng przy wykonywaniu
wszystkich elementéw robét przekazanych przez Zamawiajacego.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wykonywaniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Zamawiajgcego, poprawione przez
Wykonawce na wtasny koszt.

Decyzje Zamawiajgcego dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robot
bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy w SST, a takze w
normach i wytycznych.

Polecenia Zamawiajgcego dotyczace realizacji robdét bedg wykonywane przez Wykonawce
nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania roboét. Skutki
finansowe z tytutu wstrzymania robét w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowigzkdow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez

Zamawiajgcego programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktérym przedstawi on zamierzony

sposob wykonania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce

wykonanie robot zgodnie z SST. Program zapewnienia jakosci winien zawieracé:

- organizacje wykonania robot, w tym termin i sposdb prowadzenia robot,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych
elementdéw robét.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robét i stosowanych materiatéw.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajagc w to personel, sprzet,

zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow

oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatdbw oraz robdét z

czestotliwoscig zapewniajgcy stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami

zawartymi w SST.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badann materiatéw i robdt

ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki bedg pobierane losowo, jezeli zajdzie taka koniecznos¢. Zaleca sie stosowanie

statystycznych metod pobierania prébek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe
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elementy produkcji mogg byé z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do

badan.

Zamawiajacy bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W

przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowac

mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Zamawiajacemu kopie raportéw z wynikami badan jak

najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Zamawiajagcemu na formularzach wedtug

dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Zamawiajgcego

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Zamawiajacego uprawniony jest do dokonywania

kontroli, pobierania prébek i badania materiatéw u Zzrédta ich wytwarzania. Do umozliwienia

jemu kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i

producenta materiatow.

Zamawiajgcego, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdét prowadzonego przez

Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatéow i robdt z wymaganiami SST na podstawie

wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Zamawiajgcego moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktére:

- posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych
oraz witasciwych przepiséw,

- posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z: Polskg Normga lub aprobatg
techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktdrych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i ktdre spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda ich

partia dostarczona do robdt bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajgce w sposéb

jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan beda
odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

[1] Dokumenty laboratoryjne

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jakosci materiatow,

recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie

uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie

Zamawiajacego.

[2] Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach [1]-[3], nastepujgce

dokumenty:

- protokoty przekazania terenu budowy,

- umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,

- protokoty odbioru robat,

- protokoty z narad i ustalen,

- operaty geodezyjne,

- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robot Obmiar robét bedzie okreslat faktyczny zakres wykonywanych
robot zgodnie z Dokumentacjg w jednostkach ustalonych w kosztorysie ofertowym. Obmiaru
robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru Wykonawca wpisuje do ksigzki obmiarédw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosci robdt podanych w kosztorysie ofertowym nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukonczenia wszystkich robdt. Btedne dane zostang poprawione wg ustalen
Inspektora Nadzoru na pismie.

Obmiar zakoriczonych robét bedzie przeprowadzany z cze$cig wymagang w celu miesiecznej
pfatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym umowa.

Zasady okreslania ilosci robdt i materiatow

Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej i przedmiarze robot.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowany w czasie obmiaru robdét wymagajg
akceptacji przez Inspektora Nadzoru. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone
przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych, to
Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzgdzenia pomiarowe
bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robét.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujgcym odbiorom:
- odbiorowi robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

- odbiorowi czesciowemu,

- odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

- odbiorowi pogwarancyjnemu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Zgodnie z warunkami umowy

Obowigzujagcg forma wynagrodzenia za roboty zgodnie ze Specyfikacja Warunkow
Zamowienia oraz ofertag Wykonawcy wybrang w trybie podstawowym bedzie wynagrodzenie
ryczattowo-ilosciowe tj. wynagrodzenie za wykonane roboty bedzie obliczane jako iloczyn
ilosci rzeczywiscie wykonanych i odebranych robdt oraz ceny jednostkowej netto danej
pozycji kosztorysowe] z kosztorysu ofertowego, powiekszone o nalezny VAT.
Wynagrodzenie catkowite, o ktérym mowa w zdaniu pierwszym ustalone zostato na
podstawie kosztorysu ofertowego, sporzadzonego i obliczonego zgodnie z warunkami
Specyfikacji Warunkéw Zamdwienia, w oparciu o przedmiary robdt, opis robdt,
dokumentacje projektowa, specyfikacje techniczng wykonania i odbioru robét budowlanych.

1. W przypadku wystgpienia robdét zamiennych, rozliczenie bedzie nastepowato poprzez
sporzadzenie przez Wykonawce kosztorysow zamiennych.
Kosztorysy te bedg opracowane przez Wykonawce w oparciu o:

1) zatwierdzony przez inspektora nadzoru inwestorskiego obmiar robét zamiennych,

2) dane wyjsciowe zawarte w kosztorysach ofertowych, w tym:

a) ,,Kp” —wskaznik narzutu kosztéw posrednich,
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b) ,Z” —wskaznik narzutu zysku,

c) ,R” —stawka podstawowa robocizny,

3) ceny materiatéw i koszty pracy sprzetu nie ujete w kosztorysach ofertowych
przyjmowane bedg jako Srednie ceny z ,,Sekocenbud-u”.

2. W przypadku wystgpienia robdt, o ktorych mowa w § 14 ust. 2 pkt 1 lit. d i e umowy, dla
ktorych brak jest cen jednostkowych w kosztorysie ofertowym Wykonawcy, rozliczenie
bedzie nastepowato poprzez sporzadzenie przez Wykonawce kosztorysow na podstawie
danych okreslonych w ust. 3 pkt. 2 i 3 umowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. 2020 poz. 1333)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidérki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. 2015 poz. 1775).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).

Strona 12



Modernizacja infrastruktury sportowo-rekreacyjnej na terenie Gminy Bierun.
SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

SST SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

BUDOWA BOISKA -PODBUDOWY | NAWIERZCHNIE, PILKOCHWYTY, HUMUSOWANIE , OGRODZENIE,
DOJSCIA, DOJAZDY, WYPOSAZENIE SKATEPARKU

45212200-8 Roboty budowlane w zakresie budowy obiektow sportowych
34928200-0 Ogrodzenia

45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

45233120-6 Roboty w zakresie budowy drog

45233161-5 Roboty budowlane w zakresie sciezek pieszych

45233221-4 Malowanie nawierzchni

77314100-5 Ustugi w zakresie trawnikéw

77310000-6 Ustugi sadzenia roslin oraz utrzymania terendw zielonych

SST-1 Boiska

SST-1.1. RODOtY FOZDIOIKOWE ....vvvieeieeie ettt ettt sttt r et se e ae e s st sa e e e n b e s s 14
SST-1.2. Frezowanie powierzchni asfaltowych na zZimno........ccceeeieececeice e 17
SST-1.3. Betonowe 0brzeza NaWierZChNI. ... v ciriee vttt et s e 20
SST-1.4. Nawierzchnie syntetyczne boisk z urzgdzeniami i liniami........ccccooeveeeveveceicceciee e, 23
SST-1.5. PHKOCHWYLY ..ottt ettt s te st st s st et et ereeteseesannnannan 27
SST-1.6. Humusowanie terenu i 0bSIanie traWa.......cccuvueeeereeeeee sttt st st s enaeneans 30
SST-1.7. Remont nawierzchni boiska trawiastego.......cccceeecveveeceecicicierieeee et e 32
I R @ =4 fe Yo F.2=Y o V1TSS OSSP 34
SST-3 Dojscia i dojazdy
SST-3.1. Rozbidrka elementdw drog i chodnikOW...........ccooeeeeieieiiiee e 36
SST-3.2. Wykopy W gruntach NieSPOiStYCh.........ccviiieiee ettt et st se et sn e 42
SST-3.3. Profilowanie i zageszczanie POAtOZa......ccccce e i cceevieceee et 48

SST-3.4. Warstwy dolne konstrukcji z kruszyw niezwigzanych stabilizowanych mechanicznie.53
SST-3.5. Warstwy gdrne konstrukcji z kruszyw niezwigzanych stabilizowanych mechanicznie.61

SST-3.6. Podbudowa z betonu cEMENTOWEEO.......ccciievieve ettt e s st sr s aens 69

SST-3.7. Nawierzchnia z kostki DETONOWE].....ccccuecuieeieiecee e e e 74

SST-3.8. Krawezniki i 0brzeza DELONOWE.........co ettt en 81
SST-4 Wyposazenie skateparku

SST-4.1. Montaz urzgdzenia QUAItEr PIPE ....cccccecieieeeieierietese et ste e tesesaes e res s esesresaesae e s 87
SST-5 Place zabaw

SST-5.1. Betonowe 0brzeza NAWIEIZCANI ...ccccveeiviireciecrt sttt e s s s 90

SST-5.2. Podbudowa pod NAWIEIZCNNIE .......cc.ccueiiiieiicieece ettt st st e aere s 93

SST-5.3. Nawierzchnie techniczne placOw zabaW..........ccceeveeeiiviiiencensee s 98
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
SST-1.1.
BUDOWA BOISKA — ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania prac
przygotowawczych i rozbidrek w ramach niniejszej inwestyciji.

1.2. Zakres stosowania ST

Zakres stosowania ST Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych ST

Zakres robot objetych ST Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia
robot przygotowawczych i rozbiérek:

- rozbiérka elementéw matej architektury. Nalezy rozebra¢ wraz z fundamentami
nastepujgce elementy matej architektury: bramki do pitki noznej, bramki do pitki reczne;j,
konstrukcja koszy do koszykowki, stupki do siatkéwki, tawki, pitkochwyty.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.0kreslenia podane w niniejszej ST s3 zgodne z obowigzujacymi normami oraz
Dokumentacjg Projektowq i okresleniami podanymi w ST.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowg ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace robdt
podano w ST ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
Materiaty nie wystepuja

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,Wymagania ogdlne”. Do rozbidrek
mozna uzy¢ dowolnego sprzetu.

3.2. Sprzet i narzedzia do wykonania robét rozbidrkowych

Do wykonania robot rozbiérkowych moina uzy¢ nastepujgcego sprzetu: koparki
przedsiebierne o pojemnosci tyzki 0,25 m3; mioty pneumatyczne, frezarki.

Do transportu materiatéw z rozbiorki nalezy uzy¢ takich srodkow transportu jak: samochéd
skrzyniowy; samochdd samowytadowczy; ciggnik; wywrotka; Zatadunek jak i wytadunek
materiatow z rozbiorki musi odbywac sie z zachowaniem wszelkich srodkéw ostroznosci i
bezpieczenstwa ludzi pracujgcych przy robotach rozbiérkowych.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Ogdlne warunki wykonania robét

Ogdlne warunki dotyczgce wykonania robét podano w ST ,Wymagania ogdlne”.

4.2. Zasady wykonywania robét rozbiérkowych

- drobne roboty rozbiérkowe nalezy prowadzi¢ recznie, przy uzyciu narzedzi
pneumatycznych, przez rozkuwanie lub zwalanie;
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- elementy zelbetowe nalezy rozbija¢ za pomocag narzedzi pneumatycznych, przecinajac
zbrojenie palnikiem acetylenowym;

- wszelkie materiaty z rozbiérek nalezy posegregowac i przygotowad do transportu poprzez
skruszenie duzych fragmentéw konstrukcji na wymiary umozliwiajgce transport;

- nie nalezy prowadzi¢ robot rozbiérkowych w ztych warunkach atmosferycznych: w czasie
deszczu, opaddw sniegu oraz silnych wiatréw;

- szczegblng ostroznos¢ nalezy zachowaé w okolicach pobliskich obiektéw i urzadzen oraz
sgsiadujgcych drzew;

- znajdujace sie w poblizu rozbieranych obiektow urzgdzenia i budowle nalezy zabezpieczy¢
przed uszkodzeniami;

4.3. Wyw0z gruzu i materiatdw z rozbiorki

Miejsce wywozu gruzu, z rozbiorki Wykonawca znajdzie we wtasnym zakresie. Wszystkie
elementy stalowe z demontazu nalezy wywiez¢ na plac sktadowy.

Koszty zwigzane z w/w czynnos$ciami nalezy przewidzie¢ w ofercie.

4.4. Warunki BHP przy wykonywaniu roboét rozbiorkowych.

Przy wykonywaniu robot stosowac nastepujgce przepisy BHP:

a) przed przystgpieniem do robot rozbidrkowych pracownicy powinni by¢é zapoznani z
programem rozbidrki i poinstruowani o bezpiecznym sposobie jej wykonania;

b) kazdy zatrudniony pracownik powinien posiadac przeszkolenie w zakresie BHP i posiadac
aktualne badania lekarskie.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosSci robét podano w ST ,,Wymagania ogdlne”. Kontrole jakosci
prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczaniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wg ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

6. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru robét jest 1 m* (metr szeécienny) robét rozbiérkowych na podstawie
pomiardw stanu istniejgcego. Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST ,Wymagania
ogodlne”.

7. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST ,Wymagania ogdlne”.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Ogdlne zasady

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w STWIORB ,,Wymagania ogdlne”.

8.2.Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie pomiedzy Zamawiajagcym a Wykonawcg za wykonane Roboty zgodnie z
warunkami umowy.

Pfatnos¢ obejmuje: demontaz, wywiezienie i utylizacje wyposazenia boiska wraz z
fundamentami (bramek, stupkéw, koszy)

9. PRZEPISY ZWIAZANE | STANDARDY

Normy i Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatdw Budowlanych z dnia
28.03.1972 r. (Dz. U.Nr 13 z dn. 10.04.1972 r.).
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Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie ogdlnych
przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U: Nr 129, poz. 844). BHP transport reczny
DZ. Ustaw 22/53 poz. 89.

Uproszczone przedstawianie rozbiérki i przebudowy. PN-91/E-05009/704 Instalacje
elektryczne w obiektach budowlanych.

Instalacje placow budowy i robdt rozbidrkowych. PN-IEC 60364-7-704:1999 Instalacje
elektryczne w obiektach budowlanych.

Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacje na terenie budowy i
rozbidrki.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
SST-1.2.
FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH NA ZIMNO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z frezowaniem nawierzchni asfaltowych na zimno.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacji technicznej (SST) stosowana bedzie jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
frezowaniem nawierzchni asfaltowych na zimno.

Frezowanie nawierzchni asfaltowych na zimno moze by¢ wykonywane w celu:

- uszorstnienia nawierzchni,

- profilowania,

- napraw nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Recykling nawierzchni asfaltowej - powtdrne uzycie mieszanki mineralno-asfaltowej
odzyskanej z nawierzchni.

1.4.2. Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno - kontrolowany proces skrawania
gornej warstwy nawierzchni asfaltowej, bez jej ogrzania, na okreslong gtebokosé.

1.4.3. Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w ST ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Nie wystepujg. Destrukt wytworzony w trakcie frezowania warstw bitumicznych stanowi
wiasnos¢ Wykonawcy - wszelkie pozytki z pozysku materiatu po frezowaniu zostang ujete w
ofercie.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST ,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do frezowania

Nalezy stosowac frezarki umozliwiajgce frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno na
okreslong gtebokos¢.

Frezarka powinna by¢ sterowana elektronicznie i zapewnia¢ zachowanie wymaganej
réwnosci oraz pochylen poprzecznych i podtuznych powierzchni po frezowaniu. Do matych
robot mozna dopuscic frezarki sterowane mechanicznie.

Szeroko$¢ bebna frezujgcego powinna by¢ dobrana zaleznie od zakresu robdt. Przy
lokalnych naprawach szerokos¢ bebna moze by¢ dostosowana do szerokosci skrawanych
elementdéw nawierzchni.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,Wymagania ogdlne”.
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4.2. Transport sfrezowanego materiatu

Transport sfrezowanego materiatu powinien by¢ tak zorganizowany, aby zapewnic prace
frezarki bez postojow. Materiat moze byé wywozony sSrodkami transportowymi
zaopatrzonymi w plandeke. Materiat nalezy odwiez¢ na miejsce sktadowania. Koszty
transportu na odlegtos¢ zostaty wliczone w cene jednostkowg frezowania.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna by¢ frezowana do gtebokosci, szerokosci i pochylen zgodnych z
dokumentacjg i SST.

5.3. Profilowanie warstwy $cieralnej

Technologia ta ma zastosowanie do frezowania nierownosci podtuznych i kolein lub innych
deformacji. Jezeli frezowanie obejmie catg powierzchnie boiska i nie bedzie wbudowana
nowa warstwa S$cieralna, to frezarka musi by¢ sterowana elektronicznie wzgledem
ustalonego poziomu odniesienia, a szerokos¢ bebna frezujgcego nie moze by¢ mniejsza od
1800 mm.

Jezeli frezowanie obejmie lokalne deformacje tylko na czesci boiska to frezarka moze by¢
sterowana mechanicznie, a wymiar bebna skrawajgcego powinien by¢ zalezny od wielkosci
robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych

Nieréwnosci powierzchni po frezowaniu mierzone tatg 4-metrowg zgodnie z BN-68/8931-04
nie powinny przekracza¢ 6 mm.

6.2.1. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni po frezowaniu powinny by¢ zgodne z dokumentacjg, z
tolerancjg 0,5%.

6.2.2. Szerokos¢ frezowania

Szerokos$¢ frezowania powinna odpowiadaé szerokosci okreslonej w dokumentacji
projektowej z doktadnoscig 5 cm.

6.2.3. Gteboko$¢ frezowania

Gtebokos¢ frezowania powinna odpowiadaé gtebokosci okreslonej w dokumentacji
projektowej z doktadnoscig 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST ,Wymagania ogdlne”.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg , ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogdlne zasady

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w STWIORB ,,Wymagania ogdlne”.

9.2.Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie pomiedzy Zamawiajagcym a Wykonawcy za wykonane Roboty rozbidrkowe
bedzie zgodnie z warunkami umowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-1.3.
BETONOWE OBRZEZA NAWIERZCHNI
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza na zakonczeniu
nawierzchni boisk.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét jak w pt.1.1
1.3. Zakres roboét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych:
a) Obrzeza betonowe z wykonaniem taw betonowych.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Obrzeza chodnikowe - belki betonowe rozgraniczajgce jednostronnie Iub
dwustronnie ciggi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych do komunikacji.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w ST ,, Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt
Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczgce materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

2.2.2. Obrzeza betonowe 8x30

2.2.3. Materiaty na tawe i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11111, a piasek -
wymaganiom PN-B-11113.

Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym
w ST, Krawezniki betonowe”.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,Wymagania ogdlne” .

4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu po
osiggnieciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowane;j.

Obrzeza powinny byé zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie
transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod tawe nalezy wykonywac¢ zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom fawy w planie z uwzglednieniem w
szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podtoze lub podsypka

Podtoze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka ze
zwiru lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po zageszczeniu. Podsypke wykonuje sie
przez zasypanie koryta zwirem lub piaskiem i zageszczenie z polewaniem woda.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanej tawie betonowej z oporem w
miejscu i ze Swiattem (odlegtoscig gérnej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego)
zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowe;j.

Zewnetrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym
gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 0,5 cm. Nalezy wypetnic je piaskiem lub zaprawa
cementowo-piaskowg w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda.
Spoiny muszg by¢ wypetnione catkowicie na petng gtebokos¢.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatéw

przeznaczonych do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu

przez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujgcych na powierzchniach i krawedziach

elementu. Pomiary dtugosci i gtebokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomocg przymiaru

stalowego lub suwmiarki z doktadnoscig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztaftu i wymiaréw elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm

przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy.

6.3. Badania w czasie robét

W czasie roboét nalezy sprawdzac wykonanie:

a) koryta pod podsypke (tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podtoza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (fawy) ze zwiru lub piasku -

zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,

c) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy

dopuszczalnych odchyleniach:

- linii obrzeza w planie, ktére moze wynosi¢ 2 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,

- niwelety gérnej ptaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosi¢ 1 cm na kazde 100 m dtugosci
obrzeza,

- wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktdre powinno wykazywacé catkowite

wypetnienie badanej spoiny na petng gtebokos¢.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:

- wykonane koryto,

- wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne zasady

Ogodlne zasady odbioru robdét podano w STWiIORB ,,Wymagania ogdlne”.

9.2.Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie pomiedzy Zamawiajgcym a Wykonawcg za wykonane Roboty zgodnie z
warunkami umowy.

10. NORMY
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondéw i zapraw

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni

drogowych. Piasek

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skfad, wymagania i
ocena zgodnosci

8. BN-80/6775 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,

03/01 parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania
9. BN-80/677 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
03/04 parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-1.4.
NAWIERZCHNIE SYNTETYCZNE BOISK Z URZADZENIAMI | LINIAMI

1.WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i

odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem nawierzchni syntetycznych boiska.

1.2. Zakres stosowania

Niniejsza specyfikacja techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt w punkcie.

1.3. Zakres roboét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z :
- wykonanie nawierzchni na boisku pitki noznej

1. 4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi

normami oraz z definicjami podanymi w STO ,, Wymagania ogdlne"

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt

Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w ST ,,Wymagania ogolne".

2.MATERIALY
2.1.0gdlne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w
ST ,,Wymagania ogdlne"
2.2. Materiaty na boisko o nawierzchni poliuretanowej
Wykonanie nawierzchni boisk: do pitki recznej o wymiarach 42,0 m x 21,0m o pow.
catkowitej 882,00m?, do koszykdwki o wymiarach 26,0 m x 14,0m o pow. catkowitej
364,00m?, do siatkéwki o wymiarach 20,0 m x 10,0m o pow. catkowitej 200,00m*:
1. Nawierzchnia poliuretanowa, wykonana w formie natrysku 2 - 3 mm
2. Warstwa bazowa — granulat SBR i lepiszcze poliuretanowe 10 mm
3. Warstwa wyrdwnujgca z ET 15 - 35mm
4, Istniejgca nawierzchnia asfaltowa
5. Farby do malowania linii zgodnie z funkcjami boiska
Dokumenty dla nawierzchni z poliuretanu:

1. Certyfikat IAAF dla produktu

2. Atest Higieniczny PZH

3. Aktualne badania na zgodnos$¢ z normg PN-EN 14877 potwierdzajgce parametry
techniczne nawierzchni

4. Autoryzacja producenta systemu poliuretanowego dla Wykonawcy na przedmiotowa
inwestycje, wraz z potwierdzeniem gwarancji

5. Karta techniczna systemu

6. Raport z badan na zawartos¢ WWA

Wymogi i parametry techniczne nawierzchni poliuretanowych przedstawiono w tablicy
ponizej:

L.p. Wiasciwos¢ Jedknaost Wymagania Metody badan
1 Wyglad _zewne,t.rzny i Barwa jednorodna, PN-EN 14877:2008
nawierzchni matowa
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2 Grubos¢ mm 90+1 PN-EN 1969:2002
3 Wytrzymatosc na N/mm2 >0,9 PN-EN 12230:2005
rozcigganie
4 Wydiuzenie wzgledne % >80 PN-EN 12230:2005
przy zerwaniu
Wartosc srednia 55-110
. . - oraz pojedynczy wynik
5 TarC|e, (opdr poslizgu, PTV badania nie powinien PN-EN 13036-4:2011
proba wahadta) eg e
réznié sie wiecej niz o
cztery jednostki
6 Predkos¢ przesigkania |\, >150 PN-EN 12616:2005
wodg
Wytrzymatosé na kolce: -
zmniejszenie
7a wytrzymatosci na % <20 PN-EN 14810:2006
rozcigganie po dziataniu
kolcow
Spadek wydtuzenia
7b wzglednego przy <20
zerwaniu
Odksztatcenie pionowe PN-EN
8 . mm <6
na podfozu betonowym 14809:2006/AC:2007
Po przeprowadzeniu
starzenia nawierzchnia
powinna spefnia PN-EN 12230:2005
Odpornosé nawierzchni wymagania z zakresu: PN-EN 1410:2006
dziatanie temperatur - wytrzymatosci na PN-EN 14877:2008
9 n\{:‘vodyi promien?owaniey' i tozcyiaganie PN-EN 1436:
UV (sztuczne starzenie) - odpornosci ’na 2006/AC:2007
<cieranie PN-EN 20105-
. A02:1996
- odpornosci na kolce;
- amortyzacji wstrzgsow
Odpornosé na Scieranie w
10 aparacie Tabera (ubytek g <15 PN-EN 5470-1,2001
masy)
Odpornosé na scieranie w
11 aparacie Tobera po g <4 PN-EN 1477:2008
sztucznym starzeniu sie
(ubytek masy)
Odpornosé nawierzchni
12 na‘ dziatanie mrf)zu— % <10 Wg 'rekor‘nendacji
zmiana masy préobek- technicznej produktu
ocena makroskopowa
13 Wytrzy'ma’rosj,c' na N > 140 PN-EN ISO 4674-
rozcigganie 1:2005
Zachowanie pitki po
odbiciu pionowym
14 -w stosunlfu do o;Ibicia % 290 PN-EN
12235:2005/AC:2006
od betonu
- pitka do koszykdéwki
15 Przyczepnosc do N/mm2 >60 ZUAT-15/VI11.09/2003

podktadu betonowego
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Przyczepnosé do

16 podktadu asfaltowego

N/mm?2 =250 ZUAT-15/VI111.09/2003

Przyczepnos¢ do
17 podktadu N/mm?2 >50 ZUAT-15/V111.09/2003
mineralnogumowego

Amortyzacja wstrzgsow,
18 redukcja sity w podtozu % 35-50 PN EN 14808:2006
betonowym

Amortyzacja wstrzgsow
po sztucznym starzeniu,

19 . . % 35-50 PN EN 14877:2008
redukcja sity w podtozu
betonowym
Scieralno$¢ w aparacie PN EN 660-1: 2002/A
<
20 Stuttgart mm <01 1:2005
21 Twardos¢ wg Shore’a ShA 45-70 PN-EN 1SO 868:2005
Wspodtczynnik tarcia
. : S
22 kinetycznego f: - 240 ZUAT-15/VI11.09/2003
-w stanie suchym >25

-w stanie zawilgoconym

2.3. Urzadzenia boiska

Boisko do pitki reczne;j:

Bramki aluminiowe 2,00 m x 3,00 m do pitki recznej montowane w tulejach montazowych
wraz z siatkami szt. 2.

Boisko do koszykowki:

Kosze gtéwne montowane na stupie z mozliwoscig regulacji wysokosci i z wysiegnikiem
zgodnym z przepisami PZK. Tablica 180x105cm, ze szkta hartowanego lub pleksi stosowana
na obiektach zewnetrznych o grubosci 12 mm ( zgodnie z wymaganiami FIBA), dodatkowo
zabezpieczona przed wibrowaniem. Tablica zamocowana na stalowej ramie ocynkowanej w
systemie bezotworowym. Stup tablic zabezpieczony ostong do wysokosci 2,0m. llos¢ sztuk: 6
(2 - gtéwne, 4 - boczne).

Boisko do siatkéwki:

Stupki aluminiowe uniwersalne do siatkowki z regulacjg wysokosci umozliwiajaca gre w
siatkdwke, badminton, tenis. llo$¢ stupkéw-2szt.

Boisko do pitki noznej:

Bramki 5,0x2,0m aluminiowe montowane w tulejach montazowych za pomocg adapterow,
przenosne. 2szt.

tawki:

Zamontowac 8sztuk tawek przy boisku do siatkdwki i 4sztuki przy biezni. Dtugos¢ tawek
1,5m. Konstrukcja ze stali malowanej proszkowo wielowarstwowo lub zeliwna. Siedziska
drewniane, lakierowane. Konstrukcja fundamentdow: pod tawki zastosowaé prefabrykowane
fundamenty betonowe.

Kosze na $mieci:

Zamontowac 2 sztuki koszy na Smieci typu ulicznego. Do mocowania na stupku z daszkiem.
Wykonany ze stali ocynkowanej malowanej proszkowo. Mocowany na prefabrykowanym
fundamencie betonowym.

3.SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne" .
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4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne".

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogolne"

5.2. Montaz urzadzen boisk : boiska do pitki recznej, pitki noznej i siatkdwki

a) Wykonanie fundamentow pod stojaki z montazem tulei

b) Ustawienie w gotowych otworach bramek aluminiowych 2,00 m x 3,00 m do pitki
recznej, bramek aluminiowych 5x2,0m do pitki noznej wraz z siatkami (po 2 szt.) oraz
stupkow do siatkéwki (szt. 2).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w STO ,,Wymagania ogdlne".

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STO ,,Wymagania ogdlne".
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy.

8.0DBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STO ,,Wymagania ogolne"

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne zasady

Ogélne zasady odbioru robdét podano w STWiIORB ,,Wymagania ogdlne”.

9.2.Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie pomiedzy Zamawiajagcym a Wykonawcg za wykonane Roboty zgodnie z
warunkami umowy.

10. NORMY | INNE DOKUMENTY
a) Atesty PZH
b) Instrukcje producentéw
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-1.5.
PILKOCHWYTY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robot zwigzanych z montazem pitkochwytu.
1.2. Zakres stosowania SST
Niniejsza specyfikacja techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot w punkcie 1.1
1.3. Zakres roboét objetych SST
1.3.1. Wykonanie pitkochwytow:

- 60,0x6,0m — za bramka boiska pitkarskiego,

- 50,0x4,0m — z boku boiska do pitki recznej,

- 45,0x4,0m — z boku boiska do siatkéwki.
1.4. Okreslenia podstawowe
Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w STO- ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt
Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczgce materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymi sg:

Pitkochwyty siatki poliuretanowej plecionej gr. 4 mm i oczkach 10x10cm na stupach
montowanych w tulejach.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,Wymagania ogdlne”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w ST ,Wymagania ogdlne”.
5.2.Montaz pitkochwytdw zgodnie z instrukcjg producenta.

6. KONTROLA JAKOSCI
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST ,,Wymagania ogdélne” pkt 6.
6.2. Sprawdzenie ustawienia stupkow
a) stupki muszg by¢ ustawione pionowo zgodnie z wytycznymi producenta systemu.
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7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robdét

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne zasady

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w STWIORB ,,Wymagania ogdlne”.
9.2.Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie pomiedzy Zamawiajagcym a Wykonawcy za wykonane Roboty zgodnie z

warunkami umowy.

Ptatno$¢ obejmuje: demontaz, wywiezienie i utylizacje istniejgcych pitko chwytow wraz z
fundamentami, oraz montaz nowych pitko chwytéw wraz z fundamentem.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

1.

Normy

PN-B-03264

projektowanie

2.

oukuWw

PN-B-06250
PN-B-06251
PN-B-06712
PN-B-23010
PN-B-19701

zgodnosci.

7.
8.

PN-B-32250
PN-H-04623

Konstrukcje betonowe Zelbetowe i sprezone. Obliczenia statyczne i

Beton zwykty

Roboty betonowe i Zzelbetowe. Wymagania techniczne

Kruszywa mineralne do beton

Domieszki do betonu. Klasyfikacja i okreslenia

Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena

Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw
Ochrona przed korozjg. Pomiar grubosci powtok metalowych

metodami nieniszczacymi

9.

korozyjnej Srodowisk
10.
11.

PN-H-04651

PN-H-74219
PN-H-74220

przeznaczenia

12.
13.
14.

PN-H-82200
PN-H-84018
PN-H-84019

cieplnego. Gatunki

15.
16.
17.
18.
19.
20.

PN-H-84020

Ochrona przed korozjg. Klasyfikacja i okre$lenie agresywnosci

Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogdélnego zastosowania
Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogdélnego

Cynk
Stal niskostopowa o podwyzszonej wytrzymatosci. Gatunki

Stal niestopowa do utwardzania powierzchniowego i ulepszania

Stal niestopowa konstrukcyjna ogdlnego przeznaczenia. Gatunki

PN-H-84023-07 Stal okreslonego zastosowania. Stal na rury. Gatunki
PN-H-84030-02 Stal stopowa konstrukcyjna. Stal do naweglania. Gatunki

PN-H-93010
PN-H-93401
PN-H-93402

Stal. Ksztattowniki walcowane na gorgco
Stal walcowana. Kgtowniki rownoramienne
Katowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na gorgco
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21. PN-H-93403 Stal. Ceowniki walcowane. Wymiary

22. PN-H-93406 Stal. Teowniki walcowane na gorgco

23. PN-H-93407 Stal. Dwuteowniki walcowane na gorgco

24, PN-H-97051 Ochrona przed korozja. Przygotowanie powierzchni stali, staliwa i
zeliwa do malowania. Ogdélne wytyczne

25. PN-H-97053 Ochrona przed korozjg. Malowanie konstrukcji stalowych. Ogdlne
wytyczne

26. PN-M-06515 Dzwignice. Ogolne zasady projektowania stalowych ustrojéw nosnych
27. PN-M-69011 Spawalnictwo. Ztgcza spawane w konstrukcjach spawanych. Podziat i
wymagania

28. PN-M-69420 Spawalnictwo. Druty lite do spawania i napawania stali

29. PN-M-69775 Spawalnictwo. Wadliwos$¢ ztgczy spawanych. Oznaczanie klasy
wadliwosci na podstawie ogledzin zewnetrznych

30. PN-M-80006 Zanurzeniowe powtoki cynkowe na drutach stalowych. Badania

31. PN-M-80026 Druty okragte ze stali niskoweglowej ogdlnego przeznaczenia

32. PN-M-80201 Liny stalowe z drutu okragtego. Wymagania i badania

33. PN-M-80202 Liny stalowe 1 x7

34, PN-M-82054 Sruby, wkrety i nakretki stalowe ogdlnego przeznaczenia. Ogdlne
wymagania i badania

35. PN-M-82054-03Sruby, wkrety i nakretki. Wtasnoéci mechaniczne $rub i wkretéw
36. PN-1SO-8501-1Przygotowanie podtozy stalowych przed nakfadaniem farb i
podobnych produktow. Stopnie skorodowania i stopnie przygotowania nie zabezpieczonych
podtozy stalowych oraz podtozy stalowych po catkowitym usunieciu wczesniej natozonych

powtok
37. BN-73/0658-01Rury stalowe profilowe ciggnione na zimno. Wymiary
38. BN-89/1076-02 Ochrona przez korozjg. Powtoki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe

na konstrukcjach stalowych, staliwnych i zeliwnych. Wymagania i badania
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-1.6.
HUMUSOWANIE TERENU | OBSIANIE TRAWA

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z humusowaniem miejsc po usunieciu chodnika.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
humusowaniem i obsianiem trawg obejscia boiska.

1.4. Okreslenia podstawowe

Ziemia urodzajna — ziemia posiadajgca wifasciwosci zapewniajgce roslinom prawidtowy
rozwoj

Materiat roslinny — Sadzonki drzew, krzewow, kwiatow jednorocznych i wieloletnich.
Pozostate stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SST ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ robdt i ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa,
ST i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w SST ,,Wymagania
ogolne”.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi sg:

- ziemia urodzajna,

- nasiona traw — wystepujg w postaci gotowych mieszanek z nasion réznych gatunkéw:
gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klase,
numer normy wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania

- nawozy mineralne — powinny by¢é w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym
(zawartos¢ azotu, fosforu, potasu): nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i
zbryleniem w czasie transportu i przechowywania

- woda — bez specjalnych wymagan.

3. SPRZET
Roboty bedg wykonywane recznie

4. TRANSPORT
Transport moze odbywac sie przy uzyciu dowolnych srodkéw transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania roboét

Ogodlne zasady wykonywania robdt podano w SST ,,Wymagania ogdlne”.
pielegnacja obsiewu.

5.2. Wykonanie obsiania trawa

Wymagania dotyczgce wykonania obsiani sg nastepujace:
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- teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen

-teren powinien by¢ obnizony w stosunku do obrzezy o okoto 2 cm

- teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany

- przed sianiem nasion trawy ziemie nalezy watowa¢ watem gtadkim a potem watem
kolczatka lub zagrabic

- siew powinien by¢ dokonywany w dni bezwietrzne

- okres siania — najlepszy jest okres wiosenny, najpdzniej do potowy wrzesnia

- na terenie ptaskim nasiona wysiewane sg w ilosci 1 do 4 kg na 100m2

- przykrycie nasion nastepuje przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka

- po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego
wyréwnania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST ,,Wymagania ogdlne”.
6.2 Wykonanie obsiania poboczy trawa.

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega na:

- oczyszczeniu terenu z zanieczyszczen

- prawidtowego uwatowania terenu

- kontroli zgodnosci sktadu gotowej mieszanki z ustaleniami SST

- gestosci zasiewu nasion

- okreséw podlewania zwtaszcza podczas suszy

- dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt matej gestosci wykietkowanych zdziebet trawy.
Kontrola robdt przy odbiorze trawnikow dotyczy:

- prawidtowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),

- obecnosci gatunkow niewysiewanych oraz chwastow.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest metr kwadratowy (m?) wykonanego humusowania o grubosci 10
cm

8. ODBIOR ROBOT
Odbioru robét dokonuje Inzynier na zasadach okreslonych w ST ,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogdlne zasady

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w STWIORB ,,Wymagania ogdlne”.

9.2.Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie pomiedzy Zamawiajagcym a Wykonawcy za wykonane Roboty zgodnie z
warunkami umowy.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-1.7.
REMONT NAWIERZCHNI BOISKA TRAWIASTEGO

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczgce
Remontu nawierzchni boiska trawiastego.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
remontem nawierzchni boiska trawiastego: przeoranie gleby na gtebokos¢ 20-25cm w
gruncie kat.lll zadarnionym z rozbiciem bryt, zebraniem i ztozeniem zanieczyszczen w
pryzmy, zagrabieniem i wymodelowaniem, roztozeniem siatki przeciw kretom, rozscieleniem
ziemi urodzajnej z wyréwnaniem powierzchni, wysianiem nasion, zahakowaniem grabiami
oraz ubiciem powierzchni walcem ogrodniczym.

1.4. Okreslenia podstawowe

Ziemia urodzajna — ziemia posiadajgca wifasciwosci zapewniajgce roslinom prawidtowy
rozwoj.

Materiat roslinny — Sadzonki drzew, krzewow, kwiatow jednorocznych i wieloletnich.
Pozostate stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SST ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ robét i ich zgodnosé z dokumentacjg projektows,
ST i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczgce robdt podano w SST ,Wymagania
ogolne”.

2. MATERIALY

Nasiona traw:

- zastosowanie: trawa sportowa przeznaczona do intensywnego uzytkowania.
- wysiew min.25g/m?2

- podtoze: gleba urodzajna

3. SPRZET

Roboty z wykonaniem nawierzchni boiska mogg by¢ wykonane recznie lub mechanicznie
przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4. TRANSPORT
Materiaty na budowe powinny by¢ przewozone odpowiednimi srodkami transportu, zeby
unikng¢ trwatych uszkodzen oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonywania robét

Ogdlne zasady wykonywania robdt podano w SST ,,Wymagania ogdlne”.
5.2. Wykonanie boiska trawiastego do gry w pitke nozna.

Prace obejmuja:
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- rozécielenie ziemi urodzajnej w miejscach nieréwnosci, wysianiem nasion, zahakowanie
grabiami oraz ubicie powierzchni walcem ogrodniczym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST ,,Wymagania ogdlne”.
6.2 Wykonanie obsiania poboczy trawa.

Kontrola w czasie wykonywania trawnikéw polega na:

- oczyszczeniu terenu z zanieczyszczen

- prawidtowego uwatowania terenu

- kontroli zgodnos$ci sktadu gotowej mieszanki z ustaleniami SST

- gestosci zasiewu nasion

- okresow podlewania zwfaszcza podczas suszy

- dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt matej gestosci wykietkowanych zdziebet trawy.
Kontrola robot przy odbiorze trawnikéw dotyczy:

- prawidtowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),

- obecnosci gatunkow niewysiewanych oraz chwastow.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST ,, Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy (m?) wysianej nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT
Odbioru robdt dokonuje Inzynier na zasadach okreslonych w ST ,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne zasady

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w STWIORB ,,Wymagania ogdlne”.

9.2.Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie pomiedzy Zamawiajagcym a Wykonawcg za wykonane Roboty zgodnie
warunkami umowy.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-2
OGRODZENIE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem nowego ogrodzenia.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wymiang ogrodzenia.

1.4. Okreslenia podstawowe

Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w STO- ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ robdét i ich zgodnos¢ z dokumentacja
podstawowa, ST i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w SST
»Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi sg:

Ogrodzenie panelowe systemowe-ogrodzenie sktadajgce sie z paneli wykonanych
technologig zgrzewania poziomych i pionowych pretow o réinych wysokosciach i
$rednicach, stupkéw montazowych, systemu mocowan oraz prefabrykowanej podmuréwki.
Pozostate okreslenia zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w dokumentacji podstawowe;.

Panele ogrodzeniowe o wysokosci 1,53 m wykonane z pretéow stalowych d=5 mm
zgrzewanych punktowo. Panel 3 W-z trzema wzmocnieniami.

System montazu paneli na stupach o profilu zamknietym 60x40mm za pomocg listwy
montazowej. Rozstaw osiowy stupkow 2,51m. Stupki utwierdzane w monolitycznym
fundamencie betonowym prefabrykowanym. Cokot prefabrykowany betonowy w
rozwigzaniu systemowym. Elementy stalowe ogrodzenia zabezpieczone antykorozyjne
powtokg cynkowg, przez proces cynkowania ogniowego zgodnie z normg EN-ISO 1491
[DIN50976].Malowanie proszkowe kolor zielony.

Brama panelowa przesuwana szer.6,0m i wysokosci 1,75m., samonosna, przesuwana, z
napedem i sterowaniem automatycznym oraz otwieraniem recznym. Brama stalowa
ocynkowana wewnatrz i na zewnatrz ( minimalna grubos¢ powtoki 275g/m2 z dwéch stron).
Brama z napedem mechanicznym zasilanym z instalacji elektrycznej 230V. Do bramy
zastosowac pefny zestaw napedowy ze sterowaniem. Brama z zamkiem ryglowym. Naped
kompletny z listwa zebatg , podstawg pod sitownik z wbudowang centralg i odbiornikiem
radiowym 2-kanatowym. Centrala z czujnikiem wykrywania przeszkdd i magnetycznymi
wyfacznikami kraricowymi. Fotokomoérki o zasiegu do 20 m, 4 x piloty z kodem dynamicznie
zmiennym o zasiegu 50-100m, lampa sygnalizacyjna z anteng, klucz do awaryjnego
otwierania bramy w przypadku braku napiecia. Centrala sterujgca z mozliwoscia wyboru i
programowania wszelkich parametréw pracy. Wyposazona w funkcje zwiekszajgce

Strona 34



Modernizacja infrastruktury sportowo-rekreacyjnej na terenie Gminy Bierun.
SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

funkcjonalnos¢, bezpieczeristwo i kulture pracy, takie jak: otwarcie czesciowe (dla pieszych),
regulowane spowolnienie i wyhamowywanie przed zatrzymaniem bramy, sygnalizacje
przegladu okresowego (licznik cykli pracy) oraz instrukcje obstugi w jezyku polskim. Brama i
furtka winny posiada¢ znak CE zgodny dyrektywa o wyrobach budowlanych oraz spetniac¢
wymagania normy EN 13241-1 dla przemystowych i posesyjnych bram garazowych i
ogrodzeniowych. Kolorystyka zgodna z kolorystyka ogrodzenia.

Furtka szerokosci 1,2m w Swietle, wysokos$ci ok.1,5-1,6m wykonana z ksztattownika
malowanego proszkowo, wypetnienie panel jak na ogrodzeniu.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,Wymagania ogdlne”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét

Ogodlne zasady wykonywania robét podano w SST ,Wymagania ogdlne”.

pielegnacja obsiewu.

5.2. Wykonanie dotéw pod stupki

Stupki bez wzgledu na rodzaj i sposdb osadzenia powinny sta¢ pionowo w linii ogrodzenia, a
ich wierzchotki powinny znajdowac sie na jednakowej wysokosci. Stupki doktadnie
obetonowac do poziomu terenu betonem B20. Stupki do siatki ogrodzeniowej powinny by¢
przystosowane do umocowania na nich drutu naciggowego.

5.3. Montaz ogrodzenia panelowego

Prace wykona¢ zgodnie z instrukcja producenta wybranego systemu ogrodzen z
zachowaniem wymiarow opisanych w dokumentacji projektowej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST ,,Wymagania ogdlne”.

6.2 Ogrodzenie

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy producent posiada
Swiadectwo dopuszczania lub atest na materiaty uzyte do wykonania ogrodzen.

W czasie wykonywania ogrodzenia nalezy zbadac:

- zachowanie wyznaczonej trasy ogrodzenia,

- zachowanie dopuszczanych odchytek wymiarow,

- prawidtowos¢ wykonania dotéw podstupi,

- poprawnos¢ ustawienia stupkow,

- prawidtowos¢ wykonania ogrodzenia [wysokos¢ ogrodzenia, naprezenie siatki,
prawidtowos¢ montazu paneli,

- rozstaw stupkow i ich zabetonowanie.

6.3 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robét

Wszystkie materiaty nie spetniajgce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach zostang
przez Inspektora odrzucone i nie dopuszczane do zastosowania. Wszystkie elementy robdét
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nawierzchniowych lub odcinki ogrodzenia, ktére wykazujg odstepstwa od postanowien SST
zostang rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogdélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowga ogrodzenia jest m[metr]. Obmiar polega na okresleniu rzeczywistej
dtugosci ogrodzenia, wytaczajac bramy, furtki, dla ktérej jednostka obmiarowa to 1 komplet.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robét dokonuje Inzynier na zasadach okreslonych w ST ,Wymagania ogdlne”.
Odbiér powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych
napraw wadliwie wykonanego ogrodzenia. Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie
wyniki pomiaréw i badan z biezgcej kontroli materiatéw i robét.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne zasady

Ogodlne zasady odbioru robdét podano w STWiIORB ,,Wymagania ogdlne”.

9.2.Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie pomiedzy Zamawiajgcym a Wykonawcg za wykonane Roboty zgodnie z
warunkami umowy.

Ptatnos$¢ obejmuje demontaz istniejgcego ogrodzenia wraz z wywozem i utylizacjg oraz
montaz nowego ogrodzenia wraz z fundamentami.

10.PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania
przy odbiorze.

PN-M-80026 Druty okragte ze stali niskoweglowej ogdlnego przeznaczenia.
PN-M-82054 Sruby , wkrety i nakretki stalowe ogélnego przeznaczenia wymagania i
badania.

PN-M-82054-03 Sruby, wkretki i nakretki. Wtasnosci mechaniczne $rub i wkretéw.
BN-83/5032-02 Siatki metalowe. Siatki plecione slimakowe.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
SZCZEGOtOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
SST-3
Dojscia i dojazdy-rozbidrka elementéw drég i chodnikdw

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z rozbiérkg elementdw drég i chodnikdédw na terenie
kompleksu boisk.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
rozbiérka dojsé i dojazdéw do kompleksu boisk.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z:

- rozbidrkg nawierzchni z kostki brukowej betonowej grubosci 8 lub 6¢cm *,

- rozbidrkg nawierzchni z ptyt betonowych grubosci 7-8cm *,

- rozbidrkg nawierzchni z mieszanek mineralno-bitumicznych o gr. do 20cm*, mechanicznie
lub metodg frezowania,

- rozbidérkg podbudowy z kruszywa kamiennego grubosci do 60cm *,

- rozbidrkg nawierzchni z kruszywa kamiennego grubosci do 20cm *,

- rozbidrkg kraweznikdéw i obrzezy,

- rozbidrkg taw pod krawezniki i obrzeza,

- zatadunkiem gruzu i materiatéw z rozbiorki,

- wywiezieniem gruzu i/lub materiatéw z rozbiorki na sktadowisko miejskie, wtasne lub
sktadowisko zamawiajgcego,

- odptatnoscig za sktadowanie materiatdw odpadowych — utylizacja,

*) Grubosci rozbieranych warstw mogg rézni¢ sie od podanych wyzej, a takze od podanych
w przedmiarach, gdyz pomiary grubosci tych warstw dla potrzeb sporzadzenia dokumentac;ji
projektowej, wykonane zostaty punktowo. Nie pozwolito to na bardziej precyzyjne
okreslenie grubosci istniejgcych warstw pomiedzy badanymi punktami.

Ewentualne rdznice grubosci warstw pomiedzy przedmiarem, a stanem faktycznym nie
mogg by¢ podstawg do jakichkolwiek roszczen Wykonawcy, nie moze by¢ rowniez podstawg
do wstrzymania lub opdznienia robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w STO- ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ robdét i ich zgodnos¢ z dokumentacja
podstawowa, ST i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace robdét podano w
SST ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.1. Materiaty z rozbiorki
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Materiaty z rozbidrki stajg sie wiasnosciag Wykonawcy i jest on zobowigzany do usuniecia
tych materiatow z terenu robot, wyjatek stanowia Istniejgce krawezniki kamienne, kostka
kamienna, klinkier drogowy, destrukt po frezowaniu nawierzchni asfaltowych, elementy
zeliwne oraz bedgce w zadowalajagcym stanie takie materiaty jak: krawezniki betonowe,
kostka brukowa betonowa, elementy oznakowania i/lub elementy bezpieczenstwa ruchu,
ktére przewidziano do ponownej zabudowy (odzysk), lub do ztozenia ich w magazynie
Zamawiajgcego. Z uwagi na powyzisze, podczas rozbidrki nalezy zachowad szczegdlng
ostroznosc, a uzyskany materiat przewiez¢ nalezy w miejsce ustalone z Inzynierem i utozy¢ w
odpowiedni sposdb.

Ponadto przewiduje sie odzysk materiatow (kruszyw) uzyskanych z rozbidorek nawierzchni,
ktore wykorzysta¢ bedzie mozna jako podsypki, obsypki badz gérnych warstw nasypu,
uzupetnienia istniejgcych nawierzchni gruntowych i podtozy pod pobocza.

Przydatnos$¢ elementéw/materiatéw z rozbidrki do ponownej zabudowy, miejsce oraz
sposéb ich wbudowania kazdorazowo oceni Inzynier podczas ogledzin materiatu na
budowie.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do rozbidrki.

Do wykonania robét zwigzanych z rozbidrka nawierzchni i elementow drég moze byé
wykorzystany sprzet podany ponizej oraz inny zaakceptowany przez Inzyniera:
- spycharki,

- fadowarki,

- zurawie samochodowe,

- samochdéd wiezowy z balkonem,

- samochody ciezarowe,

- zrywarki,

- mtoty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- koparki,

- inny sprzet do robdt recznych jak mtoty, kilofy itp.

- frezarka(i) do nawierzchni bitumicznych

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materiatéw z rozbidrki

Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu zaakceptowanym
przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét

Ogodlne zasady wykonywania robét podano w SST ,Wymagania ogdlne”.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe nawierzchni oraz elementdw drég obejmujg usuniecie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt. 1.3, zgodnie z STWIORB lub wskazanych przez
Inzyniera.
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Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w
STWIORB lub przez Inzyniera.

Elementy i materiaty z rozbidrki stajg sie wtasnoscia Wykonawcy (z zastrzezeniem p. 2.1.) i
powinny byc¢ usuniete z terenu budowy.

Petnowartosciowe elementy zgodnie z p. 2.1. pozostajg wtasnoscia Zamawiajgcego.
Materiaty te nalezy odwiez¢ w miejsce wskazane przez Zamawiajgcego.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drég i chodnikdw znajdujgce sie w
miejscach, gdzie beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢é tymczasowo
zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowe;j.
Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopdéw drogowych nalezy wypetnié,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z
wymaganiami okreslonymi w STWiORB ,,SST-1 HUMUSOWANIE TERENU | OBSIANIE TRAWA”

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST ,,Wymagania ogdlne”.

6.2 Kontrola jakosci robét rozbidrkowych

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do
powtdrnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach
nawierzchni powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w STWIiORB ,SST-1
HUMUSOWANIE TERENU | OBSIANIE TRAWA”

6.3 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami roboét

Wszystkie materiaty nie spetniajgce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach zostang
przez Inspektora odrzucone i nie dopuszczane do zastosowania. Wszystkie elementy robdét
nawierzchniowych lub odcinki ogrodzenia, ktére wykazujg odstepstwa od postanowien SST
zostang rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogdélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa robot zwigzanych z rozbidrka elementéw drég i ogrodzen jest:

- dla rozbiorki nawierzchni z kostki brukowej betonowej grubosci 8 lub 6cm — metr
kwadratowy (m2),

- dla rozbidrki nawierzchni z klinkieru drogowego grubosci 7-13 cm - metr kwadratowy
(m2),

- dla rozbiérki nawierzchni z mieszanek mineralno-bitumicznych o gr. do 20cm,
mechanicznie lub metoda frezowania — metr kwadratowy (m2),

- dla rozbidrki nawierzchni z kostki kamiennej, - metr kwadratowy (m2),

- dla ciecia nawierzchni pitg mechaniczng - metr (m),

- dla rozbiérki podbudowy z kruszywa kamiennego grubosci do 60cm - metr kwadratowy
(m2),

- dla rozbiérki nawierzchni z kruszywa kamiennego grubosci do 20cm - metr kwadratowy
(m2),

- dla rozbidrki kraweznikéw i obrzezy - metr (m),

- dla rozbidrki taw pod krawezniki i obrzeza - metr szescienny (m3),
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- dla rozkucia $cianek czotowych betonowych lub zelbetowych (oprdcz scianek przepustéw
na zjazdach ujetych jako kpl.) - metr szescienny (m3),

- dla demontazu istniejgcych kanatéw przepustow pod droga lub kanatéow kanalizacji
deszczowej/sanitarnej - metr (m),

- dla rozbidérki demontazu istniejacych studni, studzienek — komplet (kpl.)

- dla rozbidrki stupkdw i tarcz znakéw pionowych wraz z odwozem i utylizacjg ztomu - sztuka
(szt.),

- dla rozbiérki poszczegdlnych elementéw urzgdzen sygnalizacji $wietlnej — sztuka (szt.)

- dla rozbidérki poszczegdlnych ztozonych technicznie urzadzen sygnalizacji swietlnej
demontowanych w catosci— komplet (kpl.)

- dla rozbidrki barier ochronnych wraz z wyjeciem stupkéw - metr (m),

- dla rozbidrki przepustéow pod zjazdami indywidualnymi do posesji — komplet (kpl.),

- dla rozbidrki tablic reklamowych — komplet (kpl.),

oraz (jezeli wystgpi taka pozycja osobno) dla zatadunku gruzu i materiatow z rozbiérki, wraz
z wywiezieniem na skfadowisko miejskie, wtasne lub sktadowisko zamawiajgcego, wraz z
optatg za sktadowanie materiatow odpadowych/utylizacje — metr szescienny (m3),

8. ODBIOR ROBOT
Odbioru robdt dokonuje Inzynier na zasadach okreslonych w ST ,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne zasady

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWiIORB ,,Wymagania ogdlne”.

9.2.Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie pomiedzy Zamawiajgcym a Wykonawcg za wykonane Roboty zgodnie z
warunkami umowy.

10.PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony srodowiska. (Dz. U. Nr 62, poz. 628),
Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27.09.2001 r. w sprawie katalogu odpadéw. (Dz.
U. Nr 112, poz. 1206),

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 11.12.2001 r. w sprawie rodzajéw odpadéw lub
ich ilosci, dla ktérych nie ma obowigzku prowadzenia ewidencji odpaddéw, oraz kategorii
matych i srednich przedsiebiorstw, ktére moga prowadzi¢ uproszczong ewidencje odpaddéw.
(Dz. U. Nr 152, poz. 1735),

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 28.05.2002 r. w sprawie listy rodzajow
odpadow, ktore posiadacz odpaddw moze przekazywacé osobom fizycznym lub jednostkom
organizacyjnym, nie bedgcym przedsiebiorcami, do wykorzystania na ich wtasne potrzeby.
(Dz. U. Nr 74, poz. 686),

Ustawa z dnia 27.07.2001 r. o wprowadzeniu ustawy - Prawo ochrony srodowiska, ustawy o
odpadach oraz o zmianie niektorych ustaw. (Dz. U. Nr 100, poz. 1085),

Ustawa z dnia 11.05.2001 r. o obowigzkach przedsiebiorcow w zakresie gospodarowania
niektorymi odpadami oraz o optacie produktowej i optacie depozytowej. (Dz. U. Nr 63, poz.
639),
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Ustawa z dnia 13.09.1996 r. o utrzymaniu czystosci i porzagdku w gminach. (Dz. U. Nr 132,
poz. 622),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
SST-3.2.
Dojscia i dojazdy-wykopy w gruntach nieskalistych

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem i odbiorem robdt ziemnych-wykopow
w gruntach nieskalistych.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonaniem:

- wykopow w gruntach nieskalistych,

-profilowanie skarp i dna rowu,

- transport humusu na wysypisko,

- transport gruntu na odktad.

1.4. Okreslenia podstawowe

Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetniajgca warunki statecznosci i odwodnienia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami
rowow.

Wysokos¢ nasypu lub gtebokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

Nasyp niski - nasyp, ktdrego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

Nasyp sredni - nasyp, ktdrego wysokosc¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

Nasyp wysoki - nasyp, ktdrego wysokos$¢ przekracza 3 m.

Wykop ptytki - wykop, ktérego gtebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

Wykop sredni - wykop, ktérego gtebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

Wykop gteboki - wykop, ktérego gtebokos¢ przekracza 3 m.

Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.11 jako grunt skalisty.
Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunietych blokach, ktorego probki
nie wykazujg zmian objetosci ani nie rozpadajg sie pod dziataniem wody destylowanej; maja
wytrzymato$é na $ciskanie Rc ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia Srodkéw wybuchowych albo
narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdw, potozone poza pasem robot
drogowych.

Odkfad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopdéw, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac
zwigzanych z trasg drogowa.

Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu,
Wskaznik roznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalnosé gruntow niespoistych
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt
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Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ robdét i ich zgodnos¢ z dokumentacja
podstawowa, ST i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace robdét podano w
SST ,,Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY
Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST
»Wymagania ogolne” pkt 2.
Materiat wystepujacy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéry bedzie stanowit
podtoze nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i
potsztywnych powinien charakteryzowaé sie grupg nosnosci G1 Gdy podtoze nawierzchni
zaklasyfikowano do innej grupy nosnosci, nalezy podtoze doprowadzi¢ do grupy nosnosci G1
2.1. Zasady wykorzystania gruntéw
Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow stajg sie wiasnosciag Wykonawcy i powinny
by¢ wywiezione poza obszar pasa drogowego.
Kruszywo do ewentualnej warstwy odziarniajacej
Do wykonania warstwy doziarniajacej stosowany bedzie materiat kamienny naturalny,
pohutniczy, lub materiat z recyklingu np. gruz betonowy; Bedzie to materiat
niewysadzinowy, kapilarnos¢ birena Hkb<1,0, o uziarnieniu od 16 (lub 31,5) do 63 (lub
wiecej, max 120)mm. Wskaznik roznoziarnistosci materiatu jw.(wg 1.4.14) powinien wynies¢
co najmniej: D60/D10 > 4. Nalezy réwniez rozwazy¢é mozliwos¢ zastosowania materiatéw
uzyskanych z rozbidrek warstw konstrukcyjnych nawierzchni.
Ocene przydatnosci materiatu do wykonania warstwy doziarniajacej podejmie Inzynier na
podstawie przedtozonych przez Wykonawce wynikdw badan laboratoryjnych, badz po
uzyskaniu pozytywnych wynikéw z odcinka prébnego.
W kazdym badaniu nalezy okresli¢ nastepujgce wtasciwosci Materiatu:

- Sktad granulometryczny,

- Wilgotnos¢ optymalng, i maksymalng gestosc objetosciowa szkieletu gruntowego,

- granice ptynnosci.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
3.2. Sprzet do wykonywanie robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania wykopdw powinien wykazac sie mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu:

- koparki,

- fadowarki,

- spycharki,

- samochody do wywozu gruntow,

- inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materiatéw z rozbidrki

Wybdr srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
rodzaju gruntu (materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do
odlegtosci transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét

Ogodlne zasady wykonywania robdt podano w SST ,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca zobowigzany jest do wykonania Projektu technologii zabezpieczenia i
odwodnienia wykopdw w czasie robot ziemnych.

5.2. Zasady prowadzenie robét

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym okresie
prowadzenia robot, w tym w szczegdlnosci w przypadku gtebokich wykopéw do 3m,
zabezpieczenia $cian petnymi lub azurowymi deskowaniami.

Naprawa uszkodzen, wynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich
podciecia lub innych odstepstw od Dokumentac;ji Projektowej obcigza Wykonawce.
Wykonawca zobowigzany jest do wykonania przekopdéw kontrolnych i zabezpieczenia
istniejacych sieci w przypadku kolizji np. poprzez zastosowanie konstrukcji podwieszen dla
kabli lub kanatéw.

5.3. Odwodnienie wykopdéw

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym
okresie trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postepowac¢ w kierunku
podnoszenia sie niwelety. W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek
podtuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki, umozliwiajgce szybki odptyw wod z
wykopu. O ile w Dokumentacji Projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek
poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy
niz 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i
sposobu odspajania gruntow oraz terminéw wykonywania innych robot na spetnienie
wymagan dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robot
ziemnych.

Wykonawca jest zobowigzany do wykonania przekopdw, rowdw i innych tymczasowych
konstrukcji koniecznych do odwodnienia terenu lub wykonania uje¢ wody tak, aby teren
prowadzenia robot nawierzchniowych byt zawsze suchy. Wody opadowe i gruntowe nalezy
odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

5.4. Wymagania dotyczgce zageszczenia i nosnosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych powinno spetniac
wymagania, dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (Is), podanego w tablicy

Tablica 2. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach | miejscach zerowych robot ziemnych

Strefa korpusu Minimalna wartos¢ I Minimalna wartos¢ I

dia KR 1-2 dla KR 3-7
Zageszczenie - gdy na powierzchni robot ziemnych Projekt przewiduje wykonanie ulepszenia podioza:

1. Dno wykopu na gtebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni robot ziemnych

zaggszezenie podioza powinno wynosic: 0,98 1,00

1a. W przypadku braku parametrow jw. | zastosowaniu do wzmocnienia
podioza gruntowego metoda stabilizacji chemiczne] In situ” (w migjscu) - to w w.
po wykonaniu walowania_tej stabilizowane] warstwy, zageszczenie powinno
odpowiadac parametrom:
1b. W przypadku braku parametrow jw. 1., a dokumentagja przewiduje
wykonanie na podiozu warstwy wzmocnienia z betonu popiotowego lub 095 097
kruszywa stabilizowanego cementem, to przed utoZeniem te] warstwy
zageszczenie podioza powinno wynosic:

Zageszczenie - gdy na powierzchni robot ziemnych Projekt nie przewiduje wykonania ulepszenia podloza

i powierzchnia robot ziemnych jest jednoczesnie podiozem konstrukcji nawierzchni:

2. Dnowykopu gdy stanowi jednoczesnie podioze pod w-wy konstrukcyjne. 100 dla KR34 1,00,
i dla KR5-7 1,03,

2a. W przypadku braku parametrow jw. decyzje o sposobie wzmocnienia

podejmuje InZynier. wg InZyniera wq InZyniera
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Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniajg wymaganego
wskaznika zageszczenia, to przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ lub
doprowadzi¢ w inny sposdb do wartosci Is, podanych w tablicy 2.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 2 nie moga by¢ osiggniete przez
bezposrednie zageszczanie gruntéw rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia
gruntu podtoza (zgodnie z dokumentacjg projektowa ), umozliwiajacego uzyskanie
wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania srodki, o ile nie sg
okreslone w STWIORB, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.
Nalezy réwniez spetni¢ wymagania nosnosci warstwy gruntu na powierzchni robot ziemnych
na podstawie pomiaru wtérnego modutu odksztatcenia E2 zgodnie z PN-02205 zatgcznik B
(pomiar ptytg VSS). Parametry nos$nosci okresla Tablica Nr 3.

Tablica 3. Wartosc wiérnego modutu odksztatcenia (Ez).

Minimalna wartos¢ | Minimalna wartosc

Strefa korpusu modutu E2 dla KR |modutu E2 dla KR 3-6
1-2
Zageszczenie - gdy na powierzchni robét ziemnych Projekt przewiduje wykonanie ulepszenia podioza:
1. Dno wykopu na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni robat ziemnych
nosnosé podioza powinna wynosic: 60 80

1a. W przypadku braku parametrow jw. 1 zastosowaniu do wzmacnienia podtoza

gruntowego metods stabilizacji chemiczne) In situ” (w migjscu) - to po w. jw.
wykonaniu wafowania_tej stabilizowane] warstwy, nosnos¢ powinna odpowiadac
parametrom:

1b. W przypadku braku parametrow jw. 1. , a dokumentacja przewiduje
wykonanie na podiozu warstwy wzmocnienia z betonu popictowego lub kruszywa nie bada sie nie bada sie
stabilizowanego cementem (Rm=25MPa) to przed uloZeniem te] warstwy
zageszczenie podioza powinno wynosic:

Zageszczenie - gdy na powierzchni robét ziemnych Projekt nie  przewiduje wykonania ulepszenia podioza
i powierzchnia robét ziemnych jest jednoczesnie podiozem konstrukcji nawierzchni:

100 120
2. Dno wykopu gdy stanowi jednoczeénie podioze pod w-wy konstrukcyjne.

2a. W przypadku braku parametrow jw. decyzje o sposobie wzmocnienia wg InZyniera wq InZyniera
podejmuje Inzynier.

5.5. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu
(nadktadu) powyzej rzednych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwilg przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sie po nim
jedynie ruch maszyn wykonujgcych te czynnos$¢ budowlang. Moze odbywac sie jedynie
sporadyczny ruch pojazdow, ktére nie spowodujg uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych, wynikajgcych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkdw obcigza Wykonawce robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST ,,Wymagania ogdlne”.

6.2 Kontrola jakosci robodt

Kontrola wykonania wykopdw polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w Dokumentac;ji Projektowej i STWIORB. W czasie kontroli szczegdlng uwage
nalezy zwrdcié na:

1. sposdb odspajania gruntéw nie pogarszajacy ich wtasciwosci,

2. zapewnienie statecznosci skarp,

3. odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,
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4. wykonanie przekopow kontrolnych,

5. doktadnos¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykonczenie),

6. zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w pkt. 5.2.
6.3 Badania do odbioru korpusu drogowego

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica
ponizej:

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwosc badan | pomiarow
1 Pomiar szerckosci korpusu Ziemnego Pomiar tasma, szablonem, fata o dlugosci 3m |
2 Pomiar szerckosc dna rowow poziomic4 lub niwelatorem, w odstgpach co 200 m

3 Pomiar rzgdnych powierzchni korpusu TEYOoEyT,
ziemnego w punktach gléwnych tuku, co 100 m natukach o R

=100 mco 50 mnatukacho R < 100 m

4 Pomiar pochylenia skarp

5 Pomiar rownoscl powierzehni korpusu el e L

4] FPomiar rgwnosci skarp

7 | Pomiar spadku podiuznego powierzchni | Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200
korpusu lub dna rowu m oraz w punktach watpliwych

8 Badanie zageszczenia gruntu Wskaznik zageszczenia okreslac dla kazdej

ulofonej warstwy lecz nie rzadziej niz w trzech
punktach na 1000 m2 warstwy

Szerokos¢ korpusu ziemnego nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz
10 cm.

Szerokos¢ dna rowdw nie moze roznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm.
Rzedne korony korpusu ziemnego nie mogg réznic sie od rzednych projektowanych o wiecej
niz-3 cmlub +1 cm.

Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rdéznic sie od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10%
wartosci pochylenia wyrazonego tangensem kata.

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tatg 3-metrowg, nie moga
przekraczac¢ 3 cm.

Nieréwnosci skarp, mierzone tatg 3-metrowg, nie mogg przekracza¢ 10 cm.

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar
niwelatorem rzednych wysokosciowych, nie moze dawac rdznic, w stosunku do rzednych
projektowanych, wiekszych niz -3 cm lub +1 cm.

Wskaznik zageszczenia gruntu (Is) okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 powinien by¢ zgodny
z zatozonym w pkt. 5.2. W przypadku gruntéw dla, ktérych nie mozna okresli¢ wskaznika
zageszczenia nalezy okredli¢ wskaznik odksztatcenia 10, zgodnie z normg PN-5-02205:1998.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest metr szescienny (m3) wykonanych robot ziemnych z transportem
urobku na wysypisko z wszystkimi robotami towarzyszgcymi.

Jednostkg obmiarowg jest metr szescienny (m3) odptatnosci za sktadowanie gruntu z
wszystkimi robotami towarzyszgcymi.

8. ODBIOR ROBOT
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Odbioru robét dokonuje Inzynier na zasadach okreslonych w ST ,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogdlne zasady

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWIORB ,,Wymagania ogdlne”.

9.2.Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie pomiedzy Zamawiajagcym a Wykonawcg za wykonane Roboty zgodnie z
warunkami umowy.

10.PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

PN-B-02480 Grunty budowlane. Symbole. Podziat i opis gruntéw.

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci bierne;j.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie droég.

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
SST-3.3.
Dojscia i dojazdy-profilowanie i zageszczanie podtoza

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem i odbiorem robdt ziemnych-
profilowanie i zageszczanie podtfoza.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonaniem profilowania i zageszczania podtoza.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podtoze - grunt rodzimy, grunt nasypowy lub warstwa kruszywa lezgca pod konstrukcjg
nawierzchni siegajgca do gtebokosci przemarzania, nie mniej jednak niz do gtebokosci, na
ktorej naprezenia pionowe od najwiekszych obcigzen uzytkowych wynoszg 0,02MPa.
Podtoze ulepszone — gdrna warstwa podtoza lezgca bezposrednio pod konstrukcja
nawierzchni, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wtasciwego
wykonania nawierzchni, spefniajgce wymagania dla podtoza.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ robdt i ich zgodnos¢ z dokumentacjg
podstawowg, ST i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w
SST ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogoine

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST
,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do wykonywanie robét

Sprzet budowlany powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera. Sprzet
powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujgce zachowania wymagan
jakosciowych robot zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
4.2. Transport materiatéw

Strona 48



Modernizacja infrastruktury sportowo-rekreacyjnej na terenie Gminy Bierun.
SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Grunt odspojony przy wykonywaniu podfoza nalezy przewozi¢ w sposdb uniemozliwiajacy
wysypywanie sie przewozonego materiatu na droge lub nanoszenie gruntu na kotach
samochoddéw na drogi.
W wypadku wystgpienia zanieczyszczania drég przewozonym materiatem Wykonawca
podejmie srodki w celu uprzatniecia materiatu oraz uniemozliwienia dalszego
zanieczyszczania droég.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét
Ogodlne zasady wykonywania robdt podano w SST ,,Wymagania ogdlne”.
5.2. Zasady prowadzenie robét
Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania profilowania i zageszczenia podtoza
bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wczesniejsze przystgpienie do wykonania profilowania i zageszczania podtoza, jest mozliwe
wytgcznie za zgodga Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.
Po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywaé sie ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem nawierzchni.
5.3. Profilowanie podtoza
Przed przystgpieniem do profilowania podfoze powinno by¢ oczyszczone z wszelkich
zanieczyszczen. Nalezy usungc btoto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu zawilgoceniu.
Po oczyszczeniu powierzchni podtoza, ktdore ma by¢ profilowane nalezy sprawdzi¢, czy
istniejgce rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych
podtoza. Zaleca sie, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly, o co najmniej 5 cm wyzsze
niz projektowane rzedne podtoza.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w podtozu
przewidzianym do profilowania Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gtebokos¢
zaakceptowang przez Inzyniera, dowiezé dodatkowy grunt spetniajgcy wymagania
obowigzujgce dla goérnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe.
Podtoze po wykonaniu profilowania powinno zosta¢ zageszczone do uzyskania wartosci
wymaganego wskaznika zageszczenia podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci zageszczania podtoza (1)

Minimalna wartos¢ I,

Dla KR 1-2
Podtoze (gruntowe) wykonane wg D.02.01.01 lub warstwa
Z materiatu nasypowego na gtebokosci od 20cm do 50cm 0.98
od powierzchni podtoza ulepszonego :
(podt. konstrukeji nawierzchni).
Podtoze (gruntowe) wykonane wg D.02.01.01, w przypadku
gdy Projekt przewiduje wykonanie na podtozu warstwy 0.95

wzmacniajgcej z betonu popiotowego lub kruszywa
stabilizowanego cementem.

Podtoze ulepszone (podt. konstrukeji nawierzchni) lub gérna
zamykajaca warstwa nasypu, 1,00
0 grubosci od 0- 20cm
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W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzgcy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie
badania zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych.
Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia podtoza wedtug BN-64/8931-02.
Stosunek wtérnego i pierwotnego modufu odksztatcenia dla wiekszosci materiatow i
gruntow nie powinien przekracza¢ 2,2, jednakze wartos¢ modutu wtdrnego powinna
spetnia¢ wymagania zawarte w PN-S-02205:1998 zgodnie z tabelg 2.

Podtoze po wykonaniu profilowania i zageszczeniu powinno uzyska¢ nosnosci okreslona
wtérnym modutem odksztatcenia podanym w tablicy 2.

Tablica 2. Wartosci wtérmego modutu odksztatcenia (E,).

Minimalna wartos¢

Strefa korpusu E, DlaKR 1-2

podtoze (gruntowe) wykonane wg D.02.01.01 lub warstwa z
materiatu nasypowego na gtebokosci od 20 do 50 cm od 60 MPa
powierzchni podfoza konstrukcji nawierzchni.

Podtoze (gruntowe) wykonane wg D.02.01.01, w przypadku
gdy Projekt przewiduje wykonanie na podtozu warstwy
wzmachiajgcej z betonu popiotowego lub kruszywa
stabilizowanego cementem.

nie bada sie

Podtoze ulepszone (podt. konstrukcji nawierzchni) lub gérna
zamykajgca warstwa nasypu, 80 MPa
0 gruboéci od 0- 20cm

W przypadku wystepowania gruntow spoistych w podtozu, wartosci wtérnego modutu
odksztatcenia nie bada sie.

Zalegajgce grunty spoiste nalezy doprowadzi¢ do nosnosci nie mniejszej niz podana w
tablicy 1i 2.

Wilgotnos¢ technologiczna gruntu w czasie jego zageszczania powinna by¢ dostosowana do
metody zageszczania i rodzaju stosowanego sprzetu. Decydujgcym kryterium jest mozliwos¢
zageszczenia gruntu potrzebnego do uzyskania wymaganego poziomu nosnosci. W
przypadku zageszczania walcami statycznymi wilgotno$¢ powinna by¢ zblizona do
optymalnej, oznaczonej wg proby normalnej metoda | wg PN-B-04481.

Odchylenia od wilgotnosci optymalnej nie powinny przekracza¢ nastepujgcych wartosci:

- w gruntach niespoistych +- 2%,

- w gruntach mato i Srednio spoistych + 0%, - 2%.

W przypadku wymiany gruntu, nosnosc nalezy badac na warstwie ulepszonego podtoza.

5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podtoia

Podtoze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie. Jezeli
po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastgpi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to
powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez
roztozenie folii lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli wyprofilowane i
zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy
mozna przystgpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona
on na wtasny koszt.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST ,,Wymagania ogdlne”.

6.2 Badania w czasie robot

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw.

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardow dotyczacych cech geometrycznych zageszczenia
wyprofilowanego podfoza podaje tablica 3.

Tablica 3. Czestotliwos¢ badan kontrolnych w czasie robot przy wykonaniu profilowania i
zageszczenia podtoza.

Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiardw Minimalna czestotliwosé badan i pomiaréw
1 Szerokost koryta 10 razy na 1 km
2 Réwnos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 Rownos$c poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki porzeczne *' 10 razy na 1 km
Rzedne wysokosciowe co20m
5 w osi jezdni i na je] krawedziach, a na odcinkach
krzywoliniowych co 10 m
6 Uksztattowanie osi w planie * co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach
7 Zageszczenie, wilgotnodé gruntu podioza w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 600 m"
* Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gtéwnych
tukéw poziomych
uwaga; na wjazdach badania wykona¢ wg zalecen Inzyniera

Szerokos¢ profilowanego podtoza — Szerokos¢ profilowanego podtoza nie moze roznié sie od
szerokosci projektowanej wiecej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.2.Rownos¢ profilowanego podtoza

Rownos¢ podtuzng profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg zgodnie z norma
BN-68/8931-04.

Rownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.

Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.2.3.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowg
lub stanem istniejgcym z tolerancja +- 0,5 %.

6.2.4.Rzedne wysokosciowe

Roznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi wyprofilowanego podfoza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ -2 cm, +0 cm.

6.2.5.Uksztattowanie osi w planie

Os w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz  +-5cm.
6.2.6.Zageszczenie podtoza

Wskaznik zageszczenia wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien
by¢ mniejszy od podanego w tablicy I.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie porownanie wartosci modutow
odksztatcenia, to wartos¢ stosunku

wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg PN-S-02205:
1998, zat. B. nie powinna by¢ wieksza od:

- dla gruntéw sypkich lo < 2,2,

- dla gruntéw spoistych lo £ 2,0,

Wartos¢ modutu wtdrnego powinna spetnia¢ wymagania zawarte w tablicy 2.
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Wilgotnos¢ technologiczna gruntu w czasie jego zageszczania powinna by¢ dostosowana do
metody zageszczania i rodzaju stosowanego sprzetu. Decydujgcym kryterium jest mozliwosé
zageszczenia gruntu potrzebnego do uzyskania wymaganego poziomu nosnosci. W
przypadku zageszczania walcami statycznymi wilgotnos¢ powinna by¢ zblizona do
optymalnej, oznaczonej wg proby normalnej metoda | wg PN-B-04481.

Odchylenia od wilgotnosci optymalnej nie powinny przekracza¢ nastepujgcych wartosci:

- w gruntach niespoistych  +- 2%,

- w gruntach mato i Srednio spoistych + 0%, - 2%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (lub profilowanego
podtoza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co
najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne zageszczenie.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest metr kwadratowy (m2) wyprofilowanego i zageszczonego
podtoza.

8. ODBIOR ROBOT
Odbioru robdt dokonuje Inzynier na zasadach okreslonych w ST ,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne zasady

Ogodlne zasady odbioru robdét podano w STWiIORB ,,Wymagania ogdlne”.

9.2.Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie pomiedzy Zamawiajgcym a Wykonawcg za wykonane Roboty zgodnie z
warunkami umowy.

10.PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réGwnosci nawierzchni planografem i tatg
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
SST-3.4.
Dojscia i dojazdy-warstwy dolne konstrukcji nawierzchni z kruszyw
niezwigzanych stabilizowanych mechanicznie

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem i odbiorem roboét ziemnych-warstwy
dolne konstrukcji nawierzchni z kruszyw niezwigzanych stabilizowanych mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonaniem:

- podbudowy pomocniczej z kruszywa CNR, CBR > 60%, KR3-KR4, zawartos¢ pytéw UF12,
uziarnienie 0/31,5 lub 0/63mm, grubos¢ warstwy od 15 do 35 cm

1.4. Okreslenia podstawowe

Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajgcy na odpowiednim zageszczeniu
w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu.

Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznie — warstwa zageszczonej mieszanki
kruszywa naturalnego, sztucznego, ktdra stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;j.
Podbudowy dzielimy na pomocnicze oraz zasadnicze.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ robdt i ich zgodnos¢ z dokumentacjg
podstawowg, ST i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w
SST ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogoine

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrédet uzgodnionych i
zatwierdzonych przez Inzyniera.

2.3. Kruszywo

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie
jest kruszywo famane pochodzenia naturalnego, lub w przypadku podbudowy pomocniczej
dowolne kruszywo kamienne naturalne, sztuczne, spetniajgce wymagania dla takich warstw
okreslone w dalszej czesci nin. STWiORB.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczerh obcych i bez domieszek gliny.
Materiaty uzyte do wykonania robot powinny by¢ zatwierdzone przez Inzyniera.

2.4. Uziarnienie kruszywa

Wymiar najwiekszego ziarna nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy ukfadanej
jednorazowo.

2.5. Krzywe uziarnienia dla mieszanek do warstw podbudowy pomocniczej
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Jako wymagane obowigzujg tylko wymienione wartosci liczbowe na przedstawionych
rysunkach/wykresach.

Uziarnienie: w zaleznosci od rozmiaru mieszanki (d/D) przesiew mieszanki deklarowany
przez dostawce kruszywa powinien zawieraé sie wewnatrz obszaru SDV Okre$lonego w
diagramach, ktére przedstawiono na Rysunek 1 i Rysunek 2:
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2.6. Wtasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tabeli 1.

Lp. Wyszczegdlnienie wtasciwosci Badania wedtug Podbudowa pomocnicza
1 [Zestawy sit # wedtug ISO I1SO 565 Zestaw podstawowy + zestaw 1
Uziarnienie kruszywa 0/31,5mm 0/63mm Gc85/15
2 PN-EN 933-1 lub Gf85
>2/31,5mm lub 2/63mm Ga85

Ogdlne granice i tolerancje uziarnienia
kruszywa grubego na sitach posrednich
4 [Tolerancje typowego uziarnienia kruszywa PN-EN 933-1 GTfNR

PN-EN 933-1 GTcNR (NR to jest nie wymaga sie)
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drobnego i o uziarnieniu ciggtym GTaNR
Ksztatt kruszywa grubego:
a) maksymalne wartosci
5 wspotczynnika ptaskosci PN-EN 933-5 FInr
b) maksymalne wartosci
wspotczynnika ksztattu
Kategorie procentowych zawartosci ziaren o
6 powie_rzchni przekr.u_szonej, lub tamanych, PN-EN 933-5 CNR
oraz ziaren catkowicie zaokraglonych w
ksztatcie grubym
Zawartos¢ pytow PN-EN 933-1 Fdelarowana, lecz <=f4
2 a)w ksztatcie grubym
b)ksztatcie drobnym jow. Fdelarowana, lecz <=f12
c)ogdlnie w mieszance jow. UF12
8 |Odpornos¢ na rozdrabnianie PN-EN 1097-2 LA40
9 Odpornos¢ na Scieranie kruszywa grubego PN-EN 1097-2 Mde-delkarowana
(wspotczynnik mikro-Devala)
10 |(Gestos¢ PN-EN 1097-2 deklarowana
11 |Nasigkliwos¢ PN-EN 1097-6 Wecmnr WA242
-skaty magmowe i przeobrazeniowe: F4
12 |Mrozoodpornos$¢ na frakcji kruszywa 8/16 PN-EN 1367-1 - skaty osadowe F10
-kruszywa z recyklingu: F10, lub F25 **
13 [Siarczany rozpuszczane w kwasie PN-EN 1744-1 IASnr
14 |Catkowita zawartos¢ siarki PN-EN 1744-1 Snr
15 [Statos¢ objetosci zuzla stalowniczego PN-EN 1744-1 V5
16 Rozpad krzemowy w zuzlu wielkopiecowym PN-EN 1744-1 Brak rozpadu
kawatkowym
17 Rozpad zelazowy w zuzlu wielkopiecowym PN-EN 1744-1 Brak rozpadu
kawatkowym
18 Sktadniki rozpuszczalne w wodzie PN-EN 1744-3 Brak substancji szkodliwych w stosunku do
Srodowiska-wg odrebnych przepiséw
Zanieczyszczenia PN-B06714-12 Brak zanieczyszczen-materiat nie powinien
19 zawierac¢ zadnych ciat obcych tj. plastik, drewno,
szkto itp., mogacych pogorszy¢ wybor koricowy
Zgorzel stoneczna bazaltu PN-EN 1367-3
20 PN-EN1097-2 [0
Istotne cechy sSrodowiskowe Wiekszos¢ substancji niebezpiecznych okreslonych w dyrektywie Rady
76/69/EWG zazwyczaj nie wystepuje w zrédtach kruszenia
21 pochodzenia mineralnego, jednak w odniesieniu do kruszyw
sztucznych i odpadowych nalezy badac czy zawartos¢ substancji
niebezpiecznych
22 |Wskaznik CBR Callifornia Bering ratio|60
2.7. Woda

Do zwilzania kruszywa stosuje sie wode spetniajgcg wymagania PN-EN 1008.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do wykonywanie robét

Sprzet budowlany powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera. Sprzet
powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujgce zachowania wymagan
jakosciowych robot zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,Wymagania ogdlne”.
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4.2. Transport materiatéw

Transport kruszywa moze odbywac¢ sie samochodami samowyfadowczymi w sposdb
zabezpieczajagcy je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami,
nadmiernym wysuszeniem lub zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét
Ogodlne zasady wykonywania robdt podano w SST ,Wymagania ogdlne”.
5.2. Przygotowanie podtoza
Podbudowe pomocniczg z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie nalezy uktadad
na odpowiednio przygotowanym podfozu.
Jezeli podifoze wykazuje jakiekolwiek wady, to powinny by¢ one usuniete wg zasad
zaakceptowanych przez Inzyniera.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszanke kruszywa o S$cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarkach stacjonarnych gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki.
Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci materiatu nie dopuszcza sie
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce
wbudowania w sposéb przeciwdziatajgcy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.
5.4. Wbudowanie mieszanki
Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci (lub jezeli
dokumentacja przewiduje grubos$¢ liniowo zmienng — wtedy zgodnie z t3 dokumentacjg),
lecz w taki sposéb, aby ostatecznie jej grubos¢ po zageszczeniu byta réwna grubosciom
projektowanym. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposdb zapewniajgcy
osiggniecie wymaganych spadkow i rzednych wysokos$ciowych.
W miejscach, gdzie widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem
wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich wtasciwosciach.
5.5. Zageszczenie podbudowy
Podbudowe pomocniczg nalezy zageszcza¢ walcami ogumionymi, wibracyjnymi gtadkimi. W
ostatniej fazie zageszczania nalezy sprawdzi¢ profil szablonem. Zageszczenie podbudowy
nalezy wykonywac warstwami przy zachowaniu wilgotnosci optymalne;.
Zageszczenie podbudowy powinno by¢ rownomierne na catej szerokosci.
Zageszczenie kontroluje sie ptytg VSS przez sprawdzenie modutu odksztatcenia wykonanej i
zageszczonej warstwy.
- nosnos$¢ podbudowy po jej zageszczeniu powinna odpowiada¢ warunkom podanym w
tabeli 2.

Tabela. 2 Wymagania dla nosnosci warstwy podbudowy z kruszywa

Minimalny modut odksztalcenia mierzony
plyta o srednicy 30 cm, MPa
drugie obciazenie, E;

Podbudowa pomocnicza z kruszywa o wskazniku nodnosci wiss Wg Pn-S-06102
nie mniejszym niz

Podbudowy dla KR2

Podbudowa pomocnicza /

> 60%: | i
Warstwa Mrozoochronna S B 80

Dla zaktadanego obcigzenia ruchem modut odksztatcenia nalezy wyznaczy¢ dla przyrostu
obcigzenia od 0,25-0,35 MPa, a koncowy nacisk 0,45 MPa.
e) wskaznik zageszczenia lo mierzony ptytg VSS powinien mie¢ wartos$¢ nie wiekszg niz 2,2.
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5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ufozeniem nastepnej warstwy powinna by¢
utrzymywana w dobrym stanie. Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania
podbudowy obcigzajg Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST ,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania przed rozpoczeciem robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania podbudowy i wyniki tych badan przedstawic Inzynierowi w
celu akceptacji materiatéw. Badania te powinny obejmowaé wszystkie wiasciwosci kruszywa
okreslone w pkt.2.3.

6.3.Badania w czasie robdt.
Tablica 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan

Lp. Wyszczegodlnienie badan Czestotliwos¢ badan
Minimalna liczba badan Maksymalna powierzchnia
na dziennej dziatce podbudowy przypadajgca na
robocze; jedno badanie (m?)
1 Uziarnienie mieszanki
2 Wilgotnos¢ mieszanki 2 B0
3 Zageszczenie warstwy 2 1000
4 Badanie wladciwosci kruszywa wg tab. 1 dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.1.Uziarnienie mieszanki

Kontrola uziarnienia roztozonego kruszywa powinna by¢ przeprowadzana 2 razy na kazdej
dziennej dziatce roboczej za pomoca analizy sitowej. Probki nalezy pobiera¢ losowo z
roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem.

6.3.2.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ materiatu - nalezy pobiera¢ 2 prébki z kazdej dziennej dziatki roboczej.
Wilgotnos$¢ mieszanki powinna odpowiadac wilgotnosci optymalnej, okreslonej wg préby
Proctora, zgodnie z PN-EN 13286-2.

Odchylenia od wilgotnosci optymalnej nie powinny przekracza¢ wartosci: +0%, -2%.
6.3.3.Wiasciwosci kruszywa

Wiasciwosci kruszywa obejmujgce ocene wszystkich wtasciwosci okreslonych w pkt. 2 nalezy
badaé dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa. Probki do badan petnych
powinny by¢ pobierane losowo w obecnosci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
Tabela 4. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy

Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiardw Minimalna czestotliwosé pomiardw
1 Szerokosé podbudowy 10 razy na 1 km
2 Rownosc podiuzna W sposob ciggty planografem albo co 25 m fatg
3 Réwno$¢ poprzeczna 20 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne® 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysoko$ciowe co 25 m na odcinkach prostych i co 10 m na lukach,
6 Uksztattowanie osi w planie® wzdluz krawedzi laczenia po istn.krawedzi i na krawedziach nowej
czesci
7 Grubosc¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
400 m?
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

6.4.1.Szerokos¢ podbudowy
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Kontrola szerokosci podbudowy i jej obramowania polega na bezposrednich pomiarach, co
100 m. Szerokos¢ podbudowy nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz
+10 cm, -5 cm.

6.4.2.Rownos¢ podbudowy

Kontrola réwnosci w przekroju podtuznym mierzona 4-metrowa fatg zgodnie z BN-68/8931-
04 co 100 m, dopuszczalne nieréwnosci pod fata:

— dla podbudowy pomocniczej: 20 mm.

Kontrola réwnosci poprzecznej mierzona 4-metrowg tatg zgodnie z BN-68/8931-04 co 100
m; dopuszczalne odchytki pod tatg jw.

6.4.3.Spadki poprzeczne

Kontroli spadkdw poprzecznych dokonuje sie tatg profilowa z poziomica, co 100 m.
Dopuszczalne odchytki spadku 0,5%.

6.4.4.Rzedne wysokosciowe

Kontrola rzednych niwelety za pomoca instrumentu niwelacyjnego; dopuszczalne odchyiki -
2cm, +1cm.

6.4.5.Uksztattowanie osi podbudowy

Kontrola uksztattowania osi podbudowy w planie sprawdzana, co 100 m oraz dodatkowo w
punktach gtdwnych lukow poziomych. O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w
stosunku do osi projektowanej o wiecej niz 5 cm.

6.5 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech
geometrycznych od okreslonych w pkt. 6.3. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie,
wyrdwnane i powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5cm to
Wykonawca powinien na wtasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na
petng gtebokos¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu i ponowne
zageszczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubos$é podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona
naprawe podbudowy.

Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiednig gtebokos¢ zgodnie z decyzjg Inzyniera, uzupetnienie nowym materiatem o
odpowiednich wfasciwosciach i ponowne zageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych Robot nastgpi ponowny
pomiar i ocena grubosci warstwy na koszt Wykonawcy.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogdélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest jeden metr kwadratowy (m2) wykonanej i odebranej podbudowy
pomocniczej i/lub warstwy mrozoochronnej z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Strona 58



Modernizacja infrastruktury sportowo-rekreacyjnej na terenie Gminy Bierun.
SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Odbioru robét dokonuje Inzynier na zasadach okre$lonych w ST ,Wymagania ogdlne”.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z STWIORB, jezeli wszystkie badania i pomiary z
zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

W przypadku niezgodnosci wykonania robot Wykonawca jest zobowigzany do ich poprawy
na wtasny koszt.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogdlne zasady

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w STWIORB ,,Wymagania ogdlne”.

9.2.Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie pomiedzy Zamawiajagcym a Wykonawcy za wykonane Roboty zgodnie z
warunkami umowy.

10.PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

PN-EN 13242+A1:2010 Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane — Wymagania

PN-EN 932-3 Badania podstawowych wtasciwosci kruszyw - Procedura i terminologia
uproszczonego opisu petrograficznego

PN-EN 932-5 Badania podstawowych wifasciwosci kruszyw - Czes¢ 5: Wyposazenie
podstawowe i wzorcowanie

PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw -- Oznaczanie sktadu ziarnowego
— Metoda przesiewania

PN-EN 933-3 Badania geometrycznych witasciwosci kruszyw -- Oznaczanie ksztattu ziaren za
pomocg wskaznika ptaskosci

PN-EN 933-4 Badania geometrycznych witasciwosci kruszyw — Czes¢ 4:0znaczanie ksztattu
ziaren — Wskaznik ksztattu

PN-EN 933-5 Badania geometrycznych witasciwosci kruszyw - Oznaczanie procentowej
zawartosci ziaren o powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub famania
kruszyw grubych

PN-EN 933-8 Badania geometrycznych witasciwosci kruszyw - Cze$é¢ 8: Ocena zawartosci
drobnych czgstek — Badania wskaznika piaskowego

PN-EN 933-9 Badania geometrycznych witasciwosci kruszyw - Ocena zawartosci drobnych
czastek. Badania btekitem metylenowym

PN-EN 1008:2004P Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i
ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow
produkcji betonu

PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw — Oznaczanie
odpornosci na scieranie (mikro-Deval)

PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych wifasciwosci kruszyw — Metody
oznaczania odpornosci na rozdrabnianie

PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wifasciwosci kruszyw - Cze$é 6:
Oznaczanie gestosci ziaren i nasigkliwosci

PN-EN 1367-1 Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych - Cze$¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci
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PN-EN 1367-3 Badania witasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych - Czes¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metoda gotowania

PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw - Analiza chemiczna

PN-EN 1744-3 Badania chemicznych wifasciwosci kruszyw - Czes¢ 3: Przygotowanie
wyciggow przez wymywanie kruszyw

PN-ISO 565 Sita kontrolne - Tkanina z drutu, blacha perforowana i blacha cienka
perforowana elektrochemicznie Wymiary nominalne oczek

PN-EN 13286-1 Mieszanki mineralne niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym - Cze$¢
1: Metody badan dla ustalonej laboratoryjnie referencyjnej gestosci i wilgotnosci —
Wprowadzenie i wymagania ogolne.

PN-EN 13286-2 Mieszanki mineralne niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym - Cze$¢
2: Metody badan dla ustalonej laboratoryjnie gestosci i wilgotnosci — Zageszczanie aparatem
Proctora.

PN-EN 13286-47 Mieszanki mineralne niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym Czes$¢
47: Metody badan dla okredlenia nosnosci, kalifornijski wskaznik nosnosci CBR,
natychmiastowy wskaznik nosnosci i pecznienia liniowego

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

,WT-4 Mieszanki niezwigzane do drog krajowych" 2010r. i normy powotane w WT-4.
Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
SST-3.5.
Dojscia i dojazdy-warstwy gdrne konstrukcji nawierzchni z kruszyw
niezwigzanych stabilizowanych mechanicznie

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem i odbiorem roboét ziemnych-warstwy
gorne konstrukcji nawierzchni z kruszyw niezwigzanych stabilizowanych mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonaniem:

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia Robot zwigzanych z
wykonaniem:

Podbudowy zasadniczej z kruszywa naturalnego tamanego C90/3, CBR>80%, tj. dla KR3-KR7,
wg WT-4-2010 stabilizowanego mechanicznie uziarnienie 0/31,5 oraz 0/63mm, grubos¢
warstwy 25cm;

Warstwa podbudowy pomocniczej z mieszanki niezwigzanej - 20cm (CRB>=60%)

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajagcy na odpowiednim
zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu.
1.4.2.Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznie — warstwa zageszczonej
mieszanki kruszywa naturalnego, sztucznego, ktdra stanowi warstwe nosng nawierzchni
drogowej. Podbudowy dzielimy na pomocnicze oraz zasadnicze.

1.4.3.Pozostate okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWIORB s3 zgodne z
obowigzujgcymi, odpowiednimi normami i z definicjami zamieszczonymi w SST "Wymagania
ogolne".

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ robdét i ich zgodnos¢ z dokumentacja
podstawowa, ST i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace robdét podano w
SST ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrédet uzgodnionych i
zatwierdzonych przez Inzyniera.

2.2. Rodzaje materiatéw

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrédet uzgodnionych i
zatwierdzonych przez Inzyniera.

2.3. Kruszywo

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie
jest kruszywo famane pochodzenia naturalnego, lub w przypadku podbudowy pomocniczej
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dowolne kruszywo kamienne naturalne, sztuczne, spetniajgce wymagania dla takich warstw
okreslone w dalszej czesci nin. STWIiORB.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczerh obcych i bez domieszek gliny.
Materiaty uzyte do wykonania robot powinny by¢ zatwierdzone przez Inzyniera.

2.4. Uziarnienie kruszywa

Wymiar najwiekszego ziarna nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej
jednorazowo.

2.5. Krzywe uziarnienia dla mieszanek do warstw podbudowy pomocniczej

Jako wymagane obowigzujg tylko wymienione wartosci liczbowe na przedstawionych
rysunkach/wykresach.

Zawarto$¢ pytdw oraz zawartos¢ zadziarna okresli¢ nalezy w oparciu o wytyczne GDDKIA
WT-4 Mieszanki niezwigzane do drég krajowych, wydanie 2010r.
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2.6. Krzywe uziarnienia dla mieszanek do warstw podbudowy zasadniczej

Strona 62




Modernizacja infrastruktury sportowo-rekreacyjnej na terenie Gminy Bierun.
SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Jako wymagane obowigzujg tylko wymienione wartosci liczbowe na przedstawionych
rysunkach/wykresach. Zawartos$¢ pytdow oraz zawartos$¢ nadziarna okresli¢ nalezy w oparciu
o wytyczne techniczne GDDKIA WT-4 Mieszanki niezwigzane do drég krajowych, wydanie

2010.
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Rys. 2.. Mieszanka niezwigzana 0/31, 5 do warstw podbudowy zasadniczej

2.7. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnia¢ wtasciwosci w tabeli 1.

Podbudowa zasadnicza drog o ruchu lekkim i $rednim,

Lp. Wyszczegdlnienie wtasciwosci Badania wedtug | chodnikéw Sciezek rowerowych i wjazdéw do posesji
(KR1-KR2)
1 [Zestawy sit # wedtug ISO I1SO 565 Zestaw podstawowy + zestaw 1
0/31,5mm 0/31,5mm Gc80/20
2 |Uziarnienie kruszywa PN-EN 933-1 lub Gf80
>2/31,5mm Ga75
3 Ogdlne graniceitolera.ncje uziz’arnier_ﬂa PN-EN 933-1 GTCNR20/15
kruszywa grubego na sitach posrednich
[Tolerancje typowego uziarnienia GTF10
4 |kruszywa drobnego i o uziarnieniu PN-EN 933-1
. GTa20
ciggtym
Ksztatt kruszywa grubego:
a) maksymalne wartosci
5 wspotczynnika ptaskosci PN-EN 933-4 FI50
b) maksymalne wartosci
wspdtczynnika ksztattu
Kategorie procentowych zawartosci
6 ziaren o powierz;hni przekrus.zc.mej, lub PN-EN933-5  [C50/30
tamanych, oraz ziaren catkowicie
zaokraglonych w ksztatcie grubym
Zawartos¢ pytow PN-EN 933-1 Fdelarowana, lecz <=f4
7 a)w ksztatcie grubym
b)ksztatcie drobnym jow. Fdelarowana, lecz <=f12
c)ogdlnie w mieszance jow. UF12
8 |0dpornosc na rozdrabnianie PN-EN 1097-2  |LA40
9 Odpornosé na Scieranie kruszywa PN-EN 1097-2  |Mde-delkarowana
grubego (wspotczynnik mikro-Devala)
10 |Gestosé PN-EN 1097-2 |deklarowana
11 |Nasigkliwosé PN-EN 1097-6  |Wcmnr WA242
L " -skaty magmowe i przeobrazeniowe: F4
12 g/l/rloszoodpornosc na frakcji kruszywa PN-EN1367-1 |- skaly osadowe F10
-kruszywa z recyklingu: F10, lub F25 **
13 [Siarczany rozpuszczane w kwasie PN-EN 1744-1  |ASnr
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14 |Catkowita zawartos¢ siarki PN-EN 1744-1  [Snr

15 [Statos¢ objetosci zuzla stalowniczego PN-EN 1744-1 V5

Rozpad krzemowy w zuzlu

16 wielkopiecowym kawatkowym

PN-EN 1744-1  |Brak rozpadu

Rozpad zelazowy w zuzlu

17 wielkopiecowym kawatkowym

PN-EN 1744-1  |Brak rozpadu

Sktadniki rozpuszczalne w wodzie Brak substancji szkodliwych w stosunku do Srodowiska-

18 wg odrebnych przepiséow

PN-EN 1744-3

Brak zanieczyszczen-materiat nie powinien zawierac
19 [Zanieczyszczenia PN-B06714-12 zadnych ciat obcych tj. plastik, drewno, szkto itp.,
mogacych pogorszy¢ wybér koricowy

PN-EN 1367-3
20 [Zgorzel stoneczna bazaltu PN-EN 1097-2 SBla

Wiekszos¢ substancji niebezpiecznych okreslonych w dyrektywie Rady
76/69/EWG zazwyczaj nie wystepuje w zrddtach kruszenia pochodzenia
mineralnego, jednak w odniesieniu do kruszyw sztucznych i odpadowych
nalezy badad czy zawartosc¢ substancji niebezpiecznych

21 |[Istotne cechy srodowiskowe

Callifornia Bering

22 |Wskaznik CBR .
ratio

60

2.8. Woda
Do zwilzania kruszywa stosuje sie wode spetniajgcg wymagania PN-EN 1008.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do wykonywanie podbudowy

Wykonawca przystepujagcy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujgce wode.
Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

c) walcdw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W
miejscach trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materiatéw

Transport kruszywa moze odbywac¢ sie samochodami samowyfadowczymi w sposdb
zabezpieczajagcy je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami,
nadmiernym wysuszeniem lub zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét

Ogodlne zasady wykonywania robét podano w SST ,Wymagania ogdlne”.

5.2. Przygotowanie podtoza

Podbudowe z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie nalezy uktada¢ na
odpowiednio przygotowanym podfozu. Jezeli podtoze wykazuje jakiekolwiek wady, to
powinny by¢ one usuniete wg zasad zaakceptowanych przez Inzyniera.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o scisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarkach stacjonarnych gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki.
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Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci materiatu nie dopuszcza sie
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce
wbudowania w sposdb przeciwdziatajacy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.
5.4. Wbudowanie mieszanki
Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci (lub jezeli
dokumentacja przewiduje grubos¢ liniowo zmienng — wtedy zgodnie z t3 dokumentacja),
lecz w taki sposdb, aby ostatecznie jej grubos¢ po zageszczeniu byta réwna grubosciom
projektowanym. Warstwa podbudowy powinna byé roztozona w sposdb zapewniajacy
osiggniecie wymaganych spadkdéw i rzednych wysokosciowych.
W miejscach, gdzie widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem
wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich wtasciwosciach.
5.5. Zageszczenie podbudowy
Podbudowe nalezy zageszcza¢ walcami ogumionymi, wibracyjnymi gtadkimi. W ostatniej
fazie zageszczania nalezy sprawdzi¢ profil szablonem. Zageszczenie podbudowy nalezy
wykonywac¢ warstwami przy zachowaniu wilgotnosci optymalne;j.
Zageszczenie podbudowy powinno by¢ réwnomierne na catej szerokosci.
Zageszczenie kontroluje sie ptytg VSS przez sprawdzenie modutu odksztatcenia wykonanej i
zageszczonej warstwy.
a) nosnos¢ podbudowy po jej zageszczeniu powinna odpowiada¢ warunkom podanym w
tabeli 2

Tabela. 2 Wymagania dla nosnosci warstwy podbudowy z kruszywa

Minimalny modut odksztalcenia mierzony
plyta o srednicy 30 cm, MPa
drugie obciazenie, E;

Podbudowa pomocnicza z kruszywa o wskazniku nodnosci wiss Wg Pn-S-06102
nie mniejszym niz

Podbudowy dla KR2

Podbudowa pomocnicza /

> 60%: | i
Warstwa Mrozoochronna S B 80

Dla zaktadanego obcigzenia ruchem modut odksztatcenia nalezy wyznaczy¢ dla przyrostu
obcigzenia od 0,25-0,35 MPa, a koncowy nacisk 0,45 MPa.

b) wskaznik zageszczenia lo mierzony ptytg VSS powinien mie¢ wartos¢ nie wiekszg niz 2,2.
5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy powinna byc
utrzymywana w dobrym stanie. Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania
podbudowy obcigzajg Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania przed rozpoczeciem robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania podbudowy i wyniki tych badan przedstawi¢ Inzynierowi w
celu akceptacji materiatow. Badania te powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci kruszywa
okreslone w pkt.2.3.

6.3.Badania w czasie robét.
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Tablica 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan

Lp. Wyszczegodlnienie badan Czestotliwos¢ badan
Minimalna liczba badan Maksymalna powierzchnia
na dziennej dziatce podbudowy przypadajgca na
robocze; jedno badanie (m?)
1 Uziarnienie mieszanki
2 Wilgotnos¢ mieszanki 2 B0
3 Zageszczenie warstwy 2 1000
4 Badanie wladciwosci kruszywa wg tab. 1 dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.1.Uziarnienie mieszanki

Kontrola uziarnienia roztozonego kruszywa powinna by¢ przeprowadzana 2 razy na kazdej dziennej
dziatce roboczej za pomocg analizy sitowe]. Prébki nalezy pobiera¢ losowo z roztozonej warstwy,

przed jej zageszczeniem.
6.3.2.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ materiatu - nalezy pobiera¢ 2 probki z kazdej dziennej dziatki roboczej.
Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wg proby

Proctora, zgodnie z PN-EN 13286-2.

Odchylenia od wilgotnosci optymalnej nie powinny przekracza¢ wartosci: +0%, -2%.

6.3.3.Wtasciwosci kruszywa

Wiasciwosci kruszywa obejmujgce ocene wszystkich wtasciwosci okreslonych w pkt. 2 nalezy
badaé dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa. Probki do badan petnych
powinny by¢ pobierane losowo w obecnosci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Tabela 4. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy

Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiardw

Minimalna czestotliwosé pomiardw

1 Szerokosé podbudowy

10 razy na 1 km

2 Rownosc podiuzna W sposob ciggty planografem albo co 25 m fatg

3 Réwno$¢ poprzeczna 20 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne® 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysoko$ciowe co 25 m na odcinkach prostych i co 10 m na lukach,

6 Uksztattowanie osi w planie® wzdluz krawedzi laczenia po istn.krawedzi i na krawedziach nowej
czesci

7 Grubosc¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
400 m?
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

6.4.1.Szerokos¢ podbudowy

Kontrola szerokosci podbudowy i jej obramowania polega na bezposrednich pomiarach, co
100 m. Szerokos¢ podbudowy nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz

+10cm, -5 cm.
6.4.2.Rownosc¢ podbudowy

Kontrola réwnosci w przekroju podtuznym mierzona 4-metrowa fatg zgodnie z BN-68/8931-
04 co 100 m, dopuszczalne nieréwnosci pod fata:

— dla podbudowy pomocniczej: 20 mm.

Kontrola rownosci poprzecznej mierzona 4-metrowg tatg zgodnie z BN-68/8931-04 co 100

m; dopuszczalne odchytki pod tatg jw.
6.4.3.Spadki poprzeczne

Kontroli spadkéw poprzecznych dokonuje sie tatg profilowg z poziomicg, co 100 m.

Dopuszczalne odchytki spadku 0,5%.
6.4.4.Rzedne wysokosciowe
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Kontrola rzednych niwelety za pomoca instrumentu niwelacyjnego; dopuszczalne odchyiki -
2cm, +1cm.

6.4.5.Uksztattowanie osi podbudowy

Kontrola uksztattowania osi podbudowy w planie sprawdzana, co 100 m oraz dodatkowo w
punktach gtéwnych lukéw poziomych. O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w
stosunku do osi projektowanej o wiecej niz 5 cm.

6.5 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech
geometrycznych od okreslonych w pkt. 6.3. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie,
wyréwnane i powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5cm to
Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na
petng gtebokos¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu i ponowne
zageszczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona
naprawe podbudowy.

Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiednig gtebokos$¢ zgodnie z decyzjg Inzyniera, uzupetnienie nowym materiatem o
odpowiednich wtasciwosciach i ponowne zageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych Robot nastgpi ponowny
pomiar i ocena grubosci warstwy na koszt Wykonawcy.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST ,, Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest jeden metr kwadratowy (m2) wykonanej i odebranej podbudowy
z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

Jednostkg obmiarowa jest jeden metr szescienny (m3) wykonanego i odebranego
wyroéwnania podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robot dokonuje Inzynier na zasadach okreslonych w ST ,Wymagania ogdlne”.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z STWIORB, jezeli wszystkie badania i pomiary z
zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

W przypadku niezgodnosci wykonania robot Wykonawca jest zobowigzany do ich poprawy
na wiasny koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne zasady

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWiIORB ,,Wymagania ogdlne”.

9.2.Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie pomiedzy Zamawiajgcym a Wykonawcg za wykonane Roboty zgodnie z
warunkami umowy.
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10.PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych
PN-EN 933-1 Badania geometrycznych witasciwosci kruszyw- Oznaczenie sktadu ziarnowego.
Metoda przesiewania.
PN-EN 933-3 Badania geometrycznych witasciwosci kruszyw- Oznaczenie ksztattu ziaren za
pomocg wskaznika ptaskosci.
PN-EN 13286-2 Mieszanki mineralne niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym —
Czesc 2: Metody badan dla ustalonej laboratoryjnie gestosci i wilgotnosci-Zageszczenie
aparatem Proctora
ISO 565 Sita kontrolne — Tkanina z drutu, blacha perforowana i blacha cienka perforowana
elektrochemicznie— Wymiary nominalne oczek.
PN-EN 933-4 Badania geometrycznych witasciwosci kruszyw- Oznaczanie ksztattu ziaren.
PN-EN 933-5 Badania geometrycznych witasciwosci kruszyw — Oznaczanie procentowej
zawartosci ziaren o powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub tamania
kruszyw grubych
PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw — metody
oznaczania odpornosci na rozdrabnianie.
PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw — Oznaczanie
gestosci ziarn i nasigkliwosci
PN-EN 1367-1 Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych —czes¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci.
PN-EN 1367-3, Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych —badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metodg gotowania
PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wiasciwosci kruszyw — czes$¢ 1: Analiza chemiczna.
PN-EN 1744-3 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw — czes¢ 3: Przygotowanie
WycCiggow przez wymywanie kruszyw.
PN-S-06102:1997 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
BN/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych. IBDiM 1997.
PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym.
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SZCZEGOtOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
SST-3.6.
Dojscia i dojazdy-podbudowa z betonu cementowego
1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru roboét zwigzanych z wykonaniem i odbiorem robét ziemnych-warstwy
podbudowy z betonu cementowego.
1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia Robot zwigzanych z
wykonaniem podbudowy z betonu cementowego.
Zakres obejmuje:
- wykonanie podbudowy z betonu cementowego klasy 8/10 wg PN-EN-206-1
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z betonu cementowego - cze$¢ nosna konstrukcji nawierzchni, sktadajaca
sie z jednej lub wiekszej liczby warstw z betonu.
1.4.2.Pozostate okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWIORB s3 zgodne z
obowigzujacymi, odpowiednimi normami i z definicjami zamieszczonymi w SST "Wymagania
ogdlne".
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ robdt i ich zgodnos¢ z dokumentacjg
podstawowg, ST i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w
SST ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogoine

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze Zzrédet uzgodnionych i
zatwierdzonych przez Inzyniera.

2.2. Beton cementowy

Sktadniki do produkcji betonu i sposéb jego produkcji powinny odpowiada¢ wymaganiom
normy PN-EN 206-1 [1]

Projektowana klasa wytrzymatosci: - nalezy zastosowac beton(-y) o klasie wytrzymatosci (-
ach) jw. p .1.3.

Receptura mieszanki oraz wyniki badan prébek nalezy przedstawi¢ inzynierowi celem
akceptacji.

2.3. Woda

Woda do betonu powinna spetnia¢ wymagania normy PN-EN 1008 — najnowsze wydanie.
2.4. Piasek

Piasek do zapraw powinien odpowiadaé PN-EN 13139 — najnowsze wydanie.

2.5. Kruszywo do betonu

Do betonu nalezy stosowac kruszywo mineralne odpowiadajgce wymaganiom normy PN-
EN-12620 — najnowsze wyd.
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do wykonywanie podbudowy

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z betonu cementowego powinien
wykazaé sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

— mieszarek stacjonarnych lub betoniarek - do mieszania sktadnikdw betonu cementowego,
— przewoznych zbiornikdéw na wode,

— listew wibracyjnych oraz wibratoréw wgtebnych,

— zageszczarek ptytowych, ubijakédw mechanicznych lub matych walcéw wibracyjnych

— w miejscach gdzie bedzie to mozliwe walcéw wibracyjnych lub statycznych, wzglednie ptyt
wibracyjnych do zageszczania podbudowy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materiatéw

Materiaty sypkie mozina przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i
nadmiernym zawilgoceniem.

Beton w zaleznosci od konsystencji mozna przewozi¢ samochodami samowytadowczymi lub
betonomieszarkami, niezaleznie sposobu transportu nie mozina dopusci¢ do
rozsegregowania sie sktadnikdw mieszanki podczas transportu.

Cement luzem nalezy przewozi¢ cementowozami, natomiast cement workowany mozna
przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu, w sposob zabezpieczajgcy przed zawilgoceniem.
Woda moze by¢ dostarczana wodociggiem lub przewoznymi zbiornikami wody.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét

Ogodlne zasady wykonywania robdt podano w SST ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Zasady wykonania robét

Konstrukcja i sposdb wykonania robét powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows i
STWIORB.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robét obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

2. wykonanie podbudowy z betonu cementowego,

3. roboty wykonczeniowe.

5.3. Uktadanie mieszanki

Podbudowe wykonuje sie w temperaturze + 50C oraz w okresie suchym, ale nie pdzniej niz
do pazdziernika wtgcznie.

Mieszanke nalezy uktada¢ mechanicznie. Mieszanka powinna by¢ utozona Scisle do
przewidzianego profilu podbudowy z zapasem na zageszczenie, okreslonym w czasie
budowy. W celu utrzymania prawidtowego profilu w czasie uktadania i zageszczania oraz w
celu zabezpieczenia krawedzi podbudowy stosuje sie prowadnice lub szalunki state.

5.4. Zageszczanie mieszanki

Zageszczenie mieszanki powinno byé zakonczone w dniu jej ufozenia. Zageszczenie
wykonuje sie w sposéb mechaniczny, np.ptytami wibracyjnymi, lub walcami wibracyjnymi
badZ walcami statycznymi, natomiast punktowo za pomocg wibratoréw wgtebnych.
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Przy krawedziach ptyty szczegdlnie przy potaczeniach z istniejacg konstrukcjg nawierzchni
nalezy dogeszcza¢ mieszanke za pomocg wibratoréw wgtebnych celem lepszego zespolenia
konstrukcji.

Zageszczenie prowadzi sie utrzymujgc wilgotnos$¢ optymalng mieszanki z dopuszczalng
odchytkg + 2%. Wskaznik zageszczenia Is na budowie nie powinien byé mniejszy niz 1,03
maksymalnego zageszczenia.

5.5. Pielegnacja podbudowy

Zageszczong mieszanke poddaje sie pielegnacji jednym z nizej podanych sposobdw, przez:

a) spryskanie emulsjg asfaltowg w ilosci 0,3 kg na 1 m2 podbudowy,

b) spryskanie preparatami powtokowymi, jak przy powierzchniowej pielegnacji betonu,

c) po wstepnym zwigzaniu warstwy betonu utozenie geowtdékniny separacyjno filtracyjnej i
zwilzaniem jej wodg az do uzyskania przez beton okoto 1/3 wytrzymatosci gwarantowane;.
5.6. Ruch budowlany i wykonanie nacie¢ rozprezajgcych betonu

Nie dopusci sie zadnego ruchu technologicznego na utozonej warstwie betonu, jak rowniez
nie bedzie na niej ustawiany sprzet zanim beton nie osiggnie wytrzymatosci 8-10 MPa,
zazwyczaj nastepuje to w ciggu 3 dni od betonowania.

Wytrzymatos¢ jw. umozliwi dopuszczenie na warstwe minimalnej ilosci sprzetu, ktéry jest
niezbedny dla kontynuowania prac.

Wyjatek od tej reguty stanowi wykonanie nacie¢ dylatacyjnych (rozprezajgcych) warstwy
betonowej. W pierwszej kolejnosci nalezy wykonac naciecie o szerokosci do 3mm (grubosc¢
pojedynczej tarczy pity) i gtebokosci odpowiadajgcej 1/3 grubosci ptyty (ok. 7 cm) w
powierzchni betonu. Ciecie jw. powinno zosta¢ wykonane mozliwie najszybciej od momentu
utozenia betonu (w ciggu 24 godzin), nie wczesniej jednak niz po wstepnym zwigzaniu
powierzchni betonu, gdyz mogtoby to doprowadzi¢ do powstania uszkodzen tej
powierzchni. Terminem optymalnym jest okres ok. 5 — 10 godzin od betonowania. Naciecia
poprzeczne powinny by¢ wykonane co 4,5 - 5m.

5.7. Dylatacje

Oproécz czynnosci wstepnych wymienionych w p. 5.6., po okresie co najmniej 3 dni od
betonowania dylatacje nalezy dalej wykonczy¢: - Naciecia wstepne ptyty nalezy przykry¢ od
gory pasmami podwdjnie natozonej papy na lepiku, lub papa grubowarstwowg uktadang na
gorgco. Miejsca utozenia papy powinny by¢ zagruntowane impregnatami bitumicznymi
celem trwalszego zwigzania papy z betonem dla unikniecia przesunie¢ podczas ukfadania
kolejnych warstw konstrukcji nawierzchni.

Przed ufozeniem papy jw. szczeline nalezy oczysci¢ strumieniem powietrza pod ciSnieniem,
oraz zala¢ dylatacyjng asfaltowg masa zalewowa lub inng trwale elastyczng zalewa.
Wykonawca moze przedstawic rowniez inne-wtasne rozwigzania zabezpieczenia dylatacji.
Szczegdtowy plan wykonania robdt i zapewnienia jakosci Wykonawca przedstawi
Inzynierowi do zatwierdzenia z odpowiednim wyprzedzeniem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania przed rozpoczeciem robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien:

- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (certyfikaty na znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne,
certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materiatdow wykonane przez
dostawcow itp.),

Strona 71



Modernizacja infrastruktury sportowo-rekreacyjnej na terenie Gminy Bierun.
SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

- wykona¢ badania wfasciwosci materiatéw przeznaczonych do wykonania robét, okreslone
w pkt 2.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.
6.3.Badania w czasie robét.

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiardow, ktére nalezy wykonac¢ w czasie robdt podaje
tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

Czestotliwos¢ badan.

Wartosci dopuszczalne

Lp. Wyszczegodlnienie badan Minimalna liczba
na dziennej dzialce roboczej
1 Whytyczenie robdt 1raz Wg STWIORB
D.01.01.01
2 Roboty przygotowawcze Ocena ciagla Wg5.3.1.,53.2

3 | Wytrzymato$c na Sciskanie probek betonu cementowego

Seria 3 probek z dziennej dziatki

Min. 15 MPa po 28 dniach

i przekroju poprzecznym

roboczej wigzania.
4 Sprawdzenie podioza Ocena ciagla Wg PN-S-06103
b Oznaczenie konsystencji mieszanki betonowe; W dwéch miejscach na dziennej S1 Wg PN-EN 206-1
dziatce roboczej
6 Grubogé warstw podbudowy W miejscach badania + 10% projektowanej
zageszczenia mieszanki grubosci
7 W 3 migjscach dziennej dziatki -5 cm do +20 cm
Szerokosé podbudowy roboczej szerokosci projektowanegj
8 Réwnosé w profilu podtuznym Profil podtuzny i przekrdj

poprzeczny 1 raz w kazdym
hektometrze

Wg PN-S-06103
-1emdo+1em

6.4.Badania odbiorcze

W czasie odbioru sprawdza sie co najmniej:

a) grubos¢ warstw podbudowy w dwdch miejscach na kazdym kilometrze wg tab. 2, Ip. 6,

b) szerokos¢ podbudowy w trzech miejscach na kazdym kilometrze wg tab. 2, Ip. 7,

c) réwnos¢ w profilu podfuznym, rownos¢ w przekroju poprzecznym raz na kazdym
hektometrze fatg profilowa z poziomica, wg tab. 2, Ip. 8.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest jeden metr kwadratowy (m2) wykonanej i odebranej podbudowy
z betonu cementowego.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robét dokonuje Inzynier na zasadach okre$lonych w ST ,Wymagania ogdlne”.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z STWIORB, jezeli wszystkie badania i pomiary z
zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

W przypadku niezgodnosci wykonania robot Wykonawca jest zobowigzany do ich poprawy
na wilasny koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne zasady

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWiIORB ,,Wymagania ogdlne”.

9.2.Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie pomiedzy Zamawiajgcym a Wykonawcg za wykonane Roboty zgodnie z
warunkami umowy.
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10.PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

PN-EN-206-1 Beton

PN-EN 1008 Woda do betonu
PN-EN 13139 Piasek

PN-EN 12620 Kruszywa mineralne
PN-EN 197-1 Cement
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
SST-3.7.
Dojscia i dojazdy-nawierzchnia z kostki betonowej

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem i odbiorem robdt ziemnych-
nawierzchni z kostki betonowe;j.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

Zakres robot obejmuje:

- Wykonanie nawierzchni z kostek brukowych betonowych o grubosci kostek 8 cm, uktadane
na podsypce cementowo-piaskowej gr. 3cm.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia Robdt zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni z kostki betonowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kostka betonowa brukowa — ksztattka wytwarzana z betonu metoda
wibroprasowania. Produkowana jest jako ksztaftka jednowarstwowa lub w dwdch
warstwach potgczonych ze sobg trwale w procesie produkcji.

1.4.2.Pozostate okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWiIORB sg zgodne z
obowigzujgcymi, odpowiednimi normami i z definicjami zamieszczonymi w SST "Wymagania
ogolne".

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ robdt i ich zgodnos¢ z dokumentacjg
podstawowg, ST i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w
SST ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze Zzrédet uzgodnionych i
zatwierdzonych przez Inzyniera.

2.2. Kostka brukowa betonowa

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie
drogowym jest posiadanie aprobaty technicznej. Dopuszcza sie zastosowanie kostki
brukowej spetniajgcej wymagania normy PN-EN 1338:2005 Betonowe kostki brukowe -
Wymagania i metody badan.

Nalezy zastosowac kostke typu, grubosci i koloru zgodnego z Dokumentacjg Projektowa, o
parametrach dodatkowych cechach okreslonych w niniejszej STWIORB.

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, pekniec, plam i ubytkéw.

Powierzchnia gérna kostek powinna by¢ réwna i szorstka, a krawedzie kostek réwne i
proste, wklesniecia nie powinny przekracza¢ 2 mm.

2.2.1 Dopuszczalne odchytki wymiaréw nominalnych deklarowanych przez producenta
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Dopuszczalne odchyiki

Grubos¢ kostki Diugosc Szerokosc Grubosé
mm mm mm mm
<100 +2 +2 +3
>100 +3 +3 +4

Réznica pomiedzy dwoma pomiarami grubosci tej samej kostki powinna by¢ <3 mm.

Odchytki ptaskosci i pofalowania (jesli maksymalne wymiary kostki przekraczajg 300 mm)

Dtugosc pomiarowa Maksymalna wypuktosé Maksymalna wklestosé
mm mm mm
300 1,5 1,0
400 2,0 1,5

2.2.2 Nasigkliwos$¢ i odpornos¢ na zamrazanie/odmrazanie z udziatem soli odladzajacych
Klasa Znakowanie Ubytek masy po badaniu zamrazania/rozmrazania kg/mz2

5 i Nasiakliwos¢ (Yomasy)
Wartos¢ srednia < 6%

Ubytek masy po badaniu zamrazania/rozmrazania kg/m2
3 D Wartos¢ srednia < 1,0
przy czym zaden pojedynczy wynik > 1,5

Kostki brukowe betonowe powinny spetnia¢ wymogi obu ww. klas odpornosci na
warunki atmosferyczne - B i D.

2.2.3 Wytrzymatos¢ na rozcigganie przy roztupywaniu

Wytrzymatos¢ charakterystyczna na rozcigganie przy roztupaniu nie powinna by¢ mniejsza
niz 3,6MPa. Zaden pojedynczy wynik nie powinien byé mniejszy niz 2,9 MPa i nie powinien
wykazywac obcigzenia niszczgcego mniejszego niz 250 N/mm dtugosci roztupania.

2.2.4 Trwatos¢ (ze wzgledu na wytrzymatos¢)

Prefabrykowane betonowe kostki brukowe poddane dziataniu normowych warunkéw
zewnetrznych zachowujg zadowalajgca trwatosé (wytrzymatosé) pod warunkiem spetnienia
wymagan wytrzymatosci na rozcigganie przy roztupywaniu i poddawaniu normalnej
konserwacji.

2.2.5 Odpornos¢ na $cieranie

Wymaganie
Klasa Oznaczenie Pomiar wykonany wg zat. G Pomiar wykonany wg zat. H
normy (na szerokiej tarczy normy (na tarczy Béhmego)
$ciernej)
3 H <23 mm < 20000 mm*/5000 mm”

2.2.6 Odpornos¢ na poslizg/poslizgniecie

Betonowe kostki brukowe wykazujg zadowalajgcg odpornosé na poslizg/poslizgniecie pod
warunkiem, ze ich gorna powierzchnia nie byta szlifowana i/lub polerowana w celu
uzyskania bardzo gtadkiej powierzchni.

2.2.7 Aspekty wizualne

Wyglad

Gérna powierzchnia betonowych kostek brukowych nie powinna wykazywa¢ wad, takich jak
rysy lub odpryski.

Strona 75



Modernizacja infrastruktury sportowo-rekreacyjnej na terenie Gminy Bierun.
SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

W przypadku dwuwarstwowych kostek brukowych nie dopuszcza sie wystepowania
rozwarstwienia (rozdzielenia) miedzy warstwami (uwaga: Ewentualne wykwity nie maja
szkodliwego wptywu na witasciwosci uzytkowe kostek brukowych i nie s3 uwazane za
istotne).

Tekstura

Jezeli kostki brukowe produkowane sg z powierzchnig o specjalnej teksturze, to taka
tekstura powinna by¢ opisana przez producenta.

Jedli nie ma znaczacych réznic w teksturze powinna by¢ ustalona przez poréwnanie z
probkami dostarczonymi przez producenta i zatwierdzonymi przez odbiorce.

(Uwaga: réznice w jednolitosci tekstury kostek brukowych, ktére moga by¢ spowodowane
nieuniknionymi zmianami we wifasciwosciach surowcéw i przez zmiane warunkéw
twardnienia, nie sg uwazane za istotne).

Zabarwienie

W zaleznosci od decyzji producenta, barwiona moze byé warstwa scieralna lub caty element.
Jesli nie ma znaczacych rdéznic w zabarwieniu, zgodnosé elementéw powinna by¢ ustalona
przez porownanie z prébkami dostarczonymi przez producenta i zatwierdzonymi przez
odbiorce.

(Uwaga: rdznice w jednolitosci zabarwienia kostek brukowych, ktére mogg byc¢
spowodowane nieuniknionymi zmianami wtasciwosci surowcow lub przez zmiane warunkow
twardnienia, nie s uwazane za istotne).

Warstwa uszlachetniajgca — dotyczy kostek brukowych ,szlachetnych” (Jesli wystgpig w
projekcie, lub realizacji)

Kostki brukowe ,szlachetne” — cechuje to iz warstwa Scieralna elementu wykonana jest z
uzyciem specjalnej mieszanki kruszyw, ktére nadajg kostkom okreslone przez producenta
wartosci estetyczne oraz trwatosciowe.

Zgodnos¢ elementdw powinna by¢ ustalona przez poréwnanie z prébkami dostarczonymi
przez producenta i zatwierdzonymi przez odbiorce.

(Uwaga: rdéznice w jednolitosci zabarwienia kostek brukowych, mogg by¢ spowodowane
nieuniknionymi zmianami wtasciwosci surowcow lub przez zmiane warunkdw twardnienia,
nie sg uwazane za istotne).

Ksztatt, wymiary wybranych kostek / ptyt

Standardowe wzorce kostek brukowych

Przewiduje sie zastosowanie standardowych wzorcow kostek — 20x10x8 (fazowana,
bezfazowa) oraz kostka typu ,, podwojne T” o wymiarach 16x20x8 cm, lub ew. innych kostek
brukowych np. o wymiarach nx10cm (gdzie n — przyjmuje rozne wartosci).

2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek/ptyt brukowych

2.3.1 Cement

Do produkcji kostki brukowej nalezy stosowaé cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy nie
nizszej niz 32,5. Zaleca sie stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powinien
odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 197-1.

2.3.2. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowac kruszywa mineralne odpowiadajgce wymaganiom PN-B-06712.

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej,
przy zatozonych parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3. Woda

Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN EN 1008.

2.3.4. Dodatki
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Do produkgcji kostek brukowych stosuje sie dodatki w postaci plastyfikatoréw i barwnikéw,
zgodnie z receptg laboratoryjna.

Plastyfikatory zapewniajg gotowym wyrobom wiekszg wytrzymatos¢, mniejszg nasigkliwosc i
wiekszg odpornos¢ na niskie temperatury i dziatanie soli. Stosowane barwniki powinny
zapewnic kostce trwate wybarwienie. Powinny to by¢ barwniki nieorganiczne.

2.3. Piasek

Nalezy zastosowac piasek naturalny spetniajgcy wymagania normy PN-B 11113.

2.4. Cement

Nalezy zastosowac piasek naturalny spetniajgcy wymagania normy PN-B 11113.

Cement nalezy transportowac zgodnie z wymaganiami BN-88/6731-08.

2.5. Podsypka piaskowo-cementowa

Podsypke cementowo-piaskowa o ile dokumentacja nie przewiduje inaczej nalezy sporzadzié¢
jako mieszanke cementu i piasku wg.p. 2.3. i 2.4. w proporcjach 1:4 wagowo. Mieszanke
cementowo-piaskowg mozna przygotowaé na budowie za pomocg betonomieszarek lub
zamiejscowo np. w wytworni betonu. Mieszanie sktadnikdéw recznie dopuszcza sie jednie w
uzasadnionych przypadkach i przy minimalnych ilosciach.

Wilgotnos¢ mieszanki powinna by¢ zblizona do optymalnej pozwalajgca na fatwe
ksztattowanie i pdZniejsze zageszczenie mieszanki.

W przypadku uzycia mieszanki cementowo-piaskowej mieszanej zamiejscowo jakos$¢ i
proporcje mieszanki powinny by¢ deklarowane przez wytworce.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Roboty mozna wykonywac recznie przy pomocy drobnego sprzetu z zastosowaniem:
— betoniarek do przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,

— wibratoréw ptytowych z ostong z tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ukfadane s3 warstwowo na palecie. Po
uzyskaniu wytrzymatosci betonu min. 0,7 wytrzymatosci projektowanej, kostki przewozone
s3 na stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie pakuje je w folie i spina tasmg stalowa, co
gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna réwniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych
producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét

Ogdlne zasady wykonywania robdt podano w SST ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Podtoie

Przed wykonaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowej nalezy przygotowac podtoze
zgodnie ze STWIORB. Koryto wykonane w podtozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z
projektowanymi spadkami podtuznymi i poprzecznymi. Wskaznik zageszczenia koryta nie
powinien by¢ mniejszy niz 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.
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5.3. Podsypka
Kostki nalezy uktadaé¢ na podsypce cementowo-piaskowej grubosci 3 - 5cm. Podsypka

powinna by¢ zwilzona wodg, zageszczona i wyprofilowana. Zaleca sie zastosowanie —
zamiast podsypek cementowo-piaskowych wykonywanych na placu budowy, zaprawy
cementowej M15 z wytworni betonu.

5.4. Uktadanie kostki betonowej

Z uwagi na réznorodnosc ksztattéw i koloréw produkowanych kostek, mozliwe jest utozenie
dowolnego wzoru — wczesniej ustalonego w dokumentacji projektowej lub
zaakceptowanego przez Inzyniera.

Kostke uktada sie na podsypce w taki sposdb, aby szczeliny miedzy kostkami wynosity od 2
do 3 mm. Kostke nalezy ukfada¢ ok. 0,7cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni,
gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu.

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetni¢, a nastepnie zamie$¢ powierzchnie utozonych
kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystagpi¢c do ubijania
nawierzchni.

Do ubijania utozonej nawierzchni z kostek brukowych, stosuje sie wibratory ptytowe z
ostong z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem.
Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i
jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztattek. Do zageszczania nawierzchni z betonowych
kostek brukowych nie wolno uzywac walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupetni¢ szczeliny materiatem do wypetnienia i zamies¢
nawierzchnie. Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga pielegnacji - moze
by¢ zaraz oddana do uzytkowania.

5.5. Zasady uktadania ptyt (i ptyt wskaznikowych)

Ptyty przy kraweznikach i sgsiadujgcej nawierzchni z innych ptyt chodnikowych i kostki
betonowej nalezy uktada¢ w taki sposdb, aby ich gérna krawedz znajdowata sie na poziomie
krawedzi sgsiednich elementéw. Przy urzadzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego
ptyty odpowiednio dociete nalezy uktada¢ w jednym poziomie, regulujgc wysokos¢ urzadzen
naziemnych do poziomu chodnika. Ptyty nalezy uktada¢ zgodnie ze wzorem wskazanym w
dokumentacji projektowej. Ptyty

moga byC¢ przycinane. Ptytek nie nalezy dobija¢ zageszczarkami ptytowymi — dobijanie
wykonaé mtotkiem brukarskim poprzez elastyczng przektadke.

Zaleca sie uktadanie ptytek ze spoing szer. do 3mm w poziomie gornych krawedzi. Po
ufozeniu ptytek, spoiny wypetni¢ drobnym piaskiem, miatem kamiennym, lub spoing
zywicznag.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent kostek
brukowych posiada aprobate techniczna.

Niezaleznie od posiadanego aprobaty, Wykonawca powinien zgda¢ od producenta wynikéw
biezgcych badan wyrobu na Sciskanie. Zaleca sie, aby do badania wytrzymatosci na sciskanie
pobiera¢ 6 probek (kostek) dziennie (przy produkcji dziennej ok. 600 m2 powierzchni kostek
utozonych w nawierzchni). Poza tym, przed przystgpieniem do robot Wykonawca sprawdza
wyrob w zakresie wymagan podanych w pkt 2.2 i wyniki badan przedstawia Inzynierowi do
akceptacji.
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6.3.Badania w czasie robét.

6.3.1 Sprawdzenie podtoza

Sprawdzenie podfoza polega na stwierdzeniu zgodnosci z Dokumentacjg Projektowq i
odpowiednimi STWiORB.

Dopuszczalne tolerancje wynoszg dla:

gtebokosci koryta:

- o szerokoscido3 m: +-1 cm,

- 0 szerokosci powyzej 3 m: +- 2 cm,

szerokosci koryta: +- 5cm

6.3.2 Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkédw poprzecznych i
podtuznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa oraz pkt 5.3
niniejszej STWiORB.

6.3.3 Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i
podtuznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjg projektowg oraz pkt 5.3
niniejszej STWiORB.

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega
na stwierdzeniu zgodnosci wykonania z dokumentacjg projektowg oraz wymaganiami pkt
5.5 niniejszej STWIiORB:

- pomierzenie szerokosci spoin,

- sprawdzenie prawidtowosci ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtowosci wypetnienia spoin,

- sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni z kostki betonowej

6.4.1 Sprawdzenie rowno$ci nawierzchni

Sprawdzenie réwnosci nawierzchni przeprowadzaé nalezy tatg co najmniej raz na kazde 100
do 200 m2 utozonej nawierzchni i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz raz na 25
m nawierzchni. Dopuszczalny przeswit pod tatg 4 m nie powinien przekracza¢ 1,00 cm.

6.4.2 Sprawdzenie profilu podtuznego

Sprawdzenie profilu podtuznego przeprowadza¢ nalezy za pomoca niwelacji, biorgc pod
uwage punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 50 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety nawierzchni w punktach zatamania (i/lub punktach
charakterystycznych) niwelety nie mogg przekracza¢ na chodnikach i ciggach pieszych +- 2
cm, natomiast na nawierzchniach przeznaczonych dla ruchu pojazdéw (w tym réwniez
roweréw) +- 1cm.

6.4.3 Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywaé nalezy szablonem z poziomicg, co
najmniej raz na kazde 100 do 200 m2 nawierzchni i w miejscach watpliwych, jednak nie
rzadziej niz co 25 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanych spadkéw wynoszg +-
0,5%.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest jeden metr kwadratowy (m2) wykonanej i odebranej podbudowy
z betonu cementowego.
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8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, STWIORB i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

W przypadku niezgodnosci wykonania robot z Dokumentacjg Projektowg, Wykonawca jest
zobowigzany do ich poprawy na wtasny koszt.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogdlne zasady

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w STWIORB ,,Wymagania ogdlne”.

9.2.Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie pomiedzy Zamawiajagcym a Wykonawcg za wykonane Roboty zgodnie z
warunkami umowy.

10.PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

PN-EN 1338 Betonowe kostki brukowe - Wymagania i metody badan.

PN-EN-197-1 Cement. Czes¢ | sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczgce cementu
powszechnego uzytku

PN EN 1008 Woda zarobowa do betonu Specyfikacja pobierania probek

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczanie Scieralnosci na tarczy Boehmego

PN-B-06250 Beton zwykty

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

PN-EN 1339 Betonowe ptyty brukowe. Wymagania i metody badan

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondw i zapraw.

PN-B 11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych; piasek.
BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rGwnosci nawierzchni planografem i tata.
PN-EN 1339 Betonowe ptyty brukowe. Wymagania i metody badan

PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu

DIN 32984 Bodenindikatoren im offentlichen Raum

DIN 51130 Prifung von Bodenbelagen - Bestimmung der rutschhemmenden Eingenschaft —
Arbeitsraume und Arbeitsbereche mit Rutschgefahr, Begehungsverfahren — Schiefe Ebene
DIN V 18500: Betonwerkstein - Begriffe, Anforderung,. Prufung, Uberwachung
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
SST-3.8.
Dojscia i dojazdy-krawezniki i obrzeza betonowe

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem i odbiorem robdt ziemnych-
nawierzchni z kostki betonowej wraz z obrzezami i kraweznikami.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace
na celu ustawienie kraweznikdw

- betonowych na tawie betonowej z oporem.

Zakres robot obejmuje:

- przygotowanie podfoza i wykonanie tawy betonowej;

- ustawienie obrzezy chodnikowych drogowych 8x30cm, na tawie betonowej.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia Robot zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni z kostki betonowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe — prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajgce chodniki dla
pieszych od jezdni, pasy dzielgce,

wyspy kierujgce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2.tawa — warstwa nosna stuzgca do umocnienia kraweznika oraz przenoszgca obcigzenie
kraweznika na grunt.

1.4.3. Podsypka — warstwa wyrownawcza utozona bezposrednio na podtozu lub tawie.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z
obowigzujgcymi, odpowiednimi normami i z definicjami zamieszczonymi w SST "Wymagania
ogolne".

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ robdt i ich zgodnos¢ z dokumentacjg
podstawowg, ST i poleceniami Inzyniera. Ogélne wymagania dotyczgce robot podano w
SST ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogodlne

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrédet uzgodnionych i
zatwierdzonych przez Inzyniera.

2.2. Krawezniki oporniki i obrzeza betonowe

Do wbudowania nalezy uzy¢ krawezniki, oporniki i obrzeza betonowe z jednego lub roznych
rodzajow wg rysunkéw zgodnie z dokumentacja.

Krawezniki, oporniki i obrzeza powinny spetnia¢ wymogi PN-EN 1340:2004 , Krawezniki
betonowe”. Wymagania i metody badan

—dla kraweznika betonowego do stosowania z solg odladzajacg w warunkach mrozu.
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Do wykonania robot nalezy uzy¢ kraweznikdw, opornikdw oraz obrzezy drogowych, gatunku
l.

Elementy te wykonac z betonu, spetniajagcego nastepujace wymagania:

- klasa nie nizsza niz B 30 (C 25/30),

- nasigkliwos¢ klasa ,,B” .

- mrozoodporno$¢ nie nizsza niz F 150 (klasa D),

- Scieralnos¢ na tarczy Bohmego, okreslona stratg wysokosci nie wiekszg niz 3 mm.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw (od wymiaréw nominalnych kraweznikéw betonowych):

- dtugos$¢ +-1%,2 4mm i <10mm,

- dla powierzchni +-3%,23mm i £5mm,

- dla innych czesci +-5%,23mm i <10mm

Whtasciwosci fizyczne i mechaniczne :

- Wytrzymatos$é na zginanie ,T” - min. 5 MPa, tolerancje: kazdy pojedynczy wynik >4MPa

- Odpornos¢ na poslizg — zadawalajaca,

- Trwatos$¢ odpornosci na poslizg — zadawalajaca,

- Odpornos¢ na warunki atmosferyczne ,,D” - wg Zat. D PN-EN 1340 Ubytek masy po badaniu
:wartosc¢ srednia <1,0kg/m2, przy czym kazdy pojedynczy wynik <1,5 kg/m2

- Odpornos¢ na Scieranie — klasa odpornosci ,,I” £ 20mm wg metody w zat. G do PN-EN 1340,
lub £18000mm3/5000mm?2 (tzn. <3,6mm) wg pomiaru Sciernosci na tarczy Bohmego.
Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu
poprzez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujgcych na powierzchniach i krawedziach
elementu.

Powierzchnie kraweznikdw powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkéw betonu. Krawedzie
elementow powinny by¢ réwne i proste.

Tekstura i kolor powierzchni gérnej (licowej) powinny by¢ jednorodne - porownywalne z
probkami dostarczonymi przez Producenta, zatwierdzonymi przez odbiorce.

2.3 Piasek

Nalezy zastosowac piasek naturalny spetniajgcy wymagania normy PN-EN 13139

2.4 Cement

Cement na podsypke CEM | klasy 32,5 wg PN-EN 197-1 i do zaprawy cementowo-piaskowe;j
powinien spetnia¢ wymagania PNEN-206-1. Cement nalezy transportowac zgodnie z
wymaganiami BN-88/6731-08

2.5. Masa zalewowa i wypetnienie szczelin dylatacyjnych

Do wypetnienia szczelin dylatacyjnych rozszerzania, wykonanych w celu przejecia naprezen
od obcigzen termicznych, powinna zosta¢ wykonana z maty lub kordu z pianki
polietylenowej — lub innego trwale elastycznego materiatu. Dylatacja taka powinna

dzieli¢ zardwno krawezniki jak i tawe na ktérej zostaty posadowione na petng gtebokos¢.
Widoczna, gdrna czes$¢ spoiny, powinna stanowic¢ zabezpieczenie wkfadki przed promieniami
UV oraz wilgocig, wypetnienie to powinno by¢ réwniez elastyczne, szczelnie przylega¢ do
kraweznikow by¢ odporne na promienie UV i nie wchodzi¢ w reakcje chemiczne z wykonang
wkfadka i kraweznikami. Oprdocz cech jw. powinno mieé¢ wyrazng odpornos$¢ mechaniczng,
taka aby ruch pojazddéw czy pieszych nie powodowat uszkodzen tego wypetnienia.

Wktadka oraz wypetnienie dylatacji powinno spetnia¢ swoje zadanie w temperaturach -40
do +60 oC.

Masa zalewowa, powinna by¢ produktem dedykowanym do wykonania wypetnien
dylatacyjnych i posiada¢ stosowng aprobate techniczng dopuszczajacg do stosowania w
przedmiotowych zastosowaniach.

2.6. Woda
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Prefabrykowane betonowe kostki brukowe poddane dziataniu normowych warunkéw
zewnetrznych zachowujg zadowalajgcg trwatos¢ (wytrzymatosé) pod warunkiem spetnienia
wymagan wytrzymatosci na rozcigganie przy roztupywaniu i poddawaniu normalnej
konserwaciji.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu:

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-
piaskowej,

- wibratorow ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport elementéw

Elementy betonowe mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi.

Elementy betonowe uktadaé¢ nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej z
nachyleniem w kierunku jazdy.

Elementy powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystawacé poza Sciany srodka transportowego
wiecej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

Elementy nalezy uktadaé¢ na podktadach drewnianych, rzedami, dtugoscig w kierunku jazdy
$rodka transportowego.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym s$rodkiem transportu, w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas
transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne -
przed rozpyleniem.

Mase zalewowa nalezy pakowa¢ w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport
powinien odbywaé sie w warunkach zabezpieczajgcych przed uszkodzeniem bebndw i
beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét

Ogdlne zasady wykonywania robdt podano w SST ,Wymagania ogdlne”.

5.2. Wykonanie koryta pod tawe

Koryto pod tawe nalezy wykonywacé zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w
szerokosci dna wykopu konstrukcji szalunku.

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢, co najmniej
0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. tawa betonowa

Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02. tawe betonowg z oporem nalezy
wykonaé w szalowaniu.
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Beton rozécielony w szalowaniu powinien by¢ wyréwnywany warstwami. Betonowanie faw
nalezy wykonywac zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy czym nalezy stosowac co 50 m
szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiczng masg zalewowa.

5.4. Ustawienie kraweznikow i opornikéw

Ustawianie kraweznikdw/opornikdow na tawie betonowej wykonuje sie na podsypce
cementowo-piaskowej o grubosci 5 cm lub technikg ,na mokry beton” — bez uzycia
podsypek. W przypadku wykonania kraweznika na tukach o promieniu mniejszym niz 8m, az
do R=0,5m, nalezy wszedzie zastosowaé krawezniki tukowe (tuk wypukty lub wklesty w
zaleznosci od rozwigzan projektowych), dotyczy to réwniez montazu takich kraweznikéw
jako wtopionych.

Swiatto (odlegtoéé gérnej powierzchni kraweinika od jezdni) powinno byé zgodne z
ustaleniami dokumentacji projektowej, na przejsciach dla pieszych 1cm, na zjazdach i na
kraweznikach przejezdnych 3cm.

5.5. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na podsypce cementowo-piaskowej o
grubosci 5 cm lub technikg ,,na mokry beton” w wykonanej tawie, w miejscu i ze swiattem
(odlegtoscig gdérnej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym ze stanem
istniejgcym.

Zewnetrzna sciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym
gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

5.6. Wypetnienie spoin

Spoiny kraweznikdw/obrzezy.

Przewiduje sie spoinowanie kraweznikdw jedynie w przypadku szerszych (1,5-3,0cm)
dylatacji rozszerzania, wykonanych na odcinkach kraweznikow przekraczajgcych 50m-
biezacych (bez zadnych przerw).

Spoiny rozszerzania powinny zosta¢ wypetnione trwale-elastyczng wktadkg na petng
gtebokos¢ kraweznika oraz tawy tworzgc przepone absorbujgcg ewentualne przemieszczenia
od naprezen termicznych. Wypetnienie wktadky elastyczng powinno zosta¢ od gory
wypetnione szczelng zalewg silikonowg lub innym trwale elastycznym materiatem.

Pozostate szczeliny pomiedzy elementami nalezy tak wzajemnie dopasowacl aby nie
przekraczaty 0,5cm +/-2mm i pozostawi¢ je bez spoinowania. Krawezniki, oporniki i obrzeza
wykonane wg Normy PN-EN-1340, na powierzchni stykdw, posiadajg specjalne wypustki
dystansowe chronigce krawedzie kraweznikéw przed ukruszeniem oraz zapewniajgce
optymalny odstep pomiedzy kolejnymi elementami.

Miejsca gdzie z przyczyn obiektywnych pofaczenie elementow bedzie nie mozliwe na styk, a
powstata szczelina przekracza¢ bedzie 7mm, nalezy uzupetni¢ zaprawa cementowo-
piaskowg M12 uprzednio oczyszczajac i zwilzajgc powierzchnie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow
przeznaczonych do ustawienia elementéw betonowych i przedstawi¢ wyniki tych badan
Inzynierowi do akceptacji. Sprawdzenie wyglagdu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na
podstawie ogledzin elementu. Pomiary dfugosci i gtebokosci uszkodzen nalezy wykonaé za
pomocg przymiaru stalowego lub suwmiarki z dokfadnoscig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami
PNEN1340 Krawezniki betonowe.
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Sprawdzenie ksztaftu i wymiaréw elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm
przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy zgodnie z wymaganiami tablicy 1
i 2. Sprawdzenie katdw prostych w narozach elementéw wykonuje sie przez przytozenie
katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnoscig do 1 mm.

Kontrolne badanie laboratoryjne: Ocene przeprowadzi¢ zgodnie z PN-EN 1340 Krawezniki
betonowe. Wymagania i metody badan.

6.2. Badania pozostatych materiatéw

Badania pozostatych materiatéw stosowanych przy ustawianiu elementéw betonowych
powinny obejmowac¢ wszystkie wtasciwosci, okreslone w normach podanych dla
odpowiednich materiatdw.

6.3.Badania w czasie robét.

6.3.1 Sprawdzenie koryta pod tawe

Nalezy sprawdzac¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podtoza na dnie wykopu. Tolerancja dla
szerokosci wykopu wynosi +- 2 cm. Zageszczenie podfoza powinno by¢ zgodne z pkt 5.2.
6.3.2 Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkow poprzecznych i
podtuznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjg projektowg oraz pkt 5.3
niniejszej STWiORB.

6.3.3 Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:

a) zgodnos¢ profilu podtuznego gornej powierzchni taw z dokumentacjg projektows.

Profil podtuzny goérnej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowang niweleta.
Dopuszczalne odchylenia mogg wynosi¢ +-1 cm na kazde 100 m tawy.

b) wymiary faw.

Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwdch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m
tawy. Tolerancje wymiaréw wynoszg:

- dla wysokosci +- 10% wysokosci istniejgcego chodnika,

- dla szerokosci +- 10% szerokosci istniejgcego chodnika,

c) réwnosc¢ goérnej powierzchni taw.

Rownos¢ goérnej powierzchni tawy sprawdza sie przez przytozenie w dwdch punktach, na
kazde 100 m tawy, trzymetrowej faty.

Przeswit pomiedzy gérng powierzchnig tawy i przytozong tatg nie moze przekracza¢ 1cm.

d) odchylenie linii faw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii faw od projektowanego kierunku nie moze przekraczac¢ +- 2
c¢cm na kazde 100 m wykonanej tawy.

6.3.4 Sprawdzenie ustawienia elementéw

Przy ustawianiu elementéw nalezy sprawdzad:

e) dopuszczalne odchylenia linii elementéw w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosi
+- 1 cm na kazde 100 m ustawionego elementu,

f) dopuszczalne odchylenie niwelety goérnej ptaszczyzny elementu od niwelety
projektowanej, ktére wynosi +- 1 cm na kazde 100 m ustawionego elementu,

g) réwnos¢ gornej powierzchni elementéw, sprawdzane przez przytozenie w dwdch
punktach na kazde 100 m elementu,

trzymetrowej taty, przy czym przeswit pomiedzy gérng powierzchnig elementu i przytozong
tatg nie moze przekracza¢ 1 cm,

h) doktadnos$¢ wypetnienia spoin bada sie co 10 metréw. Spoiny muszg byé wypetnione
catkowicie na petng gtebokos¢.

6.3.5 Sprawdzenie ustawienia obrzezy
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Ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy
dopuszczalnych odchyleniach:

a) linii obrzeza w planie, ktére moze wynosic +- 2 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,

b) niwelety gérnej ptaszczyzny obrzeza, ktére moze wynosi¢ +-1 cm na kazde 100 m dtugosci
obrzeza.

c) wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktére powinno wykazywac catkowite
wypetnienie badanej spoiny na pefng gtebokos¢.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg jest jeden metr (m) ustawionego kraweznika lub opornika
betonowego na tawie betonowej oraz podsypce cementowo-piaskowe;j.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, STWIORB i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne.

8.1 Odbiér robét zanikowych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:

- wykonanie koryta pod tawe,

- wykonanie fawy,

- wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne zasady

Ogodlne zasady odbioru robdét podano w STWiIORB ,,Wymagania ogdlne”.

9.2.Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie pomiedzy Zamawiajgcym a Wykonawcg za wykonane Roboty zgodnie z
warunkami umowy.

10.PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

PN-EN 1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan .

PN EN 1008 Woda zarobowa do betonu Specyfikacja pobierania probek
PN-EN 13139 Piasek

PN-EN-197-1 Cement. Czesc | sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

PN-EN206-1 Beton. Czes¢ |, Wymagania witasciwosci produkcja i zgodnos$é
PN-B-12620 Kruszywa mineralne do betonu.

BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa.

PN-B-06050 Geotechnika -- Roboty ziemne -- Wymagania ogdlne
BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
SST-4.1.
Wyposazenie skateparku — montaz urzgdzenia Quarter Pipe.

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robdt —-montazem urzgadzenia skateparku Quarter Pipe.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace
na celu montaz urzadzenia Quarter Pipe

Zakres robot obejmuje:

- transport i montaz urzadzenia na istniejgcym skateparku.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia Robdt zwigzanych z
montazem urzadzenia Quarter Pipe

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Mata architektura (obiekt matej architektury) — zespdt niewielkich obiektéow
budowlanych, wznoszonych w ramach zagospodarowania terenu (dziatki budowlanej pod
budownictwo jednorodzinne, wielorodzinne, miast, osiedli, zaktadéw pracy, parkéw,
ogroddw itp.). Moga nimi by¢ obiekty:

- kultu religijnego, takie jak: kapliczka, krzyz przydrozny, figura,

- architektury ogrodowej, takie jak: altany, posag, wodotrysk,

- uzytkowe - stuzgce do sportu i rekreacji codziennej, takie jak: urzadzenia do ¢wiczen
fizycznych, tawki, Smietniki, stojaki na rowery.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z
obowigzujgcymi, odpowiednimi normami i z definicjami zamieszczonymi w SST "Wymagania
ogolne".

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ robdt i ich zgodnos¢ z dokumentacjg
podstawowg, ST i poleceniami Inzyniera. Ogélne wymagania dotyczgce robot podano w
SST ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze Zzrédet uzgodnionych i
zatwierdzonych przez Inzyniera.

2.2. Urzgdzenie Quarter Pipe

Nalezy doposazy¢ istniejgcy skatepark w urzadzenie typu Quarter Pipe o wymiarach nie
mniejszych niz 400x600x200cm (dt. x szer. x wys.)

2.2.1. Konstrukcja

Nalezy zamontowad urzadzenie w konstrukcji drewniano-kompozytowe;j

Ptyty nosne (konstrukcyjne) muszg by¢é wykonane ze sklejki ciemnej wodoodpornej
obustronnie laminowanej o grubosci nie mniejszej niz 18mm.
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Moduty elementédw musza miec¢ otwory o $rednicy 12mm pomiedzy belkami. Otwory stuzg
do skrecania modutdw ze sobg za pomoca $rub galwanizowanych M12. Zewnetrzne otwory
elementéw majg dodatkowg funkcje wentylacji. Widoczne sruby muszg by¢ zakonczone
grzybkiem.

Poszczegdlne sekcje muszg by¢ wewnatrz wzmocnione.

Na ptytach bocznych zewnetrznych paneli konstrukcyjnych o gr. min. 18mm musi zostaé
zainstalowany system w taki sposéb, aby powodowat swobodny przeptyw powietrza przez
element.

Wszystkie panele boczne muszg by¢é umieszczone na stopkach w celu wyeliminowania
wchtaniania wilgoci przez elementy.

Whkrety i sruby znajdujgce sie po bokach (konstrukcji) musza by¢ przykrecone na réwno z
obiciem (przed przykreceniem otwory muszg by¢ rozwiercane i frezowane tak, aby tebek
Sruby czy wkretu schowat sie).

Belki konstrukcyjne muszg byé przykrecone do ptyt nosnych za pomocg stalowo-
ocynkowanych wkretéw typu Torx 6x140. Na koncu kazdej belki muszg znajdowacd sie
minimum 2 wkrety.

W elementach wyzszych niz 1m i szerszych niz 1,8m wymagany jest wtaz konserwacyjno-
inspekcyjny.

2.2.2. Warstwa podktadowa

Warstwa oddzielajgca nawierzchnie jezdni od elementéw konstrukcyjnych. We wszystkich
sekcjach o fukowym ksztatcie warstwa podktadowa powinna by¢ wykonana ze sklejki
wodochronnej obustronnie laminowanej. O grubosci nie mniejszej niz 9mm. Przykrecana do
konstrukcji za pomocg stalowo-ocynkowanych wkretéw.

2.2.3. Nawierzchnia jezdna

Konncowa powierzchnia jezdna powinna by¢ wykonana z maty gr.min.6mm odmiany HPL o
niesliskiej powierzchni (mata typu Rampline) przykrecanej za pomocg stalowo-
ocynkowanych wkretéw typu Spax lub Torx 6x60. Otwory pod wkrety muszg byé
przewiercone i rozwiercone pod gtowki wkretow. Krawedzie w macie powinny byc
fazowane.

2.2.4. Barierki ochronne

Wysokos¢ barierek ponad podestem 1,2m. Barierki powinny znajdywac¢ sie wzdtuz tytu i
bokéw podestu. Barierki muszg posiada¢ pionowe poprzeczki. Barierki powinny byé na
trwale przymocowane do konstrukcji urzadzenia, tylne i boczne barierki powinny byc¢ ze
sobg skrecone. Barierki powinny by¢ wykonane ze stali galwanizowane;.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Dostarczenie i montaz elementéw

Urzadzenie typu Quarter Pipe nalezy dostarczy¢ na teren robdét budowlanych. Po
dostarczeniu nalezy sprawdzi¢ czy nie sg wadliwie wykonane i czy nie ulegty jakiemukolwiek
uszkodzeniu. Dodatkowo nalezy sprawdzi¢ czy podtoze pod urzgdzenie jest odpowiednio
przygotowane (wypoziomowane, rowne, czyste). Nastepnie zamontowac zgodnie z
zaleceniami i instrukcjami producenta.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét
Ogodlne zasady wykonywania robdt podano w SST ,Wymagania ogdlne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Odbior urzadzenia przed jego montazem.

Urzadzenie skateparku przed jego zamontowaniem nalezy sprawdzi¢ pod katem zgodnosci
jego wykonania i materiatéw, z ktérych zostato wykonane z SST i wymaganiami inwestora,
prawidtowosci jego wykonania (przekroje, dtugos¢, rozmieszczenie i estetyka spawdw) oraz
nalezy sprawdzi¢ czy posiada wszelkie certyfikaty i atesty wydane przez jednostki
posiadajgce akredytacje PCA potwierdzajace jego bezpieczenstwo dla uzytkownikdow.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest jedna sztuka.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, STWIORB i
wymaganiami Inzyniera.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne zasady

Ogodlne zasady odbioru robdét podano w STWiIORB ,,Wymagania ogdlne”.

9.2.Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie pomiedzy Zamawiajgcym a Wykonawcg za wykonane Roboty zgodnie z
warunkami umowy.

10.PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

PN-EN-14974 Urzadzenia dla uzytkownikow sprzetu rolkowego — Wymagania
bezpieczenstwa i metody badan.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
SST-5.1.
PLACE ZABAW - BETONOWE OBRZEZA NAWIERZCHNI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza na zakonczeniu
nawierzchni placow zabaw.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot jak w pt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych:

- obrzeza betonowe z wykonaniem faw betonowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - belki betonowe rozgraniczajgce jednostronnie lub dwustronnie
ciggi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych do komunikacji.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe s3g zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w ST ,, Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt

Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczgce materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

2.2.2. Obrzeza betonowe 8x30

2.2.3. Materiaty na tawe i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11111, a piasek -
wymaganiom PN-B-11113.

Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym
w ST, Krawezniki betonowe”.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,, Wymagania ogdlne” .

4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu po
osiggnieciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowane;j.
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Obrzeza powinny byé zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod tawe nalezy wykonywacé zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom fawy w planie z uwzglednieniem w
szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podtoze lub podsypka

Podtoze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka ze
zwiru lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po zageszczeniu. Podsypke wykonuje sie
przez zasypanie koryta zwirem lub piaskiem i zageszczenie z polewaniem woda.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanej tawie betonowej z oporem w
miejscu i ze swiattem (odlegtoscig gérnej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego)
zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowe;.

Zewnetrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym
gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 0,5 cm. Nalezy wypetnic je piaskiem lub zaprawa
cementowo-piaskowg w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda.
Spoiny muszg by¢ wypetnione catkowicie na petng gtebokos¢.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatéw

przeznaczonych do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu

przez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach

elementu. Pomiary dtugosci i gtebokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomocga przymiaru

stalowego lub suwmiarki z doktadnoscig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztaftu i wymiaréw elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm

przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy.

6.3. Badania w czasie robét

W czasie robét nalezy sprawdzac wykonanie:

d) koryta pod podsypke (tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

e) podtoza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (tawy) ze zwiru lub piasku -

zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,

f) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy

dopuszczalnych odchyleniach:

- linii obrzeza w planie, ktore moze wynosi¢ 2 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,

- niwelety gérnej ptaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosi¢ 1 cm na kazde 100 m dtugosci
obrzeza,

- wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktdre powinno wykazywacé catkowite

wypetnienie badanej spoiny na petng gtebokos¢.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w STWIORB ,,Wymagania ogdlne”.
8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:

- wykonane koryto,

- wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne zasady

Ogodlne zasady odbioru robdét podano w STWiIORB ,,Wymagania ogdlne”.

9.2.Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie pomiedzy Zamawiajgcym a Wykonawcg za wykonane Roboty zgodnie z
warunkami umowy.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

2.  PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykty

9. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondéw i zapraw

10. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geometrycznych

11. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

12. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni

drogowych. Piasek

13. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skfad, wymagania i
ocena zgodnosci

14. BN-80/6775 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,

03/01 parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania
10. BN-80/677 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
03/04 parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
SST-5.2.
PLACE ZABAW - PODBUDOWA POD NAWIERZCHNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z podbudowa pod nawierzchnie placu zabaw.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot jak w pt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych:

- wykonania podbudowy pod nawierzchnie placu zabaw.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wiecej
warstw zageszczonej mieszanki, ktéra stanowi warstwe nosng nawierzchni boiska.

1.4.2. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajagcy na odpowiednim
zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w ST ,, Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt

Ogdlne wymagania dotyczgce robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

1.6.Roboty towarzyszace i tymczasowe

- zabezpieczenie wykopdw i skarp

- wymiana namoknietego podfoza na podbudowe kamienng

- zwiekszenie grubosci warstw w przypadku niemoznosci uzyskania nosnosci O parametrach
E2>80MPa, E2/E1 <2,2.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

2.2.2. Piasek

Dostarczany piasek do warstwy zageszczanej pod geowtdknine musi spetnia¢ nastepujgce
wymagania:

- zawartos$¢ ziaren mniejszych niz 0,075 mm

—nie wiecej niz 5 %,

- uziarnienie do 2 mm

— nadziarna nie wiecej niz 15 % (nie dopuszcza sie w nadziarnie ziaren wiekszych od 4 mm),

- nie moze by¢ zanieczyszczony zwigzkami organicznymi jak. np. trawa, szczatki korzeni,
konardw itp.

— barwa z6tta,

- nie moze zawierac¢ zadnych zanieczyszczen gliniastych lub ilastych,

- wskaznik piaskowy ma by¢ wiekszy niz 65 %.

2.2.2. Pospotka zwirowo-piaskowa
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Pospdtka zwirowa musi spetnia¢ wymagania normy PN-B-11111 i PN-B-11113, a ponadto
wskaznik piaskowy wg BN-64/8931-01 dla pospétki zwirowej o uziarnieniu: od 0 do 20 mm,
WP powinien wynosi¢ od 25 do 40, a dla pospétki zwirowej od 0 do 50 mm, WP powinien
wynosi¢ od 55 do 60. Skfad pospétki zwirowej: 30% - 40% ziaren zwirowych od 2mm do
20mm, a pozostate frakcje mniejsze od 2mm powinny by¢ w ilosciach: -70% - 85% 0,05 mm
—2,00 mm

2.2.3. Kruszywo tamane

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych pochodzenia naturalnego,
stabilizowanych mechanicznie powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku
przekruszenia surowca skalnego. Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen
obcych i bez domieszek gliny. Podtoze (koryto) pod nawierzchnie z poliuretanu nalezy
wyprofilowa¢ recznie lub mechanicznie, oczysci¢ z wszelkich zanieczyszczen i zagescic
mechanicznie (Is = 0,97). Grunt odspojony w czasie korytowanie nalezy wywies¢ lub uzy¢ do
niwelacji terenu. Przygotowanie podtoza nalezy wykona¢ bezposrednio przed wykonaniem
nawierzchni.

2.2.4. Geowtdknina

Geowtdknina powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN-963:1999 oraz spetnia¢ ponizsze
minimalne wymagania:

- wytrzymatos$é na rozcigganie 16 kN/m,

- wydtuzenie przy zastosowaniu max. sity rozciggajacej 55 %

- wytrzymatos$é na rozcigganie przy 5% wydtuzeniu kN/m 6,8

- odpornosé na rozerwanie 1400 N

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujgcy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

— zageszczarek mechanicznych, spalinowych do zageszczania podbudéw;

— walcow mechanicznych;

—réwniarek.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,Wymagania ogdlne” .

4.2. Transport obrzezy betonowych

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w  warunkach
zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Utozenie geowtokniny

Geowtdknine nalezy ukfada¢ na warstwie podbudowy ttuczniowej bez jakiegokolwiek
dodatkowego mocowania lub wstepnego naprezania. Warstwe podsypki mozna uktadaé
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bezposrednio po ufozeniu geowtdkniny. Uzywajac wiecej rolek, nalezy zapewnié
wystarczajace ich naktadanie sie (zwykle minimum 30 cm)

5.3. Wykonanie podbudowy z kruszyw naturalnych

Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania koryta oraz profilowana i zageszczania
podtoza bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw
nawierzchni. Wczesniejsze przystgpienie do wykonana koryta oraz z profilowania i
zageszczania podtfoza, jest mozliwe wylacznie za zgoda Inspektora, w korzystnych
warunkach atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i
zageszczonym podtozu nie moze odbywac sie ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z
wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podtfoza

Przed przystgpieniem profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Bezposrednio po profilowaniu podfoza nalezy przystgpi¢ do jego
zageszczania. Zageszczanie podfoza nalezy kontynuowa¢ do osiggniecia wskaznika
zageszczenia nie mniejszego od 1s=0,97. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z
BN-77/8931-12. W przypadku, gdy materiat tworzacy podtoze uniemozliwia
przeprowadzenie badania zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprzeé¢ na metodzie
obcigzen ptytowych, okreslajgc wskaznik odksztatcenia zgodnie z PN-S-02205; 1998. Metode
tg nalezy stosowal tylko dla gruntéw gruboziarnistych, dla ktorych nie jest mozliwe
okreslenie wskaznika zageszczenia wedtug BN-77/8931-12. Wilgotnos¢ gruntu podtoza
podczas zgeszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do
+10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podtoia

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym
stanie. Jezeli po wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza
nastgpi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przez roztozenie folii lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Kierownika Projektu. Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze
ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy mozna przystgpic
dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw.

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i
zageszczenia koryta i wyprofilowanego podfoza podaje tablica ponize;j.

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw dotyczacych cech geometrycznych i
zageszczenia koryta i wyprofilowanego podfoza.

Wyszczegdlnienie badan i pomiaréw Minimalna czestotliwosé badan i pomiaréw
Szerokos¢ koryta
Rownos¢ podtoza
Réwnos¢ poprzeczna W przekrojach charakterystycznych oraz w
Spadki poprzeczne miejscach wskazanych przez Inspektora
Rzedne wysokosciowe
Uksztattowanie osi w planie
Zageszczenie, wilgotnosc gruntu podtoza W 2 punktach na dziennej dziatce roboczej,
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lecz nie rzadziej niz raz na 600m2

6.2.2. Szerokos¢ koryta

Szerokos¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze rdézni¢ sie od szerokosci istniejgcego

placu o wiecej niz+10 cm i -10 cm.

6.2.3. Rdwnos¢ koryta

Nieréwnosci podfuzne koryta i profilowanego podfoza nalezy mierzyé 4-metrowq fatg

zgodnie z BN-68/8931-04.

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg fatg. Nierdwnosci nie mogg przekraczaé

20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego poditoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja

projektowg z tolerancjg ~0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokos$ciowe

Rdznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza nie

powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie

0Os w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz 5 cm.

6.2.7. Zageszczenie koryta

Wskaznik zageszczenie koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wedtug BN-77/8931-12

nie powinien by¢ mniejszy od podanego ponize;j.
Strefa korpusu

Goérna warstwa o grubosci 20cm 0,97

Na gtebokosci od 20cm do 50cm od powierzchni podtoza 0,95

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie pordwnanie wartosci modutéw

odksztatcenia, to wartos¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia,

okreslonych zgodnie z BN-64/8931-02 nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotnos$¢ gruntu

podtoza powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego

podtoza)

Wszystkie powierzchnie, ktdre wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od

okreslonych w punkcie 6.2. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co

najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdérne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez

spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB ,, Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta,
Jednostkg obmiarowa jest jest m3 (metr szescienny) gruntu odwiezionego na odkfad.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWIORB ,,Wymagania ogdlne”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w STWIORB ,,Wymagania ogdlne”.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 koryta wraz z zageszczeniem podtoza obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na odktad
lub nasyp,

- profilowanie dna koryta lub podtoza,

- zageszczenie,

- utrzymanie koryta lub podtoza,

- przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
techniczne;j.

Cena odwiezienia na odktad 1 m3 gruntu uzyskanego przy korytowaniu obejmuje:

- pozyskanie przez Wykonawce terenu na odktadu lub uzyskanie zgody od wifasciciela
odpowiedniego terenu na odptatne lub nieodptatne sktadowanie gruntu,

- roboty przygotowawcze na miejscu odktadu,

- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na odktad,
- uformowanie odktadu z ewentualnym zageszczeniem,

- ewentualne humusowanie i obsianie skarp mi korony odktadu,

- koszt ewentualnej utylizacji gruntow zaliczconych do odpadéw szkodliwych lub
niebezpiecznych,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
techniczne;j.

10.PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

PN-B-04881 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.
PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
SST-5.3.
NAWIERZCHNIE SYNTETYCZNE PLACOW ZABAW

1.WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i

odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem nawierzchni syntetycznych placow zabaw.

1.2. Zakres stosowania

Niniejsza specyfikacja techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot w punkcie.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z :
- wykonanie nawierzchni na dwéch placach zabaw.

1. 4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi

normami oraz z definicjami podanymi w STO ,, Wymagania ogdlne"

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt

Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne".

2.MATERIALY

2.1.0gdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w

ST ,,Wymagania ogdlne"

2.2. Materiaty na plac zabaw kolorystyka i wysokos¢ upadku HIC

Nawierzchnie bezpieczne koloru ceglastego - paleta barw- RAL 3016.

Upadek — HIC zgodnie z PN-EN 1177, pod urzadzeniami placéw zabaw na otwartym
powietrzu, dla ochrony przed upadkami z wysokosci.

HIC 2,20m — $cianka wspinaczkowa,

HIC 2,00m — linarium i zestaw zabawowy,

HIC 1,60m — zjazd linowy

HIC 1,25m — hustawki

HIC 0,91m — wazka

HIC 0,73m — karuzela

HIC 0,60m —tuba

HIC 0,45m — kiwak

2.3. Materiaty nawierzchni bezpiecznej SBR i EPDM

Do wykonania nawierzchni poliuretanowej stosuje sie materiaty na bazie zywié
poliuretanowych z dodatkiem granulatu gumowego SBR Ilub EPDM. Szczegdétowa
specyfikacja materiatu wg kart technicznych producenta i dostawcy systemu
wielowarstwowej nawierzchni poliuretanowej. Nawierzchnie poliuretanowe muszg spetniaé
wymagania okreslone w normie PN-EN 14877 [1].

Wymogi i parametry techniczne nawierzchni poliuretanowych przedstawiono w tablicy
ponizej:

L.p. Witasciwosé Jedknaost Wymagania Metody badan

1 Wyglad zewnetrzny - Barwa jednorodna, matowa PN-EN 14877:2008
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nawierzchni
2 Grubosé mm 0+1 PN-EN 1969:2002
3 Wytrzymatosc na N/mm2 >0,9 PN-EN 12230:2005
rozcigganie
4 Wydiuzenie wzgledne % >80 PN-EN 12230:2005
przy zerwaniu
Wartos¢ srednia 55-110 oraz
5 Tarcie (opdr poslizgu, pry  |Poledynczy wynik badanianie | o b\ 13036 4.9011
préba wahadta) powinien rézni¢ sie wiecej niz
o cztery jednostki
6 Predkosc przesiakania Mm/h >150 PN-EN 12616:2005
wodg
Wytrzymatosé na kolce: -
zmniejszenie
7a wytrzymatosci na % <20 PN-EN 14810:2006
rozcigganie po dziataniu
kolcow
7b Spadek wydtuzenia . <20
wzglednego przy zerwaniu
Odksztatcenie pionowe na PN-EN
8 . mm <6
podtozu betonowym 14809:2006/AC:2007
Po przeprowadzeniu starzenia
nawierzchnia powinna PN-EN 12230:2005
Odpornos¢ nawierzchni spetnia¢ wymagania z zakresu: PN-EN 1410:2006
9 na dziatanie temperatury, i - wytrzymatosci na PN-EN 14877:2008
wody i promieniowanie rozcigganie, PN-EN 1436:
UV (sztuczne starzenie) - odpornosci na Scieranie, 2006/AC:2007
- odpornosci na kolce; PN-EN 20105-A02:1996
- amortyzacji wstrzgsow
Odpornosc¢ na scieranie w
10 aparacie Tabera (ubytek g <1,5 PN-EN 5470-1,2001
masy)
Odpornosc¢ na scieranie w
11 aparacie Tobera po. g <4 PN-EN 1477:2008
sztucznym starzeniu sie
(ubytek masy)
Odpornos¢ nawierzchni
12 na' dziatanie mrfnzu— % <1,0 Wg 'rekor'nendaql
zmiana masy prébek- technicznej produktu
ocena makroskopowa
13 Wytrzymatosc na N > 140 PN-EN ISO 4674-1:2005
rozcigganie
Zachowanie pitki po
dbiciu bi
14 - wostolsctl; ELO(;‘;"C’)V;S:Cia % 290 PN-EN
- 12235:2005/AC:2006
od betonu
- pitka do koszykowki
Przyczepnos¢ do podktadu
15 N/mm?2 260 ZUAT-15/VII1.09/2003
betonowego
16 [Frevezepnostdopodktadu i o >50 ZUAT-15/VI111.09/2003
asfaltowego
P S¢ d dktad
17 | [Eyezepnosc do poditadu o >50 ZUAT-15/VI11.09/2003
mineralnogumowego
Amortyzacja wstrzgséw,
18 redukcja sity w podtozu % 35-50 PN EN 14808:2006
betonowym
19 Amortyzacja wstrzgsow % 35-50 PN EN 14877:2008
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po sztucznym starzeniu,
redukcja sity w podtozu
betonowym
Scieralno$¢ w aparacie PN EN 660-1: 2002/A
<

20 Stuttgart mm <01 1:2005
21 Twardosc¢ wg Shore’a ShA 45-70 PN-EN ISO 868:2005
Wspotczynnik tarcia
. ) S

22 kinetycznego f: - 240 ZUAT-15/VI11.09/2003
-w stanie suchym > 25

-w stanie zawilgoconym

3.MATERIALY

3.1.0gdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w
ST ,,Wymagania ogdlne"

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni poliuretanowej

Wykonawca przystepujagcy do wykonania robot powinien wykazaé sie mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu:

- sprzetu dostosowanego do technologii wykonania nawierzchni poliuretanowej zgodny z
zaleceniami Producenta systemu,

- betoniarki, do przygotowywania podsypki cementowo-piaskowej,

- przewoznych zbiornikdw na wode,

- pity do ciecia betonu,

- rozktadarka mas poliuretanowych

- innego drobnego sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,Wymagania ogdlne” .

4.2. Transport obrzezy betonowych

Transport materiatéw do wykonania nawierzchni poliuretanowych powinien odbywac sie
zgodnie z zaleceniami Producenta systemu, w sposdb zapewniajgcy niezmiennos¢ ich
wiasciwosci technicznych.

Do kazdego opakowania powinna by¢ dotgczona etykieta zawierajgca co najmniej
nastepujgce dane:

- nazwe i adres Producenta,

- nazwe i oznaczenie wyrobu oraz nazwe nawierzchni i jej odmiany,

- termin przydatnosci do uzycia (jezeli jest okreslony),

- mase netto,

- oznakowanie wymagane przez Rozporzadzenie Ministra Zdrowia z dn. 20.04.2012r. w
sprawie oznakowania opakowan substancji niebezpiecznych i mieszanin niebezpiecznych
oraz niektérych mieszanin (Dz.U.Nr 79/32012, poz.445),

-informacje dotyczace zagrozenia dla zdrowia lub zycia, okreslone w karcie charakterystyki,
-podstawowe warunki i zasady stosowania,

-nr rekomendac;ji ITB,

-nr i date wydania $wiadectwa technicznego (zgodnosci).
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Nawierzchnia poliuretanowa

Wyroby wchodzace w sktad systemu poliuretanowego nalezy przygotowaé bezposrednio
przed uzyciem, mieszajgc ich sktadniki w proporcjach okreslonych przez Producenta
systemu. Kolejne warstwy nawierzchni powinny by¢ wykonane po utwardzeniu warstwy
poprzedniej. Przedziat czasu miedzy uktadaniem kolejnych warstw nawierzchni powinien by¢
okreslony w instrukcji. Temperatura otoczenia i podfoza w czasie wykonywania nawierzchni
powinna wynosi¢ od +100C do +250C. Prace nawierzchniowe nalezy prowadzi¢ podczas
pogody bezdeszczowe]. Przygotowanie podifoza oraz technologie wykonania nawierzchni
nalezy wykona¢ wg zalecen Producenta systemu poliuretanowego okreslonych w instrukgji.
Warstwe nos$ng uktadac¢ nalezy mechanicznie, bez spoinowo, przy pomocy rozktadarki mas
poliuretanowych. Wierzchnig warstwe uzytkowg wykonuje sie poprzez natrysk
mechaniczny.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB ,, Wymagania ogdlne”.

Przed przystgpieniem do robot, Wykonawca powinien uzyska¢ od dostawcow materiatow
aprobaty techniczne materiatow przeznaczonych do wykonania robdt i przedstawic¢ je
Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji materiatéw, zgodnie z wymaganiami.

6.2. Zasady szczegdtowe kontroli

6.2.1. Kontrola nawierzchni

Rdznice pomiedzy rzednymi wykonanej nawierzchni i rzednymi istniejgcego placu nie
powinny przekracza¢ + 1cm.

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z ustaleniami STW z tolerancjg +0,2%.
(bez tolerancji ujemnej). RGwnos¢ nawierzchni: graniczna wartos¢ odchytki mierzonej w mm
pomiedzy dwoma mierzonymi punktami powinna wynosi¢: 3mm przy odlegtosci pomiedzy
punktami rownej 4,0m.

Nawierzchnia powinna mieé¢ jednakowg grubos¢ z zachowaniem tolerancji +1mm.
Nawierzchnia powinna mie¢ jednorodng fakture zewnetrzna i jednolity kolor. Warstwa
uzytkowa powinna byc¢ trwale zwigzana z warstwa nosng. Powstate faczenia powinny by¢
liniami prostymi, bez uskokdw. Nawierzchnia powinna spetnia¢ parametry podane w pkt.
5.2.

Badania kontrolne powinny obja¢ ponizsze elementy:

-réownosé nawierzchni,

-pochylenia podtuzne i spadki poprzeczne,

-grubos$¢ nawierzchni.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST 0.0 ,Wymagania dotyczace przedmiaru i
obmiaru robot ” punkt 7”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robdét zanikowych z odtworzenia nawierzchni jest:

- dla nawierzchni poliuretanowej — m2 (metr kwadratowy)
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w STWIORB ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Rodzaje odbioréw

Odbiér odtworzenia nawierzchni obejmuje:

- odbidr czesciowy robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu (wykonania gruntujacej, nosne;j
i zamykajacej warstwy nawierzchni poliuretanowej),

- odbidr korcowy (po wykonaniu wszystkich robot),

- odbiér pogwarancyjny, zgodnie z zasadami podanymi w STWIORB. Odbidr nawierzchni
poliuretanowej nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z zasadami zaleconymi przez Producenta i
kartg techniczna nawierzchni syntetycznej.

Dokumenty wymagane do obioru nawierzchni poliuretanowej:

- badania na zgodnos¢ z norma PN-EN 14877, lub aprobata techniczna ITB, lub
rekomendacja techniczna ITB,

- karta techniczna nawierzchni potwierdzona przez jej Producenta,

- atest PZH dla oferowanej nawierzchni,

- autoryzacja Producenta nawierzchni poliuretanowej, wystawiona dla wykonawcy na
realizowang inwestycje wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przez Producenta.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne zasady odbioru robdét podano w STWiIORB ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:

a) dla wykonania nawierzchni poliuretanowe;j:

- zakup i dostawe produktéw nawierzchni i farb poliuretanowych,

- wykonanie wszystkich warstw nawierzchni: gruntujgcej, nosnej i zamykajacej i wierzchniej
(uzytkowej),

- wykonanie malowania linii boisk i logo,

- przeprowadzenie niezbednych pomiardw i badan,

oraz wykonanie innych czynnosci niezbednych do prawidtowego wykonania robat.
PN-EN 14877 - Nawierzchnie syntetyczne niekrytych terendw sportowych. Specyfikacja.
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