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SPECYFIKACJA TECHNICZNA - INSTALACJE ELEKTRYCZNE.
SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ZAWARTOSC OPRACOWANIA
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA - INSTALACJE ELEKTRYCZNE.

ST-E.1. CPV 45315700-5, CPV 45311100-1. TABLICE ELEKTRYCZNE. ZASILANIE TABLIC
ELEKTRYCZNYCH.
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST,
Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt

montazowych przy modernizacja budynkdw | lokali komunalnych - II etap ul. Wandy 1, 65-127 Zielona Gdra, dz.
259/52, obreb 0019.

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy przy robotach elektrycznych zwigzanych
Z realizacjg robot wymienionych w punkcie specyfikacji.

1.3. Zakres robot objetych ST.
Zakres robét obejmuje:

- trasowanie,

- wykucie bruzd pod montowane instalacje,
- montaz osfon rurowych,

- wykucie przebic¢ w scianach i stropach,

- zaprawianie bruzd po ufozeniu instalacji,
- montaz przewoddéw,

- wykucie wnek pod tablice elektryczne,

- montaZ tablic elektrycznych wraz z wyposazeniem,
- podiagczenie przewoddéw,

- wykonanie pomiaréw elektrycznych,

- wykonanie dokumentacji powykonawczej.

1.4. Ogdine wymagania dotyczace robét.
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za wykonanie prac zgodnie z przedstawiona specyfikacja techniczna,
dokumentacjg projektows, cytowanymi w pkt. 10 normami i przepisami zwigzanymi oraz poleceniami
Inwestora.

2. MATERIALY.
Kazdy wbudowany material powinien posiadac certyfikat na znak bezpieczenistwa, certyfikat zgodnosci

lub aprobate techniczng. Do wykonania przedstawionych wyzej prac nalezy zastosowac n/w materialy:

- 5x YKY 25 mm?

- YDYzo 5x6 mm?

- rura KR110

- aparaty tablicowe nn. do montowania na szynie TH 35:

- wylgczniki nadpradowe 1f , 3f charakterystyka B zakres pradéw 6 do 25 A,
- wytaczniki nadpradowe 1f charakterystyka C zakres pradow 6 do 25 A,
- rozégezniki izolacyjne 3-biegun. 1254,

- ochronnik przeciwprzepieciowy typ 1+2,

- wyigczniki réznicowo pradowe 2,4-bieg. 30mA, 25A

- modufowe bloki listew rozdzielczych,

- przeciwpoZarowy wylgcznik pradu PWP w obud. z tworzywa IP44

- tablica gféwna TG+TBS w obud. wnekowej IP40

- tablica mieszkaniowa TM w obud. wnekowej IP40

- tablica telekomunikacyjna mieszkaniowa TSM w obud. wnekowej IP40

3. SPRZET.
Sprzet reczny ( elektronarzedzia ) zgodny z projektem organizacji robot.

4. TRANSPORT
Srodki | urzadzenia transportowe powinny by¢ sprawne technicznie i dostosowane do transportu odpowiednich
materiatéw.

Do wykonania prac montazowych nalezy zastosowad n/w $rodki transportu:
- samochod dostawczy 0.9t
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SPECYFIKACIA TECHNICZNA - INSTALACIE ELEKTRYCZNE,

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Montaz tablic.
Tablice wykonac w oparciu o modufowe rozdzielnice z drzwiczkami i zamkiem. Rozdzielnice wyposazyé w
modufowg aparaturg nn. mocowana na szynie TH 35 Dopuszcza sie wykorzystanie szyny PE tablicy jako lokalnej
szyny wyréwnawczej.

5.2. Montaz linii zasilajgcej tablice TG
- WLZ zasilajacy tablice wykonac kablem 5 YKY 25 mm? z szafki kablowej SK-3 i utozy¢ w rurze PCV.

5.3. Montaz wewnetrznych linii zasilajacych tablice TM
- WLZ zasilajgcy tablice wykonaé przewodami YDY2o 5x6 mm? z tablicy licznikowej TL p/t.

5.4. Instalacja potaczen wyréwnawczych.
Lokalne pofaczenia wykonac przewodem DYZo 4 mm ? | potgczy¢ z PE w tablicy rozdzielczej TM.

5.5. Ochrona przeciwporazeniowa.
Jako ochrone przeciwporazeniowg zastosowano samoczynne wylaczanie w ukfadzie TN-S.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Kontrola jakosci robdt polega na sprawdzeniy:
- wiasciwej lokalizacji tablic elektrycznych,
- prawidfowosci doboru aparatéw nn.
- montazu aparatow nn.
- zgodnosci zastosowanych urzadzen ze specyfikacjg techniczna,
- pomiaréw rezystancji izolacji, skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej,
- zgodnosci dokumentacji powykonawczeaj z wykonanymi robotami,
7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarows jest:
- dla tablic 1 &zt
- dla wiz Im.
8. ODBIOR ROBOT.
Do odbioru koricowego nalezy przedstawic:
- protokoly pomiaréw rezystancji izolacji,
- pomiar rezystancji uziemienia,
- sprawdzenia samoczynnego wylgczania zasilania,
- certyfikaty na znak bezpieczeristwa, aprobaty techniczne na uzyte materiaty oraz deklaracje zgodnosci,

- dokumentacje powykonawcza.
- protokoly prob dziatania.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Platnosc za wykonane roboty bedzie dokonana po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robét,

10. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano montazowych. Instalacje elektryczne,
- PN-HD 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
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ST-E.2.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA - INSTALACIE ELEKTRYCZNE.

CPV 45311200. INSTALACIE ELEKTRYCZNE.

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot

montazowych przy modernizacja budynkéw | lokali komunalnych - II etap ul. Wandy 1, 65-127 Zielona Gora, dz.
259/52, obreb 0019,

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy przy robotach elektrycznych zwigzanych

z realizacjg robot wymienionych w punkcie specyfikacjl.

1.3. Zakres robdt objetych ST.
Zakres robdt obejmuje:

trasowanie,

wykucie bruzd pod montowane instalacje,
wykucie przebi¢ w $cianach i stropach,
zaprawianie bruzd po ufozeniu instalacji,
montaz przewodow pod tynk,

montaz rur osfonowych,

montaz osprzetu podtynkowego,

montaz opraw osSwietleniowych,

montaz gniazd 1faz

zasilenie odbiornikow 3faz

montaz lokalnej szyny uziemiajacej,
podtgczenie instalacji,

wywoz i utylizacje gruzu,

wykonanie pamiaréw elektrycznych,
wykonanie dokumentacji powykonawczej.
przygotowanie dokumentdw odbiorowych,

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za wykonanie prac zgodnie z przedstawiong specyfikacja techniczng,

dokumentacja projektowa, cytowanymi w pkt.10 normami i przepisami zwigzanymi oraz poleceniami Inwestora.

2. MATERIALY.

Kazdy wbudowany materiat powinien posiadad certyfikat na znak bezpieczenstwa, certyfikat zgodnosci lub
aprobate techniczna. Do wykonania przedstawionych wyzej prac nalezy zastosowac n/w materiaty lub

rownowazne:

T

Przewéd YDY-450/750V 2x1,5mm?

Przewéd YDYZ0-450/750V 3x1,5mm?

Przewdd YDY20-450/750V 4x1,5mm?

Przewdd YDYz20-450/750V 3x2,5mim?

Przewdd YDY20-450/750V 5x2,5mm?

Przewdd HDGs-450/750V 4x1,5mm?

Przewod DY20 4mm?

Kabel abonencki RG6

Kabel telekom. UTP 5kat

Kabel UFS 27

rurki gietka PCV fi16, fi20

puszki podtynkowe PK-60, PO-80,

tacznik podtynkowy jednobiegunowy p/t IP20

tacznik podtynkowy jednobiegunowy schodowy p/t IP20

facznik podtynkowy jednobiegunowy swiecznikowy p/t IP20
facznik podtynkowy jednobiegunowy p/t IP 44,

przycisk "dzwonek" p/t IP44

czujka ruchu z wyf. zmierzchowym

gniazdo wtyczkowe 16A/250V z uziemieniem o IP20 oraz IP44, 1faz, podtynkowe
gniazdo wtyczkowe podwdjne 16A/250V z uziemieniem IP20, 1faz, podtynkowe
gniazdo 2x RJ 45 IP20 p/t

gniazdo RTV/25AT IP20 p/t

dzwonek 230V AC

unifon

panel domofonu (3 przyciski)

oprawa LED IP54 z czujnikiem zmierzchowym (numer policyjny)
oprawa LED IP44 z czujnikiem zmierzchowym i czujka ruchu
oprawa LED IP44
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA — INSTALACJE ELEKTRYCZNE.

- oprawa awaryjna 2x 3,7W
- oprawa awaryjna z grzatka (zewneirzna)
- osuszacz muréw 230V, 1,5W
- uchwyty do rurek,
- opaski,
- szyna wyrownawcza LSW,
- bednarka FeZn 25x4,
- uziom pionowy pretowy fi20.
3. SPRZET

Sprzet reczny ( elektronarzedzia) zgodny z projektem organizacji robot.

4, TRANSPORT.
Srodki i urzadzenia transportowe powinny byc sprawne technicznie i dostosowane do transportu

odpowiednich materiatow.

Do wykonania prac montazowych nalezy zastosowac n/w $rodki transportu:

- samochod dostawczy 0.9t.
5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Wymagania ogodine.
Zmiana typu zainstalowanych urzadzen w stosunku do przedstawionej dokumentacji wymaga zatwierdzenia
przez Inwestora,

5.2. Kucie bruzd.
Kucie bruzd wykona¢ mechanicznie przez stosowanie narzynarek do tynkéw pe uprzednim wytrasowaniu tras

przewoddw. Trasowanie nalezy wykonac uwzgledniajgc konstrukcje budynku oraz trasy innych instalacji.
Po wykuciu bruzd i ulozeniu przewoddw, bruzdy nalezy zatynkowac.

5.3. MontaZz przewoddow.
Przewody instalacji oéwietlenia montowac:

- pod tynk w wykutych bruzdach,
- w rurkach PCV,

W trakcie prac montazowych stosowac sig do poniZzszych zasad:

- przewody montowac pod tynk réwnolegle do $cian lub sufitu i zaginac pod katem prostym.

- przejécia przez Sciany i stropy chronié rurkami izolacyjnymi PCV,

- przewody ukfadac na podiozu gladkim, mocowanie przewodéw w bruzdach przez gipsowanie,
- przewody uktfadaé swobodnie, tak aby nie byly narazone na naprezenia,

5.4. Montaz osprzetu.
Stosowac osprzet podtynkowy 16A, w pomieszczeniach technicznych i wilgotnych na tynku o IP 44. Puszki

osadzaé przez gipsowanie. aczniki i gniazda lezqce obok siebie powinny by¢ ostoniete wspding ramka
osfonowas.

5.5. Montaz opraw o$wietleniowych.
W pomieszczeniach wilgotnych nalezy stosowac oprawy oéwietleniowe IP44.

Wysokoéé montazu osprzetu:
- dla fgcznikow 1.15m

5.6. Montaz gniazd
Stosowac osprzet podtynkowy 16A, w pomieszczeniach wilgotnych IP44. Otwory pod puszki instalacyjne
wykona¢ mechanicznie. Puszki osadzac przez gipsowanie.
taczniki i gniazda lezace obok siebie powinny by¢ osfoniete wspding ramka ostonowg. Wysokosé
montazu osprzetu:

- gn. wtyczkowe h=03m

- gn. wtyczkowe w sanitariatach h=1,15 m

- gn. wtyczkowe w kuchni nad blatem h=1,05-1,15m
- gn. wtyczkowe w kuchni dla odciagu h=21m

5.7. Instalacja potaczen wyrdéwnawczych,
Lokalne pofaczenia wykonaé przewodem DYzo 4 mm ? j polaczyé z PE w tablicy rozdzielczej TM.

5.8. Ochrona przeciwporazeniowa.
Jako ochrone przeciwporazeniowa zastosowano samoczynne wylgczanie w ukfadzie TN-S.
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SPECYFIKACIJA TECHNICZNA ~ INSTALACJE ELEKTRYCZNE.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Kontrola jakosci robdt polega na sprawdzeniu:

- doboru opraw oswietleniowych,

- instalacji podtynkowych przed zakryciem,

- wiasciwej lokalizacji opraw oswietleniowych i osprzetu,

- zastosowania opraw i osprzetu o wiasciwym IP,

- trwatoéé zamocowanych urzadzen,

- zgodnoéci zastosowanych urzadzen ze specyfikacja techniczng,

- podifgczenia urzadzer zgodnie z DTR,

- pomiardw rezystancji izolacji, skutecznoéci ochrony przeciwporazeniowej, natezenia oswietlenia,

- zachowania zasady jednolitej pozycji zataczania facznikdw,

- dziatanie instalacji oswietleniowej podiaczonej pod napiecie wraz z pomiarem czasu dziatania opraw
ewakuacyjnych,

- zgodnosci dokumentacji powykonawczej z wykonanymi robotami,

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostka obmiarowg jest:

- dla przewodéw -1 mb.
- dla osprzetu - 1 szt
- dla opraw - 1 szt.
- dla gniazd 1faz. - 1 szt.
- dia podiaczenia odbiornikow 1faz. - 1 szt.
- dla pedfaczenia odbiornikéw 3faz. - 1 szt.

8. ODBIOR ROBOT.
Do odbioru korficowego nalezy przedstawic:

- protokofy pomiaréw rezystancji izolacji elektrycznej,

- natezenia oswietlenia,

- sprawdzenia samoczynnego wyfgczania zasilania

- certyfikaty na znak bezpieczerstwa,

- aprobaty techniczne na uzyte materialy oraz deklaracje zgodnosci,
- dokumentacje powykonawcza wraz z DTR urzadzen.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Platnosé za wykonane roboty bedzie dokonana po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robdt.

10. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano montazowych. Instalacje elektryczne.
- PN-HD 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
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