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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z rozbiorka elementéw drog w ramach przebudowy odcinka drogi gminnej
nr 493027P w m. Dabrowa i Kaczyniec.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot rozbiorkowych w
obrgbie terenu budowy i obejmuja:

- Cigcie mechaniczne nawierzchni z mas mineralno-asfaltowych na gtgboko$é ca 4 cm,

- Frezowanie nawierzchni asfaltowej drogi gminnej . Grubo$¢ frezowania 4 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-M-
00.00.00

»Wymagania ogélne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbidrki

Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog i przepustéw oraz obiektow moze by¢
wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

- fadowarki,

- samochody ci¢zarowe,

- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 4.
4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Material z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu zaakceptowanym przez
Inzyniera dla danego asortymentu materiatu rozbiérkowego.

Elementy z rozbiorki nalezy ustawia¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢
przed mozliwoscig przesuwania podczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementdéw drog obejmujg usunigcie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, ST lub wskazanych przez Inzyniera.
Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbidérkowe;.
Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie w sposob okreslony w ST lub przez Inzyniera.
Elementy i materiaty z rozbidrki powinny by¢ usuniete z terenu budowy na koszt Wykonawcy.
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Za bezpieczenstwo ruchu drogowego na odcinku wykonywanych robot odpowiada wykonawca.
Roboty nalezy oznakowa¢ zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu drogowego
(Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 r. w sprawie szczegdélowych
warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U.
2017, poz. 784)

5.2.1. Rozbiorka warstwy bitumicznej.

Powyzsze roboty nalezy wykona¢ frezarka. Materiat uzyskany z rozbiorki warstwy bitumicznej nie
powinien by¢ mieszany w trakcie wykonywanych robot, transportu i sktadowania z innymi
materiatami rozbiorkowymi.

5.2.2. Materialy do ponownego wykorzystania.

Materialy nadajace si¢ do powtdrnego wykorzystania staja si¢ wlasnoscia Zamawiajacego. Inzynier
podejmie decyzje co do ich dalszego wykorzystania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych rob6t rozbidrkowych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST D-0.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbidrka elementow drog lub przepustow jest:

- dla ciecia mechanicznego nawierzchni z mas mineralno-asfaltowych — mb ( metr biezacy ).
- dla frezowania nawierzchni asfaltowej - m? (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

Cena wykonania robot obejmuje:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

- naciecie nawierzchni pita mechaniczna,

- frezowanie nawierzchni asfaltoweyj,

- zatadunek 1 wywiezienie materiatdéw z rozbiorki,

- oczyszczenie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

- uporzadkowanie terenu rozbiorki;

- pryzmowanie odzyskanych materiatow,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Obwieszczenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 24 marca 2017 r w sprawie
ogloszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Infrastruktury w sprawie
szczegdtowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym
zarzadzaniem (Dz.U. z 2017 poz.784)

- Ustawa z dnia 14 grudnia 2012r. o odpadach (tekst jednolity Dz.U. z 2021 poz. 779)
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