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. WSTEP

Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét

Specyfikacja Techniczna odnosi sie do wymagan dotyczacych wykonania i odbioru
robot, ktére zostang wykonane w ramach zagospodarowania projektowanego placu

zabaw.

Il. PRZEDMIOT ZAMOWIENIA
Zamowienie obejmuje wykonanie nastepujacych robot:
- roboty przygotowawcze (ziemne)
- wykonanie nawierzchni bezpiecznej placu zabaw
- montaz urzadzen zabawowych placu zabaw (hustawka podwdjna, hustawka
wagowa, stot dla dzieci, sprezynowce, zestaw ze $lizgiem i drabinkg), koszy
na $mieci oraz lamp solarnych

—_— zonia placu zal

Zamoéwienie obejmuje wykonanie placu zabaw na terenie Gminy Debowiec w

miejscowosci Wola Debowiecka wg zamieszczonego w SIWZ zakresu rzeczowego.

Kod CPV:

CPV 45112723-9 Roboty w zakresie ksztattowania placow zabaw
CPV 45233200-1 Roboty w zakresie réznych nawierzchni
-CPV-45342000-6-Wznoszenie-ogrodzen

CPV 37535200-9 Wyposazenie placow zabaw

1) Roboty przygotowawcze - CPV 45112723-9 Roboty w zakresie ksztattowania

placow zabaw .

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét zwigzanych z przygotowaniem terenu (roboty ziemne) pod urzadzenia

i nawierzchnie placu zabaw.



1.2.Zakres stosowania ST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.3.

1.3.Zakres robot objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnoé$ci umozliwiajace i
majgce na celu wykonanie robot zwigzanych z przygotowaniem terenu (roboty
ziemne) pod urzadzenia i nawierzchnie placu zabaw.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i wytycznymi.

1.5.0g6Ine wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za
zgodnos¢ z SIWZ i poleceniami Zamawiajacego.

1.6.Sprzet

Roboty zwigzane z przygotowaniem terenu (roboty ziemne) moga by¢ wykonywane
recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

1.7.Wykonanie robot

Wykonanie korytowania sposobem mechanicznym wraz z wywiezieniem ziemi.
1.8.Kontrola jakosci robét

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z SIWZ pod wzgledem
doktadnosci wykonania.

1.9.Obmiar robét

Jednostkami obmiaru sa:

- ilos¢ m2 wykorytowanej powierzchni

- ilosé 1m? wywiezionej ziemi

1.10.0dbidr robot

Odbioru robét dokonuje si¢ na podstawie ogledzin i stwierdzenia zgodnosci
wykonania rob6t zgodnie z umowg .

1.11.Podstawa ptatnosci

Roboty rozliczane ryczattowo .



2) Roboty w zakresie nawierzchni placu zabaw - CPV 45233200-1

Roboty w zakresie réznych nawierzchni.

2.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania
szczegotowe dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni placu zabaw.

2.2.Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 2.3.

2.3.Zakres robot objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majace na celu wykonanie robot zwigzanych z utozeniem obrzezy betonowych oraz
wykonaniem wiasciwej nawierzchni ze zwirku sortowanego.

2.4. Okreslenia podstawowe

Okreélenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi
normami i wytycznymi.

2.5.0g6lne wymagania dotyczace robét

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za
zgodnosc z SIWZ i poleceniami Zamawiajgcego.

2.6.Sprzet

Roboty zwigzane z wykonaniem nawierzchni moga by¢ wykonywane recznie lub
mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

2.7.Wykonanie roboét

1. Utozenie obrzezy betonowych wym. 6x20 cm na tawie betonowe;j.

2. Rozécielenie geowtdkniny w celu odseparowania gruntu od wiasciwej nawierzchni.
3. Wypetnienie placu zabaw zwirkiem sortowanym, frakcji 2-8 mm nie zawierajgcym
czastek gliny lub mutu, gr. warstwy 30 cm.

2.8.Kontrola jakosci robot

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z SIWZ pod wzgledem
zastosowanych materiatow i doktadnosci wykonania.

2.9.Obmiar robot

Jednostkami obmiaru s3:

- ilo$¢ mb utozonego obrzeza



- ilo$¢ m2 rozscielonej geowtdkniny

- ilo$¢ m2 wysypanego zwirku sortowanego gr.30 cm.

2.10.0dbior robot

Odbioru robét dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenia zgodnosci
wykonania robét zgodnie z umowa .

2.11.Podstawa platnosci

Roboty rozliczane ryczattowo .

3)Roboty w zakresie wykonania oegrodzenia placu zabaw - CPV-45342000-6

-Wznoszenie ogrodzen.

Przedmiot ST——— ——————
i?\z_éamiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sg wymagania
szczego#owe Fotyczatce wykonania i odbioru robot zwmzanych z wykonaniem
ogrodzenia placu zabaw."
3.2.Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna j;sl-t' Stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i_realizabji robét wymier;liﬁh'ych_w pkt. 3.3.
3.3.Zakres robot objetych ST W
Roboty_,’_ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i

‘,majéée na celu wykonanie robo6t zwigzanych z wykonaniem ogrodzenia

syétewego malowanego proszkowo.
3.4. Okreéhnia podstawowe
Okreslenia podane W nlmejszej SST sa zgodne z obomazujqcyml odpowiednimi

normami i wytycznymi.

-

3.5.0gdlne wymagania dotyczace roboét
Wykonawca robét jest odpowieg,ziaih‘); za jakos¢ ich wykonania oraz za

zgodnos¢ z SIWZ i polecenigmi"’Zémawiajacego.

3.6.Sprzet e

Roboty zwiqzaﬁé/z wykonaniem nawierzchni mogg by¢ wykonywane recznie lub

mecbaﬁ@ie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

“3.7.Wykonanie robét — — - —_—




1.-Wykopanie -dotkéw -i-zamontowanie -stupkéw-ogrodzeniowyeh-systemowych /wg
d\okﬂqentacji projektowej/ w stopach betonowych.
2. Zamc}rto_ganie przeset ogrodzeniowych systemowych malowanych proszkowo o
wym. 2,50x1,20m oraz furtki o wym. 1,0x1,20m /wg dokumentacji projektowej/
zgodnie z instrukc;jéi"prqd ucenta systemu.
3.8.Kontrola jakosci réBét
Kontrola polega na sprawdzéﬁiu_ggodnoéci wykonania robét z SIWZ pod wzgledem
zastosowanych materiatow i dokiadrioéci wykonania.
3.9.0bmiar robot
Jednostkami obmiaru s3a:
-ilo$¢ m3 betonu na fundamenty stupkow
- ilo$¢ szt stupkow, panelri,‘,o'g"rbdzeniowych i furtek
3.10.0dbior robst
Odbioru rob‘c}_tf "ﬂokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenia zgodnosci
wykonanja‘rbbc’:t zgodnie z umowa.
3.1%Podstawa platnosci
/ﬁébﬁtyﬂ“ﬂzli&zanewczahﬂwe. — —

5) Montaz urzadzen zabawowych placu zabaw, koszy na $mieci i lamp

solarnych - CPV 37535200-9 Wyposazenie placéw zabaw.

5.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét zwigzanych z dostarczeniem i montazem urzadzen zabawowych
placu zabaw, koszy na $mieci i lamp solarnych.

5.2.Zakres stosowania ST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 5.3.

5.3.Zakres robét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajgce i

majace na celu wykonanie robét zwigzanych z dostarczeniem i montazem urzadzen



zabawowych placu zabaw (hustawka podwéjna, hustawka wagowa, stét dla dzieci,
sprezynowce, zestaw ze $lizgiem i drabinka), koszy na $mieci oraz lamp solarnych.
5.4.Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i wytycznymi.

5.5.0gdlne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é z

SIWZ i poleceniami Zamawiajgcego.

1. Hustawka podwdjna /wg dokumentacji projektowe;j/.
Wymiary urzadzenia 3,05 x 2,1 x 2,0m, wysoko$¢ swobodnego upadku: 1,35m.
Funkcje urzadzenia, materiaty, konstrukcja, oraz sposéb montazu zgodnie z

instrukcjg producenta.

2. Hustawka wagowa /wg dokumentacji projektowej/.
Wymiary urzadzenia 3,0x 0,15m, wymiary strefy bezpieczeristwa 5,0 x 2,15m.
Wysoko$¢ swobodnego upadku: <1,0m. Funkcje urzadzenia, materiaty, konstrukcja,

oraz sposdb montazu zgodnie z instrukcjg producenta.

3. Stét dla dzieci - 2 szt /'wg dokumentacji projektowej/.
Wymiary urzadzenia 1,60 x 1,80m x 0,52m.
Funkcje urzadzenia, materialy, konstrukcja, oraz sposéb montazu zgodnie z

instrukcjg producenta.

4. Sprezynowce - 2 szt /wg dokumentacji projektowej/.

Wymiary urzadzenia 0,1 x 0,3 x 2,39m, wymiary strefy bezpieczenstwa 3,3 x 4,0 m.
Wysokos¢ swobodnego upadku: <0,55m.

Funkcje urzadzenia, materialy, konstrukcja, oraz sposéb montazu zgodnie z

instrukcjg producenta.

5. Zestaw ze $lizgiem i drabinka /wg dokumentaciji projektowej/.
Wymiary urzadzenia 3,0 x 3,0 -2,85m, wymiary strefy bezpieczerstwa 6,0 x 6,0m.
Funkcje urzadzenia, materiaty, konstrukcja, oraz sposéb montazu zgodnie z

instrukcja producenta.



6. Kosz na $mieci - 2 szt /wg dokumentacji projektowej/.
Kosz typowy betonowy z pojemnikiem stalowym ocynkowanym.
Pojemnos¢ 40 |. Wymiary: srednica 0,6 m.

Uzyte materiaty, konstrukcja, oraz sposéb montazu zgodnie z instrukcjg producenta.

7. Lampa solarna - 4 szt /wg dokumentacji projektowej/.
Wysokosc¢: 4m, LED 2x4W, moc paneli 100W.
Funkcje urzadzenia, materialy, konstrukcja, oraz spos6b montazu zgodnie z

instrukcjg producenta.

5.6.Sprzet

Roboty zwigzane z wyposazeniem placéw zabaw moga by¢ wykonywane recznie lub
mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

5.7.Transport

Materiaty na budowe placu zabaw powinny by¢ przewozone odpowiednimi srodkami
transportu, zeby unikng¢ uszkodzen, trwatych odksztatcen oraz zgodnie z przepisami
BHP i ruchu drogowego.

5.8.Wykonanie robét

Montaz - wykopanie dotkéw pod fundamenty (lub gotowe prefabrykaty
fundamentowe), rozplantowanie nadmiaru ziemi i osadzenie urzadzen wg
wytycznych producenta.

5.9. Kontrola jakosci robét

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robot z umowg pod wzgledem
zastosowanych materiatéw i doktadnosci wykonania.

5.10.0bmiar robot.

Jednostkami obmiaru s3g:

— ilos¢ szt lub kpl dostarczonych i zamontowanych urzgdzen

5.11.0dbidr robét

Odbioru robo6t dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenia zgodnosSci
wykonania robé6t z SIWZ i umowa.

5.12.Podstawa ptatnosci

Roboty rozliczane ryczaitowo .



