SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT —ROBOTY SLUSARSKO-KOWALSKIE

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

Kod 45313000-4
Opis Instalowanie wind i podnosnikéw

B.06.00.00 Montaz podnosnika

1/5



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT — ROBOTY SLUSARSKO-KOWALSKIE

B.06.00.00 Montaz podnosnika

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot, ktdre zostang
wykonane przy montazu podnosnika dla oséb niepetnosprawnych w budynku Urzedu Stanu Cywilnego w Swieciu

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci zwigzane z dostawg i montazem podnosnika dla
niepetnosprawnych

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogodine wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami
Przedstawiciela Zamawiajgcego.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne

Wymagania ogdélne dotyczace materiatébw Wymagania ogélne dotyczace materiatéw podano w ST 00. ,Wymagania ogodlne"
2.2. Podnosnik

Zgodnos¢ rozwigzania projektowego z POLSKA NORMA PN-ISO 9386-1.

Projektowana platforma podnoszgca pionowa zaprojektowana:

- na kondygnacji parteru (drzwi podwdjne) — sg one obrécone o 90st.w stosunku do siebie,

- na kondygnacji | pietra drzwi pojedyncze.

Wymiary projektowanej platformy w widoku z gory (szerokos¢ na dlugos¢) 1 100 x 1 467 mm.

Zgodnie z POLSKA NORMA PN-ISO 9386-1. Platformy podnoszace z napedem mechanicznym dla os6b z ograniczona
zdolnoscia poruszania sie. Zasady dotyczace bezpieczenstwa, wymiaréw i dziatania

Czesc¢ 1: Platformy podnoszace pionowe.

Zgodnie z tabelg 5 normy:

Minimalne wymiary platformy.

Podstawowe zastosowanie Minimalne wymiary w widoku z géry
(szerokos¢ x dtugos¢)
Jezeli drzwi sg obrécone o 90 st. w stosunku do siebie — 1100 x 1 400
pomocnik obok wézka

Zaprojektowana platforma spetnia warunki dla os6b niepetnosprawnych wraz z pomocnikiem ww osoby obok woézka.

Projektowane rozwigzanie zastepuje istniejaca platforme przychodowa na parterze budynku - istniejaca platforma
przychodowa przeznaczona do demontazu.

Parametry projektowanej platformy dla oséb niepetnosprawnych.

Platforma pionowa A5000 wraz z szybem czesciowo przeszklonym

Model A5000
Naped Naped Srubowy
Udzwig 400 kg
Predkos¢ 0,15 m/sek

- Fal. 1x230V 50-60Hz 16A miekki
Zasilanie

star
Wymiar platformy 1100 mm x 1 467 mm
llos¢ przystankow 3
llo$¢ drzwi 3
llos¢ poétfrontow 0
Podszybie 50 mm
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Wysokos¢ podnoszenia 5075 mm
Wysokos¢ ponad najwyzszym przystankiem 2 250 mm

Kolorystyka.

Panele stalowe szybu RAL 9016 - BIEL
Wykonczenie powierzchni drzwi RAL 9016 - BIEL
Profile narozne szybu RAL 9016 - BIEL

Platforma (lakierowanie proszkowe oston $ciany pionowej) RAL 9006 - SZARY

Wykonczenie profili paneli szklanych RAL 9016- BIEL
Telefon Telefon nascienny
Awizacja glosowa Awizacja glosowa rozszerzona

Opcje platformy Panel maskujgcy spdd platformy
Pietrowskazywacz na platformie, Aut. oswietlenie LED na platformie

Drzwi 1 — przystanek ,,0”.

Usytuowane na przystanku 0 -zielona naklejka

Potozenie drzwi na $cianie szybu Sciana B

Swiatto otworu szeroko$é 1 000 mm
Swiatto otworu wysokos$é 2000 $ciana B
Automatyka drzwi Whbudowany otwieracz

Aut. zamkniecie i kaseta wezwan

Potozenie kasety wezwan Przy drzwiach
Przeszklenie drzwi Standardowe przezroczyste szkio
Pozostate opcje Sygnat dojazdu

Drzwi 2 — przystanek ,,1”.

Usytuowane na przystanku 1 -czarna naklejka

Potozenie drzwi na $cianie szybu Sciana A

Swiatto otworu szerokos$é 900 mm
Swiatto otworu wysoko$é 2000 $ciana A
Automatyka drzwi Whbudowany otwieracz

Aut. zamkniecie i kaseta wezwan

Potozenie kasety wezwan Przy drzwiach
Przeszklenie drzwi Standardowe przezroczyste szkto
Pozostate opcje Sygnat dojazdu

Drzwi 3 — przystanek ,,2”.

Usytuowane na przystanku 2 -czarna naklejka

Potozenie drzwi na $cianie szybu Sciana B
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Swiatto otworu szeroko$é 1000 mm

Swiatto otworu wysoko$é 2000 $ciana B

Automatyka drzwi Whbudowany otwieracz
Potozenie kasety wezwan Przy drzwiach

Przeszklenie drzwi Standardowe przezroczyste szkio
Pozostate opcje Sygnat dojazdu

Panele szybu

Sciany szybu Szyb dzwigu z metalowych paneli z aluminiowymi profilami naroznymi.

Przeszklony szyb Przeszklenie szybu z hartowanego, laminowanego szkfa. w aluminowych ramach.

Sufit Sufit systemowy z oswietleniem

1.1 Szkto

Sekcja llosé Wysokos¢ Poczatek Koniec
Al 1 904 mm 3600 mm 4504 mm
A2 2 904 mm  5475mm 7283 mm
Bl 2 904 mm 2696 mm 4504 mm
C1 3 904 mm  1792mm 4504 mm
c2 2 904 mm  5475mm 7283 mm

Au. Oswietlenie LED na platformie.
1.2 Wyposazenie dodatkowe platformy.

Platforma wyposazona w ponizej wymienione dodatkowe udogodnienia dla maksymalnego poprawienia komfortu uzytkowania
przez osoby z niepetnosprawnosciami o roznym charakterze.

- Automatyczne otwieranie drzwi ( samootwieracze) - 3 szt. ;
- Pietrowskazywacz na platformie ;
- Pietrowskazywacze na przystankach - 3 szt. ;

- Awizacja gtosowa.

3. SPRZET

Sprzet do wykonania rob6t Prace montazowe nalezy wykonaé recznie przy uzyciu drobnego sprzetu pomocniczego oraz
wskazanego przez Producenta urzadzenia i odpowiednich rusztowan, pomostéw i drabin:

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jako$é
wykonywanych robot i wkasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robo6t zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej,
wskazaniach Przedstawiciela Zamawiajgcego, w terminie przewidzianym umowsa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetniac wymagania dotyczgce przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom
dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez Przedstawiciela , pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco, na witasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Montaz podnosnika poprzedzi¢ sprawdzeniem tolerancji wykonania fundamentu i zamontowania statych kotew i hakéw do montazu
urzadzenia dzwigowego zgodnie z instrukcjg Producenta. Szyb dzwigu powinny by¢ wykonane z materiatéw niepylgcych lub by¢
zabezpieczony powtokg niepylaca. Zespoty napedowe dzwigu powinny by¢ zamocowane w sposob uniemozliwiajgcy przenoszenie
sie drgan na konstrukcje budynku. Maszynownia dzwigéw powinna by¢ wyposazona w urzadzenia umozliwiajgce podnoszenie
elementoéw instalacji dzwigowych. W szybach dzwigowych mozna umieszcza¢ wytgcznie urzgdzenia i przewody zwigzane z pracg i
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konserwacjg dzwigu. Szczegbétowe wymagania, jakim powinny odpowiada¢ pomieszczenia maszynowni oraz szybu dzwigu, w tym
nadszybia i podszybia, okreslajg przepisy o dozorze technicznym.

Powtoki malarskie powinny by¢ jednolite, bez widocznych poprawek, sladéw pedzla, rys i odpryskow.
6. KONTROLA JAKOSCI

Kontrola jakos$ci prac obejmuje:

- ocene jakosci materiatéw przed montazem, sprawdzenie kompletnosci dokumentow

- brak uszkodzen mechanicznych, rys, wgniecen i trwatych zabrudzen elementéw podnosnika przed montazem i po montazu,
- odchylenia wymiarowe zamontowanych elementéw urzadzen sprawdzi¢ wedtug danych Producenta,

-brak uszkodzen elementéw budynku stanowigcych podioze montazowe dla urzadzen w postaci $cian, stropéw, schodow i
balustrad,

-sprawdzenie dziatania urzgdzen wedtug parametréw producenta oraz wedtug warunkéw wykonania robot okreslonych w niniejszej
specyfikaciji

Wszystkie elementy robdt, ktére wykazujg odstepstwa od postanowien ST powinny zostaé rozebrane i ponownie wykonane na
koszt Wykonawcy

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarows dla: B.06.01.00 jest ryczatt
8. ODBIOR ROBOT

Wszystkie roboty podlegajg zasadom odbioru robét zanikajgcych lub ulegajacych zakryciu.
Odbidr obejmuje wszystkie materiaty podane w punkcie 2, oraz czynnosci podane w punktach 5i 6.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptaci sie w jednostkach wg punktu 7 za przygotowanie i dostarczenie na miejsce montazu, zamontowanie, oczyszczenie stanowiska
pracy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wykonawca zastosuje si¢ w petni do wymagan i zalecen ponizszych przepiséw. Wykonawca nie bedzie roscit zadnych kosztow
zwigzanych ze spetnieniem postanowien ponizszych dokumentéw.

1. PN-ISO-4190-6: 1997. Dzwigi osobowe instalowane w budynkach niemieszkalnych. Planowanie i dobor.

2. Zarzadzenie prezesa UDT (Urzgedu Dozoru technicznego) z dnia 24 listopada 1996 roku w sprawie warunkéw technicznych
dozoru technicznego dla dzwigéw hydraulicznych: osobowych i towarowych.

3. Platforma MUSI SPEENIAC warunki przepiséw ASF 2008:3 (Unijng Europejskg Dyrektywe Maszynowg 2006/42/WE)
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