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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH
dla zadania: budowa publicznie dostepnego, samorzadowego placu zabaw

- Wyposazenie placow zabaw
- Roboty w zakresie ksztattowania placow zabaw
- Montaz i wznoszenie gotowych konstrukcji

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace dostawy i
montazu urzadzen zabawowych 1 rekultywacja nawierzchni trawiastej na placu zabaw,
dziatka nr 450 obreb 0010 Wola Krzywiecka jednostka ewidencyjna 181305 2 Krzywcza

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i reali-
zacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna.

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i ma-
jace na celu wykonanie dostawy 1 montazu urzadzen zabawowych oraz rekultywacja na-
wierzchni trawiaste;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z obowigzujacymi od-
powiednimi normami i z danymi zawartymi w materiatach informacyjnych producentow
proponowanych materiatow.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ ich wy-
konania z umowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Zamawiajacego.

Dopuszcza si¢ tylko takie odstepstwa od przedmiotu zamowienia, ktore nie naruszajg posta-
nowien norm. Zakres robdt zgodny z Opisem Przedmiotu Zamdwienia.

2.0 MATERIALY:

Stosowane materiaty i wyroby budowlane powinny posiada¢ dokumenty dopuszczajace do
stosowania (certyfikaty, deklaracje zgodnosci, aprobaty techniczne, atesty higieniczne).
Materiaty do wykonania robdt powinny by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w Opisie
Przedmiotu Zamowienia.

3.0 SPRZET

Rodzaj sprzgtu uzytego do wykonania robdt pozostawia sie do decyzji

Wykonawcy 1 musi odpowiada¢ przyjetej technologii.

Roboty moga by¢ wykonywane mechanicznie badz reczne.

Stosowany sprzet: drobny reczny i elektronarzedzia, samochod dostawczy, wozek, taczka.



4.0 TRANSPORT

Podczas transportu sprzet oraz elementy sktadowe urzadzen zabawowych powinny by¢ do-
brze zamocowane, zabezpieczone przed zarysowaniem i uszkodzeniem mechanicznym.
Dostawa materiatow odbywac si¢ bedzie samochodami dostawczymi.

Zatadunek, transport i roztadunek materiatow nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z przepisami
bhp oraz przepisami o ruchu drogowym.

5.0 WYKONANIE ROBOT

5.1 Zasady ogoélne.
Przed przystagpieniem do robot nalezy wykona¢ wszystkie niezbedne zabezpieczenia,
zwlaszcza w zakresie bezpieczenstwa zycia 1 zdrowia oraz mienia 0sob trzecich.

5.2 Montaz.
Montaz urzadzen zabawowych na placach zabaw nalezy wykonywaé zgodnie z instrukcjg dostarczong przez
producenta wyrobu oraz aktualng normg PN-EN 1176-1. 5.3. lub réwnowazna.

5.3 Teren po zakonczeniu robot.

Po zakonczeniu robot teren nalezy przywroci¢ do stanu pierwotnego.

Odpady powstate w trakcie prowadzenia prac nalezy zagospodarowac zgodnie z obowigzu-
jacymi przepisami.

6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jako$ci robot polega na sprawdzeniu: kompletno$ci urzadzen zabawowych, spo-
sobu posadowienia ich w gruncie i prawidtowosci ich funkcjonowania.

7.0 ODBIOR ROBOT

Odbidr koncowy polegac¢ begdzie na sprawdzeniu:

- prawidtowosci osadzenia elementow konstrukcyjnych urzadzen zabawowych oraz ich
umiejscowienia w pionie,

- sposobu wykonczenia urzadzen zabawowych (brak ostrych krawedzi) przeprowadzonego
montazu,

- mocowania 1 zabezpieczenia $rub 1 kotew mocujacych,

- terenu po zakonczonych robotach,

- ilo$ci 1 rodzaju zamontowanych urzadzen,

- ilosci 1 rodzaju nawierzchni trawiastej

8.0 PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg rozliczenia finansowego jest wykonanie robot zgodnie z umowa 1 ich odebranie
protokotem odbioru koncowego.

Rozliczenie nastgpi na podstawie wystawionej przez Wykonawce faktury, zgodnie z zapi-
sami umownymi.

9.0 NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE

Normy z grupy PN-EN 1176 lub rownowazna odnoszace si¢ do wyposazenia publicznych
placow zabaw oraz okre$lajace wymogi dla bezpiecznej nawierzchni na placach zabaw:



- PN-EN 1176-1 Wyposazenie placéw zabaw i nawierzchnie. Czg$¢ 1: Ogolne wymagania
bezpieczenstwa i metody badan lub rownowazna.

- PN-EN 1176-6+AC Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Cz¢$¢ 6 Dodatkowe
szczegblowe wymagania bezpieczenstwa i metody badan urzadzen kolyszacych lub rownowazna.

- PN-EN 1176-7:2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Cze$¢ 7: Wytyczne
in-stalowania, sprawdzania, konserwacji i eksploatacji lub rownowazna.

Norma dotyczaca metody wyznaczania amortyzacji uderzenia dla nawierzchni poprzez po-
miar przyspieszenia powstajacego podczas zderzenia:

- PN-EN 1177+AC Nawierzchnie placow zabaw amortyzujace upadki, metody
wyznaczania amortyzacji uderzenia lub rbwnowazna.

- instrukcje montazu producenta poszczeg6lnych urzadzen zabawowych.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

Rekultywacja nawierzchni trawiastej na placu zabaw

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i od-
bioru robot zwigzanych z rekultywacja i pielegnacja nawierzchni trawiastej na placu zabaw,
dziatka nr 450 obreb 0010 Wola Krzywiecka jednostka ewidencyjna 181305 2 Krzywcza

1.2. Zakres robét objetych Specyfikacja techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z:
rekultywacja i pielggnacja trawnikow na terenie ptaskim,

2.0 MATERIALY

Nasiona traw

Nasiona traw najczesciej wystepuja w postaci gotowych mieszanek z nasion ré6znych gatun-
koéw. Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sklad gatunkowy, klase,
numer normy wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolnos$¢ kietkowania.

Mieszanki piaskowo-ziemne;j (piasek ptukany 65%, ziemia kompostowa 20%, torf odkwa-
szony 15%) gr. 12 cm

3.0 SPRZET

Rodzaj sprz¢tu uzytego do wykonania robdt pozostawia si¢ do decyzji Wykonawcey 1 musi
odpowiadac przyjetej technologii. Roboty mogg by¢ wykonywane mechanicznie 1 r¢gczne.
Stosowany sprzet: drobny reczny ogrodniczy i elektronarzedzia, samochod dostawczy, wo-
zek, taczka

4.0 TRANSPORT
Transport materiatéw do zieleni moze by¢ dowolny ,

4.0 WYKONANIE ROBOT

Wymagania dotyczace wykonania robot zwiazanych z trawnikami sa nast¢pujace:
teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z zanieczyszczen, teren powinien by¢ wyréwnany
1 splantowany oraz starannie wyrownana, przed siewem nasion trawy ziemi¢ nalezy wato-
waé watem gladkim, a potem watem - kolczatkg lub zagrabi¢, siew powinien by¢ dokonany
w dni bezwietrzne, okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpozniej do potowy wrzesnia,
na terenie plaskim nasiona traw wysiewane sg w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m2, po wysiewie
nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego wyréwnania 1
stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody.

Jezeli przykrycie nasion nastgpito przez watowanie kolczatka, mozna juz nie stosowa¢ watu
gladkiego, mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ gotowa lub wykonana wg sktadu po-
danego w ST.

Pielegnacja trawnikow:

najwazniejszym zabiegiem w pielggnacji trawnikow jest koszenie: pierwsze koszenie po-
winno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiggnie wysokos$¢ okoto 10 cm, nastepne koszenia



powinny si¢ odbywa¢ w takich odstepach czasu, aby wysokos¢ trawy przed kolejnym ko-
szeniem nie przekraczata wysokosci 10 do 12 cm, ostatnie, przedzimowe koszenie trawni-
kéw powinno by¢ wykonane z 1- miesigcznym wyprzedzeniem spodziewanego nastania
mrozéw (dla warunkow klimatycznych Polski mozna przyjaé pierwszg potowe pazdzier-
nika), koszenia trawnikéw w catym okresie pielegnacji powinny si¢ odbywac czesto 1 w
regularnych odstepach czasu, przy czym cz¢sto$¢ koszenia 1 wysokos$¢ ciecia, nalezy uza-
leznia¢ od gatunku wysianej trawy, chwasty trwate w pierwszym okresie nalezy usuwac
recznie; srodki chwastobdjcze o selektywnym dziataniu nalezy stosowac z duzg ostroznoscia
1 dopiero po okresie 6 miesi¢cy od zalozenia trawnika.

Trawniki wymagaja nawozenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar w ciggu roku. Mie-
szanki nawozow nalezy przygotowywac tak, aby trawom zapewni¢ sktadniki wymagane w
poszczegblnych porach roku: wiosng, trawnik wymaga mieszanki z przewaga azotu, od po-
lowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwickszajac dawki potasu 1 fosforu, ostatnie nawozenie
nie powinno zawiera¢ azotu, lecz tylko fosfor i potas.

Pielegnacja w okresie gwarancyjnym polega na:

- koszenie i zagrabianie skoszonej trawy,

- wysiewanie nawozOw mineralnych i dosiewanie nasion,

- watowanie po skoszeniu trawy,

- pielenie 1 podlewanie woda,

5.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega na sprawdzeniu: oczyszczenia terenu z
gruzu i zanieczyszczen, okreslenia ilosci zanieczyszczen (w m3), pomiaru odleglo$ci wy-
wozu zanieczyszczen na zwalke, wymiany gleby jalowej na ziemi¢ urodzajng z kontrola
grubosci warstwy rozscielonej ziemi, ilo$ci rozrzuconego kompostu, prawidtowego uwato-
wania terenu, zgodnosci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji projek-
towe], gestosci zasiewu nasion, prawidtowej czestotliwosci koszenia trawnikéw 1 ich od-
chwaszczania, okresow podlewania, zwtaszcza podczas suszy, dosiewania ptaszczyzn traw-
nikow o zbyt malej gestosci wykietkowanych zdziebel trawy.

6.0 OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowac zgodnie z przedmiarem ro-
bot (formularzem wyceny robot).

7.0 PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg rozliczenia finansowego jest wykonanie robdt zgodnie z umowa i ich odebranie
protokotem odbioru koncowego.

Rozliczenie nastgpi na podstawie wystawionej przez Wykonawce faktury, zgodnie z zapi-
sami umownymi.

Cena jednostki obmiarowej wykonania robdt obejmuje: roboty pomiarowe i przygotowaw-
cze, roboty wyszczegolnione w przedmiarze 1 formularzu wyceny robot podstawach wyceny
-tablicach przywotanych katalogoéw naktadow rzeczowych, roboty pomocnicze niezbedne
do wykonania robot podstawowych,

Opracowal:

inz. Stanistaw Malinowski



