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OPIS PRZEDMIOTU ZAMÓWIENIA 
ZESTAWIENIE PARAMETRÓW I WARUNKÓW GRANICZNYCH

SYSTEM ROBOTA CHIRURGICZNEGO/ORTOPEDYCZNEGO
	Lp.
	Parametr /Warunek  


	Parametr wymagany
	Parametr oferowany

	I
	System robota chirurgicznego/ortopedycznego, który umożliwia planowanie, nawigowanie, śródoperacyjną wizualizację oraz resekcje kości podczas zabiegów implantacji endoprotez całkowitych i połowiczych stawu kolanowego. System  daje możliwość precyzyjnego dopasowania implantu do pacjenta poprzez zbieranie punktów charakterystycznych i mapowanie nasady kości udowej i piszczelowej tworząc w ten sposób trójwymiarowy model przestrzenny operowanego stawu kolanowego. System nie wymaga obrazowania przedoperacyjnego RTG, TK, RM. System zawiera szczegółowy interfejs użytkownika, który zapewnia konfigurację procedury, wizualizuje procesu tworzenia modelu, planowania zabiegu, ustalenia balansu więzadłowego w pełnym zakresie ruchu oraz resekcji kostnych, prowadząc przez poszczególne etapy zabiegu w czasie rzeczywistym.
	
	

	
	Nazwa i typ
	Podać 
	

	
	Producent
	Podać
	

	
	Kraj pochodzenia
	Podać 
	

	
	Rok produkcji
	Tak/podać
	

	1. 
	Stacja główna:

Konsola w której znajduje się jednostka centralna, komputer z oprogramowaniem, zarządzanie energią, dystrybucja audio i video,  sterowanie zrobotyzowanym narzędziem wiertniczym, sterowanie pompą do irygacji. Pamięć wewnętrzna 480GB, waga nie przekraczająca 10kg. Wymiary 17.5” x 5” x 14.5”

	Tak/podać 


	

	2. 
	Monitor:
Monitor dotykowy o wymiarach 23.25” x 14.5” x 2.5” zamontowany na mobilnym wózku. Monitor zapewnia zduplikowane wyświetlanie i kontrolę interfejsu użytkownika systemu. Rozdzielczość 1920 x 1080, proporcje ekranu 16:9
	
	

	3. 
	Kamera

Kamera optyczna wykorzystująca technologię śledzenia w podczerwieni w celu określenia lokalizacji narzędzi chirurgicznych w przestrzeni w stosunku do trójwymiarowego modelu anatomicznego tworzonego przez system podczas operacji. Częstotliwość pracy kamery 335Hz, latencja -4ms. Wymiary 20.5” x 3.25” x 2.5”. Waga poniżej 2,5kg
	Tak/podać


	

	4. 
	Mobilny wózek

Wózek zapewnia miejsce na stacje główną, montaż optycznej kamery śledzącej, monitor oraz schowek na kontroler nożny, tablet i zasilacz. Wózek zawiera transformator izolujący i przewód zasilający systemu. Wymiary 27.5” x 23.2” x 71.4” przy  najniższym ustawieniu kamery oraz 27.5” x 23.2” x 76.8” przy  najwyższym ustawieniu kamery. Waga nie przekraczająca 48kg.
	
	

	5. 
	Tablet

Przewodowy tablet dotykowy pozwalający użytkownikowi na interakcję z systemem. Można owinąć go sterylną folią i używać w polu operacyjnym. Tablet o przekątnej 15.6”, rozdzielczość 1920 x 1080 , proporcje ekranu 16:9
	
	

	6. 
	Rękojeść

Inteligenta rękojeść robocza, umożliwiająca wykonanie precyzyjnych cięć kostnych za pomocą zamontowanego jednorazowego dedykowanego frezu. Rękojeść kontroluje stopień wysunięcia frezu z osłony oraz jego prędkość, tak by precyzyjnie usunąć kość według zatwierdzonego wcześniej planu. Rękojeść umożliwia zastosowanie dedykowanego zestawu do irygacji i odsysania
	Tak/podać


	

	7. 
	Nożny kontroler robota (rękojeści).

Operator może korzystać z dwóch rodzajów modułów kontrolnych rękojeści za pomocą nożnego kontrolera rękojeści, który służy do kontrolowania jego działania podczas fazy chirurgicznej. Chirurg naciska go, aby włączyć frez, a jego prędkość i stopień wysunięcia z osłony ochronnej są kontrolowane przez oprogramowanie.

· kontroler lokalizacji - dostosowuje głębokość cięcia, cofając frez do osłony ochronnej, aby zapobiec niechcianemu usunięciu kości. Wiertło obraca się z pełną mocą (80 000 obr / min), niezależnie od poziomu położenia.

· kontroler prędkości - reguluje prędkość wiertła, od 0 do 80 000 obr / min, w zależności od położenia. Tryb sterowania ogranicza prędkość obrotową frezu lub wyłącza jego ruch całkowicie, jeśli powierzchnia docelowa została osiągnięta. Ruch frezu jest również zatrzymywany, jeśli wiertło zostanie przeniesione poza zaplanowane granice.
	Tak/podać 
	

	8. 
	Nożny kontroler sterowania.

Nożny kontroler sterowania jest alternatywą do używania monitora z ekranem dotykowym, co pozwala operatorowi zarządzać menu oprogramowania, pozostawiając wolne ręce podczas zbierania danych, punktów odniesienia, określania profilu kości i pozycjonowanie implantu w planowaniu przed rozpoczęciem fazy chirurgicznej.
	Tak/podać


	

	9. 
	Oprogramowanie do stawu kolanowego
Oprogramowanie do planowania śródoperacyjnego wykorzystuje kinematykę tkanek miękkich i przechwytywanie powierzchni w obrazowaniu 3D do przewidywania zwiotczenia stawu, umożliwia precyzyjne pozycjonowanie implantu i dostosowuje rozwiązanie dla każdego pacjenta bez konieczności dodatkowego przedoperacyjnego obrazowania.

Oprogramowanie składa się z modułów:

· zarządzania pacjentem i użytkownikami

· planowania chirurgicznego

· cięcia śródoperacyjnego.
· Śródoperacyjnej resekcji kości
	Tak/podać
	

	10. 
	Oprogramowanie

Minimum 4 lata aktualizacji oprogramowania od daty dostarczenia robota ortopedycznego
	Tak/podać
	

	11. 
	Dedykowane 2 zestawy narzędzi robota ortopedycznego
Zestaw zawiera elementy wielokrotnego użytku, nadające się do ponownej sterylizacji narzędzia wspomagające miejsce operacji, przygotowanie, wszczepienie implantu, planowanie i usuwanie kości.        
	Tak /Podać 
	

	12. 
	RI. Knee Hybrid Instruments – zestaw narzędzi do techniki hybrydowej składające się z 2 dedykowanych bloków do resekcji piszczelowej (prawy i lewy) oraz celownika do kości udowej.
	Tak
	

	13. 
	Dedykowane narzędzia uzupełniające standardowy zestaw narzędzi do całkowitej anatomicznej protezy stawu kolanowego 1 zestaw
	Tak
	

	14. 
	Dedykowane narzędzia uzupełniające standardowy zestaw narzędzi do jednoprzedziałowej protezy stawu kolanowego 1 zestaw.
	Tak
	

	15. 
	Przewodowy tablet dotykowy pozwalający użytkownikowi na interakcję z systemem. Można owinąć go sterylną folią i używać w polu operacyjnym. Tablet o przekątnej 15.6”, rozdzielczość 1920 x 1080, proporcje ekranu 16:9.
	Tak
	

	16. 
	System robota chirurgicznego/ortopedycznego niewymagający do obsługi zatrudnienia kwalifikowanego operatora lub radiologa do każdego zabiegu operacyjnego.
	Tak 
	

	17. 
	Inne 
	
	

	18. 
	Do zestawu należy bezpłatnie dostarczyć instrumentarium do TKA, UKA,
	Tak
	

	19. 
	Wykonawca zapewni bezpłatne szkolenie użytkowników w zakresie obsługi na Bloku Operacyjnym Zamawiającego w terminie uzgodnionym z Zamawiającym - 4 lekarzy.
	Tak
	

	20. 
	Wykonawca zobowiązuje się do wyznaczenia osoby uprawnionej do uczestnictwa podczas 10 zabiegów wykonywanych na Bloku Operacyjnym Zamawiającego.   
	Tak
	

	21. 
	Wykonawca w okresie 12 miesięcy od daty zakupu zobowiązuje się do dodatkowych szkoleń dla użytkowników 4 lekarzy, jako zaawansowane szkolenie dla dotychczasowych użytkowników.
	TAK 
	

	II
	WARUNKI GWARANCJI
	
	

	1
	Okres gwarancji – min. 48 miesięcy

	TAK/podać 
	

	2
	Gwarancja liczona od daty przekazania przedmiotu zamówienia do eksploatacji po przeszkoleniu personelu i  sporządzeniu  końcowego protokołu odbioru.
	Tak
	

	3
	Wykonawca zapewni pełną, bezpłatną obsługę serwisową oferowanego aparatu przez okres min. 48 miesięcy
	Tak/podać
	

	4
	Czas reakcji od przyjęcia zgłoszenia awarii (max. 3 dni).
	Tak/podać
	

	5
	Maksymalny czas usuwania awarii:

- max. 3 dni kalendarzowych w przypadku napraw bez wymiany części;
- max. 14 dni kalendarzowych w przypadku napraw powodujących wymianę części (części dostępne na terenie kraju),
-max 30 dni kalendarzowych w przypadku napraw powodujących wymianę części (w przypadku konieczności sprowadzenia części z zagranicy).
Na czas naprawy trwający powyżej 3 dni kalendarzowych wstawienie na czas trwania naprawy sprzętu zastępczego w terminie do 5 dni od dnia zgłoszenia awarii przez Zamawiającego.
Jakiekolwiek wydłużenie czasu trwania naprawy gwarancyjnej z winy Wykonawcy, powoduje przedłużenie okresu gwarancji o pełny okres niesprawności  przedmiotu umowy. 
	Tak/podać
	

	6
	Serwis w okresie gwarancji całkowicie bezpłatny, w czasie trwania gwarancji przeglądy gwarancyjne w okresach zalecanych przez producenta  wraz z wystawieniem certyfikatu sprawności wliczone w cenę aparatu w tym jeden na koniec okresu gwarancyjnego z wpisem do paszportu.
	Podać
	

	7
	Wykaz dostawców części zamiennych, zużywalnych niezbędnych do prawidłowego i bezpiecznego działania aparatu na terenie Polski.
	Podać 
	

	8
	Maksymalna liczba napraw tego samego podzespołu, w okresie gwarancji, powodująca wymianę podzespołu na nowy – max 2 naprawy.
	Tak/podać
	

	9
	Zagwarantowanie dostępności możliwości zakupu części zamiennych oraz wyposażenia eksploatacyjnego. 
	10 lat od daty zakupu/Tak 
	

	10
	Czas dostarczenia przedmiotu zamówienia - 90 dni od daty zawarcia umowy


	TAK
	


TAK – oznacza bezwzględny wymóg, brak żądanej opcji lub niewypełnienie pola odpowiedzi spowoduje odrzucenie oferty.













