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M-18.01.04. PRZEKRYCIE DYLATACYJNE - ,,UCIAGLENIE NAWIERZCHNI”
POPRZEZ ZAZBROJENIE SIATKA Z TWORZYWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem uciaglenia nawierzchni na obiektach inzynierskich przy realizacji inwestycji ,,Budowa ulicy Strzeleckiego
w Pruszczu Gdanskim — Etap 117

1.2. Zakres stosowania STWIORB.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Zakres robot dotyczacych wykonania przekryé dylatacyjnych — ucigglenia nawierzchni, obejmuje wykonanie
zazbrojenia nawierzchni siatkg z tworzywa na calej szerokosci jezdni obiektow.

Roboty obejmuja:

- oczyszczenie powierzchni przewidzianej do ulozenia siatki

- ulozenie siatki.

- wykonanie szczeliny dylatacyjnej w warstwie $cieralnej i wypetnienie jej masg zalewowa.

Zakres robot (powierzchnia przewidziana do uciaglenia) powinien by¢ zgodny z Dokumentacja Projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe

Siatka szklana na podkladzie z wldkniny — ptaski wyréb kompozytowy uzyskany z polaczenia metoda przeplotu
dzianinowego siatki z nici z wldkien szklanych niepowlekanych, z podktadem wykonanym z widkniny
polipropylenowej stabilizujacej struktury siatki.

Pozostate okreslenia podane w niniejszych STWiORB sg zgodne z obowigzujacymi polskimi normami i STWIORB D-
M-00.00.00.”Wymagania Og6lne” pkt.1.4.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdow podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”, pkt 2.
Do wykonania zabezpieczenia przekry¢ dylatacyjnych nalezy stosowaé¢ materialy przeznaczone do zbrojenie
nawierzchni bitumicznych, ktore majg Aprobate Techniczng wydana przez IBDiM

2.2. Siatka szklana

Ptaska kompozytowa siatka o oczkach 20x20mm uzyskana z potaczenia metoda przeplotu dzianinowego siatki z nici
z wlokien szklanych niepowlekanych. Podktad wykonanym z wiokniny polipropylenowe;j stabilizuje struktury siatki.
Siatka powinna by¢ odporna na czynniki klimatyczne i srodowiskowe

Siatka powinna spetia¢ wymagania:

Tablica 1
L.p. Wiasciwosci Jedn. | Wymagania | Metody badan wg
1 Wytrzymalosi na rozcigganie w kierunku podluznym i KN/m ~100 1SO 03341
poprzecznym
2 | Wydluzenie . przy zerwaniu w kierunku podluznym i % <35 1SO 03341
poprzecznym
3 | Ilo$¢ nici na 1m dlugoéci i szeroko$ci wyrobu szt 50 Pomiar bezposredn

Lp.1 — warto§¢ miarodajna na poziomie ufnosci 95%

Lp.4 — warto$¢ odchytki wynosi

*) wartosci przeliczane na 1m wymiaru wyrobu na podstawie wynikow badan pojedynczej nici przed zespoleniem z
wtokning wg normy ISO 03341

2.2. Masa do wypelnienia szczeliny dylatacyjnej

Masa zalewowa powinna odpowiada¢ nastgpujacym wymaganiom technicznym:
— ciggliwoéé w temperaturze 10°C powyzej 50 cm wedtug PN-85/C-04132, temperatura migknienia wedtug metody
,Pierscien i kula” wg PN-EN 1427 powyzej 60°C.
— Penetracja wedtug PN-EN 1426 w temperaturze:
0°C 25+ 30
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4°C 28 + 32

25°C 60 + 80

50°C 120 + 130
— Gesto$é masy wedtug PN-90/C-04004 - 1,03 + 1,08 g/cm?®
3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
0Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™[1], pkt 3.
3.2. Sprzet do oczyszczenia podioza

Do oczyszczenia nawierzchni nalezy stosowac nastepujacy sprzet:

- szczotki mechaniczne (zaleca si¢ urzadzenia dwuszczotkowe z mozliwosciag odpylania),
- sprezarki,

- zbiorniki z woda,

- szczotki reczne,

- lub inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1], pkt 4.
4.2. Transport siatki

Pasma siatki szklanej powinny by¢ nawini¢te na tuleje oraz opakowane wodoszczelng folig stabilizowang przeciw
promieniowaniu UV zabezpieczajaca rolke przed rozwinigciem. Opakowania nie nalezy zdejmowaé do momentu
wbudowania.

Kompozyt nalezy chroni¢ podczas transportu i sktadowania przed mozliwoscia zawilgocenia jak réwniez przed
dlugotrwatym dziataniem promieni stonecznych. Siatk¢ nalezy transportowaé i przechowywaé wylacznie w rolkach
opakowanych fabrycznie, ulozonych poziomo na réwnym podiozu. Rolki moga by¢ ukladane jedna na drugiej ,
maksymalnie w pigciu warstwach. Podczas tadowania i roztadunku rolki nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami
mechanicznymi lub chemicznymi oraz przed dziataniem wysokich temperatur. Przy transporcie geosiatki nalezy
przestrzega¢ zalecen producenta.

Na kazdym opakowaniu siatki powinna by¢ umieszczona etykieta zawierajaca dane:

- nazwe Wyrobu,

- odmiang wyrobu,

- nazwe i adres producenta,

- datg produkcji,

- numer rolki,

- masg rolki

- mas¢ opakowania,

- wymiary gotowego wyrobu,

- warunki przechowywania,

- znak budowlany,

- informacjg, ze wyrdb uzyskat Aprobate Techniczng IBDiM.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania roboét
Ogolne zasady wykonywania robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1], pkt 5.
5.2. Przygotowanie powierzchni

Siatk¢ uklada si¢ na wykonanej i odebranej izolacji na obiekcie oraz podbudowie na dojezdzie do obiektu. Przed
utozeniem siatki powierzchnie nalezy oczysci¢. Oczyszczenie polega na usunigciu luznego materiatu, brudu, btota i
kurzu przy uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod ci$nieniem. W miejscach trudno dostepnych
nalezy uzywac szczotek recznych. Zanieczyszczenia stwardniate nie dajgce si¢ usung¢ mechanicznie, nalezy usunac
recznie za pomoca dostosowanego sprzetu. Lokalne ubytki lub szczeliny w podlozu o szerokos$ci powyzej 3mm musza
by¢ wypelnione lub naprawione masami naprawczymi.

Przygotowane podloze nalezy skropié lepiszczem asfaltowym w ilosci 0,9+1,11/m?. Do skrapiania podloza zaleca sie
stosowanie asfaltu modyfikowanego polimerami.

Skropienie nalezy prowadzi¢ technika ,,na goraco” bezposrednio dozujac asfalt, lub ,,na zimno” stosujac emulsje
asfaltowe. Zleca si¢ stosowanie emulsji o duzej zawartos$ci asfaltu i szybkim czasie rozpadu.
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5.3. Ulozenie siatki

Utozenie siatki powinno by¢ zgodne z zaleceniami producenta i Aprobaty Techniczne;.

Uktadanie siatki nalezy rozpoczaé bezposrednio po skropieniu siatka do goéry. Po roztozeniu kompozyt nalezy docisnaé
poprzez szczotkowanie sztywnymi szczotkami. Nie dopuszcza si¢ stosowania przejazdow walca ogumionego.

Siatke nalezy uktada¢ na izolacji, na dtugosci okreslonej w Dokumentacji Projektowej.

5.4. Wykonanie szczeliny dylatacyjnej

W warstwie §cieralnej nawierzchni (wykonanej wg odrgbnych STWIORB) nalezy wyprofilowa¢ szczeling dylatacyjna
0 glebokosci 1 szerokosci okreslonej w Dokumentacji Projektowej. Szczeling nalezy wypeli¢ masa zalewowa,
0 wilasciwosciach, jak w pkt. 2.2.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoSci robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(certyfikaty na znak bezpieczenstwa, Aprobaty Techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew.
badania materiatdéw wykonane przez dostawcow, itp.)

— sprawdzi¢ na podstawie przedstawionych dokumentéw wlasciwosci materialdow na zgodno$¢ z wymaganiami
Dokumentacji Projektowej i niniejszych STWIORB, i w razie potrzeby wykonanie dodatkowych badan,

— - sprawdzi¢ cechy zewnetrzne siatki

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi Nadzoru do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
W trakcie robot nalezy kontrolowac:
6.3.1. Oczyszczenie podloza:

Oczyszczenie podtoza nalezy sprawdzaé wizualnie. Oczyszczone podioze nie powinno zawiera¢ luznych odpryskow,
ani kurzu oraz ubytkéw powierzchni wigkszych niz 3mm

6.3.2. Ulozenie siatki

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego polega na ocenie wizualnej. Pasmo kompozytu powinno by¢ bez dziur i rozdar¢ o
rownej strukturze uktadu nici. Nalezy sprawdzi¢ poftgczenie siatki z widkning oraz sprawdzenie wystgpowania
uszkodzen wiokniny Odchytka szeroko$ci i dugosci pasma nie powinna przekracza¢ + 2% wymiaru nominalnego.
Szerokos$¢ pasma nalezy okresli¢ przez pomiar bezposredni z doktadnoscia do 1 cm, wykonany co 10 mb rozwinietej
rolki siatki. Dlugo$¢ pasma nalezy okresli¢ przez pomiar bezposredni z doktadnoscig do 10 cm.

6.3.3. Wypelnienie szczeliny dylatacyjnej

Nalezy skontrolowa¢ glebokos¢ szczeliny ( powinna by¢ na petng glebokos¢ warstwy $cieralnej ) oraz jej szerokosc¢

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) urzadzenia uciaglenia nawierzchni liczona po dtugosci styku konstrukcji z ptyta
przejsciowa.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWIORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”, pkt 8 .

Roboty objete niniejszymi STWIORB podlegaja odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, ktory jest
dokonywany na podstawie wynikow pomiaréw, badan i oceny wizualne;j.

Jezeli wszystkie badania przewidziane w pkt. 6 daly wynik pozytywny, wykonane roboty nalezy uzna¢ za wykonane
zgodnie z wymaganiami STWIORB. Jezeli cho¢ jedno badanie dato wynik ujemny wykonane roboty nalezy uznaé za
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niezgodne z wymaganiami. W tym wypadku Wykonawca jest zobowigzany doprowadzi¢ roboty do zgodno$ci z
STWIiORB i przedstawi¢ je do ponownego odbioru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWIORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt 9.
Podstawa platnosci jest ilos¢ wykonanych i odebranych jednostek obmiarowych pomnozona przez cen¢ jednostkowa
ujeta w kosztorysie ofertowym Wykonawcy.

Cena jednostkowa wykonania 1m przekrycia dylatacyjnego - "uciaglenie nawierzchni" poprzez zazbrojenie siatkami z
tworzyw uwzglednia:

— zapewnienie niezbednych czynnikdéw produkeji,

— opracowanie projektu technologicznego,

— zakup niezbednych materiatéw i ich transport,

— przygotowanie szczeliny dylatacyjnej,

— zakup i utozenie elastomerowej tasmy dylatacyjnej,

— ulozenie siatek z tworzyw wraz z ich kotwieniem,

— nacigcie nawierzchni i wypelnienie masa zalewowa

9.3. Sposéb rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania rob6t okreslonych niniejsza STWIORBB obejmuje:

— roboty tymczasowe, ktore sa potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sg przekazywane
Zamawiajagcemu i sa usuwane po wykonaniu robot podstawowych,

—  prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczane do robot tymczasowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Specyfikacje techniczne (STWIORBB)
1. DM.00.00.00 Wymagania ogoélne
10.2. Normy

1. PN-85/C-04132 Przetwory naftowe. Pomiar ciagliwosci asfaltow.
2. PN-EN 1427 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczanie temperatury micknienia. Metoda Pierscien i Kula.
3. PN-EN 1426 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczanie penetracji igla.



