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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
DOSWIETLENIA PRZEJSC DLA PIESZYCH W JASTRZEBIU-ZDROJU

OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
CZESCI ELEKTRYCZNE]

1. CZESC OGOLNA
A/ Nazwa nadana zamoéwieniu przez Zamawiajacego.

Inwestycja: BUDOWA DOSWIETLENIA PRZEJSC DLA PIESZYCH W JASTRZEBIU-ZDROJU
Adres inwestycji: przejscia dla pieszych na terenie miasta, 44 — 335 Jastrzebie- Zdréj

woj. Slgskie; miasto na prawach powiatu
Inwestor: Miasto Jastrzebie-Zdroj Al. J. Pitsudskiego 60 44-335 Jastrzebie- Zdroj

B/ Przedmiot i zakres robét budowlanych
Przedmiotem opracowania jest wykonanie robét budowlanych zwigzanych z rozbudowa istniejgcej

infrastruktury drogowej o urzadzenia stuzgce doswietleniu przejs¢ dla pieszych na terenie miasta Jastrzebia-
Zdroj jako poprawa bezpieczenstwa ruchu drogowego w pasie drogowym drogi publiczne;j.
Inwestycja w catosci przebiega¢ bedzie na dziatkach Inwestora.

W zakresie robot objetych niniejszg specyfikacja wyr6zni¢ nalezy dziaty:

— montaz dodatkowych stupdw doswietlenia przejs¢ dla pieszych i rowerzystéw z oprawami typu LED
wraz z niezbedng infrastrukturg zasilajaca,

C/ Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych, robot tymczasowych

-Opracowanie harmonogramu szczegotowego robét dla prac przy budowie infrastruktury drogowe;
-Opracowanie sposobu zabezpieczenia i prowadzenia prac.
-Zabezpieczenie ruchu publicznego na terenie i wokot terenu robét

D/ Informacje o terenie budowy:

1.0RGANIZACJA ROBOT BUDOWLANYCH

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za organizacje oraz za jakos¢ wykonania i zgodno$¢ wykonania z
Dokumentacjg Projekitowa, Specyfikacjami Technicznymi, poleceniami Inspektora Nadzoru i |
r , Kierownikami robét.

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszelkie przepisy wydane przez wtadze centralne, miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robét. Wykonawca bedzie
przestrzegat praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagarn prawnych
odnos$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciagly bedzie informowat Inspektora
Nadzoru, -, KierownikOw rob6t o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne
odnosne dokumenty.

Wykonawca jest zobowigzany do wykonania ,Planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia”.

2.ZABEZPIECZENIE INTERESOW OSOB TRZECICH

Zamawiajacy w terminie okreSlonym Umowg przekaze Wykonawcy teren robét wraz ze wszystkimi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi.

3.0CHRONA SRODOWISKA

W trakcie realizacji rob6t wykonawca jest zobowigzany znac¢ i stosowaé sie do przepiséw zawartych we
wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony srodowiska. W okresie realizacji, do czasu zakonczenia
robét, wykonawca bedzie podejmowat wszystkie kroki zeby stosowac¢ sie do wszystkich przepisow i
normatywow w zakresie ochrony srodowiska na terenie rob6t i poza nim, unika¢ dziatan szkodliwych dla innych
jednostek wystepujacych na tym terenie w zakresie zanieczyszczen, hatasu lub innych czynnikow
powodowanych jego dziatalnoscig. Nalezy dodatkowo poda¢ specjalne wymagania wynikajgce z warunkoéw
miejscowych.

Materiaty, ktére w sposoéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
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4. WARUNKI BEZPIECZENSTWA PRACY

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepiséw dotyczgcych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat prac w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz
sprzet i odziez roboczg dla ochrony zdrowia i zycia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zabezpieczenia
bezpieczenstwa publicznego.

Zaloga Wykonawcy musi posiada¢ wymagane kwalifikacje i aktualne badania lekarskie do pracy na
wysokosciach. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan bezpieczenstwa,
okreslonych powyzej sg uwzglednione w Cenie Umowy.

5.ZAPLECZE DLA POTRZEB WYKONAWCY:

Wykonawca przedstawi Inwestorowi projekt organizacji placu budowy. Zamawiajacy po zapoznaniu sig z
projektem akceptuje propozycje lub odnosi sie negatywnie i oczekuje na wskazanie innego rozwigzania na
podstawie wydanych przez Zamawiajgcego wytycznych szczegotowych.

E/ Nazwy i kody robot
klasy i kategorie robét:

Grupa: 45300000-0 Roboty w zakresie instalacji budowlanych
Klasa: 45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
Kategoria robot:

SSTO1 45316110-9  Instalowanie urzadzen oswietlenia drogowego

Okres$lenia podstawowe

Kierownik ~ — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach reallzaCJl robét.
Podstawowe obowigzki Kierownik

— Protokolarne przejecie od Inwestora i odeW|edn|e zabezpieczenie terenu rob6t wraz ze znajdujgcymi sie
na nim obiektami budowlanymi, urzgdzeniami technicznymi;

— Prowadzenie dokumentacji budowy;

— Zorganizowanie budowy i kierowanie budowg obiektu budowlanego w sposdb zgodny z projektem i
zgtoszeniem rob6t, przepisami, w tym techniczno-budowlanymi, oraz przepisami bezpieczenstwa i higieny
pracy;

— Koordynowanie realizacji zadan zapobiegajacych zagrozeniom bezpieczenstwa i ochrony zdrowia:

a) przy opracowywaniu technicznych lub organizacyjnych zatozen planowanych rob6t budowlanych lub
ich poszczeg6inych etapdéw, ktdére majg by¢ prowadzone jednoczesnie lub kolejno;

b) przy planowaniu czasu wymaganego do zakonczenia robét budowlanych lub ich poszczegélnych
etapéw

— Koordynowanie dziatan zapewniajacych przestrzeganie podczas wykonywania rob6t budowlanych zasad
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zawartych w szczego6towych przepisach oraz w planie bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia;

— Wprowadzanie niezbednych zmian w informacji dotyczgcej bezpieczehstwa i ochrony zdrowia i w planie
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, wynikajgcych z postepu wykonywanych robét budowlanych

— Podejmowanie niezbednych dziatan uniemozliwiajgcych wstep na budowe osobom nieupowaznionym

— Wstrzymanie robdét budowlanych w przypadku stwierdzenia mozliwosci powstanie zagrozenia oraz
bezzwtoczne zawiadomienie o tym wiasciwego organu;

— Zawiadomienie inwestora o wpisie do dziennika budowy dotyczacym wstrzymania rob6t budowlanych z
powodu wykonywania ich niezgodnie z projektem;

— Realizacja zalecen wpisanych do dziennika budowy;

— Zgtaszanie inwestorowi do sprawdzenia lub odbioru wykonanych robét ulegajgcych na zakryciu bgdz
zanikajacych oraz zapewnienie dokonania wymaganych przepisami lub ustalonych w umowie prob i
sprawdzen instalacji, urzgdzen technicznych przed zgtoszeniem obiektu budowlanego do odbioru;

— Zgloszenie obiektu budowlanego do odbioru wpisem do dziennika budowy oraz uczestniczenie w
czynnoséciach odbioru i zapewnienie usuniecia stwierdzonych wad, a takze przekazanie inwestorowi
o$wiadczenia o zgodnosci wykonania obiektu budowlanego z projektem budowlanym oraz przepisami

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH ORAZ NIEZBEDNE
WYMAGANIA ZWIAZANE Z PRZECHOWYWANIEM, TRANSPORTEM, WARUNKAMI DOSTAWY,
SKLADOWANIE | KONTROLA JAKOSCI
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Materiaty wskazane z nazwy w dokumentacji projektowej majg wytacznie charakter pogladowy fazy
projektowej. Na etapie budowy wykonawca ma prawo zastosowa¢ materiaty innego producenta przy
zachowaniu parametréw technicznych materialu wzorcowego. Stosowane materialy powinny posiadaé
aktualne aprobaty techniczne, certyfikaty, deklaracje zgodnosci.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zaakceptowania proponowane materiaty na 7 dni przez
ich zabudowaniem.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu, gdy beda one potrzebne do
robét, byly magazynowane zgodnie z zaleceniem okreslonym przez producenta, byty zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaly swg jakos¢ i wiasciwosci oraz byly dostepne do kontroli przez Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany do uzycia jedynie takiego sprzetu (w przypadkach szczegélnych
zalecanego przez producenta transportowanego materiatu), ktéry nie spowoduje uszkodzenia lub zniszczenia
transportowanych materiatow.

Wykonawca odpowiada za jako$é stosowanych materiatéw i na zgdanie Inspektora Nadzoru, zapewni
mozliwos¢ odbioru jakosciowego danego materiatu przed zabudowaniem zanikowym.

Stosowane materialy zostang zabudowane zgodnie z opracowanymi przez producenta technologiami
wykonania i odbioru robot.

Przy wykonywaniu robét budowlanych moga byé stosowane wytacznie wyroby budowlane dopuszczone
do obrotu i powszechnego lub jednostkowego stosowania w budownictwie, a takze powinny by¢ zgodne z
wymaganiami okreslonymi w szczegotowych specyfikacjach technicznych. Wykonawca ma obowigzek
przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru inwestorskiego szczego6towe informacije o zrodle produkciji, zakupu wyrobéw
budowlanych przewidywanych do realizacji robo6t. Wyroby te powinny by¢é witasciwie oznaczone, posiadac
certyfikat na znak bezpieczenstwa, certyfikat zgodnosci, deklaracje zgodnosci z Polska Normag, a takze inne
prawnie okreslone dokumenty. Kierownik jest zobowigzany przez okres wykonywania robot
budowlanych przechowywac dokumenty stanowigce podstawe ich wykonania, a takze o$wiadczenia dotyczace
wyrobéw budowlanych jednostkowo zastosowanych w obiekcie budowlanym. W przypadku zastosowania
materiatow pochodzenia miejscowego Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru o wszystkie wymagane
dokumenty pozwalajace na korzystanie z tego zrédta oraz okreslajace parametry techniczne tego materiatu.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN NIEZBEDNYCH LUB ZALECANYCH DO
WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH ZGODNIE Z ZALOZONA JAKOSCIA

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania wytacznie takich maszyn i urzadzen, ktére nie wplyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatow.

Zastosowane maszyny i urzadzenia powinny mie¢ aktualne dokumenty potwierdzajace ich witasciwg
jakos¢ pod wzgledem bezpieczenstwa i zakresu stosowania.

Dla stosowanych rusztowan Wykonawca zobowigzany jest wykonaé projekt wykonania ustroju konstrukcji
rusztowania budowlanego zgodnie z opracowang przez producenta systemu technologia mozliwosci
zastosowania.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego, w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

A/ Transport poziomy
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich $rodkéw transportu, ktére nie spowodujg
uszkodzenia transportowanych materiatow i elementow.

B/ Transport pionowy
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkéw transportu, ktére zapewnig

prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w specyfikacjach technicznych. Przy braku takich ustalen
Wykonawca powinien dokona¢ uzgodnien z Inspektorem Nadzoru. Podczas pracy $rodkéw transportu
pionowego (dzwigi, zurawie itp.) strefa pracy wymaga zabezpieczenia i oznakowania w uzgodnieniu z
Zamawiajgcym i inspektorem nadzoru. Rusztowanie systemowe muszg spetnia¢ wymogi rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania
robét budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami Umowy, za jakos¢
stosowanych materiatéw i wykonanych robo6t. Wykonawca na wtasny koszt skoryguje wszelkie pomyiki i btedy
w czasie trwania robdt, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru.

Wykonane prace budowlane w tym zastosowane materiaty, tolerancje wymiarowe, itp. powinny by¢
wprowadzone z uwzglednieniem Aprobat Technicznych, przyjetymi normatywami, wydawnictwami
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zawierajgcymi warunki techniczne wykonania i odbioru jako dokumentacja odniesienia. Obowigzkiem
Wykonawcy jest okreslenie technologii przyjetej w kalkulacji oraz normatywéw okreslonych w dokumentacji
dopuszczajgcej dany materiat do stosowania w budownictwie.

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA, BADANIAMI ORAZ ODBIOREM WYROBOW | ROBOT
BUDOWLANYCH

Program zapewniania jakoS$ci roboét.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamawiajgcego programu
zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania rob6t, mozliwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonywanie robo6t zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfikacja
techniczng oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Zamawiajacego. Program zapewnienia jakosci
powinien zawierac:

- organizacje wykonywania robét

- termin i spos6b prowadzenia robot

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét-zasady BHP

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowosé wykonania poszczegélnych elementow rob6t

- wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium)

- sposOb oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takze wyciaganych
wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania
tych informacji Zamawiajacemu

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne

- sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

Zasady kontroli jako$ci robot.

Celem kontroli rob6t jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé zatozong
jakos¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole oraz jako$¢ materiatow. Zapewni on
odpowiedni system kontroli wigczajac personel, sprzet. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Zamawiajgcy
moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania
jest zadowalajacy. Wykonawca musi przeprowadzi¢ pomiary i badania materiatow oraz rob6t z czestotliwoscig
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi we dokumentacii
technicznej i specyfikacji robét. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w
normach i wytycznych. W przypadku gdy nie zostaty one tam okreslone , Zamawiajacy ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie zgodnie z umowg. Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu
Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly
prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okre$lajacych procedure badan. Wszystkie
koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary muszg by¢ prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania w specyfikacji technicznej. Stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury zaakceptowane prze Zamawiajgcego. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan,
Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o rodzaju, miejscu, terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Zamawiajgcego.

Raporty z badan.

Wykonawca musi przekaza¢ Zamawiajgcemu kopie raportu z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej
jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badah bedg przekazywane
Zamawiajgcemu na formularzach wedtug dostarczonego przez Niego wzoru lub innych przez Niego
zaaprobowanych.

Certyfikaty i deklaracje.

Zamawiajgcy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa wskazujgcy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi oraz
wtasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych.

- Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Normag, lub Aprobatg techniczna, w przypadku
wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono PN, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong powyzej i ktdre spetniaja
wymogi specyfikacji. W przypadku materiatow dla ktérych w/w dokumenty nie sg wymagane, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny jej cechy. Produkty
przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie
spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

Dokumenty Budowy.
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Dziennik Budowy — jest dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie
od przekazania Wykonawcy placu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Zatgczone do Dziennika Budowy
protokoty i inne dokumenty powinny by¢ oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone datg i podpisem
Kierownika _ i Zamawiajacego. Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy placu budowy

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;

- uzgodnienie przez Zamawiajgcego programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robét

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy

- dane dotyczace sposobu realizacji zabezpieczenia robét

- dane dotyczace jakosci materiatow, pobieranych probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
- inne informacje istotne dla przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy powinny by¢ przediozone
Zamawiajgcemu do ustosunkowania sie. Decyzje Zamawiajgcego wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis Projektanta do Dziennika Budowy
obliguje Zamawiajacego do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien
do wydawania polecen Wykonawcy robét.

Dokumenty powinny byé przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie jakiegokolwiek dokumentu budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w sposéb
przewidziany prawem. Wszystkie dokumenty budowy powinny by¢ zawsze dostepne dla Zamawiajgcego.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU | PRZEDMIARU ROBOT

Obmiar lub przedmiar robét wykonany zostanie zgodnie z zasadami opisanymi szczegétowo w bazie
normatywnej — Katalogach Naktadéw Rzeczowych (KNR) lub w przypadku braku odpowiedniej podstawy
normatywnej dla danego materiatu lub technologii rob6t, wg wytycznych okreslonych przez producenta,
zatwierdzonego co do zastosowania rozwigzania przed rozpoczeciem danego odcinka robot przez Inspektora
Nadzoru.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH.

Rodzaje i zasady odbioru robét zostang okreslone w umowie na roboty budowlane.

Odbior robét zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu — polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robot takich prac bedzie dokonany w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot. Odbioru
dokonuje Inspektor Nadzoru. Odbi6r powinien by¢ wykonany nie pézniej niz 3 dni od daty powiadomienia
Inspektora Nadzoru przez Wykonawce o gotowosci do odbioru.

Odbior czesciowy — polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robét danego odcinka w okreslonym
czasie, na wniosek Wykonawcy przy aprobacie Zamawiajacego. Odbiér robét takich prac bedzie dokonany w
czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.
Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru. Odbiér powinien by¢é wykonany nie pdzniej niz 3 dni od daty
powiadomienia Inspektora Nadzoru przez Wykonawce o gotowosci do odbioru.

Odbiér koncowy robét — polega na finalnej ocenie jakosci wykonanych robét. Odbiér koncowy nastapi w
terminie ustalonym w Umowie, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot.
Odbioru koncowego robdét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora
Nadzoru, Kierownika i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty, wskazana przez Zamawiajacego,
dokona oceny jakosci na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikdw badan, pomiaréw, oraz oceny
wizualnej. W przypadku nie wykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych, rob6t uzupetniajgcych lub robot
wykonczeniowych, komisja przerwie czynnosci odbiorowe i ustali nowy termin odbioru koncowego.

Odbior ostateczny — prowadzony przez Zamawiajgcego na warunkach okreslonych w Umowie zawartej
pomiedzy stronami.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT

Podstawa wykonania robét budowlanych jest:
- Umowa Wykonawcza, okre$lajgca podstawowe relacje pomiedzy Zamawiajgcym a Wykonawcag

- Decyzja o zgtoszeniu robdt budowlanych

- Dokumentacja projektowa — stanowigca zatgcznik do Umowy

- Plan Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia opracowany przez Kierownika 5
- Zatwierdzony przez Zamawiajgcego Projekt Organizaciji Placu Budowy

- Dokumentacja uzupetniajgca powstata z koniecznosci w trakcie prac realizacyjnych
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10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
Uwzgledniono nastepujace przepisy i wytyczne ogdline:

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004 roku w sprawie okreslenia metod i podstaw
sporzadzania kosztorysu inwestorskiego, {...} (Dz.U. nr130; poz.1389);

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 roku w sprawie szczegdtowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U. nr202; poz.2072);

- ROZPORZADZENIE KOMISJI (WE) nr 213/2008 z dnia 28 listopada 2007 r. zmieniajgce rozporzgdzenie
(WE) nr 2195/2002 Parlamentu Europejskiego i Rady w sprawie Wspolnego Stownika Zaméwien (CPV) oraz
dyrektywy 2004/17/WE i 2004/18/WE Parlamentu Europejskiego i Rady dotyczgce procedur udzielania
zamowien publicznych w zakresie zmiany CPV z pdzniejszymi zmianami.

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 roku w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. 2003 Nr 47; poz.401)

- Ustawa Prawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994 roku z pdzniejszymi zmianami (Dz.U. 1994 Nr 89 poz. 414);

- Ustawa Prawo Zaméwien Publicznych z dnia 29 stycznia 2004 roku (Dz.U. 2004 Nr 19 poz. 177) z
pbzniejszymi zmianami.

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r o wyrobach budowlanych (jednolity tekst Dz. U. z 2016 r. poz. 1570, z 2018
r. poz. 650)

- Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz. U. z 2018r, poz. 620)

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony srodowiska z pézniejszymi zmianami (jednolity tekst Dz. U.
z 2018 r. poz. 799)

- Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r, o systemie oceny zgodnosci (jednolity tekst Dz. U. z 2017 r.

poz. 1226, z 2018 r. poz. 650.)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiadaé¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, p0z.690) z pdzniejszymi zmianami,

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. w sprawie systemow oceny zgodnosci
wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U.Nr 209, poz. 1779).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. w sprawie okreslenia polskich jednostek
organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych, zakresu i formy aprobat
oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz. Nr 209, poz. 1780).

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U.Nr47,p0z.401)

014/2021-ST STRONA 7
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

SST 01 PROJEKTOWANE SLUPY OSWIETLENIOWE PRZEJSC DLA PIESZYCH
CPV: 45316100-6 Instalowanie urzadzen oswietlenia zewnetrznego

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace robét elektrycznych zwigzanych z

rozbudowsg istniejgcej infrastruktury drogowej o urzadzenia stuzgce doswietleniu przej$¢ dla pieszych na terenie miasta Jastrzebia-

Zdréj jako poprawa bezpieczenstwa ruchu drogowego w pasie drogowym drogi publicznej.

Prace obejmujg wymiane istniejgcych lub montaz dodatkowych stupéw doswietlenia przej$¢ dla pieszych i rowerzystow z

oprawami typu LED wraz z niezbedng infrastrukturg zasilajgca

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w

pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczace realizacji robét:
wymiana stupdw i opraw o$wietlenia jezdni
instalacja stupéw o$wietleniowych doswietlajacych przejécia dla pieszych

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami oraz normami.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, specyfikacja

techniczng i poleceniami Zamawiajgcego. Pozostate ogdine warunki dotyczgce robot podano w czesci ogdinej specyfikacii.

2. MATERIALY.

Bednarka stalowa ocynkowana FeZn 25x4

Folia oznacznikowa trasy kabla niebieska

Fundamenty betonowe prefabrykowane do stupéw

Grot-tgcznik fi 16 do uziomu fi 18 mm

Izolacyjne ztgcza bezpiecznikowe, fazowe i zerowe dostupowe np. IZK

Koncowki kablowe rurkowe do zaprasowywania na zytach Al, typu 2KA-35 mm2

Ogranicznik przepie¢ z roztgcznikiem SE46.166L-5 z zaciskiem przebijajacym izolacje np. SE46.1
Opaski kablowe typu Oki

Oprawy o$wietleniowe o$wietlenia iezdni z mozliwoscia reaulacii oorawv na wvsieaniku od +10° do -15°, skokowo co 5°; ze
zrodtem Swiatta LED zintearowana 7 snrzewka wykonang z
tworzywa PMMA o podwyzszonych wtasciwosciach temperaturowych. . praca
od -40 st. C do +40 st. C. zasilacz z zab. przepigciowym i zwarciowym U>10 kV. IP66 dla czesci optycznej i uktadu zasilajgcego.
np. I LED !z optyka wedtug obliczern kompletne

Oprawy os$wietleniowe ze zrédtem Swiatta LED asymetryczne prawo lub lewostronne o mocach wynikajgcych z obliczen, IP66
wyposazone zintegrowanych z soczewka asymetryczng wykonang z tworzywa PMMA o
podwyzszonych wtasciwosciach temperaturowych. Moc catkowita opraw i strumien $wietiny wedtug obliczen w dokumentaciji,
temp. barwowa 5000K, .. zasilacz z zab. przepieciowym i zwarciowym U>10 KV. IP66 dla czesci
optycznej i uktadu zasilajgcego np. .LED P z optykg wedtug obliczen kompletne

Oprawy o$wietleniowe o$wietlenia orzeis¢ dla pieszvch ze zrédtem $wiatta LED asymetryczne prawo lub lewostronne o mocach
wynikajacych z obliczen, IP66

PMMA o podwyzszonych wtasciwosciach temperaturowych. Moc catkowita opraw i strumien swietiny wedtug obliczen w
dokumentacji. Temp. Barwowa 5000K, praca od -40 st. C do +40 st. C. zasilacz z zab. przepigciowym i zwarciowym U>10 kV.
IP66 dla czesci optycznej i uktadu zasilajgcego. np. I LED z optyka wedtug obliczen kompletne

Przewdd do uktadania na state w stupach YDY 3x1,5 mm2 na napiecie znamionowe 450/750V

Tabliczka opisowa, Tabliczka ostrzegawcza "Urzadzenie elektryczne"

Rura ostonowa do kabli karbowana dwuwarstwowa srednicy 75mm np. DVR 75 niebieska

Rura ostonowa do kabli sztywna kielichowa srednicy 75mm np. SRS75 kolor niebieski

Rura przeciskowa do kabli sztywna $rednicy 110mm/min. 6,3mm np. RHDPEp 110/6,3

Stup aluminiowy dos$wietlenia przejs¢ dla pieszych, stozkowy, bez szwu, cylindryczny, zabezpieczony przed korozjg przez
anodowanie. Wysoko$¢ catkowita stupa wynikajgca z obliczen w dokumentaciji, o srednicy przy podstawie stupa 146mm i
$rednicg zakonczenia stupa ®60mm i wnekg stupowa z nasadzanym na stup wysiegnikiem pojedynczym o dtugosci wynikajacej
z obliczen i kacie Ost. np. typu SAL-60G
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Stup aluminiowy sygnalizacyjny, stozkowy, bez szwu, cylindryczny, zabezpieczony przed korozjg przez anodowanie. Wysoko$é
catkowita stupa 6m ze zintegrowanym wysiggnikiem tukowym o dt. 7m i kacie Ost. | zakonczeniu stupa ®60mm np. typu SAL-
SYG 65-7.

Stupki oznacznikowe typu SO 115x20x30 z oznacznikiem "K" i ,M”

Stupowe roztgczniki bezpiecznikowe 1P/160A ze wspornikiem na stup wirowany betonowy np. SZ50.1
Tabliczka opisowa, Tabliczka ostrzegawcza "Urzadzenie elektryczne"

*  Wkiadka bezpiecznikowa BiWts 4A

Wysiegniki rurowe aluminiowe proste, bez szwu, cylindryczne, zabezpieczone przed korozjg przez anodowanie pojedyncze o
dlugosci i kacie nachylenia wynikajace z obliczen w dokumentaciji o zakonczeniu ®60mm i nasadzane na stup o $rednicy
®60mm np. WR-4/1/1/1,0/0

Wysiegniki rurowe aluminiowe proste, bez szwu, cylindryczne, zabezpieczone przed korozjg przez anodowanie pojedyncze o
dtugosci i kacie nachylenia wynikajgce z obliczeh w dokumentaciji z gniazdem do mocowania oprawy i nasadzane na stup o
$rednicy ®60mm np. WR-10P/1/0,85/0 ZP

®  Zaciski dwustronne Al/Cu, 10-50/1, 5-50 AI/CU SLIP12.05
Zestaw montazowy do wykonania muf z rur termokurczliwych na kablach 4-zytowych do 1 kV ZRM-2/JLP-CX4 35
Ztacze uziomowe 4xM8x25 dwie plytki (B do 40 mm, pret fi 14-20mm)

3. SPRZET.
3.1. Do wykonania robét Wykonawca powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania co najmniej z ponizszego sprzetu:
Ciggnik kotowy 37 kW

Dzwignik o udzwigu 20-30 t, hydrauliczny 1-ttokowy
Minikoparka jednonaczyniowa o poj. tyzki do 0,2m3
Podno$nik montazowy PMH samochodowy
Pompa wysokociénieniowa hydrauliczna elektryczna, o cisnieniu do 250 atm
Przyczepa diuzycowa 4,5 t - do samochodu
Przyczepa do przewozenia kabli do 4t
Samochéd dostawczy do 0,9 t
Samochéd samowytadowczy do 5t
Samochéd skrzyniowy do 5 t
Samochdd specjalny z platformg i balkonem
Spawarka elektryczna transformatorowa do 500A
Srodek transportowy
Walec statyczny samojezdny 10 t
Wibromtot z napedem elektrycznym lub spalinowym o mocy do 4,5kW [6 KM]
Zespot pradotworczy 3-faz. przewozny 20,0 kVA
< Zuraw samochodowy do 4 t
- do robdt montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi z uwzglednieniem najnowszych rozwigzan
technicznych.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu zostaty przedstawione w czesci Ogéinej Specyfikacji Techniczne;.
Dobdér transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajgcym.

5. WYKONYWANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét podano w czesci Ogélnej Specyfikacji Techniczne;.

5.2. Dla poprawy bezpieczenstwa ruchu drogowego projektuje sie dodatkowe stupy z oprawami dedykowanymi dla przejs¢ dla
pieszych. W poblizu paséw przejs¢ pieszo-rowerowych przez jezdnig zabudowaé nowe stupy aluminiowe z wysiggnikami i oprawami
LED. Zgodnie z wytycznymi zawartymi w ,Wytyczne projektowania infrastruktury dla pieszych. Czes¢ 4: Projektowanie o$wietlenia
przejsc¢ dla pieszych WR-D-41-4” projektowane oswietlenie przejs¢ dla pieszych zostaty dobierane wedtug danej klasy drogi i
odpowiadajacej jej klasie o$wietleniowej dla ktérej wymagane jest uzyskanie o$wietlenia przejscia dla pieszych zgodnie z ponizszg
tabelg. Wykonane obliczenia natezenia oswietlenia spetniajg minimalne parametry stawiane przyjetej klasie PC przejscia dla pieszych.

Tab. 6.6.1. Wymagane poziomy parametrow natezenia oswietlenia na przejsciach dla pleszych z zastosowaniem
opraw o rozsyle asymetrycznym/oswietlenia dedykowanego dla jezdni oswietlonych w klasach M (luminancja)

Oswietlenie przejscia dla pieszych
Oswietlenie jezdni
Plaszczyzny pomiarowe Punkty
A,B,C,D,
Wartosci przed i za przejsciem Poziom Pionowa Pozioma EF
w klasie
Poziom L. [ed/m] PC E... [Ix] u..[-] E.. [Ix] U..[-]1 E.mine 1 [1%]
w klasie (eksploat. (eksploat. (min.) (eksploat. (min.) (eksploat.
M min.) min.) min.) min.)
M1 2,00 Brak koniecznosci stosowania rozwigzan dedykowanych
M2 1,50 PC1 75 0,35 75 0.4 5,0
M3 1,00 PC2 50 0,35 50 0.4 4.0
M4 0,75 PC3 3as 0,35 3s 0,4 4,0
MS 0,50 PCA 25 0,35 25 0,4 3,0
MBE 0,30 PCS5 15 0,35 15 0.4 2,0
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5.4 Wytyczne dotyczace opraw oswietleniowych

5.4.1 Oprawa oswietlenia jezdni
W celu oéwietlenia ulicy przewidziano montaz punktéw $wietinych zrealizowanych za pomoca opraw LED. Oprawa przeznaczona do
montazu na wysiegniku $rednica zakonczenia wysiegnika powinna wynosi¢ 60 mm. Konstrukcja oprawy z profili oraz blach
wykonywanych z aluminium, . Ksztalt oprawy wedlug zatgczonej karty katalogowej powtoka
anodowana. Oprawa o$wietleniowa oswietlenia jezdni z optyka symetryczng i z redukcjg mocy 10-100% mocy wyjéciowej z
mozliwoécig regulacji oprawv na wvsieaniku od +10° do -15°. skokowo co 5°: ze zroédtem $wiatta LED o mocy wyjsciowej wynikajacej z
obliczen o stopniu IP66. , zintearowana z soczewka asymetryczng
wykonang z tworzywa PMMA o podwyzszonych wiasciwosciach temperaturowych.
biata). Zywotno$é diod LED minimum 50 000 godzin, gwarancja producenta na oprawe minimum 5 lat. Oprawa przystosowana ao
pracy w temperaturach od -40 stopni C do +40 stopni C. W oprawie powinien by¢ zainstalowany zasilacz wyposazony w niezbedne
zabezpieczenia: przepigciowe, zwarciowe oraz zabezpieczenie chronigce diody LED zamontowane w oprawie przed przegrzaniem.
IP66 dla czesci optycznej i uktadu zasilajgcego.
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WIZERUNEK OPRAWY LED ' 9 mocy 60W IP66, moc calkowita oprawy max 67W, 8550 Im +-5%.

5.4.3 Oprawa LED ) 5000K NA PRZEJSCIA DLA PIESZYCH

W celu o$wietlenia ulicy przewidziano montaz punktéw $wietinych zrealizowanych za pomocg opraw LED. Oprawa przeznaczona do
montazu na wysiegniku $rednica zakonczenia wysieanika powinna wynosi¢ 60 mm. Konstrukcja oprawy z profili oraz blach
wykonywanych z aluminium, Ksztalt oprawy wedtug zatgczonej karty katalogowej powtoka
anodowana. Oprawa o$wietleniowa oswietienia przejscia aia pieszych z optyka asymetryczng prawo lub lewostronng zgodnie z
obliczeniami i z redukcjg mocy 10-100% mocy wyjsciowej z mozliwoécig regulacji oprawv na wvsieaniku od +10° do -15°, skokowo co
Ke- 7e 7r6dtem Swiatta LED o mocy wyjsciowej wynikajacej z obliczen o stopniu IP66.

,, zintegrowana z soczewka asymetryczng wykonang z tworzywa PMMA o podwyzszonych wtasciwo$ciach
temperaturowych. Temperatura barwy éwiatta 5000K (barwa dzienna biata). Zywotno$é diod LED minimum 50 000 godzin, gwarancja
producenta na oprawe minimum 5 lat. Oprawa przystosowana do pracy w temperaturach od -40 stopni C do +40 stopni C. W oprawie
powinien by¢ zainstalowany zasilacz wyposazony w niezbedne zabezpieczenia: przepieciowe, zwarciowe oraz zabezpieczenie
chronigce diody LED zamontowane w oprawie przed przegrzaniem. IP66 dla czesci optycznej i uktadu zasilajgcego.

255

620

810

620

290

et
@60x100

5.4.4 Wymagania stawiane oprawom LED na przejscia dla pieszych:

Warunki ogdlne:

. napiecie znamionowe oprawy 230V +/- 5%, 50Hz, wspoétczynnik mocy cos¢ > 0,9,
. oprawa musi by¢ wykonana, w Il klasie ochronnosci,
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. oprawa musi posiada¢ zabezpieczenia przed przepieciami o napieciu, co najmniej 10kV
. oprawa musi posiadaé¢ zabezpieczenie termiczne, wydajnos¢ pojedynczego zrédta LED w oprawach powinna by¢ wieksza niz
125 ' Im/W (catkowita efektywno$¢ uwzgledniajaca pobdr mocy z sieci oraz straty na uktadzie optycznym),
konstrukcja oprawy wykonana z profili aluminiowych anodowanych
oprawa musi posiada¢ poziom szczelnosci nie mniejszy niz IP66 dla modutéw optycznych jak i uktadu zasilajgcego,
trwato$¢ zrédet LED powinna by¢ nie mniejsza niz 50000h, warto$¢ strumienia $wietlnego w tym okresie nie moze by¢ mniejsza
niz 90% strumienia poczatkowego,
wymagany wskaznik oddawania barw CRI =70,
nominalny strumien $wietlny, bryta fotometryczna, napiecie i natezenie pragdu zasilania, moc nominalna oraz efektywnosé
Swietlna wyrazona w Im/W
oprawy powinny byé dostarczone wraz z nierdzewiejgcymi elementami mocujgcymi i by¢é gotowe do dziatania i montazu,
dane fotometryczne oprawy, pozwalajgce zweryfikowa¢ mozliwo$¢ zastosowania opraw w danym projekcie oswietlenia muszg
i by¢ umieszczone na stronie internetowej producenta oraz w ogélnodostepnych programach stworzonych do tego celu,
Zrodta $wiatta LED:
. oprawa musi by¢ wyposazona w moduty LED wyposazone w wysokowydajne jednostrukturowe diody LED wysokiej mocy (z ang.
High Power LED),
. moduty LED muszg by¢ dostepne z dwoma typami optyk (dla prawostronnego ruchu pojazdéw) w postaci soczewek o rozsyle
asymetrycznym wykonanych z PMMA o podwyzszonych wiasciwosciach temperaturowych.
Zasilacz do oprawy LED:
. oprawy muszg posiada¢ statoprgdowy, programowalny zasilacz wyposazony w funkcje utrzymania strumienia $wietinego w
czasie,
. uktad zasilajgcy musi by¢ zabezpieczony stopniem ochrony IP66
. zasilacz musi posiada¢ opcje kontroli temperatury modutéw LED.
Gwarancja:
. gwarancja producenta na oprawy nie moze by¢ krétsza niz 5 lat,
. gwarancja wystawiana przez producenta musi obejmowa¢ powstawanie defektow
w postaci ztuszczania, odpryskiwania, odchodzenia farby od powierzchni przez caly okres uzytkowania elementéw (stupy,
wysiegniki, korpus oprawy).
. Dla zaproponowanej oprawy nalezy przeprowadzi¢ obliczenia fotometryczne, dobierajac moc opraw zgodnie z normg
oswietleniowg przy uwzglednieniu kategorii drogi.

5.5 Warunki ogdine stawiane stupom o$wietleniowym:

Stupy powinny posiada¢ polski certyfikat i $wiadectwo bezpieczenstwa.

Stupy powinny zachowywa¢ zgodnos¢ z normag PN-IEC 60364 (ochrona przeciwporazeniowa)

Stupy powinny by¢ wykonane z aluminium

Stupy powinny cechowac sie ponizszymi parametrami:

o stupy aluminiowe, bez szwu, cylindryczne, stozkowe z wneka na tabliczke stupowag, montowane na fundamencie
prefabrykowanym, wymagany certyfikat CE

o fundamenty prefabrykowane, abizolowane, dostosowane do typu stupéw -posiadajace certyfikat producenta stupa.

. Stup powinien posiada¢ wneke o odpowiedniej ilosci wolnej przestrzeni pozwalajgcej na swobodne potaczenie kabli,

umieszczenie odpowiedniej liczby zabezpieczenh oraz ewentualne umieszczenie sterownika.

Whneki muszg posiada¢ zabezpieczenia przed dostepem oséb postronnych.

Usytuowanie wneki kablowej winno zapewnia¢ bezpieczny dostep — bez koniecznosci stosowania dodatkowych srodkow

ochrony indywidualnej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w Ogoélnej Specyfikacji Techniczne;j.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Og6lne zasady obmiaru robét podano w Ogélnej Specyfikacji Techniczne;.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Odbiory miedzyoperacyjne.
Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja:

®sposob potgczen,

®|okalizacja opraw.
8.2. Odbior czesciowy.
a) odbiorowi czgsciowemu nalezy podda¢ elementy urzadzen instalacji, ktérych
w wyniku postepu rob6t, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie
odbioru koncowego.
b) kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czesciowego powinien byé
sporzadzony protokét i dokonany zapis w dzienniku budowy.
8.3. Odbior koncowy.
a) przy odbiorze koncowym urzadzen, instalacji i regulacji urzadzen nalezy
przedtozy¢ protokoty odbioréw czesciowych , a takze sprawdzi¢ zgodnos¢
stanu istniejagcego z dokumentacja techniczng po uwzglednieniu
udokumentowanych odstgpstw oraz wymaganiami odpowiednich norm
przedmiotowych lub innych warunkéw technicznych
b) w szczegdlnosci nalezy skontrolowaé:
- uzycie wiasciwych materiatow i elementéw urzadzenia
- prawidtowos$¢ wykonania potgczen
- jakos¢ zastosowania materiatéw
- prawidtowo$¢ zainstalowania urzadzen
- zgodno$¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczna
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- natezenie o$wietlenia

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT
9.1. Ogélne zasady rozliczenia rob6t podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

N SEP-E-004.

PN-EN 13201 —2:2016
PN-EN 13201 - 3:2016
PN-EN 13201 —4:2016
PN — 55/E — 05021

PN - 76/E — 05021

PN — 76/E-05 - 125
PN — 76/E — 90301

PN — 93/E — 90401

PN — 83/E — 063305
PN - |EC 60364-5-523

,Elektroenergetyczne linie i sygnalizacyjne linie kablowe — projektowanie i budowa”

Oswietlenie drog. Czes¢ 2. Wymagania oswietleniowe.

Oswietlenie drég. Czes¢ 3. Obliczenia o$wietleniowe.

Oswietlenie drég. Czes¢ 4. Metody pomiaréw parametréw oswietlenia.

,Urzadzenia elektroenergetyczne. Wyznaczenie obcigzalnosci przewodéw i kabli”.

4Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa”.

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa

,Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powtoce polwinitowej na napiecie
znamionowe 0,6/1 kV”.

,Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powtoce polwinitowej na napiecie znamionowe 0,6/1
%

+Elektryczne oprawy o$wietleniowe. Typowe wymagania i badania”

Jnstalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego -
Obcigzalno$¢ pragdowa dtugotrwata przewodow”

IEC 60364-5-523 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobér i montaz wyposazenia elekirycznego - Obcigzalno$¢

pradowa dtugotrwata przewodéw”
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