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1. Wstep
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej Szczego6towej Specyfikacji Technicznej sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru instalacji SAP, CCTV i SSWiN w zakresie projektu
~Kuchnia Krélewska Muzeum Sztuk Uzytkowych” . Inwestor, Muzeum Narodowe w
Poznaniu, Aleje Marcinkowskiego 9, Poznan 61-745

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robodt
elektrycznych w zakresie wykonania instalacji niskoprgdowych.

W zakres robot wchodza:
1. montaz instalacji przewodowej
2. montaz urzadzen
3. Sprawdzenie poprawnosci dziatania instalacji, testy dziatania
4. Szkolenie w zakresie obstugi systemoéw

1.4. Wymogi formalne.

Wykonanie instalacji niskopradowych alarmowych winno by¢ zlecone
przedsiebiorstwu majacemu wtasciwe doswiadczenie w realizacji robot i
gwarantujgcemu witasciwg jakos¢ wykonania. Wykonawstwo instalacji
sygnalizacyjnych prowadzi¢ zgodnie z wymaganiami norm dotyczacych robét
teletechnicznych.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé z
dokumentacjg projektowa. Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materiatow
pomocniczych zastosowanych do wykonania instalacji powinny by¢ zgodne z
podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie do wykonania

instalacji innych rodzajow (typdw) urzadzen i osprzetu niz wymienione w projekcie
dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem wprowadzenia do dokumentacji
projektowej zmian uzgodnionych w obowigzujgcym trybie z Inwestorem i posiadania
przez urzadzenia i sprzety odpowiednich $Swiadectw dopuszczenia.



2. Materiaty

Materiaty stosowane do realizacji zadania podano w przedmiarze robot. Wszystkie
przewody instalacji SAP linii dozorowych uniepalnione Ilub niepalne
posiadajgce aktualne atesty CNBOP, przewody dla pozostatych instalacji
zgodnie z dokumentacjq i przedmiarem. Rurki instalacyjne gtadkie nie
przenoszgce ognia.

Osprzet wg przedmiaru. Montaz wyposazenia wg DTR producenta.

Materiaty powinny odpowiada¢ wymaganiom norm panstwowych,
posiada¢ swiadectwa dopuszczenia do stosowania w budownictwie, certyfikaty lub
deklaracje zgodnosci.

3. Sprzet

Do wykonania przedmiotowych prac nalezy stosowac atestowane narzedzia z
dopuszczeniem do prac elektrycznych, z izolacjg 1000 V. Elektronarzedzia z
waznymi badaniami technicznymi.

4. Transport i skladowanie

Wykonawca dostarcza wszystkie materiaty witasnym kosztem i staraniem.
Wszystkie zastosowane Srodki transportu na zewnatrz i wewnagtrz budowy
muszg by¢ odpowiednie do transportowanych materiatow. W czasie transportu,
zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej i sygnalizacji pozaru
nalezy przestrzegac zalecen wytworcow.

Zaleca sie dostarczenie urzadzen i ich konstrukcji oraz aparatéw bezposrednio przed
montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu
budowy.

5. Wykonanie roboét
5.1. Wymagania ogdlne

Wykonawca przedstawi do akceptacji harmonogram robdt uwzgledniajacy wszystkie
warunki w jakich roboty beda wykonywane.

Wymagania przy wykonaniu instalacji zgodnie z polskimi nhormami i wytycznymi
technologicznymi producenta.

Przed rozpoczeciem robét nalezy doktadnie zapoznac sie z wtasciwg dokumentacja,
jak réwniez z dokumentacjq znajdujacych sie w budynku innych instalacji aby w
czasie wykonania robdét nie spowodowac ich uszkodzenia.



5.2. Prace kablowe i instalacyjno-montazowe

- wytyczenie tras przewoddw na scianach i stropach budynku;

- wytyczenie miejsc pod montaz rur ostonowych;

- mechaniczne wykonanie otworéw w scianach i stropach (murowanych i
betonowych).

Trasowanie nalezy wykonac¢ uwzgledniajgc konstrukcje budynku oraz zapewniajac
bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna byc¢ przejrzysta,
prosta i dostepna dla prawidlowej konserwacji i remontéw. Wskazane jest, aby
trasa przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

Trasy kablowe w tynku wykona¢ nalezy w dodatkowej ostonie z rurki karbowanej.
Trasy kablowe natynkowe wykona¢ nalezy przy pomocy gtadkich rurek
instalacyjnych nie przenoszacych ognia.

Przewody przechodzace przez $ciane lub stropy prowadzi¢ w ostonach rurkowych
(przepustach).

Przy skrzyzowaniach, jesli nie mozna ich unikngé, przewody ostaniac¢ rurka.
Przepusty w Scianach i stropach, podczas przejscia do innych stref pozarowych
muszg byc¢ uszczelnione masami w klasie odpornosci ogniowej odpowiadajacej klasie
elementéw budowlanych, przez ktére przechodza.

Prowadzenie instalacji i rozmieszczenie urzadzen instalacji w budynku powinno
zapewnia¢ bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami w zakresie odlegtosci i ich
wzajemnego usytuowania.

Prace wykonywac¢ w uzgodnieniu z konserwatorem zabytkdéw.

Montaz uchwytow pod rurki instalacyjne

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji
elektrycznych, bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do
podtoza (scian, stropdow, elementow konstrukcji budynku itp.) w sposéb trwaty,
uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie
pracowac oraz sam rodzaj instalacji.

5.3. Przygotowanie koncéw zyt i taczenie przewodow

e taczenia przewoddéw nalezy wykonywac wytgcznie w elementach
instalowanych.

e przewody muszg byc¢ utozone swobodnie i nie mogq by¢ narazone na
nacigganie i dodatkowe naprezenia.

e zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowac



5.4.

5.5.

5.6.

5.7.

5.8.

uszkodzen mechanicznych miedzianych zyt.

dtawiki urzadzen z wchodzacymi przewodami nalezy odpowiednio
uszczelnic,

wszelkie przepusty przez Sciany i stropy nalezy uszczelni¢ atestowanymi
niepalnymi uszczelniaczami,

Pomiary ciggtosci i opornosci instalacji.

Po ufozeniu instalacji nalezy dokonac przy uzyciu odpowiednich przyrzadow
pomiarowych pomiaru opornosci izolacji pomiedzy zytami i w stosunku do
ekranu oraz pomiaru opornosci i pojemnosci przewodow linii.

Z przeprowadzonych pomiaréw nalezy sporzadzi¢ protokdt okreslajacy
mierzone odcinki instalacji i wartosci mierzonych parametrow.

Montaz urzadzen

Przy montazu urzadzen nalezy zwraca¢ uwage na zachowanie szczelnosci
gniazda Sruby mocujace nalezy wkrecac przez istniejgce wktadki silikonowe.
Podobnie przewody, nalezy wprowadzaé obcinajgc nieznacznie stozki
silikonowe tak aby byta zapewniona szczelno$¢ przepustow.

taczenie przewodow.

Przewody nalezy taczy¢ w urzadzeniach zgodnie z jej oznaczeniem zwracajac
szczegllng uwage na polaryzacje. Dodatkowe ztgcza w urzadzeniach taczy¢ z
przewodem ochronnym.

Montaz czujnikédw dymu w gniazdach

Przed witozeniem czujnika do gniazda nalezy odczytac i zanotowaé w
dokumentacji powykonawczej fabryczny numer czujnika. Po witozeniu czujki
do gniazda nalezy sprawdzié¢ czy jest ona prawidtowo blokowana przez
zatrzask.

Montaz kamer

Kamery zewnetrzne montowaé z wykorzystaniem odpowiedniego osprzetu.
Przewody taczy¢ na odpowiednie zaciski zgodnie z DTR kamery.



6. Kontrola jakosci

Kontrola jakosci robot przy wykonywaniu instalacji alarmowych polega na
sprawdzeniu wszystkich faz prac i na odbiorze koncowym.

Kontrola jakosci powinna obejmowac:

e sprawdzenie materiatdw pod wzgledem ich zgodnosci z aktualnymi
normami, dokumentacjq techniczng i niniejsza SST,

e sprawdzenie wykonania robot zanikajacych potwierdzone protokotami
odbiorow czesciowych i wpisami do dziennika budowy, a w szczegdlnosci:
- sposobu utozenia przewoddw, zachowania koordynacji izolacji
- poprawnosci wykonania przejs¢ przewoddéw przez sciany i stropy,

e gatunek dostarczonych towaréw

e jednolitos¢ wzoru

e prawidtowego etykietowania elementéw adresowalnych zainstalowanych w petlach
dozorowych

e sprawdzenie dziatania wszystkich urzadzen podtaczonych do instalacji
sygnalizacji pozarowej

e sprawdzenie dziatania wszystkich czujnikow zalania

e sprawdzenie dziatania kamer, pole widzenia, jako$¢ obrazu w dzien i w nocy

e sprawdzenie dokumentacji korncowej odbiorczej, ktéra musi zawiera¢ co
najmniej (dostarcza Wykonawca robot):

1.
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Oswiadczenie kierownika robot elektrycznych o wykonaniu prac zgodnie
dokumentacjq i przepisami,

Dokumentacje powykonawczg,

Wopisy do dziennika budowy o robotach zanikowych,

DTR urzadzen dostarczanych fabrycznie,

Certyfikaty, deklaracje zgodnosci i dopuszczenia na zastosowane
materiaty i urzadzenia,

Instrukcje obstugi systeméw,

Protokoty z przeprowadzonych pomiardw, préb i testéw dziatania wszystkich
elementow systemow.

Wszystkie urzadzenia powinny posiadac¢ oznaczenia umozliwiajace ich
identyfikacje. Na wszystkich elementach adresowalnych systemu nalezy
nalepi¢ trwate nalepki z adresami.

7. Odbior robot

Odbidér koncowy robét powinien obejmowac:

e ocene zgodnosci z dokumentacjg techniczng



jakosci zastosowanych materiatow,

sprawdzenie dotrzymania warunkéw wykonywania prac na podstawie
zapiséw w dzienniku budowy,

sprawdzenie terminowosci prac zgodnie z umowami,

sprawdzenie jakosci robot pod wzgledem sztuki budowlanej i estetyki
wykonania,

sprawdzenie jakosci wykonania na podstawie dokumentéw pomiarowych i
kontrolnych

e testy dymowe czujek dymu

testy centralki sygnalizacji pozaru

tety sygnalizatoréow akustycznych

testy czujnikéw zalania

testy kontaktronow

testy czujnikdéw ruchu

testy czytnikow kart i blokad mechanicznych systemu KD

testy dziatania kamer / detekcja ruchu, przekroczenie linii /

testy poprawnosci nagrywania i odtwarzania obrazéw z kamer

8. Przepisy zwiazane

e Norma BN-84/8984-10 "Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe.
Instalacje wnetrzowe. Ogdélne wymagania"

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16
czerwca 2003r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkdw, innych
obiektow budowlanych i terendw /DZ. U. Nr 121, poz. 1138/

¢ Wytyczne do projektowania i odbioru elektrycznej sieci sygnalizacji alarmowej
pozarowej, opracowane przez CNBOP w Jézefowie.

e budowlanych i terendw /DZ. U. Nr 121, poz. 1138/



