ANDRZEJ OLSZOWSKI A14
UStUGI PROJEKTOWE, NADZORY BUDOWLANE

ul. Biecka 8/35, 38-300 Gorlice
tel. (18) 35372 13

693 333 422, 783 996 468
al4projekty@gmail.com

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Nazwa inwestycji:

»Budowa nowych przyrodniczo- technicznych zabezpieczen

brzegu oraz przebudowa istniejacych muréw oporowych
w bezposredniej stycznos$ci z drogami leSnymi w zlewni
potoku Roztoczanka”

Zadanie realizowane w ramach "Kompleksowego projektu adaptacji laséw
i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji
wodnej na terenach gérskich”

Kody CPV wg
Wspélnego Stownika
Zamdwien:

45243300-5 Roboty budowlane w zakresie opaski brzegowej

Adres inwestycji:

Dziatki onr ew.: 262, 163/221, 260, 166/223, 159/239, 272, 149/228, 164/218,

Jedn. ewidencyjna: [121015 2] Rytro,
Obreb: [Nr 0003] Roztoka Ryterska

178/213, 148/245, 175/207, 266, 195/210, 194/212, 193/257, 265, 59
Jednostka ewidencyjna: [121013_5]
Piwniczna —Zdrdj Obrgb: [0004] Mtodoéw
Dzialki o nr ew.: 202/424, 411

Dane inwestora:

NADLESNICTWO PIWNICZNA
ul. Zagrody 32
33-350 Piwniczna- Zdroj

Jednostka projektowa:

Andrzej Olszowski
A14 Uslugi Projektowe, Nadzory Budowlane
ul. Biecka 8/35, 38-300 Gorlice

Imie, Nazwisko Pieczqtka i podpis:

Opracowat: mgr inz. Andrzej
OLSZOWSKI
Data opracowania: Luty 2020 r.
Nr egzemplarza: 1
Fundusze | Rzeczpospolita T < Unia Europejska
E ki ((4P)) Lasy Panstwowe FA
E In:-:aurs?r?lifailﬁsodowisko - Polska \§~:// Y Fundusz Spéjnosci




SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SPIS TRESCI:

Nr strony
STWIORB-00.00. CZESC OGOLNA .......coimiuieeeeeeeeeeeeeeeeee ettt e 3
STWIORB-01.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE ......cccotiiiiieiieiiee ettt ettt st 15
STWIORB-01.01. RODOtY POMIATOWE ......cccuvviieiiiieeeirieeieerieeesetaeeestreeeetseeesessreeessssseeessseeesssseeessseseeessssseensnns 15
STWIORB-01.02.01 Wycinka krzewow oraz zabezpieczenie drzew na okres wykonywania robot ...................... 17
STWIORB-01.02.04. RODOtY TOZDIOTKOWE .......ccvviiieciiiieeeiiiee i ettt e ettt e esieeeeeiteeestebeeessabaeeesssseeessnneesssnssneeennes 19
STWIORB-02.00. ROBOTY ZIEMNE I TOWARZYSZACE ......ooiiiiieiieieitetee ettt e 21
STWIORB-02.01. Roboty ziemne. Wymagania 0ZOINE. ............cccuveeeriuiieeriiieiieeiiiieeesieeeesreeeesneeeeeesssseeessereeesnns 21
STWIORB-02.02. WyKONanic WYKODPOW.........ccoruiieeiiiieeiiiieieeiitreeeesteeeesveeessereeessesssseeesssaeessssseessssseessessssesennes 26
STWIORB-04.00.00. PODBUDOWY ......oiiiiitiiiieiieiteiee ettt etesiteste it e bt enbesesbeenseassesnaessaesseesseesessnseenseensesnns 28
STWIORB-04.01.01. Profilowanie i zageszczanie POAIOZa ............eeeeuvieieiiiieiiiiiee et e e sevaee e 28
STWIORB-04.04.00. Podbudowa z kruszyw. Wymagania 0Z0INE.............cccueeeeriieeriierieeiiiieeesireeeeireeesnveeaeeenes 31
STWIORB-04.04.01. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie ...............cceeeeeeveeennnns 37
STWIORB-04.04.02. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie ..............cceeevveeeeuverenenns 39
STWIORB-05.00.00. NAWIERZCHNIE .......ccooitiiiiitieiieiieiteie ettt ettt et ente e snaesseesseese e sbeenseenee 41
STWIORB -05.02.00. Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania 0goIne.............cccevveeeecvieeieirneeeenveeeenns 41
STWIORB-05.02.01. Nawierzchnie thiCZNIOWE ........c..ueeriiiiiiiiiiiiie ettt ettt et 44
STWIORB-06.00. ROBOTY WYKONCZENIOWE .........coovmiiimiiieieeieeeeeeeeeseesee s 48
STWIORB-06.01.02a Umocnienie narzutem KamiCnNYIm ...........ccueeereuveeeeiieeeseerrieeeireeeessreeesnrees s sssseeesssseessnnns 48

STWIORB-06.02.04. Zabudowa biologiczna SKarp POLOKOW ...........cccveeeeriireiriieiieeiiieeesireeeesereeessereeeseessrveeennns 51



STWIORB-00.00. CZESC OGOLNA

1. WSTEP
1.1. Nazwa nadana zamowieniu przez Zamawiajacego:

»Budowa nowych przyrodniczo- technicznych zabezpieczen brzegu oraz przebudowa istniejacych
muréw oporowych w bezposredniej stycznosci z drogami leSnymi w zlewni potoku Roztoczanka”

Zadanie realizowane w ramach "Kompleksowego projektu adaptacji lasow
iles$nictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach gorskich"

Lokalizacja inwestycji:  Jedn. ewidencyjna: [121015 2] Rytro,
Obreb: [Nr 0003] Roztoka Ryterska
Dzialki o nr ew.: 262, 163/221, 260, 166/223, 159/239, 272, 149/228, 164/218,
178/213, 148/245, 175/207, 266, 195/210, 194/212, 193/257, 265, 59
Jednostka ewidencyjna: [121013_5]
Piwniczna —Zdroj Obreb: [0004] Mlodow
Dzialki o nr ew.: 202/424, 411

Zamawiajacy: NADLESNICTWO PIWNICZNA
ul. Zagrody 32
33-350 Piwniczna- Zdroj

Niniejsze STWIORB sporzadzono w oparciu o Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r.
w sprawie szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania
i odbioru robdt budowlanych oraz programu funkcjonalno—uzytkowego (Dz. U. nr 202 z 2004r., poz. 2072 z p6zn.
zmianami).

Specyfikacje Techniczne zgodne sa z ustawg o zamoéwieniach publicznych z dnia 10 czerwca 1994 roku
z podzniejszymi zmianami (Dz.U. z 2004r., Nr 19, poz. 177) i uwzglgdniaja normy panstwowe, instrukcje i przepisy
stosujace si¢ do robot.

1.2. Przedmiot i zakres robdét budowlanych

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot budowlanych dla
inwestycji wymienionej w ppkt. 1.
STWIORB nalezy odczytywaé i rozumie¢ w zlecaniu i wykonaniu robdt opisanych w podpunkcie 1.1.
1.3. Wyszczegdlnienie

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB obejmujg wymagania ogolne dla robot objetych szczegotowymi
specyfikacjami technicznymi dla poszczegdlnych asortymentow robot :

STWIORB-00.00. CZESC OGOLNA

STWIORB-01.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

STWIORB-01.01. Roboty pomiarowe

STWIORB-01.02.01 Wycinka krzewow oraz zabezpieczenie drzew na okres wykonywania robot
STWIORB-01.02.04. Roboty rozbioérkowe

STWIORB-02.00. ROBOTY ZIEMNE I TOWARZYSZACE

STWIORB-02.01. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

STWIORB-02.02. Wykonanie wykopow

STWIORB-04.00.00. PODBUDOWY

STWIORB-04.01.01. Profilowanie i zaggszczanie podtoza

STWIORB-04.04.00. Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne

STWIORB-04.04.01. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie
STWIORB-04.04.02. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
STWIORB-05.00.00. NAWIERZCHNIE

STWIORB -05.02.00. Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogolne
STWIORB-05.02.01. Nawierzchnie ttuczniowe

STWIORB-06.00. ROBOTY WYKONCZENIOWE

STWIORB-06.01.02a Umocnienie narzutem kamiennym

STWIORB-06.02.04. Zabudowa biologiczna skarp potokow



1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Aprobata techniczna — dokument potwierdzajacy pozytywna oceng techniczng wyrobu stwierdzajacg jego
przydatno$¢ do stosowania w okreslonych warunkach, wydany przez jednostkg upowazniong do udzielania aprobat
technicznych.
1.4.2. Budowla — nalezy przez to rozumie¢ kazdy obiekt budowlany nieb¢dacy budynkiem lub obiektem matej
architektury, stanowigcy calo$¢ techniczno-uzytkowa albo cze$¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (w szczegolnosci: most, przepust, budowla ziemna, hydrotechniczna, zbiorniki, konstrukcje
oporowe i inne).
1.4.3. Budowla hydrotechniczna — budowla wraz z urzadzeniami i instalacjami technicznymi z nimi
zwigzanymi, stuzaca gospodarce wodnej oraz ksztattowaniu zasobéw wodnych i korzystaniu z nich.
1.4.4. Ciek — wszystkie wody bedace w ruchu pod wplywem sit cigzkosci, ptyngce w korytach naturalnych lub
sztucznych, przewodzacych wode okresowo lub stale. Wtasnos¢ poszczegoélnych ciekéw okresla Rozporzadzenie
Rady Ministrow z dnia 17 grudnia 2002 r. w sprawie $rédladowych wod powierzchniowych lub czesci stanowigcych
wlasno$¢ publiczng (Dz.U.2003.16.149).
1.4.5. Ciek naturalny — ciek, ktorego koryto i rezim hydrologiczny uksztattowane sa bez ingerencji cztowieka.
Wg. Prawa Wodnego (Art. 9.1.) przez ciek naturalny rozumie si¢ rzeki, strugi, strumienie i potoki oraz inne wody
ptynace w sposob ciagly lub okresowy, naturalnymi lub uregulowanymi korytami.
1.4.6. Certyfikat zgodnosci — dokument wydany zgodnie z zasadami systemu certyfikacji wykazujacy, ze
zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz nalezycie zidentyfikowano wyrdb, proces lub ustuga s3 zgodne
z okre$long normg lub innymi dokumentami normatywnymi w odniesieniu do wyrobow dopuszczonych do obrotu
i stosowania.
1.4.7. Dokumentacja projektowa — stuzy do opisu przedmiotu zamowienia na wykonanie Robot budowlanych,
dla ktérego wymagane jest pozwolenie na budowe - sktada si¢ w szczeg6lnosci z projektu budowlanego, projektu
wykonawczego, przedmiaré6w Robot.
1.4.8. Dokumentacja powykonawcza budowy — sktada si¢ z dokumentacji budowy z naniesionymi zmianami
w projekcie budowlanym i wykonawczym, dokonanymi w trakcie wykonywania Robét, a takze geodezyjnej
dokumentacji powykonawczej i ewentualnie innych niezbednych dokumentow.
1.4.9. Droga technologiczna — droga wybudowana na czas budowy obiektu budowlanego, a po zakonczeniu
Robot rozebrana.
1.4.10. Dziennik Budowy — opatrzony pieczg¢cia Zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania Robot, rejestrowania dokonywanych odbiorow Robot,
przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inspektorem nadzoru, Wykonawca
i Projektantem.
1.4.11. Grobla — wal ziemny utrzymujacy wode¢ w sztucznym zbiorniku (np. stawie, kanale) itp. Iub chronigcy
przylegty teren przed wylewami w rzece.
1.4.12. Inzynier — osoba wymieniona w danych kontraktowych, ktéra na zlecenie Zamawiajacego zapomoca
cztonkéw swojego zespolu o S$cisle oddelegowanych uprawnieniach zarzadza oraz sprawuje nadzor nad
wykonywaniem prac budowlanych oraz postegpem rzeczowo finansowym, zgodnie z Ustawa Prawo Budowlane
i warunkami kontraktowymi.
1.4.13. Kierownik Budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.
1.4.14. Kosztorys Ofertowy - wykaz Roboét z podaniem ich ilosci w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
1.4.15. Ksiega Obmiaru — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy
do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zalgcznikow. Wpisy w Ksiedze Obmiaru podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.
1.4.16. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbgdne do przeprowadzenia wszelkich badan i1 préb zwigzanych z oceng jakosci materiatdéw oraz Robot.
1.4.17. Materialy — wszelkiego rodzaju rzeczy niezbedne do wykonania Robét, zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.
1.4.18. Nadzoér przyrodniczy — osoba prawna lub fizyczna realizujgca prace zlecone przez Zamawiajacego, ktora
jest odpowiedzialna za monitorowanie stanu srodowiska w trakcie Robot zgodnie z zapisami karty informacyjnej
przedsigwzigcia na podstawie ktérej wydano decyzjg o S$rodowiskowych uwarunkowaniach realizacji
przedsigwzigcia.
1.4.19. Obiekt budowlany — nalezy przez to rozumiec:
a) budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi,
b) budowlg stanowigca catos¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzadzeniami,
¢) obiekt matej architektury.
1.4.20. Plac Budowy — oznacza miegjsce, gdzie majg by¢ realizowane Roboty State i do ktorych majg byé
dostarczone Urzadzenia i Materialy oraz wszelkie inne miejsca wymienione w Kontrakcie jako stanowigce
Plac Budowy.
1.4.21. Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.
1.4.22. Potok gérski — ciek naturalny o nastepujacych tacznych cechach (Prawo Wodne, Art. 9.1.):

—  powierzchnia zlewni ponizej 180km?,




— stosunek przeptywu o prawdopodobienstwie wystapienie 1% do przeptywu Sredniego z wielolecia jest
wiekszy niz 120,

— spadek zwierciadta wody jest wickszy niz 0,3%.
1.4.23. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.
1.4.24. Przeglebienie (ploso) — odcinek cieku charakteryzujacy sie¢ gleboka woda. W kretych i meandrujacych
ciekach wystepuje na zakolu.
1.4.25. Przedmiar Robot — dokument zawierajacy podzielone na pozycje zadania, jakie majg zosta¢ wykonane w
Kontrakcie, wskazujacy iloéci kazdej pozycji oraz odpowiadajacy jej zapis w STWIORB.
1.4.26. Przelew — czeg$¢ przegrody na strumieniu cieczy o zwierciadle swobodnym, przez ktérg przelewa si¢ ciecz.
Przelew stanowi zwykle czgs¢ obiektu hydrotechnicznego pigtrzacego wodg (zapora, jaz) — urzadzenie upustowe.
1.4.27. Rekultywacja — roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
1.4.28. Roboty — oznaczaja zaréwno Roboty State jak i Pomocnicze, jakie maja byé prowadzone w ramach
Kontraktu.
1.4.29. Sprzet — oznacza maszyny, pojazdy i inne rzeczy potrzebne do realizacji i ukonczenia Robot.
1.4.30. Teren budowy — przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty budowlane, wraz z przestrzenig zajmowang
przez urzadzenia zaplecza budowy.
1.4.31. Wykonawca — osoba prawna lub fizyczna realizujaca Roboty zlecone przez Zamawiajacego.
1.4.32. Urzadzenie upustowe — to w hydrotechnice element budowli pigtrzacej, umozliwiajacy przeprowadzenie
wod przez stopien wodny oraz regulacj¢ wielkosci przeptywu.
1.4.33. Zadanie budowlane - cz¢$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrebng cato$é konstrukcyjnag Iub
technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie
moze polega¢ na wykonywaniu Robdt zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrona budowli lub
jej elementu.
1.4.34. Zamawiajacy — osoba prawna kierujgca si¢ prawem publicznym lub prywatnym, ktora zawiera Kontrakt
zgodnie z Porozumieniem Finansowym.
1.4.35. Skroty
Wszedzie gdzie w niniejszej dokumentacji zastosowano nastgpujace skroty, ich znaczenie nalezy rozumiec jako:
* BHP - Bezpieczenstwo i Higiena Pracy
* BN-88/8930-03 - Branzowa Norma z roku 1988 / numer — czg$¢
* CPV - Wspdlny Stownik Zamowien (Common Procurement Vocabulary)
* DP - Dokumentacja Projektowa
* MG - Ministerstwo Gospodarki
* MI - Ministerstwo Infrastruktury
* MS - Ministerstwo Srodowiska
* MTiGM - Ministerstwo Transportu i Gospodarki Morskiej
* ODGK - Osrodek Dokumentacji Geodezyjno - Kartograficznej
* PN-75/B-04481 - Polska Norma z roku 1975 / Branza — numer
* STWIORB - Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
* WTWiO - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace Robét

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajagcy w terminie podanym w Zataczniku do Oferty przekaze Wykonawcy prawo dostgpu do wszystkich
czeSci Placu Budowy 1 uzytkowania ich wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi
administracyjnymi oraz przekaze:

a) lokalizacje i rzgdne reperow

b) Dziennik Budowy

¢) Ksiege Obmiaru Robot

d) jeden egzemplarz Dokumentacji Projektowej (DP)

e) jeden komplet Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (STWIORB)

Po przekazaniu Placu Budowy na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego Robot.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa (DP) i Powykonawcza

Dokumentacja Projektowa zalgczona do Dokumentéw Przetargowych.

a) opis inwestycji

b) rysunki

Dokumentacja Powykonawcza do opracowania przez Wykonawceg. Wykonawca winien wykonaé Dokumentacje
Powykonawczg catosci zrealizowanych Robot.

1.5.3. Zgodnos¢ Robét z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi

1.5.3.1. Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z DP i STWIORB. Wykonawca nie moze
wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast
powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona w porozumieniu z Projektantem, odpowiednich zmian i poprawek.




1.5.3.2. W przypadku rozbieznoséci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje nastgpujaca kolejnosé
ich waznosci:

- STWIORB,

- Dokumentacja Projektowa,

- Przedmiar robot.

1.5.3.3. W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie beda w pelni zgodne z DP lub STWIORB i wptynie to na
niezadowalajaca jakos$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang niezwlocznie zastgpione innymi, a Roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.3.4. W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie bedg w pelni zgodne z DP lub STWIORB, ale osiggnigta
zostanie mozliwa do zaakceptowania jako$¢ elementow budowli, to Inzynier moze odebraé takie roboty i zgodzi¢
si¢ na ich pozostawienie.

1.5.4. Harmonogram Realizacji Robot

Wykonawca przedstawi do zatwierdzenia szczegétowy harmonogram budowy. Harmonogram powinien
przedstawia¢ w etapach tygodniowych proponowany postep Robét.

1.5.5. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa i czystosci Terenu Budowy i Zaplecza
w okresie trwania realizacji Kontraktu az do zakonczenia i odbioru koncowego Robét, wg zasad okreslonych przez
Inzyniera. Wykonawca zapewni warunki bezpiecznej pracy i pobytu oséb wykonujacych czynnosci zwigzane z
budowg a takze zabezpieczy Teren Budowy przed dostgpem 0sob nieupowaznionych. W czasie wykonywania Robot
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak:
bariery ochronne, znaki ostrzegawcze, ewentualne przejscia i inne. Wszelkie oznakowanie i inne urzgdzenia
zabezpieczajgce bedg akceptowane przez Inzyniera. Fakt przystapienia do Robot Wykonawca obwiesci publicznie
przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inspektorem nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i
ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora.
Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji Robot.
Koszt zabezpieczenia i przygotowania Placu Budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze jest
wkalkulowany w Cen¢ Kontraktows.

1.5.6. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego oraz warunki realizacji inwestycji wynikajace z decyzji srodowiskowej oraz innych decyzji
dotyczacych niniejszego zadania.

Wykonawce uznaje si¢ za wytworce odpadéw powstajacych w czasie budowy. Usunigcie odpadow, ich
wykorzystanie lub unieszkodliwienie sg obowigzkiem Wykonawcy. Zamawiajacy nie bedzie z tego tytutu ponosit
zadnych kosztow w tym z tytulu oplat za gospodarcze korzystanie ze $rodowiska. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty
zwigzane z wypelnieniem wymagan ochrony $rodowiska okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie i sg
uwzglednione w cenie kontraktowe;.

Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji Robot norm okreslonych w odpowiednich przepisach
dotyczacych ochrony srodowiska obcigzajg Wykonawce.

1.5.7. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji Robét albo przez personel Wykonawecy.
Nalezy zachowac szczegdlng ostroznos$¢ ze wzgledu na prowadzenie prac w terenie lesnym.

1.5.8. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie mogg by¢ dopuszczone do uzycia. Materialy, ktore
sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Robot ich szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty
pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja
tego odpowiednie przepisy, Zamawiajacy powinien otrzymac zgode na uzycie tych materialdéw od wiasciwych
organow administracji panstwowej.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegal przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.
W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal prac w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca
zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla
ochrony zdrowia i zycia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

W terminie wynikajacym z warunkéw Kontraktu, Wykonawca opracuje i dostarczy Inzynierowi szczegbtowy plan
Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia (,,BIOZ”) zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca
2003 (Dz.U. Nr 120 poz. 1126).

Uznaje sig¢, ze wszelkie koszty zwigzane z zapewnieniem powyzszych wymagan nie podlegaja odrebnej zaptacie i sg
uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do Robot od
daty rozpoczecia do daty zakonczenia Robot (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera). Wykonawca



bedzie utrzymywaé Roboty do czasu odbioru koncowego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéob, aby
budowla i jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru koncowego.

1.5.11. Réwnowazno$¢ norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sg konkretne normy i przepisy, ktore speilnia¢ majg
materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywac postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sg panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub
regionu, mogag by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce rowny lub wyzszy poziom wykonania
niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera.
Roéznice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie opisane przez
Wykonawce i z uzasadnieniem ich zastosowania przedtozone Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.12. Niewypaty, niewybuchy

W razie natrafienia w czasie prowadzenia Robot na pozostatosci po dziataniach wojennych tj. miny, niewybuchy,
pociski i inne tego typu materialy Wykonawca niezwlocznie przerwie roboty, powiadomi Inzyniera i bedzie
postepowal zgodnie z jego instrukcjami/poleceniami. Koszty zabezpieczenia terenu oraz akcji usuni¢cia
niewypalow/niewybuchow poniesie Zamawiajacy.

1.5.13. Odtworzenie i uporzadkowanie terenu

Podczas wykonywania Roboét teren nalezy sprzatac. Odpady nalezy usuwaé aby teren budowy byt wolny od
odpadéw materiatowych i $mieci. Po zakonczeniu Rob6t wykonawca zobowiagzany jest doktadnie uporzadkowaé
i oczysci¢ teren. Nalezy usunaé resztki urobku (z refulacji) z terenéw pokrytych trawg i pozostawié¢ tg powierzchnie
w stanie odpowiadajacym ich stanu pierwotnemu.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatdéw przeznaczonych do
Robot wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytworzenia, zamawiania
tych materialow do zatwierdzenia przez Inspektora.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie materiatow
z jakichkolwiek Zrodel miejscowych wiaczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany
dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodia.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajgcg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang
przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosSciowych i jakosciowych materialow
z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane
z dostarczeniem materialow do Robot.

Humus i nadktad czasowo zdj¢te z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskania piasku i zwiru bedg formowane
w hatdy i wykorzystane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu przy ukonczeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdéw na Terenie Budowy lub z innych miejsc wskazanych
w Kontrakcie bgda wykorzystane do Robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan Kontraktu
lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bgdzie prowadzi¢ zadnych wykopow
w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegdlnione w Kontrakcie.

Eksploatacja zrodel materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym
obszarze.

Kategorycznie zabrania si¢ pozyskiwania materiatow z terenow lesnych oraz w bezposrednim sasiedztwie robot.

2.3. Materialy pochodzace z rozbiorek

Materialty pochodzace z rozbiorek poszczegdlnych elementow wystgpujacych w trakcie budowy zostang
zagospodarowane zgodnie z STWIORB przypisanymi poszczegolnym elementom Robét rozbidrkowych. Kosztu
usunigcia 1 utylizacji tych materialdw opisane sg w pkt.9 podstawy ptatnosci wiasciwych STWIORB. Wykonawca
bedzie postepowat zgodnie z zapisami wlasciwych STWIORB 1 w zgodnosci z Ustawg o odpadach (Dz.U.nr.62 poz.
628 z 2001r. z p6zn. zmianami).

2.4. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli dokumentacja projektowa lub STWIORB przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi wczesniej Inzyniera o swoim zamiarze przed uzyciem tego
materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

2.5. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$§¢ za spetlnienie wymagan iloSciowych i jakoSciowych materiatow z
jakiegokolwiek zrodta. Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z ich nie przyjeciem i niezaplaceniem za nie. Materiaty, ktore
nie odpowiadaja wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy. Wykonawca jest




zobowigzany do posiadania i udost¢pniania $wiadectw jakosci podstawowych materialow takich jak: aprobaty
techniczne, certyfikaty zgodnosci

2.6. Przechowywanie i skladanie materialow

Zapewni si¢ aby tymczasowo sktadowane materialy i urzadzenia, do czasu gdy beda one potrzebne do Robdt, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ 1 wlasciwos$¢ do Robot i byty dostepne do kontroli
przez Inspektora. Materialy nalezy skladowaé w taki sposoéb aby zapewni¢ utrzyma ich jako$ci i stanu
odpowiedniego do ich realizacji Robot wedlug instrukcji producenta oraz w wyznaczonych do tego miejscach
na placach sktadowych.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych Roboét. Podstawowy sprzet uzywany do Robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy
i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w STWIORB, zaakceptowanym przez
Inzyniera; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzgt powinien by¢ uzgodniony
i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie Robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, STWIORB i zatwierdzonych przez Inzyniera harmonogramach Wykonawcy. Sprzet
bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony Srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéow potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania
i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawca begdzie konserwowacé sprzet jak rowniez
naprawia¢ lub wymieniac¢ sprzet niesprawny. Jezeli dokumentacja projektowa lub STWIORB przewidujg mozliwos¢
wariantowego uzycia sprz¢tu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze
wyboru 1 uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢
p6zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy, zostang przez
Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych Robot i wihasciwoséci przewozonych materiatdéw. Liczba $rodkéw transportu powinna
zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWIORB
i zatwierdzonymi przez Inzyniera harmonogramami Wykonawcy.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniaé wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych parametréw technicznych.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét zgodnie z Kontraktem, oraz za jakos$¢ zastosowanych
materialow 1 wykonywanych Robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowsa, wymaganiami STWIORB, oraz
poleceniami Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow
Robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pisSmie przez
Inzyniera. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczeniu
Robot zostang, jesli wymagaé tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich doktadnoscé.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw Robot bedg oparte na wymaganiach
sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w STWIORB, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatéw i Robét, rozrzuty normalnie wystgpujace przy
produkcji i w badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie p6zniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawce, pod grozbg zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

Wykonawca przedstawi szczegdtowy harmonogram budowy wraz z etapami budowy. Wykonawca jest zobowigzany
do realizacji Robot w sposob zapewniajacy wykonanie ich w terminie. Zastosowany sprzet, wszystkie materiaty,
roboty i ich zabezpieczenie wynikajace z przyjetych rozwigzan technicznych i technologicznych w ramach
opracowan Wykonawcy nie podlegaja odrebnej zaptacie, wszelkie koszty z tego tytulu nalezy ujg¢ w Cenie
Kontraktowe;j.




Inzynier podejmuje decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakos$cia Robot, ocena jakoSci stosowanych
materiatow 1 postegpem Robot, a takze we wszystkich sprawach zwigzanych z interpretacja Dokumentacji
Projektowej i STWIORB oraz dotyczacych akceptacji wypelnienia warunkéw Kontraktu przez Wykonawce.

5.2. Warunki wykorzystania terenu w_fazie realizacji i eksploatacji, ze szczegélnym uwzglednieniem
koniecznosci ochrony cennych wartosci przyrodniczych, zasobow naturalnych i zabytkéw oraz ograniczenia
ucigzliwosci dla terenow sasiednich

Wykonawca zobowiazany jest do przestrzegania wymogow zawartych w przepisach dotyczacych ochrony
srodowiska oraz wszelkich uzyskanych uzgodnieniach zawartych w Dokumentacji Projektowej, stanowigcych
zalaczniki formalno-prawne.

1. Wykonawca jest zobowigzany do takiego zorganizowania placow budowy 1 ich zaplecza oraz takiego
poprowadzenia drég, aby zapewni¢ oszczedne korzystanie z terenu, minimalne przeksztatcenie jego powierzchni
i jak najmniejszg ingerencje w siedliska przyrodnicze, a po zakonczeniu prac teren przywroci¢ do poprzedniego
stanu. Wykonawca jest zobowigzany organizowac roboty w taki sposdb, aby zminimalizowa¢ ilos¢ powstajacych
odpadoéw budowlanych.

2. Drzewa znajdujace si¢ w obrgbie placu budowy, nieprzeznaczone do wycinki Wykonawca jest obowigzany
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi.

3. Wycinkg zieleni nalezy przeprowadzi¢ poza sezonem lggowym ptakéw (poza okresem od 1 marca do 31 sierpnia
wiacznie). Na terenie leSnym z drzew przeznaczonych do usunigcia nalezy zdjaé¢ budki lggowe dla ptakow
i przenies$¢ na inne drzewa.

4. Prace ziemne w rejonie zbiornikow utrzymujacych wode nalezy prowadzi¢ poza okresem od 15 pazdziernika do
15 marca.

5. Podczas wykonywania Robot nalezy zapewnié przeplyw biologicznie czynny potokoéw (nienaruszalny),
zapewniajacy ciaglos¢ ekologiczng cieku.

6. Bazy sprze¢tu i materiatdw nalezy ulokowaé i zabezpieczy¢ w sposob uniemozliwiajacy przedostawanie si¢
szkodliwych zwiazkéw do §rodowiska gruntowo-wodnego.

7. Scieki socjalno-bytowe z bez technicznych nalezy odprowadzi¢ do szczelnych konteneréw i wywiezé je do
najblizszej oczyszczalni.

8. Nie mozna dopusci¢ do zanieczyszczenia odpadami statymi i Sciekami miejsc prowadzenia Robot budowlanych
i eksploatacji przedsigwzigcia, a odpady powstate nalezy selektywnie magazynowa¢ w przystosowanych do tego
pojemnikach lub tymczasowych punktach magazynowania oraz systematycznie wywozic.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jako$ci Robét
Celem kontroli Roboét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé¢ zatozong jakos¢
Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole Robdt i jako§é materiatow.
6.2. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami odpowiednich norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w STWIORB, stosowaé mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.
Przed przystapieniem do pomiaréow lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inzyniera.
6.3. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko materialy zgodne z wymaganiami okreslonymi w odpowiednich
STWIORB.
Dopuszcza sig¢ do stosowania:
1) Wyroby posiadajace znak CE — bez ograniczen
2) Wyroby, ktére nie posiadajg znaku CE — pod warunkiem, gdy:
a) wyrob zostatl wyprodukowany na terytorium Polski
— w zgodzie z istniejgcg Polska Norma a producent dotaczyt deklaracj¢ zgodnosci z tg norma,
— w przypadku braku Polskiej Normy lub istotnej roznicy od jej zapisow, za to w zgodzie z uzyskang aprobata
techniczng, a producent dotgczyt deklaracje zgodnoSci z tg aprobata,
— posiada znak budowlany §wiadczacy o zgodnosci z Polskg Normg wyrobu albo aprobatg techniczng, a
producent zataczyt odpowiednia informacj¢ o wyrobie;
b) wyréb zostal wyprodukowany poza terytorium Polski, ale udzielone mu aprobaty technicznej a producent
zalaczyt do wyrobu deklaracje zgodnosci z ta aprobata;
¢) jest to wyrdb umieszczony w odpowiednim wykazie wyrobow majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia
i bezpieczenstwa, dla ktorych producent wydat deklaracje zgodnosci
3) Jednostkowego, w danym obiekcie budowlanym wyrobu wytworzonego wg indywidualnej dokumentacji
technicznej, dla ktérej producent wydal specjalne o$wiadczenie o zgodnoSci wyrobu z ta dokumentacjg oraz
Z przepisami.




6.4. Raporty z badan
Wykonawca begdzie kompletowac i przechowywac raporty ze wszystkich badan i udostgpniac je na kazde zyczenie
Inzyniera.
Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi na formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru
Iub innych, przez niego zaaprobowanych.
6.5. Dokumenty budowy
6.5.1. Dziennik budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce
w okresie od przekazania Wykonawcy Placu Budowy do konca Okresu Zglaszania Wad (okresu gwarancyjnego).
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy, zgodnie z obowigzujacymi przepisami, spoczywa na
Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco 1 beda dotyczy¢ przebiegu Robot, stanu bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technikg, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatgcznika
i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.
Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczeg6lnosci:
— date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
— date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowe;,
— uzgodnienie przez Inzyniera harmonogramow Robot,
— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczeg6lnych elementow Robét,
— przebieg Robot, trudnoscei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
— uwagi i polecenia Inzyniera,
— daty zarzadzenia wstrzymania Robét, z podaniem powodu,
— zgloszenia i1 daty odbiorow Robét zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czeSciowych i koncowych odbiorow
Robot,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacych ograniczeniom Iub
wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
— zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowe;,
— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
Robot,
— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,
— dane dotyczace jakoséci materiatdéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto
je przeprowadzat,
— wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,
— inne istotne informacje o przebiegu Robét.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika Budowy beda przeditozone Inzynierowi do
ustosunkowania sig.
Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem
stanowiska.
Whis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong
Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robot.
6.5.2. Ksigga obmiarow
Ksigga obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow Robot.
Obmiary wykonanych Robét przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje
do rejestru obmiaréw dokumentujac narastajgco postgp rzeczowy Robot.
Wpiséw do Ksiegi Obmiaréw dokonuje Inzynier i sa one potwierdzane przez Kierownika Budowy/
Kierownika Robot.
6.5.3. Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow, orzeczenia o jakoSci materialdw, recepty robocze i kontrolne wyniki
badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej. Dokumenty te stanowig zalgczniki do odbioru Robét.
Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.
6.5.4. Rysunki powykonawcze
Wykonawca ma obowigzek prowadzi¢ ewidencje wszelkich zmian w rodzajach materiatow, lokalizacji i wielkoSci
Robot. Zmiany te nalezy rejestrowaé na komplecie rysunkow.
6.5.5. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢ ponadto:
a) Pozwolenie na realizacj¢ zadania (jesli jest wymagane),
b) Protokotly przekazania Placu Budowy,
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¢) Umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi,

d) Protokoty z odbioru Robot,

e) Protokoly z narad i ustalen,

f) Korespondencj¢ na budowie.

6.5.6. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy begdg zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét

Obmiar Robét bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacja Projektowa i
STWIORB, w jednostkach ustalonych w Wycenionym Kosztorysie Ofertowym.

Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych Robdt i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgdg wpisane do Rejestru Obmiardw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Kosztorysie Ofertowym lub gdzie indziej
w STWIORB nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich Robot. Bledne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar odbywa¢ si¢ bedzie w obecnosci Inzyniera i podlega jego akceptacii.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robdt i materialow

Dhugoscei 1 odlegloéci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowe;j.

Jesli STWIORB whasciwe dla danych Robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci zbiornikéw beda wyliczone w m’
jako dlugos$¢ pomnozona przez Sredni przekroj.

IloSci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach Iub kilogramach zgodnie z wymaganiami
STWIORB.

Jednostki obmiarowe odpowiadajg charakterowi prowadzonych robét wyszczegolnione zostaty w przedmiarze robot
i odpowiednich Specyfikacjach Technicznych, odpowiadajacych tym robotom.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robdt beda zaakceptowane przez Inzyniera.
Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te Iub sprzet wymagaja
badan atestujacych to Wykonawca begdzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania
Robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub koncowym odbiorem Robot, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy Robot.

Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposdb zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie Ksiggi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotagczone w formie oddzielnego zalgcznika do
Ksiggi Obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw Robdét
W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWIORB, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanym
przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy:
— odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
— odbiorowi czg¢éciowemu,
— odbiorowi ostatecznemu,
— odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbioér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i1 jakosci wykonywanych Robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbiér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu Robot.
Odbioru dokonuje Inzynier.
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Gotowos¢ danej czeSci Robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od
daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.
Jako$¢ 1 ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja
Projektowa, STWIORB i uprzednimi ustaleniami.
8.3. Odbidr czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie iloSci i jakosci wykonanych czgéci Robot. Odbioru czgsciowego Robot
dokonuje si¢ wg zasad jak dla odbioru koncowego Robot.
8.4. Odbior ostateczny (koncowy) Robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego Robot
Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci.
Calkowite zakonczenie Robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.
Zakonczenie Robot musi zosta¢ potwierdzone przez Inzyniera wpisem do Dziennika Budowy.
Warunkami pozwalajacymi na dokonanie potwierdzajacego wpisu sg:
— przekazanie Inzynierowi kompletnych badan i pomiaréw wymaganych przez odpowiednie asortymentowe
STWIORB do odbioru ostatecznego Robot,
— uzyskanie pozytywnych wynikow badan i pomiardw.
Odbidr ostateczny Robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakonczenia Robét i przyjecia dokumentdw, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikéw badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania Robot z dokumentacja projektowa i
STWIORB.
Badania i ustalone pomiary do odbioru ostatecznego wykonuje Laboratorium Zamawiajgcego, na probkach
pobranych przez Wykonawce w obecnosci Inzyniera. Inzynier wskazuje miejsca poboru probek. Proby do badan
odbiorczych dostarcza do Laboratorium Zamawiajgcego Inzynier.
Podstawg do odbioru ostatecznego Robdt sg przede wszystkim wyniki badan Laboratorium Zamawiajgcego.
Odbierajacy dokonuje odbioru ostatecznego Robdt, jezeli ich jakos¢ i1 ilos¢ w poszczegdlnych asortymentach jest
zgodna z warunkami Kontraktu, STWIORB oraz ustaleniami i poleceniami Inzyniera. Roboty z wadami nie bgda
podlegaty odbiorowi.
W toku odbioru ostatecznego Robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbior6w Robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robdt uzupehiajacych i Robot
poprawkowych.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych Robot w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i STWIORB z uwzglednieniem tolerancji i niec ma
wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong warto$¢ wykonywanych Robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokot odbioru ostatecznego Robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace dokumenty:
— dokumentacj¢ projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostata sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,
— szczegbtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupehiajgce lub zamienne),
— recepty i ustalenia technologiczne,
— dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
— wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z STWIORB,
— deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z STWIORB,
— opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zalaczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z STWIORB,
— geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg Robot,
— kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcag wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
Robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania Robét poprawkowych i Robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.
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8.5. Odbidér pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny Robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawceg za jednostke obmiarowa ustalong dla
danej pozycji Kosztorysu Ofertowego.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej
wykonanie, okreslone dla tej roboty w pkt. 9 STWIORB i w Dokumentacji Projektowe;.

Cena jednostkowa begdzie obejmowac:

— robocizng bezpoSrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

— warto$¢ zuzytych materiatbw wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

— koszty zmniejszenia wartosci Robdt rozbiorkowych z tytulu odzysku materialdow rozbidrkowych
przechodzacych na wtasnos¢ Wykonawcy,

— koszty utylizacji materiatéw rozbiérkowych zgodnie z prawem ochrony srodowiska,

— warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na Teren Budowy i z powrotem,
montaz i demontaz na stanowisku pracy, usuni¢cie po zakonczeniu Robot),

— wykonanie wszystkich Robot tymczasowych niezbednych do wykonania Robét podstawowych,

— koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: place personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru i
laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii i wody,
budowa drog dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowania Robét, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na
rzecz budowy, optaty za dzierzawe placow 1 bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych Roboét, ubezpieczenia
oraz koszty zarzadu przedsi¢biorstwa Wykonawcy,

— zastosowanie materialow pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania Roboét lub wynikajacych z
przyjetej technologii Robot,

— koszty wykonania, utrzymania oraz pdzniejszej rozbiorki drog technologicznych,

—koszt pobierania probek, koszt badan,

— oczekiwanie na zatwierdzenia i zezwolenia,

— przygotowanie i dostarczenie szczegdélowych rysunkéw roboczych / wykonawcezych,

— zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw mogacych wystapic¢
w czasie realizacji Robot i w okresie gwarancyjnym,

— przeprowadzenie pomiardéw, badan i odbioréow zgodnie z wymaganiami STWIORB,

— uporzagdkowanie miejsc prowadzonych Roboét i wywiezienie zbednych materiatbw Wykonawcy na
sktadowisko Wykonawcy,

— podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w Wycenionym Kosztorysie Ofertowym jest
ostateczna i wyklucza mozliwos¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie Robot objetych ta pozycja
kosztorysows.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoélne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogdlnych zawartych niniejszej STWIORB
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a niewyszczeg6élnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (tekst jednolity Dz. U. 2010 nr 243, poz. 1623).

2. Ustawa z dnia 18 lipca 2001 r. — Prawo wodne (Dz. U. 2001 nr 115 poz. 1229).

3. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony $rodowiska (Dz.U. 2001 Nr 62 poz. 627)

4. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. 2001 nr 62, poz. 628; z pozn. zm.).

5. Ustawa z dnia 27 lipca 2001 r. o wprowadzeniu ustawy — Prawo ochrony srodowiska, ustawy o odpadach oraz o
zmianie niektérych ustaw (Dz. U. 2001 nr 100, poz. 1085; z pozn. zm.).

6. Ustawa z dnia 3 pazdziernika 2008 r.o udost¢pnianiu informacji o Srodowisku i jego ochronie, udziale
spoteczenstwa w ochronie §rodowiska oraz o ocenach oddziatywania na §rodowisko (Dz. U. 2008 Nr 199, poz.
1227)

7. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie przyrody (Dz.U. 2004 Nr 92 poz. 880 z pozn. zm.).

8. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrzeénia 2001 r. w sprawie katalogu odpadéw (Dz. U. 2001 nr
112, poz. 1206).
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9. Rozporzadzenie Rady Ministréw z dnia 18 marca 2003 r., w sprawie oplat za korzystanie ze srodowiska (Dz. U.
2003 nr 55, poz. 477).

10. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 11 grudnia 2001 r., w sprawie wzorow dokumentdéw stosowanych
na potrzeby ewidencji odpadéw (Dz. U. 2001 nr 152, poz. 1736).

11. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. 2001 nr 138, poz. 1555).

12. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 z sprawie szczegdlowego zakresu i formy
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegdtowego zakresu Robot budowlanych stwarzajgcych zagrozenie
bezpieczenstwa i zdrowia ludzi (Dz.U. 2002 nr 151, poz. 1256).

13. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegdlowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru Robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. 2004 nr 202, poz. 2072).

14. Ustawa z dnia 12 wrzeénia 2002 r., o normalizacji (Dz. U. 2002 nr 169 poz.1386).

15. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r., o wyrobach budowlanych ( Dz. U. 2004 nr 92, poz. 881).

16. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow deklarowania zgodnosci
wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. 2004 nr 198, poz. 2041).

17. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998 r., w sprawie aprobat i
kryteriow technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobéw budowlanych (Dz. U. 1998 nr 107, poz. 679).

18. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r., w sprawie okres$lenia polskich jednostek
organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych, zakresu i formy aprobat
oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz. U. 2002 nr 209, poz. 1780).

19. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r., w sprawie systemow oceny zgodnosci
wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. 2002 nr 209, poz. 1779).

20. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004 r. w sprawie aprobat technicznych oraz
jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania (Dz. U. 2004 nr 249, poz. 2497).

21. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. z 2010r. Nr 193 poz. 1287)

22. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 Iutego 1995 r., w sprawie rodzaju i
zakresu opracowan geodezyjno — kartograficznych oraz czynnosci geodezyjnych obowigzujacych w
budownictwie (Dz. U. 1995 nr 25, poz. 133).

23. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 24 marca 1999 r., w sprawie standardow
technicznych dotyczacych geodezji, kartografii oraz krajowego systemu informacji o terenie. (Dz. U. 1999 nr 30,
poz. 297).

24. Instrukcje techniczne Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii.

25. Ustawa z dnia 4 lutego 1994 r., Prawo geologiczne i gornicze (Dz. U. 1994 nr 27, poz. 96 z p6zn.zm).

26. Ustawa z dnia 4 lutego 1994 r., o prawie autorskim i prawach pokrewnych (Dz. U. 2002 nr 80, poz. 904).

27. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r., w sprawie ogdlnych przepiséw
bezpieczenstwa i higieny pracy (tekst jednolity Dz. U. 2003 nr 169, poz. 1650).

28. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r., w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania Robo6t budowlanych (Dz. U. 2003 nr 47, poz. 401).

29. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 28 maja 1996 r., w sprawie szczegdtowych zasad
szkolenia w dziedzinie bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. 1996 nr 62, poz. 285).

30. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzesnia 2001 r., w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych do Robét ziemnych, budowlanych i drogowych
(Dz. U. 2001 nr 118, poz. 1263).

31. Rozporzadzenie Ministra srodowiska z dnia 29 listopada 2002 r., w sprawie warunkow, jakie nalezy spetnié przy
wprowadzeniu $ciekéw do wdd lub do ziemi oraz w sprawie substancji szczegdlnie szkodliwych dla srodowiska
wodnego (Dz. U. 2002 nr 212, poz. 1799).

32. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2003 r., w sprawie warunkéw i trybu postepowania
dotyczacego rozbiorek oraz z zmiany sposobu uzytkowania obiektu budowlanego (Dz. U. 2003 nr 120, poz.
1131).

33. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r., w sprawie rodzajow obiektow budowlanych,
do uzytkowania ktorych mozna przystgpi¢ po przeprowadzeniu przez whasciwy organ obowigzkowej kontroli
(Dz. U. 2003 nr 120, poz. 1128).

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania obowigzujacych norm, aktéw prawnych, itd. w momencie

przystapienia do Robot i uwzgledniania ich ewentualnej aktualizacji. Przepisy i normy branzowe zwiazane z
projektowaniem i wykonaniem Robdt sa wymienione w poszczegdlnych Specyfikacjach.
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STWIORB-01.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
STWIORB-01.01. Roboty pomiarowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych odnosi si¢ do wymagan technicznych
dotyczacych wykonania i odbioru robot budowlanych przy realizacji zadania wymienionego w punkcie 1.1.
STWIORB-00.00. ,,Cz¢$¢ ogolna™.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Szczegdtowa Specyfikacje Techniczng (STWIORB) nalezy stosowaé do wszystkich Robét okreslonych w pkt 1.1.
1.3.1. Odtworzenie (wyznaczenie) polozenia obiektow

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z odtworzeniem
(wyznaczeniem) osi trasy i punktéw wysokosciowych na wszystkich elementach wymagajacych geodezyjnego
wyznaczenia, objetych niniejsza STWIORB:

Zakresem robot jest objete:

- odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punktéw wysokosciowych obiektow wymienionych w Dokumentacji
Projektowe;,

- wykonanie pomiaréw powykonawczych.

Zakres odtworzenia (wyznaczenia) osi trasy i punktéw wysokosciowych zgodnie z Dokumentacja Projektows.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w STWIORB-00.00. ,,Cze¢$¢ ogdlna”. pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB-00.00. ,,Cze$¢ ogdlna”. pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWIORB-00.00. ,,Czes¢
ogo6lna” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw gléwnych trasy nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08m i dlugosci
okoto 0,30m.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB-00.00. ,,Cz¢$¢ ogdlna”. pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych oraz pomiardw powykonawczych nalezy stosowaé
przyktadowy sprzet: tachimetry, teodolity, reczne odbiorniki GPS, dalmierze, niwelatory, tyczki, taty, tasmy
stalowe, szpilki.

Sprz¢t stosowany do odtworzenia (wyznaczenia) obiektow powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej
doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB-00.00.pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materialow
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB-00.00.pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje
punktow gtéwnych.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktéw
gtéwnych.

Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem
wynikoéw pomiardéw przez Inzyniera.
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Punkty gléwne i punkty posrednic musza byé zaopatrzone w oznaczenia okre§lajace w sposdb wyrazny i
jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane
przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania
robot.

Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang one odtworzone
na koszt Wykonawcy.

Po zakonczeniu robt Wykonawca zobowigzany jest do wykonania pomiaréw i map powykonawczych.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robdt naleza do obowigzkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy

Punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu pali drewnianych Iub stupkow
betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg robot ziemnych. Maksymalna
odlegto$¢ pomiedzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500m.

5.4. Wyznaczenie polozenia obiektow

Dla kazdego z obiektow nalezy wyznaczy¢ jego polozenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakos$ci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWIORB-00.00.pkt 6.

6.2. Kontrola jako$ci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w STWIORB-00.00.pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest powierzchnia terenu objgta robotami pomiarowymi (1ha).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWIORB-00.00.pkt 8.

8.2. Sposéb odbioru robot

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie protokotu, ktory Wykonawca
przedktada Inzynierowi.

Mapy powykonawcze Wykonawca przedstawi do odbioru po wykonaniu robot budowlanych.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platno$ci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB-00.00.pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena lha terenu ktory obejmuje wszelkie niezbg¢dne prace pomiarowe dla prawidtowego wykonania obiektu i
wykonania pomiaréw powykonawczych

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
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STWIORB-01.02.01 Wycinka krzewow oraz zabezpieczenie drzew na okres wykonywania
robot

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych
z zabezpieczeniem drzew przy realizacji zadania wymienionego w punkcie 1.1. STWIORB-00.00. ,,Cz¢$¢ ogolna”.
1.2. Zakres stosowania STWIORB

Szczegdtowy Specyfikacje Techniczng (STWIORB) nalezy stosowaé do wszystkich Robét okreslonych w pkt 1.1.
1.3. Zakres Robét objetych STWIORB

Szczegdtowa Specyfikacje Techniczng (STWIORB) nalezy stosowa¢ do wszystkich Robot okreslonych
w podpunkcie 1.1.

1.4. Okreslenie podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w STWIORB-00.00. ,,Cz¢$¢ ogolna”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robot

Ogdlne wymagania dotyczace Robot podano w STWIORB-00.00. ,,Czg¢$¢ ogolna”.

2. MATERIALY

Przy zabezpieczaniu pojedynczych drzew mogg by¢ uzyte przyktadowe materiaty:
- deski iglaste obrzynane 19-25 mm, klasy III,

- zZuzyte opony,

- siatki,

- plyty z tworzyw sztucznych,

- maty stomiane lub wiklinowe,

- gwozdzie budowlane okragle gote, drut lub tasma stalowa

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB-00.00. ,,Cz¢$¢ ogdlna”.

3.2. Sprzet do usuwania pni drzew i krzakow

Do wykonywania robot zwigzanych z usunigciem pni drzew i krzakow nalezy stosowac:

* pily mechaniczne,

* specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa drogowego,

* spycharki,

* koparki lub ciggniki ze specjalnym osprzgtem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrebem drzew.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB-00.00. ,,Cz¢$¢ ogdlna”.

4.1. Transport pni i karpiny

Pnie, karping oraz galezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.

Pnie przedstawiajgce warto$¢ jako material uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny by¢ transportowane
w sposob nie powodujacy ich uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania wykonania Robot podano w STWIORB-00.00. ,,Cz¢$¢ ogolna”.

5.2. Zasady zabezpieczenia drzew

Roboty zwigzane z zabezpieczeniem drzew obejmujg wykonanie nastgpujacych czynnosci:

- w przypadku konieczno$ci wykonania wykopoéw wykonywanych w strefie korzeniowej drzew powinny one by¢
wykonywane wylacznie recznie. Za deskowaniem czasowego wykopu powinno si¢ wykona¢ ostong korzeni
w formie szczeliny o szerokosci 0,3 + 0,5 m i glebokosci 1,5 + 2,0 m wypelnionej kompostem i torfem. Wskazane
jest wykonanie takiej ostony rok wczeéniej niz wilasciwy wykop. Z oston takich mozna zrezygnowac pod
warunkiem wykonania Robodt poza okresem wegetacji roslin.

- obudowa pni drzew metoda deskowania wokoét pnia lub w tzw. skrzyni¢ do wysokosci 1,5 — 2,0m zaleznie od
wysokosci drzewa, dolna czes¢ desek opiera si¢ w podlozu (lekko wkopana), jezeli jest to niemozliwe (np. przez
nabiegi korzeniowe) deski nalezy obsypac ziemig lub zastosowa¢ dodatkowq opaske z drutu, oszalowanie powinno
by¢ przymocowane do pnia opaskami z drutu lub specjalna tasmga stalowa, opaski takie nalezy stosowaé w
odlegtosci co 40-60 cm, w miejscu gdzie ptaszczyzna desek nie przylega do pnia , powstatg przestrzen miedzy
pniem a deskami nalezy wypehi¢ np. zuzytymi oponami
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- w miejscach szczeg6lnie narazonych na uszkodzenie pni, dodatkowo przed utozeniem desek mozna zastosowac
mate¢ stomiang lub wiklinowa ktérg owija si¢ pien, a nastgpnie mocuje drutem lub syntetycznym sznurkiem

- obudowa siatkami i plytami z tworzyw sztucznych, matami stomianymi lub wiklinowymi o wymiarach 1,70 x
1,50 m specjalnie przeznaczone do ostony drzew i stosowanymi jako podktad pod elementy z tworzyw sztucznych,

- podlanie woda w ilosci ok. 20 dm® na 1 szt. drzewa,

- przykrycie i zabezpieczenie odkrytych korzeni matami stomianymi.

- Wykonawca jest zobowigzany kontrolowa¢ zabezpieczenia drzew przez caly okres trwania Robot i w miare
potrzeby uzupehiac je.

5.3. Zasady oczyszczania terenu z pni drzew i krzakow

Roboty zwigzane z usuni¢ciem pni drzew i krzakéw obejmuja wycigcie i wykarczowanie pni drzew i krzakow,
wywiezienie pni, karpiny i galezi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie dotdw oraz ewentualne
spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu.

Teren pod budowe drogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopdéw i w innych miejscach wskazanych
w dokumentacji projektowej, powinien by¢ oczyszczony z drzew i1 krzakéw. Zgoda na prace zwigzane z usunigciem
pni drzew i krzakow powinna by¢ uzyskana przez Zamawiajgcego.

Roslinnos¢ istniejagca w pasie robdt drogowych, nie przeznaczona do usunigcia, powinna by¢ przez Wykonawce
zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli ro§linno$¢, ktora ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona
przez Wykonawce, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez
odpowiednie wiadze.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne

Ogodlne zasady kontroli jakosci Robo6t podano w STWIORB-00.00. ,,Czg¢$¢ ogolna”.

6.2. Kontrola jakosci

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci obudowania pni drzew deskami, przykrycia
korzeni matami stomianymi.

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia roslinnosci, wykarczowania korzeni
i zasypania dotéw. Zageszczenie gruntu wypelniajgcego doly powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone
w STWIORB D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru Robot

Ogolne zasady obmiaru Robot podano w STWIORB-00.00. ,,Czgs¢ ogdlna™.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg rob6t zwigzanych z usunigciem krzakow jest:

— dla krzakow- hektar.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru Robdt podano w STWIORB-00.00. ,,Cz¢$¢ ogdlna”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB-00.00. ,,Cz¢$¢ ogdlna”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

9.2.1. Cena jednostkowa zabezpieczenia drzewa na okres wykonywania Robdt obejmuje:

- oblozenia pni drzew deskami

- pokrycie korzeni matami stomianymi

- podlanie woda

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

9.2.2. Cena jednostkowa wykarczowania pni i krzakéw obejmuje:

— wyciecie i wykarczowanie pni drzew i krzakow,

— wywiezienie pni, karpiny i galezi poza teren budowy lub przerobienie gatezi na kore drzewna, wzglednie
spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu,

— zasypanie dotow,

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
,,Katalog Naktadow Rzeczowych Nr 2-21 — Tereny zieleni”
,.Chirurgia i pielegnacja drzew” Zbigniew Chachulski, Legraf 2000
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STWIORB-01.02.04. Roboty rozbiorkowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji STWIORB sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych
z uszkodzonych elementéw zabudowy umocnien brzegu potoku przy realizacji zadania wymienionego w punkcie
1.1. STWIORB-00.00. ,,Czg$¢ ogdlna”.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacji jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robodt
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacji

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z rozbidérka umocnien
kamiennych brzegow potoku, transportem oraz przekruszenia gruzu z rozbiodrki.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w specyfikacji STWIORB-00.00 ,,Cze$¢ ogolna” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w specyfikacji STWIORB-00.00 ,,Czgé¢ ogolna” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w specyfikacji STWIORB-

00.00 ,,Czes¢ ogolna” pkt 2.

2.2. Rusztowania

Rusztowania robocze przestawne przy rozbidrce przepustow mogag by¢ wykonane z drewna lub rur stalowych

W postaci:

* rusztowan koztowych, wysokosci od 1,0 do 1,5 m, sktadajgcych si¢ z lezni z bali (np. 12,5 x 12,5 cm),
nog z krawedziakéw (np. 7,6 x 7,6 cm), stezen (np. 3,2 x 12,5 cm) i pomostu z desek,

* rusztowan drabinowych, sktadajacych si¢ z drabin (np. dlugosci 6 m, szeroko$ci 52 cm), usztywnionych
stezeniami z desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktorych szczeblach (np. 3,2 x 6,3 cm) uktada si¢ pomosty z desek,

*  przestawnych klatek rusztowaniowych z rur stalowych $rednicy od 38 do 63,5 mm, o wymiarach klatek okoto
1,2 x 1,5 m lub ptaskich klatek rusztowaniowych (np. z rur stalowych $rednicy 108 mm i katownikow
45x45x 5mmi 70 x 70 x 7 mm), o wymiarach klatek okoto 1,1 x 1,5 m,

*  rusztowan z rur stalowych $rednicy od 33,5 do 76,1 mm potaczonych tacznikami w ramownice i kratownice.

Rusztowanie nalezy wykona¢ z materiatdow odpowiadajacych nastgpujacym normom:

* drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-96000 [2], PN-D-96002 [3] lub innej zaakceptowanej przez
Inzyniera,
gwozdzie wg BN-87/5028-12 [8],
rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 [5] lub innej zaakceptowanej przez Inzyniera,
katowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub innej zaakceptowanej przez Inzyniera.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w specyfikacji STWIORB-00.00 ,,Cz¢$¢ ogdlna” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbiorka elementéw drég, przepustoéw moze byé wykorzystany sprzet podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

*  spycharki, koparki

tadowarki,

zurawie samochodowe,

samochody cigzarowe,

mloty pneumatyczne,

kruszarki.

* ¥ X X ¥

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji STWIORB-00.00 ,,Czg¢é¢ ogolna” pkt 4.
4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym Srodkiem transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w specyfikacji STWIORB-00.00 ,,Cze$¢ ogdlna” pkt 5.

5.2. Wykonanie robot rozbiéorkowych

Roboty rozbidrkowe obejmuja usuni¢cie z terenu budowy wszystkich elementow wymienionych w pkt 1.3, zgodnie

z dokumentacjg projektowa, specyfikacji lub wskazanych przez Inzyniera. Jesli dokumentacja projektowa nie

zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiorkowej, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej

dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywac¢ mechanicznie lub rgcznie w sposob okreslony przez Inzyniera.

W przypadku robot rozbiérkowych nalezy dokonac:
odkopania umocnien,

* ew. ustawienia przenosnych rusztowan przy umocnieniach wyzszych od okoto 2 m,

* rozbicia elementoéw, ktorych nie przewiduje si¢ odzyska¢, w sposéb reczny lub mechaniczny, wzglednie
ostroznego rozebrania konstrukcji kamiennych przy zatozeniu ponownego ich wykorzystania lub rozkruszenie
materiatdéw przewidzianych do wbudowania w formie skruszonej.

* oczyszczenia rozebranych elementow, przewidzianych do powtérnego uzycia i ich posortowania.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z ustaleniami pomiedzy Zamawiajacym a Wykonawcg stajg sie
wlasnos$cia Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z terenu budowy oraz zutylizowane na koszt Wykonawcy.
Doty (wykopy) powstate po rozbidrce znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacijg projektowa beda
wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnoSci nalezy zapobiec
gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w specyfikacji STWIORB-00.00 ,,Cze¢$¢ ogdlna” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakoSci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiorkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtoérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w specyfikacji STWIORB-00.00 ,,Czes¢ ogdlna” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg robot zwigzanych z rozbiorka umocnien oraz przekruszeniem jest: metr szeScienny

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w specyfikacji STWIORB-00.00 ,,Cz¢$¢ ogdlna” pkt 8.
9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w specyfikacji STWIORB-00.00 ,,Czes¢ ogdlna” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obe]muje

odkopanie umocnienia,

ewentualne ustawienie rusztowan i ich pozniejsze rozebranie,

rozebranie elementéw umocnien,

sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

utylizacja materialow z rozbiorki,

uporzadkowanie terenu rozbiorki.

* ¥ ¥ X X ¥

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.
2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia
3. PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogdlnego przeznaczenia
4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogoélnego stosowania
5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogdélnego przeznaczenia
6. PN-H-93401 Stal walcowana. Katowniki rownoramienne
7.  PN-H-93402 Katowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane na goraco
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STWIORB-02.00. ROBOTY ZIEMNE I TOWARZYSZACE

STWIORB-02.01. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych odnosi si¢ do wymagan technicznych
wykonywania robot ziemnych przy realizacji zadania wymienionego w punkcie 1.1. STWIORB-00.00. ,,Czes¢
ogo6lna”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Szczegdtowa Specyfikacje Techniczng (STWIORB) nalezy stosowa¢ do wszystkich Robot okreslonych
w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia Robot ziemnych i obejmuja:

- wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kat. I-V),

- wykonanie wykopow w gruntach skalistych (kat. VI-X),

- pozyskiwanie gruntu,

- budowe nasypow,

- zasypywanie elementéw konstrukcyjnych obiektéw gruntem z odktadu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna — budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadow
przemystowych, spelniajgca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Wysokos$¢ nasypu lub glebokos¢ wykopu — réznica rzgdnej terenu i rzednej Robot ziemnych, wyznaczonych
w osi nasypu lub wykopu.

1.4.3. Bagno — grunt organiczny nasycony woda, o matej no$nosci, charakteryzujacy si¢ znacznym i dtugotrwatym
osiadaniem pod obcigzeniem.

1.4.4. Grunt skalisty — grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunigtych blokach, ktérego probki nie wykazuja
zmian objetosci ani nie rozpadajg si¢ pod dziataniem wody destylowanej; majg wytrzymato$¢ na $ciskanie Rc ponad
0,2 MPa; wymaga uzycia srodkéw wybuchowych albo narzgdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.
1.4.5.Ukop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w obrebie placu budowy.

1.4.6.Dokop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdw, polozone poza placem budowy.

1.4.7.0dktad — miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania

wykopow.
1.4.8 Wskaznik zaggszczenia gruntu — wielkos$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okre§lona wg wzoru:
= Pe
p ds
gdzie:

pd-gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, (Mg/m3),
pds-maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w normalnej
probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzgca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana
zgodnie z normg BN-77/8931-12, (Mg/m3).
1.4.9. Wskaznik roznoziarnistosci — wielko$¢ charakteryzujaca zaggszczalno$¢ gruntow niespoistych, okreslona wg
wzoru:

oda

dyy

gdzie:
d60-érednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
d10-érednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).
1.4.10. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWIORB-00.00. ,,Cz¢$¢ ogdlna”.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWIORB-00.00. ,,Czes¢
ogo6lna”.

2.2. Podzial gruntow

Podstawe podziatu gruntdow i innych materiatéw na kategorie pod wzgledem trudnosci ich odspajania podaje tablica
1. W wymienionej tablicy okre§lono przecigtne wartoSci gestosci objetosciowej gruntdéw i materialdow w stanie
naturalnym oraz wspoétczynnikoéw spulchnienia.
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Tablica 1. Podzial gruntdéw i innych materiatbw na kategorie wg [8]

Gestos¢ Przecigtne
objetosciowa w | spulchnienie po
Kat. | Rodzaj i charakterystyka gruntu lub materiatu stanie odspojeniu w %
naturalnym od pierwotne;j
kN/m3 objetosci)
Piasek suchy bez spoiwa 15,7 od5do 15
1 | Gleba uprawna zaorana lub ogrodowa 11,8 od5do 15
Torf bez korzeni 9,8 od 20 do 30
Popioty lotne niezlezate 11,8 od 5do 15
Piasek wilgotny 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy wilgotne, twardoplastyczne i plastyczne 17,7 od 15 do 25
Gleba uprawna z darning lub korzeniami grubosci do 30 mm 12,7 od 15 do 25
2 | Torf z korzeniami grubosci do 30 mm 10,8 0d 20 do 30
Nasyp z piasku oraz piasku gliniastego z gruzem, ttuczniem Iub odpadkami
drewna 16,7 od 15 do 25
Zwir bez spoiwa lub matospoisty 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy matowilgotne, potzwarte 18,6 0d 20 do 30
Gleba uprawna z korzeniami grubosci ponad 30 mm 13,7 0d 20 do 30
Torf z korzeniami grubosci ponad 30 mm 13,7 0d 20 do 30
3 | Nasyp zlezaty z piasku gliniastego, pytu i lessu z gruzem, thuczniem lub
odpadkami drewna 18,6 0d 20 do 30
Rumosz skalny zwietrzelinowy z otoczakami o wymiarach do 40 mm 17,7 0d 20 do 30
Glina, glina cigzka i ity wilgotne, twardoplastyczne i plastyczne, bez 19,6 0d 20 do 30
glazow 17,7 0d 20 do 30
Mady i namuly gliniaste rzeczne 19,6
17,7 od 20 do 30
Popioly lotne zlezate 19,6
Less suchy zwarty 18,6 od 25 do 35
Nasyp zlezaty z gliny lub itu z gruzem, thuczniem i odpadkami drewna lub
glazami o masie do 25 kg, stanowigcymi do 10% objetosci gruntu 19,6 od 25 do 35
Glina, glina cigzka i ity matowilgotne, potzwarte i zwarte 20,6 od 25 do 35
4 | Glina zwatowa z gtazami do 50 kg stanowigcymi do 10% objetosci gruntu | 20,6 od 25 do 35
Gruz ceglany i rumowisko budowlane z blokami do 50 kg 16,7 od 25 do 35
Itolupek migkki 19,6 od 25 do 35
Grube otoczaki lub rumosz o wymiarach do 90 mm lub z gtazami o masie
do 10 kg 19,6 od 25 do 35
Zuzel hutniczy niezwietrzaty 14,7 od 30 do 45
19,6
Glina zwalowa z gtazami do 50 kg stanowigcymi 10+30% objetosci gruntu | 20,6 od 30 do 45
Rumosz skalny zwietrzelinowy o wymiarach ponad 90 mm 17,7 od 30 do 45
5 | Gruz ceglany i rumowisko budowlane silnie scementowane lub w blokach
ponad 50 kg 17,7 od 30 do 45
16,7
Margle migkkie lub $rednio twarde stabo spgkane 22,6 od 30 do 45
16,7
Opoka kredowa migkka lub zbita 22,6 od 30 do 45
Wegiel kamienny i brunatny 41,8 od 30 do 45
Ity przewarstwione tupkiem 14,7 od 30 do 45
19,6
Itolupek twardy, lecz rozsypliwy 19,6 od 30 do 45
Zlepience stabo scementowane 20,6 od 30 do 45
Gips 21,6 od 30 do 45
Tuf wulkaniczny, czg§ciowo sypki 15,7 od 30 do 45
Itolupek twardy 26,5 od 30 do 45
Lupek mikowy i piaszczysty niespgkany 22,6 od 45 do 50
Margiel twardy 23,5 od 30 do 45
Wapien marglisty 22,6 od 45 do 50
6 | Piaskowiec o spoiwie ilastym 21,6 od 30 do 50
Zlepience otoczakow glownie skat osadowych 21,6 od 30 do 45
Anhydryt 24,5 od 45 do 50
Tuf wulkaniczny zbity 18,6 od 45 do 50
Lupek piaszczysto-wapnisty 23,5 od 45 do 50
Piaskowiec ilasto-wapnisty twardy 23,5 od 45 do 50
Zlepience z otoczakow gldwnie skal osadowych o spoiwie 23,5 od 45 do 50
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7 | krzemionkowym 23,5 od 45 do 50
Wapien niezwietrzaly 28,4 od 45 do 50
Magnezyt 23,5 od 45 do 50
Granit i gnejs silnie zwietrzale
Lupek plastyczny twardy niespgkany 24,5 od 45 do 50
Piaskowiec twardy o spoiwie wapiennym 24,5 od 45 do 50

8 | Wapien twardy niezwietrzaty 24,5 od 45 do 50
Marmur i wapien krystaliczny 25,5 od 45 do 50
Dolomit niezbyt twardy 24,5 od 45 do 50
Piaskowiec kwarcytowy lub o spoiwie ilasto-krzemionkowym 25,5 od 45 do 50
Zlepience z otoczakow skat gtownie krystalicznych o spoiwie wapiennym
lub krzemionkowym 25,5 od 45 do 50
Dolomit bardzo twardy 25,5 od 45 do 50

9 | Granit gruboziarnisty niezwietrzaty 25,5 od 45 do 50
Sjenit gruboziarnisty 25,5 od 45 do 50
Serpentyn 24,5 od 45 do 50
Wapien bardzo twardy 24,5 od 45 do 50
Gnejs 25,5, od 45 do 50
Granit $rednio i drobnoziarnisty 25,5 od 45 do 50

26,5
Sjenit rednioziarnisty 25,5 od 45 do 50
Gnejs twardy 26,5 od 45 do 50
Porfir 24,5 od 45 do 50
Trachit, liparyt, i skaty pokruszone 26,5 od 45 do 50

10 | Granitognejs 25,5 od 45 do 50
Wapien krzemienisty i rogowy bardzo twardy 27,4 od 45 do 50
Andezyt, bazalt, rogowiec w tawicach 26,5 od 45 do 50
Gabro 26,5 od 45 do 50
Gabrodiabaz i kwarcyt 27,4 od 45 do 50
Bazalt 25,5 od 45 do 50

27,4
1) Mniejsze wartoSci stosowac przy obliczaniu iloSci materiatdw na warstwy nasypow przed ich zageszczeniem,
wigksze warto$ci przy obliczaniu objetosci i ilosci Srodkoéw przewozowych.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB-00.00. ,,Cz¢$¢ ogdlna”.

3.2 Sprzet do Robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania

z przyktadowego sprzetu do:

— odspajania i wydobywania gruntéw (narz¢dzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, koparki, tadowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),

— jednoczesnego wydobywania 1 przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki, rowniarki, urzadzenia do
hydromechanizacji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, taSmociagi itp.),

— sprzetu zageszezajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w STWIORB-00.00. ,,Cze¢$¢ ogdlna”.

4.2. Transport gruntéw

- Wybér $rodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu (materiatu),
jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu.

- Wydajno$¢ srodkéow transportowych powinna byé ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu stosowanego do
urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

- Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartoéci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odleglosci nie zostaty wczesniej zaakceptowane na
pismie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania Robot

Ogodlne zasady wykonania Rob6t podano w STWIORB-00.00. ,,Cz¢$¢ ogolna”.
5.2. Dokladnos¢ wykonania
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- Sciany wykopow nalezy tak ksztattowac, aby nie nastgpilo obsunigcie si¢ gruntu; nalezy przy tym uwzglednié
wszystkie oddziatywania i wptywy, ktore moglyby narusza¢ stateczno$é gruntu. Sciany wykopu nie powinny byé
podkopywane,

- sposOb zabezpieczenia §cian wykopu nalezy ustala¢ w zaleznosci od rodzaju gruntu, glebokosci i wymiarow
wykopu w planie, przewidywanych niekorzystnych oddziatywan i obcigzen, czasu trwania wykopu (tymczasowy,
staty), warunkow miejscowych i kosztow,

- jesli przewiduje si¢ ruch ludzi wzdluz gorych krawedzi wykopow, nalezy uksztaltowaé podluzne pasy o
szerokosci co najmniej 0,60m, na ktérych nie powinien znajdowac si¢ ukopany grunt ani inne przeszkody,

- w celu ochrony struktury gruntu w dnie wykopu nalezy wykonywaé wykopy do glebokosci mniejszej od
projektowanej co najmniej o 20-60cm w zalezno$ci od rodzaju gruntu i metody kopania.

- wymiary wykopow w planie nalezy ustala¢ przy uwzglednieniu tzw. przestrzeni roboczej, ktora w wykopach
obudowanych nie powinna by¢ mniejsza niz 0,50m.

- dno i skarpy lub $ciany wykopow statych nalezy trwale umocni¢ zgodnie z Dokumentacja Projektows.

5.2. Wykopy

- Wykopy o $cianach pionowych albo ze skarpami o nachyleniu wigkszym od bezpiecznego, bez podparcia lub
rozparcia, moga by¢ wykonywane w skatach i w gruntach nienawodnionych, z wyjatkiem ekspansywnych itow, gdy
teren nie jest osuwiskowy i gdy przy wykopie, w pasie o szerokoSci rownej glebokosci wykopu, naziom nie jest
obcigzony, a glebokos¢ wykopu nie przekracza:

4,0m — w skatach litych odspajanych mechanicznie,

1,0m — w rumoszach, wietrzelinach, w skatach spekanych i w nienawodnionych piaskach,

1,25m — w gruntach spoistych i w mieszaninach frakcji piaskowej z itowa i pytowa o Ip 10% (malto spoistych,
takich jak piaski gliniaste, pyly, lessy, gliny zwatowe). Gdy nie sg spetnione wszystkie podane wyzej warunki i gdy
nie ma ograniczen miejsca, nalezy wykonac¢ wykop ze skarpami o bezpiecznym nachyleniu, zgodnie z projektem.

- Jezeli w projekcie nie ustalono inaczej, dopuszcza si¢ stosowanie nast¢pujacych bezpiecznych nachylen skarp
wykopow tymczasowych o glgbokosci do 4 m:

a) 1:0,5 — w itach i mieszaninach frakcji itowej z piaskowa i1 pytowa, zawierajacych powyzej 10% frakcji itowej
(zwigztych 1 bardzo spoistych: itach, glinach), w stanie co najmniej twardoplastycznym,
b) 1:1 — w skalach spgkanych i rumoszach zwietrzelinowych,

¢) 1:1,25 — w mieszaninach frakcji piaskowej z itowa i pytowa o Ip 10% (matospoistych, jak piaski gliniaste, pyty,
lessy, gliny zwalowe) oraz w rumoszach wietrzelinowych zawierajacych powyzej 2% frakcji itowej (gliniastych),

d) 1:1,5 — w gruntach niespoistych oraz w gruntach spoistych w stanie plastycznym.

- Nachylenie skarp wykopow stalych wg Dokumentacji Projektowe;.

5.3. Skladowanie ukopanego gruntu

Ukopany grunt powinien by¢ niezwlocznie przetransportowany na miejsce przeznaczenia lub na odktad
przewidziany do zasypania wykopu po jego zabudowaniu.

5.4. Odwodnienia Robét ziemnych

Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonac¢ urzadzenia, ktore zapewnia odprowadzenie
wod gruntowych 1 opadowych poza obszar Robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem
i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopdéw i nasypow, aby powierzchniom
gruntu nadawa¢ w calym okresie trwania Robot spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktore spowoduje ich diugotrwata
nieprzydatno$é, Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych gruntdw i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na
wilasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak réwniez za
dowieziony grunt.

5.5. Odwodnienie wykopow
Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania Robot
ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postegpowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.
W czasie Robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajgce szybki odpltyw wdd z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania,
spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntdow spoistych i nie mniejszy niz 2% w
przypadku gruntdéw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntow
oraz terminéw wykonywania innych Robdt na spelnienie wymagan dotyczacych prawidlowego odwodnienia
wykopu w czasie postgpu Roboét ziemnych.

5.8. Roboty ziemne w okresie mrozow

- W okresie mrozow nasypy mozna wykonywaé tylko z gruntéw niespoistych, z zachowaniem warunkow
specjalnych, determinujacych prawidlowe wykonanie nasypu o wymaganym zageszczeniu.

- Grunt w wykopach lub ukopach nalezy odspaja¢ w sposob ciagly, by nie przemarzat.

- W przypadkach dhuzszych przerw (ponad 2 godziny) odstonigte powierzchnie robocze powinny by¢ przykryte.

- Teren, na ktéorym przewiduje si¢ wykonanie wykopow w okresie mrozow, powinien by¢ wczesniej zabezpieczony
przed przemarzaniem.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robot

Ogodlne zasady kontroli jakoSci Robot podano w STWIORB-00.00. ,,Czg¢$¢ ogolna”.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania Robét ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkt 5 oraz z dokumentacjg projektowa.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania Robot

Czynnos$ci wchodzace w zakres sprawdzenia jakosci wykonania Robét okre§lono we whasciwych STWIORB.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét

Ogodlne zasady obmiaru Robot podano w STWIORB-00.00. ,,Cze¢s¢ ogdlna”.
7.2. Obmiar Robdt ziemnych

Jednostka obmiarowa jest m3 (metr szescienny) wykonanych Rob6t ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robot

Ogodlne zasady odbioru Robdt podano w STWIORB-00.00. ,,Cz¢$¢ ogdlna”.

7.2. Odbidr Robét ziemnych

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWIORB i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB-00.00. ,,Cz¢$¢ ogdlna”.
Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa podano w STWIORB.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt ziemnych. Ministerstwo Ochrony Srodowiska Zasobow Naturalnych i
LeSnictwa, Warszawa 1994.

2. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okres§lenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
3. PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

4. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

5. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci biernej

6. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu
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STWIORB-02.02. Wykonanie wykopow

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych (STWIORB) odnosi si¢ do wymagan
technicznych dotyczacych wykonywania wykopoéw przy realizacji zadania wymienionego w punkcie 1.1.
STWIORB-00.00. ,,Cze$¢ ogolna™.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Szczegdtowa Specyfikacje Techniczng (STWIORB) nalezy stosowa¢ do wszystkich Robot okreslonych
w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotycza zasad prowadzenia roboét ziemnych w czasie budowy zbiornikow
wodnych i obejmujg wykonanie wykopow.

1.4. Okreslenie podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z zamieszczonymi STWIORB-00.00. ,,Cz¢s$¢
ogo6lna”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robot

Ogdlne wymagania dotyczace Robot podano w STWIORB-00.00. ,,Czg¢$¢ ogolna”.

2. MATERIALY

Podstawe podzialu gruntow i innych materiatow na kategorie pod wzgledem trudnosci ich odspajania podano w
STWIORB-02.01.00. Roboty ziemne. Wymagania ogélne, tablica 1. W wymienionej tablicy okreslono przecigtne
warto$ci gestosci objetosciowej gruntéw i materiatow w stanie naturalnym oraz spulchnienie po odspojeniu.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB-02.01.00. pkt 3.

4. TRRANSPORT
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w STWIORB-02.01.00. pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne

- Ogolne zasady prowadzenia rob6t podano w STWIORB-02.01. pkt 5.

- Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w calym okresie prowadzenia robot, a
naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztaltowania skarp wykopu, ich podcigcia lub innych
odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce robot ziemnych.

- Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o ré6znym stopniu przydatnosci do budowy
nasypoéw byly odspajane oddzielnie, w sposoéb uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstepstwo od powyzszego
wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera.

- Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypdéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad. O ile Inzynier dopusci czasowe sktadowanie odspojonych gruntow, nalezy je odpowiednio
zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

- Jezeli grunt jest zamarznigty nie nalezy odspaja¢ go do glebokosci okoto 0,5 metra powyzej projektowanych
rzgdnych robot ziemnych.

5.2. Ruch budowlany

- Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu (nadkladu) powyzej
rzgdnych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 metra.

- Z chwilg przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych te czynnos$¢ budowlang. Moze odbywac si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktdre nie spowoduja
uszkodzen powierzchni korpusu.

- Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkow
obcigza Wykonawce robét ziemnych.

5.3. Dokladno$¢ wykonywania wykopdow

Doktadno$¢ wykonania rob6t ziemnych w wykopach powinna by¢ sprawdzana w miejscach charakterystycznych.
Tolerancja w stosunku do projektowanych rzednych roboét ziemnych nie moze przekraczac¢ + 5 cm.

Naprawa uszkodzen powierzchni rob6t ziemnych lub konsekwencje zanieczyszczenia $rodowiska obcigzaja
Wykonawce robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli Robot
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWIORB-02.01. pkt 6.
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6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnos$ci z wymaganiami okreslonymi w niniejszej
specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej i STWIORB. W czasie kontroli szczegolng uwage nalezy zwrécic na:
- odspajanie gruntéw w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

- zapewnienie statecznosci skarp,

- odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robét i po ich zakonczeniu,

- doktadnos¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykonczenie),

- zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedhug wymagan okreslonych w punkcie 5.2.

Badania wykonywane w ramach kontroli biezacej maja na celu ocen¢ jakosci zageszczenia podioza pod
budowla.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru Robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w STWIORB-00.00. ,,Czes$¢ ogdlna”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m3 (metr szeScienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWIORB-02.01. pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogodlne

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB-00.00. ,,Cz¢$¢ ogdlna”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m3 wykopoéw obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie, -
zatadunek, przewiezienie i wytadunek,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

- zageszczenie powierzchni wykopu ,

- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji technicznej,
- rozplantowanie urobku na odkladzie ,

- rekultywacje terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwigzanych podano w STWIORB-02.01.00. pkt 10
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STWIORB-04.00.00. PODBUDOWY

STWIORB-04.01.01. Profilowanie i zageszczanie podloza

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych odnosi si¢ do wymagan technicznych
dotyczacych wykonania i odbioru robot budowlanych przy realizacji zadania wymienionego w punkcie 1.1.
STWIORB-00.00. ,,Cz¢$¢ ogolna”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
wp. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do ulozenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
STWIORB D-M-00.00.00 ,,Cze¢$¢ ogodlna” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Cz¢$¢ ogolna” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Cze$¢ ogdlna” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:

spycharek gasienicowych, walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wlasciwos$ci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Cze$¢ ogdlna” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Wymagania dotyczace transportu materiatow podano w STWIORB D-04.02.01, D-04.02.02, D-04.03.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Czg$¢ ogolna” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robét

Przystapienie do wykonania profilowania i zageszczania podtoza, jest mozliwe wyltacznie za zgoda Inzyniera, w
korzystnych warunkach atmosferycznych.

5.3. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Do profilowania podtoza nalezy stosowa¢ rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych
lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystgpi¢ do jego zageszczania. Zaggszczanie podioza nalezy
kontynuowa¢ do osiggnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik
zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartoSci wskaznika zageszczenia podioza (Is)

Strefa korpusu wskaznika zageszczenia podtoza (Is)
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni podioza 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia,
kontrol¢ zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut
odksztatcenia podtoza wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie
powinien przekraczac 2,2.
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Wilgotnos$¢ gruntu podiloza podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnoSci optymalnej z tolerancja od -20%
do +10%.

5.5. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastgpi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy
mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Czg$¢ ogoélna” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i1 pomiarow dotyczacych cech geometrycznych i1 zageszczenia koryta i
wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

Tablica 2.Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow wyprofilowanego podloza

Lp. | Wyszczegolnienie badan Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiarow
i pomiarow

1 Szerokos¢ koryta Srazyna |l km

2 Rownos¢ podtuzna Srazyna |l km

3 Réwnos¢ poprzeczna Srazyna |l km

4 Spadki poprzeczne *) Srazyna |l km

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych nalezy wykona¢ w punktach gtownych tukow poziomych w
przypadku zastrzezen.

6.2.2. Szeroko$¢ profilowanego podtoza

Szerokos¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm 1 -5
cm.

6.2.3. Rownos¢ profilowanego podtoza

Nieréwnosci podtuzne profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrows tatg zgodnie z normg BN-68/8931-04 [4].
Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata.

Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowg z tolerancja + 0,5%.
6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnanie i powtorne
zageszcezenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Cze¢$¢ ogdlna” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wyprofilowanego i zageszczonego podtoza.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Cze¢$¢ ogodlna” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWIORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platno$ci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Cze$¢ ogdlna” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:
- profilowanie podtoza,
- zaggszczenie,
- utrzymanie podioza,
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- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

hadi i

PN-B-04481
PN-/B-06714-17
BN-64/8931-02
BN-68/8931-04

BN-77/8931-12

Grunty budowlane. Badania probek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnos$ci

Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podioza przez obcigzenie ptyta

Drogi  samochodowe.  Pomiar réwnosci  nawierzchni
planografem i tata

Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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STWIORB-04.04.00. Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB
Niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych odnosi si¢ do wymagan technicznych
dotyczacych wykonania i odbioru rob6t budowlanych przy realizacji zadania wymienionego w punkcie 1.1.
STWIORB-00.00. ,,Cz¢$¢ ogolna™.
1.2. Zakres stosowania STWIORB
STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wym. w p. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonywaniem
podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21] 1 obejmujg STWIORB:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 1.4 oraz w STWIORB dotyczacych
poszczegolnych rodzajow podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i1 sktadowania, podano w STWIORB D-M-00.00.00
,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w STWIORB
dotyczacych poszczegbélnych rodzajéw podbudow:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materialéw

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ migdzy krzywymi granicznymi
po6l dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metoda stabilizacji
mechanicznej

Frakcje

o piaskowa iwirowa 0
90 4 0
o ALV
S ] / 30

80 / A w0

5¢

50

Przechodzi prze? sito,
Pozostaje na sicie, %

’_/
) 7// R )
_ \ 3
o |27 e %
=
0 100
00750125 025 a5 ! 2 4 63 8 128 1520 345 83

Bok ope2ko sita, mm

1-2 kruszywo na podbudowg zasadniczg (gérng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa

1-3 kruszywo na podbudowg pomocniczg (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciaglta i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziarnienia
do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze
przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Whasciwosci kruszywa
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Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszywa
Lp. | Wyszczegolnienie wlasciwosci naturalne famane Badania wedhug
Podbudowa (lub rownowazne)
pomocnicza | zasadnicza
1 Zawartos$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, % (m/m) od 2 do 12 od 2 do 10 PN-B-06714-15 [3]
2 Zawartos$¢ nadziarna, % (m/m), nie wigcej niz 10 5 PN-B-06714-15 [3]
3 Zawartos¢ ziarn nieforemnych 45 35 PN-B-06714-16 [4]
%(m/m), nie wigcej niz
4 Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, %(m/m), nie PN-B-04481 [1]
wigcej niz 1 1
5 Wskaznik piaskowy po pigcio-krotnym zageszczeniu|od 30 do 70 |od 30 do 70 | BN-64/8931-01
metoda I lub IT wg PN-B-04481, % [26]
6 Scieralno$¢ w bgbnie Los Angeles
a) Scieralno$¢ catkowita po pelnej liczbie obrotow, nie
wigcej niz 45 35
b) Scieralnos¢ czesciowa po 1/5 pelnej liczby obrotow,
nie wigcej niz 40 30 PN-B-06714-42[12]
7 Nasigkliwos¢, %(m/m), nie wigcej niz 4 3 PN-B-06714-18 [6]
8 Mrozoodporno$é, ubytek masy po 25 cyklach
zamrazania, %(m/m), nie wigcej niz 10 5 PN-B-06714-19 [7]
9 Rozpad krzemianowy i zelazawy tacznie, % (m/m), nie PN-B-06714-37[10]
wiecej niz - - PN-B-06714-39[11]
10 | Zawartos¢ zwigzkéw siarki w przeliczeniu na SO3,
%(m/m), nie wigcej niz 1 1 PN-B-06714-28 [9]
11 | Wskaznik nosno$ci wno$ mie-szanki kruszywa, %, nie
mniejszy niz:
a) przy zageszczeniu IS > 1,00 60 80 PN-S-06102[21]
b) przy zageszczeniu IS > 1,03 . 120

2.3.3. Material na warstwe odsaczajaca
Na warstwe odsaczajaca stosuje si¢:
- zwir 1 mieszank¢ wg PN-B-11111 [14] lub réwnowazne;.
- piasek wg PN-B-11113 [16] lub réwnowaznej
2.3.4. Materialy do ulepszania whasciwosci kruszyw
Do ulepszania wtasciwosci kruszyw stosuje sie:
- cement portlandzki wg PN-B-19701 [17] lub rownowaznej.
- wapno wg PN-B-30020 [19] lub réwnowaznej
- popioty lotne wg PN-S-96035 [23] lub rownowaznej
- zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18] lub réwnowazne;j
Dopuszcza sig¢ stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania rownorzednych efektéw ulepszania kruszywa i
po zaakceptowaniu przez Inzyniera.
Rodzaj 1 ilos¢ dodatku ulepszajgcego nalezy przyjmowac zgodnie z PN-S-06102 [21] lub réwnowaznej
2.3.6. Woda
Nalezy stosowa¢ wode wg PN-B-32250 [20] lub rownowaznej

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykazac
si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

- mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujagce wodg. Mieszarki powinny
zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotno$ci optymalne;j,

- rowniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki,

- walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W miegjscach trudno
dostepnych powinny by¢ stosowane zaggszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.
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4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [24] lub rownowaznej

Transport pozostatych materiatéw powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze pod podbudowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w STWIORB D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.
Podbudowa powinna by¢ ulozona na poditozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

Ds
dss < 5 (D
w ktorym:

D15 -wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub warstwy odsaczajacej, w
milimetrach,

das - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie moze by¢ spetniony, nalezy na podtozu utozy¢ warstwe odcinajacg lub odpowiednio dobrang
geowtokning. Ochronne wilasciwosci geowlokniny, przeciw przenikaniu drobnych czastek gruntu, wyznacza si¢ z
warunku:

d s

Ow <12 (2)
w ktorym:
dso0 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 50 % ziarn gruntu podtoza, w milimetrach,

090 -umowna $rednica poréw geowlokniny odpowiadajaca wymiarom frakcji gruntu zatrzymujgca si¢ na

geowlokninie w iloSci 90% (m/m); warto$¢ parametru 090 powinna by¢ podawana przez producenta geowtokniny.
Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb

zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciggnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w

odstepach nie wigkszych niz co 10m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okre§lonym uziarnieniu i wilgotnoSci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach

gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodno$ci nie

dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze. Mieszanka po

wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta

rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubo$¢

po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubo$¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekraczac

20cm po zaggszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposdb zapewniajacy osiagnigcie

wymaganych spadkéw i rzgdnych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej warstwy

kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i

rzgdnych wysokoSciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej

warstwy przez Inzyniera.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej

wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (lub réwnowazne)j (metoda II). Material nadmiernie

nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno§¢ mieszanki kruszywa

jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreSlong iloscia wody i

rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej

warto$ci, mieszanke nalezy osuszyc¢.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] (lub réwnowaznej) powinien odpowiadaé przyjetemu

poziomowi wskaznika no$nosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.

Jezeli Wykonawca begdzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest
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obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z
niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robdt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoS$ci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robot
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien uzyskaé certyfikaty, aprobaty lub atesty obejmujace badania
kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ je Inzynierowi w celu akceptacji materiatléw. Badania te
powinny obejmowaé wszystkie wtasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej STWIORB.
6.3. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.3.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiardéw
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.
Tablica 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaré6w wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegoblnienie badan i pomiaréw | Minimalna czgstotliwo$¢ pomiarow
1 Szeroko$¢ podbudowy Srazyna |l km
2 Rownos¢ podhuzna Srazyna |l km
3 Réwnos¢ poprzeczna Srazyna |l km
4 Spadki poprzeczne*) Srazyna |l km
7 Grubos¢ podbudowy Srazyna |l km
8 Nosnos¢ podbudowy: Srazy na lkm
- modut odksztalcenia

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych nalezy wykonaé w punktach gtownych tukéw poziomych w razie
zastrzerzen.

6.3.2. Szerokos$¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze réznic¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10cm, -Scm.

Na jezdniach bez kraweznikéw szeroko$¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci warstwy wyzej lezacej o
co najmniej 25cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentacji projektowe;.

6.3.3. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrows tata, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg.

Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczaé:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.3.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancjg
0,5 %.

6.3.7. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podtoza

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ rézni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:

- dla podbudowy zasadniczej * 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.3.8. No$nos¢ podbudowy

modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] (lub rownowazne)j powinien by¢ zgodny z podanym w tab. 4,

ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] (lub rownowaznej) powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa Wskaznik  zageszczenia | Minimalny modul odksztalcenia mierzony ptyta o $rednicy 30cm,
IS nie mniejszy niz MPa
Od pierwszego obcigzenia E1 Od drugiego obciazenia E2
dolna 1,0 60 120
gbérna 1,0 80 140

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.4.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wicksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co najmniej 10cm, wyrdwnane i powtornie
zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz Scm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie
warstwy na petng grubo$¢ do polowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtérne zageszczenie.

6.4.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia gltebokosc,
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zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupelnione nowym materiatem o odpowiednich wilasciwosciach, wyréwnane i
ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny pomiar i ocena grubos$ci
warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.4.3. Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli noénos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do
zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nosno$ci podbudowy
wyniklo z niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektows, STWIORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platno$ci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowag 1 m2 podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie, podano
w STWIORB:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy (podane ponizej lub réwnowazne)

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartos$ci zanieczyszczen obcych
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwos$ci

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda bezposrednia
PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen organicznych
PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metodg bromowa
PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego

11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego

12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnos$ci w bebnie Los Angeles

13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania
techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena zgodnoSci
Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

_.
COXNNAN P W=

14. PN-B-11111

15. PN-B-11112
16. PN-B-11113
17. PN-B-19701
18. PN-B-23006
19. PN-B-30020
20. PN-B-32250
21. PN-S-06102

22. PN-S-96023
23. PN-S-96035
24. BN-88/6731-08

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego
Popioty lotne
Cement. Transport i przechowywanie

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych
26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni podatnych i

podtoza przez obciazenie ptyta
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28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata
29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugi¢¢ podatnych ugieciomierzem belkowym.
30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.
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STWIORB-04.04.01. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych odnosi si¢ do wymagan technicznych
dotyczacych wykonania i odbioru robot budowlanych przy realizacji zadania wymienionego w punkcie 1.1.
STWIORB-00.00. ,,Cz¢$¢ ogolna™.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wym. w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

Ustalenia zawarte sg w STWIORB D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 1.3.

2. MATERIALY

2.1. Kruszywo

Materiatem do wykonania warstw podbudowy jest kruszywo naturalne

2.2. Uziarnienie kruszywa

Tablica 1. Uziarnienie kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie

Sito kwadratowe [mm] | Przechodzi przez sito [%]
0/63

63 100

31.5 76-100

16 56-93

8 40-75

4 28-58

2 18-41

0,5 9-23

0,075 2-12

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie przebiega¢ od dolnej do gornej krzywej granicznej
uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 gruboSci warstwy
uktadanej jednorazowo. Frakcje kruszywa przechodzace prze sito 0,075 mm nie powinny stanowi¢ wigcej niz 65%
frakcji przechodzacej przez sito 0,5mm.

2.3. Wlasciwosci kruszywa

Kruszywa powinno spelnia¢ wymagania okre§lone w ponizszej tablicy 2.

Tablica 2. Wymagane wlasciwosci kruszywa

L.p. Wrhasciwosci badane wedtug: Wymagania dla podbudowy
pomocniczej

1 Zawarto$¢ ziarn nieforemnych, wg PN-78/B06714/16; % nie wigcej niz 45

2 Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, barwa cieczy nie ciemniejsza niz Wzorcowa

3 Wskaznik piaskowy po 5S-krotnym zaggszczeniu metoda I lub I wg|30-70
PN-B-04481:1988

4 Scieralnoé¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-78/B-06714/42,

- ubytek masy po pelnej liczbie obrotow, %, nie wigkszy niz 45
- po 1/5 liczby obrotéw w stosunku do ubytku masy po pelnej liczbie obrotow, nie | 40
wigcej niz
5 Nasigkliwo$¢, %, nie wigcej niz 4
6 Mrozoodpornos¢ ziarn wigkszych od 2mm, wg PN-78/B-06714/19
po 25 cyklach zamrazania i odmrazania, ubytek masy, %, nie wigcej niz 10
7 Zawarto$¢ zwiagzkow siarki w przeliczeniu na SO;, %, nie wigcej niz 1
8 Wskaznik no$noéci w,os mieszanki kruszywa, nie mniejszy niz 60
9 Zawarto$¢ ziaren mniejszych niz 0,075 mm, % (m/m) 2-12
10 | Zawarto$¢ ziaren przekruszonych, %, nie mniej niz 307

(*) - tylko dla podbudowy gr. 30, 37,42 cm

2.4. Zrédla materialéw
Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrddet uzgodnionych i zatwierdzonych przez
Inzyniera.

3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt
3.
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4. TRANSPORT
Wymagania dotyczgce transportu podano w STWIORB D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”
pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robot podano w STWIORB D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt
5.

5.1. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podtoza powinno odpowiadad wymaganiom okreslonym w STWIORB D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke¢ kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w STWIORB D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogodlne” pkt 5.3.

5.3. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanke¢ kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w STWIORB D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.4.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okre§lonym w STWIORB D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogodlne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci

Zasady ogolne kontroli jakosci robot podano w STWIORB D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” p.6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami STWIORB
D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie roboét

6.3.1. Czestotliwos¢ badan

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardéw kontrolnych w czasie robot podano w STWIORB D-04.04.00
,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 6.3.

6.4.Pomiary cech geometrycznych warstwy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w STWIORB D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogo6lne” pkt 6.4.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w STWIORB D-04.04.00
,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarows jest metr kwadratowy [m”], wykonanej warstwy z kruszywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér podbudowy dokonywany jest na zasadach odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz na
zasadach odbioru czesciowego 1 koncowego okreslonych w D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Cena 1 metra kwadratowego [m?] wykonania warstwy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie
obejmuje :

- prace pomiarowe,

- sprawdzenie i ewentualng naprawg podtoza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z receptura,

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roztozenie mieszanki,

- zageszczenie rozlozonej warstwy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w STWIORB,

- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10.PRZEPISY ZWIAZANE
Podano w STWIORB D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 10
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STWIORB-04.04.02. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru podbudowy z kruszywa tfamanego
stabilizowanego mechanicznie przy realizacji zadania wymienionego w punkcie 1.1. STWIORB D-M-00.00.00.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
wp. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB stanowia wymagania dotyczace robot zwigzanych z wykonaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

2. MATERIALY

2.1. Kruszywo

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie powinno by¢ kruszywo
tamane uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow albo ziaren
zwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez domieszek gliny i zanieczyszczen obcych.

2.2. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa okreSlona wg normy PN-S-06102:1997 powinna leze¢ pomiedzy krzywymi
granicznymi podanymi w tablicy 1.

Tablica 1. Uziarnienie kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie

Sito kwadratowe [mm)] Przechodzi przez sito [%]
5/63
63 100
315 76-100
16 56-93
8 40-75
5 28-58

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie przebiega¢ od dolnej do gornej krzywej granicznej
uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 gruboSci warstwy
uktadanej jednorazowo.

2.3. Wlasciwosci kruszywa

Kruszywa powinno spelnia¢ wymagania okreslone w ponizszej tablicy 2.

Tablica 2. Wymagane wlasciwosci kruszywa

L.p. Wrhasciwosci badane wedtug: Wymagania dla podbudowy
pomocniczej
1 Zawarto$¢ nadziarna, %, nie wigcej niz 10
2 Zawarto$¢ ziaren nieforemnych, wg PN-78/B06714/16; % nie wigcej niz 40
3 Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, barwa cieczy nie ciemniejsza niz Wzorcowa
4 Wskaznik piaskowy po 5S-krotnym zaggszczeniu metoda I lub I wg 30-70
PN-B-04481:1988
5 Scieralnoé¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-78/B-06714/42,
- ubytek masy po pelnej liczbie obrotow, %, nie wigkszy niz 50
- po 1/5 liczby obrotéw w stosunku do ubytku masy po pelnej liczbie obrotow, nie 35
wigcej niz
6 Nasigkliwo$¢, %, nie wigcej niz 5
7 Mrozoodpornos¢ ziaren wigkszych od 2mm, wg PN-78/B-06714/19
po 25 cyklach zamrazania i odmrazania, ubytek masy, %, nie wigcej niz 10
8 Zawarto$¢ zwiagzkow siarki w przeliczeniu na SO;, %, nie wigcej niz 1
9 Wskaznik no$noéci w,os mieszanki kruszywa, nie mniejszy niz 60
10 | Zawarto$¢ ziaren mniejszych niz 0,075 mm, % (m/m) 2-12

2.4. Zrédla materialéw

Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrddet uzgodnionych i zatwierdzonych przez
Inzyniera.

Zrédta materiatéow powinny byé wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem robot.
Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi wyniki badan laboratoryjnych tacznie z projektowana krzywa
uziarnienia i reprezentatywne probki materiatow.

Materiaty z zaproponowanego prze Wykonawce zrodta beda zaakceptowane do wbudowania przez Inzyniera jezeli
dostarczone przez Wykonawce wyniki badan laboratoryjnych i ewentualne wyniki badan laboratoryjnych
prowadzonych przez Inzyniera wykaza zgodno$¢ cech materiatlowych z wymaganiami.

Zatwierdzanie zrodta materialow nie oznacza, ze wszystkie materialy z tego zrodla beda przez Inzyniera
dopuszczone do wbudowania. Materiaty, ktore nie spelniajg wymagan zostang odrzucone.
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3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt
3.

4. TRANSPORT
Wymagania dotyczgce transportu podano w STWIORB D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”
pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robot podano w STWIORB D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt
5.

5.1. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podtoza powinno odpowiadad wymaganiom okreslonym w STWIORB D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogodlne” pkt 5.2.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke¢ kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w STWIORB D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.3.

5.3. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanke¢ kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w STWIORB D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogodlne” pkt 5.4.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okre§lonym w STWIORB D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci

Zasady ogolne kontroli jakosci robot podano w STWIORB D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” p.6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami STWIORB
D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie roboét

6.3.1. Czestotliwos¢ badan

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardéw kontrolnych w czasie robot podano w STWIORB D-04.04.00
,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 6.3.

6.4.Pomiary cech geometrycznych warstwy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w STWIORB D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogo6lne” pkt 6.4.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w STWIORB D-04.04.00
,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy [m?®], wykonanej warstwy z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér podbudowy dokonywany jest na zasadach odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz na
zasadach odbioru czesciowego 1 koncowego okreslonych w D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Cena 1 metra kwadratowego [m’] wykonania warstwy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie
obejmuje :

- prace pomiarowe,

- sprawdzenie i ewentualng naprawg podtoza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z receptura,

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roztozenie mieszanki,

- zageszczenie rozlozonej warstwy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w STWIORB,

- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10.PRZEPISY ZWIAZANE
Podano w STWIORB D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 10
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STWIORB-05.00.00. NAWIERZCHNIE

STWIORB -05.02.00. Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogolne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (STWIORB) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni twardych nieulepszonych przy realizacji zadania
wymienionego w punkcie 1.1. STWIORB D-M-00.00.00.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (STWIORB) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot na drogach.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni twardych nieulepszonych, ktore obejmujag STWIORB:

1. D-05.02.01 Nawierzchnia thuczniowa,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnia nieprzystosowana do szybkiego ruchu samochodowego ze
wzgledu na pylenie, duze nierdwnosci, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hatas.

1.4.2. Nawierzchnia thuczniowa - nawierzchnia, ktérej warstwa $cieralna wykonana jest z thlucznia bez uzycia
lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w STWIORB D-M-00.00.00
,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Piasek

Piasek stosowany przy wykonywaniu nawierzchni twardych nieulepszonych powinien spelnia¢ wymagania PN-B-
11113 [16] dla gat. 1 lub 2.

2.3. Woda

Woda uzyta przy wykonywaniu zageszczenia i zamulania nawierzchni moze by¢ studzienna lub z wodociggdw, bez
specjalnych wymagan.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

Do wykonania nawierzchni twardych nieulepszonych nalezy stosowaé sprzet okreslony w STWIORB D-05.02.01
,,Nawierzchnia thuczniowa”.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw kamiennych

Materiaty kamienne mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem. Podczas
transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywa drobne - przed rozpyleniem.
Sposob zatadunku i roztadunku srodkéw transportowych nalezy dostosowaé do wytrzymatosci kamienia, aby nie
dopusci¢ do obtlukiwania krawedzi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe pod nawierzchni¢ powinno spetnia¢ wymagania okre§lone w STWIORB D-04.01.01 ,,Koryto
wraz z profilowaniem i zageszczeniem podloza”.

Nawierzchnia powinna by¢ wytyczona w spos6b umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacja projektowg
lub wedlug zalecen Inzyniera, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera.
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Odstepy miedzy palikami lub szpilkami nie powinny by¢ wigksze niz co 10 m, co umozliwi prawidtowe
naciagniecie sznurkow lub linek.

5.3. Wykonanie nawierzchni

Wymagania dotyczace wykonania nawierzchni podano w STWIORB D-05.02.01 ,,Nawierzchnia thuczniowa”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6 oraz w
STWIORB D-05.02.01 ,Nawierzchnia thuczniowa”.

6.2. Wymagania dotyczace cech geometrycznych nawierzchni

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych nawierzchni twardych
nieulepszonych podano w tablicy 1.

6.2.2. Rownos¢ nawierzchni

Nieréwnosci podtuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata, zgodnie z normg BN-68/8931-04 [24].
Nieréwnosci poprzeczne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowg latg, zgodnie z normg BN-68/8931-04 [24].
Nieréwnosci nawierzchni nie powinny przekracza¢ 15 mm dla nawierzchni tluczniowej i 20 mm dla nawierzchni
brukowcowej.

6.2.3. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja
1 0,5%.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni

Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiarow Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiarow
1 Szerokos$¢ nawierzchni Srazyna |l km
2 | Rownos¢ podluzna Srazyna |l km
3 | Rbwnos$¢ poprzeczna Srazyna |l km
4 | Spadki poprzeczne Srazyna |l km
5 | Rzedne wysoko$ciowe w charakterystycznych punktach niwelety
6 | Uksztattowanie osi w planie Srazyna |l km
7 | Grubo$¢ nawierzchni Srazyna |l km

*) Kontroluje obstuga geodezyjna Wykonawcy. Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w
planie nalezy wykona¢ w punktach glownych tukéw poziomych: na poczatku krzywej przejsciowej oraz na
poczatku, w srodku i na koncu kazdego tuku poziomego

6.2.4. Rzedne wysoko$ciowe

Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi nawierzchni i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekraczac
+1cmi-2cm.

6.2.5. Uksztattowanie osi nawierzchni

Os$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.

6.2.6. Szeroko$¢ nawierzchni

Szerokos$¢ nawierzchni nie moze réznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm i -5 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWIORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platno$ci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa 1 m? nawierzchni podano w STWIORB D-05.02.01 , Nawierzchnia
thuczniowa” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podzial, nazwy i okreslenia
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10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.

24

10.2. Inne dokumenty

00N U AW

PN-B-04101
PN-B-04110
PN-B-04111
PN-B-04115
PN-B-06714-12
PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-20
PN-B-06714-26
PN-B-06714-42
PN-B-11104
PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-32250
PN-S-06101
PN-S-96023
BN-88/6731-08
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

Nie wystepuja.

Materiaty kamienne. Oznaczenie nasigkliwosci woda

Materiaty kamienne. Oznaczanie wytrzymato$ci na $Sciskanie

Materiaty kamienne. Oznaczanie $cieralnosci na tarczy Boehmego

Materialy kamienne. Oznaczanie wytrzymatosci kamienia na uderzenie (zwigztos¢)
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda bezposrednia
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda krystalizacji
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen organicznych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnos$ci w bebnie Los Angeles
Materialy kamienne. Brukowiec

Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych

Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena zgodnoSci
Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

Drogi samochodowe. Nawierzchnia z brukowca. Warunki techniczne

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego

Cement. Transport i przechowywanie

Oznaczanie wskaznika piaskowego

Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie
plyta

Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata.
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STWIORB-05.02.01. Nawierzchnie tluczniowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (STWIORB) s wymagania dotyczace wykonania i
odbioru nawierzchni thuczniowej przy realizacji zadania wymienionego w punkcie 1.1. STWIORB D-M-00.00.00.
1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
wp. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni thuczniowej podczas wykonania robot opisanych w pkt. 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia tluczniowa - jedna lub wigcej warstw z thucznia i klinca kamiennego, lezacych na podtozu
naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanych i uzdatnionych do bezposredniego przejmowania ruchu.

1.4.2. Kruszywo tamane - material ziarnisty uzyskany przez mech. rozdrobnienie skat litych, wg PN-B-01100 [1].
1.4.3. Kruszywo lamane zwykle - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego przekruszenia skat
litych i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace si¢ ziarnami ostrokrawedziastymi o nieforemnych
ksztattach, wg PN-B-01100 [1].

1.4.4. Thuczen - kruszywo tamane zwykle o wielkosci ziarn od 31,5 mm do 63 mm.

1.4.5. Kliniec - kruszywo tamane zwykle o wielkosci ziarn od 4 mm do 31,5 mm.

1.4.6. Grys - kruszywo tamane zwykle o wielkosci ziarn do 2- 8 mm.

1.4.7. Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi
w STWIORB D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone..

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWIORB D-05.02.00
,Nawierzchnie twarde nieulepszone.” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni thuczniowej wg PN-S-96023 [20] s3:

* kruszywo tamane zwykte - thuczen i kliniec, wg PN-B-11112 [15],

*  grys - kruszywo tamane zwykle o wielkosci ziarn do 2- 8 mm,

* woda do skropienia podczas walowania i zamulania.

2.3. Wymagania dla materialéw

Klasa i gatunek kruszywa, w zalezno$ci od kategorii ruchu, powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-S-

96023 [20].
Tablica 1. Wymagania dla thucznia i klinca klasy 11 i Il wedtug PN-B-11112 [15]
Lp. Wrhasciwosci Wymagania
klasa II klasa III

1 Scieralnoé¢ w bebnie kulowym (Los Angeles) wg PN-B-06714-42 [13]:

a) po pelnej liczbie obrotow, % ubytku masy, nie wigcej niz:

*  w thuczniu 35 50

*  wklincu 40 50

b) po 1/5 pelnej liczby obrotéw, % ubytku masy w stosunku do ubytku masy po

pelnej liczbie obrotdw, nie wiecej niz: 30 35

2 Nasigkliwos¢, wg PN-B-06714-18 [9], % (m/m), nie wigcej niz:

¢) dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych 2,0 3,0

d) dla kruszyw ze skal osadowych 3,0 5,0
3 Odpornos$¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-20 [11], % ubytku masy, nie

wigcej niz:

e) dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych 4,0 10,0

f) dla kruszyw ze skal osadowych 5,0 10,0
4 Odporno$¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej metody bezposredniej, wg

PN-B-06714-19 [10] i PN-B-11112 [15], nie wiecej niz:

*  wklincu, 30 nie

*  w thuczniu nie bada si¢ bada si¢
Tablica 2. Wymagania dla thucznia i klinca gatunku 2, wedtug PN-B-11112 [15]
Lp. Wrhaséciwosci Wymagania
1 Uziarnienie wg PN-B-06714-15 [7]:

a) zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, odsianych na mokro, % (m/m), nie

wigcej niz:
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- w thuczniu 3
- w klincu 4
b) zawarto$¢ frakcji podstawowej w thuczniu lub klincu, % (m/m), nie mniej niz: 75
¢) zawarto$¢ podziarna w thuczniu lub klincu, % (m/m), nie wigcej niz: 15
d) zawarto$¢ nadziarna w thuczniu lub klincu, % (m/m), nie wigcej niz: 15
2 Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych w thuczniu lub klincu, wg PN-B-06714-12 [6], %
(m/m), nie wiecej niz: 0,2
3 Zawarto$¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [8], % (m/m), nie wigcej niz:
- w thuczniu 40
- w klincu nie bada si¢
4 Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych w thuczniu lub klincu wg PN-B-06714-26 [12],
barwa cieczy nie ciemniejsza niz: Wzorcowa
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t powinien wykazaé si¢ mozliwoScig korzystania z nastepujgcego
sprzetu:

* ukladarek lub réwniarek do rozscielania tlucznia,

*  walcow statycznych, ew. walcow wibracyjnych

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone.”
pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podltoze pod nawierzchni¢ thuczniowa powinno by¢ przygotowane zgodnie z warunkami ogoélnymi okreslonymi w
STWIORB D-05.02.00 , Nawierzchnie twarde nieulepszone” pkt 5.2.

Nawierzchnia tluczniowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajagcym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu
do warstwy nawierzchni. Na gruncie spoistym, pod nawierzchnig thuczniowa powinna by¢ ulozona warstwa
odcinajaca albo warstwa geotekstyliow.

5.3. Odcinek prébny

Nie przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka probnego.

5.4. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

- Minimalna grubo$¢ warstwy nawierzchni thuczniowej nie moze by¢ po zaggszczeniu mniejsza od 7cm.

- Maksymalna grubo$¢ warstwy nawierzchni po zageszczeniu nie moze przekracza¢ 20cm. Nawierzchnig o grubosci
powyzej 20cm nalezy wykonywaé w dwoch warstwach.

- Kruszywo grube powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu uktadarki albo
rowniarki. Grubos¢ rozlozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu i
zaklinowaniu osiggnigto grubos¢ projektowana.

- Kruszywo grube po rozlozeniu powinno by¢ zaggszczane przejSciami walca statycznego gladkiego, o nacisku
jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m.

-Zageszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpocza¢ si¢ od krawedzi 1 stopniowo przesuwaé
pasami podluznymi, czesciowo nakladajacymi sig, w kierunku jej osi.

- Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpoczac si¢ od dolnej krawedzi i
przesuwaé pasami podtuznymi, cz¢$ciowo naktadajagcymi si¢, w kierunku jej gérnej krawedzi.

- Dobor walca gladkiego w zaleznos$ci od twardosci thucznia, mozna przyjmowac wedhug tablicy 4.

Tablica 4. Dobor walca gladkiego w zaleznosci od twardosci thucznia

Twardo$¢ 1 wytrzymalos¢ na S$ciskanie skaty, z ktorej | Dopuszczalny nacisk kN/m szerokosci tylnych kot
wykonano thuczen walca

Migkka, od 30 do 60 MPa od 55 do 70

Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80

Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100

Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 90 do 120

- Zageszczanie mozna zakonczyC, gdy przed kotami walca przestaja si¢ tworzy¢ fale, a ziarno thucznia o wymiarze
okoto 40 mm pod naciskiem kota walca nie wttacza si¢ w nawierzchnig, lecz miazdzy si¢ na niej.
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- Po zaggszczeniu warstwy kruszywa grubego nalezy zaklinowac¢ ja poprzez stopniowe rozsypywanie klinca od 4 do
20 mm i mieszanki drobnej granulowanej od 0,075 do 4 mm przy ciagglym zaggszczaniu walcem statycznym
gtadkim.

- Warstwy dolnej (o ile uktada si¢ na niej od razu warstwe gorng) nie klinuje si¢, gdyz niecatkowicie wypetnione
przestrzenie mi¢dzy ziarnami thucznia powodujg lepsze zwigzanie obu warstw ze sobg. Natomiast gorng warstwe
nalezy klinowac tak dtugo, dopoki wszystkie przestrzenie nie zostang wypetnione klincem.

- W czasie zaggszczania walcem gladkim zaleca si¢ skrapia¢ kruszywo woda tak czgsto, aby byto stale wilgotne, co
powoduje, ze kruszywo mniej si¢ kruszy, mniej wyokragla i tatwiej uktada szczelnie pod walcem.

- Zaggszczenie mozna uwazaé za zakonczone, jesli nie pojawiajg si¢ Slady po walcach i wybrzuszenia warstwy
kruszywa przed watami.

- Jesli dokumentacja projektowa, STWIORB lub Inzynier przewiduje zamulenie gérnej warstwy nawierzchni, to
nalezy rozsypac cienka warstwe miatu (lub ew. piasku), obficie skropi¢ go woda i wciera¢, w zaklinowang warstwe
thucznia, wytworzong papke szczotkami z piasawy.

- W trakcie zamulania nalezy przepusci¢ kilka razy walec na szybkim biegu transportowym, aby papka zostata
wessana w glab warstwy. Waty walca nalezy obficie polewa¢ woda, w celu uniknigcia przyklejania do nich papki,
ziaren klinca i thucznia. Zamulanie jest zakonczone, gdy papka przestanie przenika¢ w glab warstwy.

- Jesli nie wykonuje si¢ zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywa grubego nalezy dodawac rowniez miat.

- W przypadku zageszczania kruszywa sprzetem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym
walu wibrujacego co najmniej 18 kN/m lub ptytowymi zageszczarkami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym co
najmniej 16 kN/m?), zageszczenie nalezy przeprowadza¢ wedtug zasad podanych dla walcow ghadkich, lecz bez
skrapiania kruszywa woda. Liczbe przejs¢ sprzetu wibracyjnego zaleca si¢ ustali¢ na odcinku probnym.

- W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni nalezy dbac¢, aby byta ona stale wilgotna. Nawierzchnia, jesli nie
byla zaggszczana urzadzeniami wibracyjnymi, powinna by¢ roéwnomiernie zajezdzana (doggszczona) przez
samochody na catej jej szerokosci w okresie od 2 do 6 tygodni, w zwigzku z czym zaleca si¢ przektadanie ruchu na
rozne pasy przez odpowiednie ustawianie zastaw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWIORB D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone.” pkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyska¢ aprobaty obejmujace badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robét i przedstawic¢ je Inzynierowi do akceptacji. Badania te powinny obejmowac
wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3 niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robot

Badania pelne kruszywa, obejmujace oceng wszystkich wtasciwosci okreslonych w p. 2.3 powinny by¢ wykonane
przez Wykonawce w razie zastrzezen na polecenie Inzyniera. Prébki do badan petnych powinny by¢ pobierane
przez Wykonawce w sposéb losowy w obecnosci Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierzchni tluczniowej

- Grubos$¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zaggszczeniu, co najmniej w dwoch losowo
wybranych punktach na kazdej dziennej dzialce roboczej i nie rzadziej niz w jednym punkcie na 400 m’
nawierzchni.

- Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grubosci nawierzchni nie powinny przekraczaé + 10%.

- Pozostale cechy geometryczne nawierzchni powinny by¢ mierzone i oceniane wedtug zasad podanych w p. 6.2
STWIORB D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone.”.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni

6.6.1. Niewlasciwe uziarnienie i wlasciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji zostang odrzucone.
Jezeli kruszywa, nie spetniajace wymagan zostang wbudowane, to na polecenie Inzyniera, Wykonawca wymieni je
na whasciwe, na wlasny koszt.

6.6.2. Niewlasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktore wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.3.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie na catg grubo$¢ warstwy, wyrownane i
powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po ich wykonaniu nastgpi ponowny pomiar i ocena.

6.6.3. Niewlasciwa no$nos¢ nawierzchni

Jezeli no$nos¢ nawierzchni bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do
zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca tylko wtedy, gdy zanizenie no$nosci nawierzchni wynikto z
niewlasciwego wykonania przez Wykonawce robot.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania
ogo6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 pkt 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platno$ci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWIORB D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m” nawierzchni thuczniowej obejmuje:

* dostarczenie materiatbw na miejsce wbudowania,

* roztozenie warstwy kruszywa grubego (thucznia, klinca),

*  zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropienie wodg i zaggszczenie

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Przepisy zwigzane podano w STWIORB D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogolne”
pkt 10.
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STWIORB-06.00. ROBOTY WYKONCZENIOWE

STWIORB-06.01.02a Umocnienie narzutem kamiennym

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB
Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaciji technicznej (STWIORB) sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru nawierzchni thuczniowej przy realizacji zadania wymienionego w punkcie 1.1. STWIORB D-M-00.00.00.
1.2. Zakres stosowania STWIORB
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (STWIORB) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot na drogowych obiektach inzynierskich.
1.3. Zakres robot objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem i odbiorem
umocnienia brzegdéw potokow elementami kamiennymi:

— narzut kamienny uktadany w formie obrukowania,

— narzut kamienny uktadany warstwowo
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Narzut kamienny — bloki kamienne utozone, co najmniej w dwoch warstwach, z wypelieniem przestrzeni
pomigdzy blokami materiatem miejscowym zdolnym do porostu.
1.4.2. Okreslenia podstawowe s3a zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1], pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i1 sktadowania, podano w STWIORB D-M-00.00.00
»,Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

Za sprawdzenie przydatnosci materiatow oraz jakos$¢ wbudowania odpowiada Wykonawca.

2.2. Materialy do wykonania robét

2.2.1. Narzut kamienny

Do wykonania narzutu nalezy stosowa¢ kamien naturalny spetniajgcy wymagania PN-EN 13383-1:2003 [4]. Jezeli
dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej, do robdt regulacyjnych mozna stosowaé kamien ze skat
magmowych albo przeobrazonych.

Sktad ziarnowy kamienia powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowg i powinien by¢ okreslony zgodnie
z PN-EN 13383-1:2003 [4].

Ggstos¢ ziarn okreslona zgodnie z PN-EN 13383-1:2003 [4] dla skal magmowych i przeobrazonych powinna
wynosi¢ od 2,4 do 3,0 KN/m>.

Wytrzymatos$¢ na $ciskanie zgodnie z PN-EN 1926:2001 [5] powinna by¢ kategorii CSgy,

Odpornos¢ na $cieranie okreslona wg PN-EN 1097-1:2000 [9] powinna by¢ przyjmowana w zaleznosci od rodzaju
srodowiska, w ktorym kamien pracuje zgodnie z tablicg 2.

Tablica 2. Wymagane kategorie odpornosci na $cieranie kamienia w zalezno$ci od §rodowiska

Srodowisko Kategoria odpornosci na $cieranie
Duze Scieranie, np.:
dynamiczne oddzialywanie na kamien, uderzenia grubym zwirem, potok Mpg20
gorski

Nasigkliwos¢ kamienia okre$lana zgodnie z PN-EN 13383-1:2003 [4] powinna wynosi¢ <0,5%. Jezeli kamien
spelnia powyzsze wymaganie uznaje si¢, ze kamien jest mrozoodporny i odporny na krystalizacjg soli.

Kamien nie powinien zawiera¢ obcych wtracen w iloSci mogacej spowodowaé uszkodzenie umocnienia brzegu
cieku lub zanieczyszczenie Srodowiska. Kamien nie moze mie¢ niecigglosci, takich jak spekania, zyty, stylofity,
laminacje, ptaszczyzny foliacji, kliwaz styku blokéw oraz innych wad mogacych przyczynic si¢ do jego zniszczenia
w czasie zatadunku, wytadunku Iub wbudowywania.

2.2.2. Materiaty do robot ziemnych

Materiaty do robot ziemnych powinny by¢ zgodne z STWIORB D-02.00.00 [2], pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™[ 1], pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Do wykonania rob6t Wykonawca powinien dysponowac sprzg¢tem:

— koparka min. 1,0 m’,
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— samocho6d do przewozu drewna dhuzycowego wyposazony w hydrauliczny dzwig samochodowy lub koparka
chwytakowa,

— samochod skrzyniowy,

— ladowarka,

— drobny sprzet (fopaty, miotly, tomy, szufle).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”[1], pkt 4.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych materialow. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco,
na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami poruszajacymi si¢ po drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Transport mas ziemnych — wg STWIORB D-02.00.00 [2], pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonywania robot

Ogodlne zasady wykonywania robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne[1], pkt 5.
Uwagi do sposobu wykonywania robot:

— wykonanie prac planuje si¢ prowadzi¢ przy niskich stanach wody pod ostong grodzy z workdéw z piaskiem lub
po odcinkowym ujgciu wod potoku w rurg na czas wykonania robot, aby nie wystapilo zmetnienie wody
plynacej;

—  wykonywane prace nie powinny w zaden sposob ograniczaé przeptywu wody w potoku;

— prace prowadzone beda z podziatem na odcinki,

—  prace planuje si¢ prowadzi¢ od gory cieku ku dotowi.

5.2. Wykonanie narzutu kamiennego w formie obrukowania

Przed wykonaniem narzutu nalezy skarp¢ wyprofilowaé zgodnie z dokumentacja projektows. Nastgpnie nalezy
uformowa¢ pryzme kamienia koparka. Narzut z kamienia wg pktu 2.2.1 nalezy wykonywaé¢ z ladu,
a material dowiezé w poblize koparki. Zewnegtrzna skarpa narzutu powinna mieé nachylenie dostosowane
do nachylenia istniejacego brzegu w miejscu prowadzonych robot. Narzut uktada¢ z kamieni grubosci 60 + 80cm
w formie obrukowania, z obrobieniem kamienia i takim obroceniem kamienia aby uzyskaé¢ najlepsze dopasowanie
tj. aby kamienie w zewnetrznej warstwie tworzyly ptaszczyzne i zachowac jak najmniejsze przestrzeni pomigdzy
glazami. Wigksze przestrzenie pomigdzy poszczegélnymi blokami nalezy recznie zaklinowa¢ kamieniem
drobniejszym, jednak o wymiarach nie mniejszych niz 30 cm lub uzupehi¢ gruntem rodzimym z zainicjowaniem
zadarnienia poprzez umieszczenie ukorzenionych sadzonek rodzimych gatunkéw ro$lin - zgodnie
z STWIORB-06.02.04. Zabudowa biologiczna skarp potokéw oraz Dokumentacjg Projektowa.

5.3. Wykonanie narzutu kamiennego z blokéw

Przed wykonaniem narzutu nalezy skarpe wyprofilowaé¢ zgodnie z dokumentacja projektowa z kamienia
wg pktu 2.2.1 nalezy wykonywac¢ z ladu, a materiat dowiez¢ w poblize koparki. Zewnetrzna skarpa narzutu powinna
mie¢ nachylenie dostosowane do nachylenia istniejgcego brzegu w miejscu prowadzonych robét.
Projektowane umocnienie brzegéw potoku narzutem z cigzkich blokéw kamiennych posiadajacych forme zblizong
do prostopadtoscianu o grubosci 80cm uktadanych warstwowo z takim przesunigciem, aby zewngtrzne lico narzutu
byto pod katem nie wickszym niz 60°. Przerwy pomiedzy blokami kamiennymi w poszczegdlnych warstwach
powinny by¢ przesunicte wzgledem siebie o co najmniej 1/3 szerokosci poszczegodlnych blokow.
Rozkop za blokami kamiennymi w kazdej warstwie nalezy uzupelni¢ gruntem rodzimym i zagesci¢ przed
ubozeniem kolejnej warstwy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1], pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, aprobaty techniczne, ew. badania materiatow wykonane przez
dostawcow itp.), potwierdzajace zgodnos¢ materialow z wymaganiami pktu 2 niniejszej specyfikacji,

—  ew. wykona¢ wlasne badania wlasciwo$ci materiatow przeznaczonych do wykonania robot, okreslone w pkcie
2 lub przez Inzyniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji.
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6.3. Kontrola wykonania robét

6.3.1. Narzut kamienny

Kontrola robdt polega na sprawdzeniu wykonanych robot na zgodnos¢ z dokumentacja projektows i pktem 5.2
niniejszej STWIORB.

Dopuszczalne odchytki dla wykonanego narzutu:

- dla rzgdnych: &+ 30 cm,

- dla nachylenia: + 20%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1], pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymi sa: 1 m’® (metr sze$cienny) narzutu kamiennego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1], pkt. 8.

Odbiér robdt polega na sprawdzeniu ilosci i zgodnosci wykonanych rob6t z dokumentacjg projektows
i wymaganiami okreslonymi w niniejszej STWIORB, sprawdzeniu dokumentow wykonanych badan oraz wizualne;j
ocenie wykonanych robot.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWIORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platno$ci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1], pkt

9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej wykonania narzutu kamiennego obejmuje:

— roboty przygotowawcze i pomiarowe,

— dostarczenie materialow oraz wszelkich innych $rodkow produkcji potrzebnych do wykonania robét,

— wykonanie niezbednych robot ziemnych wg STWIORB D-02.00.00,

— przygotowanie podloza do utozenia narzutu — wyprofilowanie i zaggszczenie skarpy,

— ulozenie i zaggszczenie narzutu wg pktu 5.3,

— wykonanie badan,

— uporzadkowanie miejsca robot.

9.3. Sposéb rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robot okreslonych niniejszg STWIORB obejmuje rowniez:

—  roboty tymczasowe, ktore sg potrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale nie sg przekazywane
Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu robot podstawowych,

—  prace towarzyszace, ktére sg niezb¢dne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczane do robot
tymczasowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogolne specyfikacje techniczne

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne
2. D-02.00.00 Roboty ziemne
10.2. Normy

3. PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do

ruchu
4. PN-EN 13383-1:2003 Kamien do robét hydrotechnicznych - Czgé¢ 1: Wymagania
5. PN-EN 1926:2001 Metody badan kamienia naturalnego - Oznaczanie wytrzymalosci na $ciskanie
6. BN-69/8952-30 Faszyna wiklinowa
7. BN-78/92224/04 Faszyna i kolki faszynowe
8. BN-69/8952-27 Kiszka faszynowa
9. PN-EN 1097-1:2000  Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw - Oznaczanie

odpornosci na $cieranie (mikro-Deval)
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STWIORB-06.02.04. Zabudowa biologiczna skarp potokéw

1. WSTEP

1.1.Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej (STWIORB)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych
z umocnieniem w postaci narzutu kamiennego przy realizacji ustugi wymienionej w punkcie 1.1. STWIORB D-M-
00.00.00.

1.2.Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1. 1.

1.3.Zakres robét objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu wykonania
ubezpieczenia skarp koryta potoku przy umocnieniu brzegu gatunkami ro$lin rodzimych i obejmuja:

-wyznaczenie rzgdow sadzen znacznikiem lub sznurem

-nalezyte zabezpieczenie materialdw przed zniszczeniem

-przygotowanie i zadolowanie sadzonek

-wykonanie otworu sadzulcem lub drazkiem,

-oddotowanie sadzonek z zasypaniem dotu,

-wlozenie sadzonek i ugniecenie ziemi

1.4.0Kkreslenia podstawowe

1.4.1.Ubezpieczenie sadzonkami §wiezej rosliny zdolnej do porostu o $rednicy okoto 2 cm i dlugosci okoto 40cm
1.4.3.Pozostate okreslenia podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z obowigzujacymi normami oraz z okre§leniami
podanymi w STWIORB-00.01.

1.5.0golne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materiatéw 1 wykonywanych robét oraz za ich zgodno$é z
dokumentacjg projektowa, STWIORB-00.01; STWIORB oraz zalecenia Inspektora Nadzoru.

2.MATERIALY

2.1.0gdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow i ich pozyskiwania i skladowania, podano w STWIORB-00.01
,»,Wymagania ogolne” pkt.2.

2.2.Materialami stosowanymi przy wykonywaniu ubezpieczenia wedlug niniejszej STWIORB sa:

Do nasadzen zieleni planowanych w ramach realizowanej inwestycji uzyte zostang wylacznie gatunki rodzime
zgodne z siedliskiem, na ktorym zostang nasadzone.

Skfad gatunkowy zostanie uzgodniony z Nadle$nictwem, na terenie ktérego prowadzone beda prace, przy udziale
nadzoru przyrodniczego.

3.SPRZET
3.1.0gdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w STWIORB-00.01 ,,Wymagania ogoélne” pkt. 3
3.2. Sprzet do wykonania robot
Dowolny, akceptowany przez Inspektora Nadzoru. Nalezy stosowaé sprzet posiadajacy atesty i instrukcje
uzytkowania. Roboty nalezy wykona¢ przy uzyciu sprawnego sprzetu, przeznaczonego do realizacji rob6t zgodnie z
zatozona technologia.
Potrzebne beda:
— sadzulec —ostro zakonczony drazek z poprzeczka dolng do oparcia nogi oraz drazkiem gérnym do trzymania
drewna rekami,
— ciagnik kolowy z przyczepa skrzyniowa

4.TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB-00.01"Wymagania ogélne” pkt. 4. Transport
materiatow, urzadzen pomocniczych i sprzgtu dowolnymi srodkami transportowymi w sposob zabezpieczajacy przed
uszkodzeniami. Sadzonki dostarczane sg w wigzkach.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1.0g0lne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w STWIORB-00.01 ,,Wymagania ogdlne” pkt.

5.5.2.Przygotowanie podioza pod ubezpieczenie porostem wiklinowym skarpy wykopow i nasypow musza by¢
wyplantowane i wyrownane. Teren na nasypach ma by¢ wyplantowane sprz¢tem mechanicznym

5.3. Przygotowanie i sadzenie sadzonek.

Sadzonki nalezy przygotowa¢ z $wiezej rosliny (zdolnej do porostu) odpowiednio zabezpieczonej przed
wysychaniem (przed zniszczeniem). Sadzenie sadzonek nalezy prowadzi¢ w rzedach uprzednio wyznaczonych
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w przygotowanych sadzulcem otworach z ugnieceniem ziemi wokot sadzonki. Sadzonki powinny by¢ zdrowe miec
gladka powierzchnig §wiezego Scigeia ostrym nozem. Powinna mie¢ nieuszkodzone brzegi i kore.

Sadzonka powinna by¢ wsadzona tak gleboko w ziemig aby catkowita powierzchnia §cigcia byta przykryta ziemia,

w celu uzyskania maksimum mozliwosci zwigzania korzeni, a minimum mozliwosci uschnigcia. Sadzonke nalezy
sadzi¢ grubym koncem do ziemi, a cienkim w gorge, a wigc tak by oczka byly zwrdécone ku gorze.
Zaostrzone zrzezy roslin rodzimych nalezy wbi¢ pod katem prostym do ptaszczyzny skarpy. Ukorzenione zrzezy
nalezy rozmiesci¢ w ilosci okolo 3 - 5 sztuk /m2. Sadzonki nie powinny wystawac z ziemi wigcej niz na 1/4 swojej
dtugosci.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.0golne zasady kontroli jakosci robot.

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w STWIORB-00.01.” Wytyczne ogdlne” pkt.6

6.2.Rodzaj badan

Badania polegajg na sprawdzeniu wykonania robdt pod wzgledem jakosci 1 zgodnosci z dokumentacjg projektowag
i normami. Przy odbiorze nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace badania:

a)sprawdzenie jakosci materialu do sadzenia) sprawdzenie zgodnoS$ci z dokumentacja wykonania wiez

b)ogledziny zewngtrzne

c)sprawdzenie Scistosci ubicia ziemi wokot sadzonki, sadzonka nie powinna daé sig tatwo wyciggnac
6.3.Sprawdzenie materialow do sadzenia sadzonki powinno by¢ $wieze nie wyschnigte, powinny mie¢ srednice okoto
@2cm i dlugosci okoto 40cm. Tolerancja wymiarow do 10%.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w STWIORB-00.01.” Wymagania ogo6lne” pkt.7.

8.ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady podano w STWIORB-00.01.” Wymagania ogdlne”pkt.8. Odbiory robdt powinny objaé wszystkie
etapy realizacji. Odbiory winny by¢ udokumentowane odpowiednim protokotem, zgodnie z zasadami przyjetymi
w STWIORB

9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.0gdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

9.9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB-00.01 ,,Wymagania og6lne” pkt.
9.9.2.Ceny jednostki obmiarowe;j:

- prace pomiarowe, wyznaczenie sadzen sznurem

- oddotowanie sadzonek z zasypaniem dotu-dostarczenie sadzonek na stanowisko robot

- wykonanie odwiertow sadzulcem

- wlozenie sadzonek w otwory i ugniecenie ziemi-przeprowadzenie badan i pomiaréw w specyfikacji technicznej
- uprzatniecie miejsca pracy

9.3.Szczegbdtowy zakres robodt objetych ptatnoscig wg slepego kosztorysu

10.PRZEPISY ZWIAZANE
Normy 1.BN-69/8952-30 Budownictwo hydrotechniczne. Faszyna wiklinowa
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