SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Zadanie nr 3

REMONT CZASTKOWY NAWIERZCHNI BITUMICZNYCH DROG
GMINNYCH NA TERENIE MIASTA | GMINY LUBSKO PRZY UZYCIU
MIESZANKI GRYSU | EMULSJI ASFALTOWEJ MODYFIKOWANEJ
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1. Wstep

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z remontem czastkowym nawierzchni bitumicznych drog
gminnych na terenie miasta i gminy Lubsko przy uzyciu mieszanki grysu i emulsji
asfaltowej modyfikowanej w ilo$ci ok. 100 t.

1.2. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem 1 odbiorem napraw nawierzchni bitumicznych, wszystkich typéw i rodzajow
obejmujace: naprawe wybojéw 1 oblamanych krawedzi, uszczelnienie pojedynczych
peknie¢ 1 wypetnienie ubytkow.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Naprawy czastkowe nawierzchni - zespot zabiegéw technicznych, wykonywanych
na biezaco, zwigzanych z wusuwaniem uszkodzen nawierzchni zagrazajacych
bezpieczenstwu ruchu, jak réwniez zabiegi obejmujace mate powierzchnie, hamujace
proces powickszania si¢ powstatych wuszkodzen. Pojecie ,naprawa czastkowa
nawierzchni" miesci si¢ w ogdlnym pojeciu ,,utrzymanie nawierzchni", a to z kolei jest
objete ogdlniejszym pojeciem ,,utrzymanie drog".

1.3.2. Ubytek - wykruszenie materiatu mineralno-bitumicznego na gitebokos¢ nie wigksza
niz grubo$¢ warstwy S$cieralne;.

1.3.3.Wybdj - wykruszenie materialu mineralno-bitumicznego na gtebokosci wigckszej niz
grubo$¢ warstwy $cieralne;.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych napraw, bezpieczenstwo
wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte podczas wykonywania napraw
oraz za ich zgodnos$¢ z wymaganiami specyfikacji.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materialow do wykonywania napraw czgstkowych nawierzchni
bitumicznych

Technologie usuwania uszkodzen nawierzchni 1 materialy uzyte do tego celu powinny by¢
dostosowane do rodzaju i wielkosci uszkodzenia.

Glebokie powierzchniowe uszkodzenia nawierzchni (ubytki i wyboje) oraz uszkodzenia
krawedzi jezdni (oblamania) nalezy naprawié¢ przy uzyciu remonterdw cisnieniowych
(Patcherow), ktore pod cisnieniem wrzucaja mieszanke grysu i emulsji asfaltowej
(mieszanka mineralno-emulsyjna) bezposrednio do naprawianego ubytku.
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2.2. Kruszywo

Do napraw przy ubyciu maszyny typu Patcher nawierzchni bitumicznych nalezy stosowac
grysy bazaltowe (2- 5 mm) odpowiadajagce wymaganiom podanym w PN-EN 1304 .

2.3. Lepiszcze

Do napraw nawierzchni bitumicznych przy uzyciu remontera ci§nieniowego typu Patcher (lub
podobny) nalezy stosowa¢ kationowe emulsje asfaltowe szybkorozpadowe typu C69B3 PU
lub podobnej, odpowiadajace Polskiej Normie PN-EN 13808:2010 .

Mozna stosowac tylko emulsje asfaltowe posiadajace aprobate techniczng, wydang przez
uprawniong jednostke.

3.SPRZET

3.1. Maszyny do wykonywania napraw czastkowych nawierzchni

Wykonawca powinien wykazywac¢ si¢ mozliwos$cig korzystania ze sprzetu do przygotowania
nawierzchni do naprawy, takiego jak:

- Remonter ci$nieniowy typu Patcher do wykonywania napraw grysami i emulsjg z
mozliwos$cig oczyszczania naprawianych miejsc przy uzyciu wody lub powietrza pod
cisnieniem. Urzadzenia te nadaja si¢ do uszczelniania nie tylko szeroko rozwartych
(podtuznych) peknie¢ (szerszych od 2 cm) oraz glebokich ubytkow i wybojow (powyzej 3
cm) ale takze do wypetniania powierzchniowych uszkodzen i zanizen powierzchni warstwy
$cieralnej. Patcher powinien by¢ wyposazony w wysokowydajng dmuchawe do czyszczenia
wybojow, silnik napedzajacy pompe¢ hydrauliczng i system pneumatyczny z dmuchawa do
usuwania zanieczyszczen i nadawania ziarnom grysu (frakcji od 5 do 8 mm) duzej predkosci
przy ich wyrzucaniu z dyszy razem z emulsja.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich osrodkow transportu,

ktére nie wplywaja niekorzystnie na jako$§¢ wykonywanych robot i wiasciwosci
przewozonych materialow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnialty wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego. Wykonawca begdzie na biezaco i1 na wilasny koszt usunie wszelkie
zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo powinno by¢ transportowane zgodnie z wymogami jak w pkt. 4.1.

4.3. Transport lepiszcza

Lepiszcze (kationowa emulsja asfaltowa) powinna by¢ transportowana zgodnie z EmA-99.

4.4. Transport innych materiatow

Pozostale materialy powinny by¢ transportowane zgodnie z zaleceniami producentow tych
materiatow.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Uzupelnianie ubytkow i spekan przy uzyciu remontera.

Po ustaleniu zakresu uszkodzen nalezy oznakowaé¢ znakami pionowymi wyznaczony
odcinek drogi do naprawy.

Naprawe uszkodzonego miejsca (ubytku, wyboju Ilub obtamanych krawedzi
nawierzchni) nalezy wykona¢ bardzo starannie przez:

- doktadne oczyszczenie sprezonym powietrzem dna i1 krawedzi uszkodzonego miejsca z
luznych ziarn grysu,

zwiru, piasku i pytu poprzez

- zwilzenie krawegdzi ubytku emulsjg asfaltowa

- wypelienie remontowanego miejsca emulsja wraz z grysem
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- natozenie cienkiej warstwy drobnego kruszywa (mialowanie)

Bezposrednio po tak wyremontowanym miejscu moze si¢ odbywac ruch samochodowy.
Naprawiane miejsca nalezy na okres dwoéch tygodni oznakowac¢ znakami A-28 i B-33 (40
km/h )

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien uzyskaé aprobaty techniczne na
materiat - oraz wymagane wyniki badah materialow przeznaczonych do wykonania robot.
6.2. Badania w czasie robot

Badania przy wykonywaniu napraw remonterem w czasie nalezy kontrolowac:

- przygotowanie naprawianych powierzchni do wbudowania mieszanki grysu i emuls;ji,

- rowno$¢ naprawianych fragmentoéw - kazdy fragment.

Roéznica miedzy naprawiang powierzchnig a sgsiadujacymi powierzchniami z uwagi
na wytragcenie si¢ pod ruchem niezwigzanych gryso6w powinna wynosi¢ 1 cm.

Pochylenie podtuzne i poprzeczne ( spadki) warstwy wypetniajacej powinny by¢ zgodne
ze spadkami istniejgcej nawierzchni.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiaru robo6t jest tona wbudowanej (naprawionej), uszczelnionej powierzchni
nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST 1 wymaganiami uprawnionego do nadzorowania
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 dalty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci zawiera umowa z wykonawca.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej okreslona jest w ofercie Wykonawcy robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

2. PN-S-96025:20uO Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe.
Wymagania

3. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. Informacje,
instrukcje. Zeszyt 60. IBDiM, Warszawa, 1999.
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