D.0I.02.04.

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

|. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s a wymagania dotycz ace wykonania i odbioru rob6t zwi azanych z
przebudow a drég gminnych usytuowanych w jednym ci agu komunikacyjnym o diugo scit acznej 3,002 km i
szeroko sci jezdni 5,0. Droga nr 090114C relacji Witostaw -Wyrza o dlugo  sci 1,856 km — etap |l przebudowy

oraz droga gminna nr 090113C relacji Ka zmierzewo-Orle o diugo sci 1,146 km.

1.2.ZAKRES STOSOWANIA SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecan iu
robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJ ETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji (SST) s tanowi a wymagania dotycz  ace robot zwi azanych z rozbiork a
elementéw drdg, wykonywanych w ramach robét przygot owawczych i obejmu;j a:

al- rozebranie ptyt betonowych

b/- rozbiérk e kraw eznika betonowego 15*30

c/-rozbiork e nawierzchni betonowej

d/-rozbiork e podbudowy ttuczniowej

e/-rozbiérk e nawierzchni z BA (frezowanie)

f/-rozbiork e nawierzchni z trylinki

Wszystkie elementy podlegaj ace rozbioérce nale zy odwie z¢ dowolnym transportem na odlegto sci w wskazane w PR
1.4. OKRE SLENIA PODSTAWOWE

Stosowane okre  slenia podstawowe s a zgodne z obowi azuj acymi odpowiednimi polskimi normami oraz definicjami

podanymi w D.0O.00.00. "Wymagania og6lne". 1.5. OGO LNE WYMAGANIADOTYCZCE ROBOT. Wykonawca robét jest
odpowiedzialny za jako $¢ wykonanych robét oraz za ich zgodno §¢ z dokumentacj g projektow &, SST oraz
poleceniami In zyniera. Ogolne wymagania dotycz ace rob6t podano w D.00.00.00. "Wymagania ogéine".

2. SPRZET

Sprz et stosowany do prac rozbiérkowych powinien by ¢ uzgodniony i zaakceptowany przez In zyniera i powinien
gwarantowa ¢ wla sciwe wykonanie robét. Jakikolwiek sprz et maszyny, urz adzeniainarz edzia nie gwarantuj ace
zachowania wymaga 1 jako sciowych zostan aprzezIn  zyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot. Do
wykonania robét zwi azanych z rozbiérk a elementéw drog nale zy stosowa ¢ : fadowarki, samochody ci ezarowe,
narz edzia.

3. T RANSPORT

Materiat z rozbiorki nale zy przewozi ¢ dowolnym transportem na miejsce wskazane przez In zyniera. Wybor

srodka transportu zale zy od warunkow lokalnych. Przy ruchu po drogach publ icznych powinny spetia ¢ wymaga-
niadotycz  ace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopus zczalnych obci azen na osie, wymiaru, tadunkow

i innych parametréw technicznych. Transport nale zy przeprowadza ¢ zgodnie z D.00.00.00. "Wymagania -ogolne".

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jako sci rob6t powinna by ¢ przeprowadzona zgodnie z zasadami og6lnymi podanym iw D-00.00.00.
Sprawdzenie jako sci robot polega na sprawdzeniu kompletno sci wykonanych robét rozbiérkowych.

5 OBMIAR ROBOT
1.Jednostk g obmiarow a s a jednostki podane PR

5. 0DBIOR ROBOT



Odbioru rob6t zwi azanych z rozhiérk a elementéw drég dokonuje In zynier, po zgtoszenie rob6t do odbioru
przez Wykonawc e. Odbiér powinien by ¢ przeprowadzony w czasie umo zliwiaj  acym wykonanie ewentualnych
poprawek. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wita sny koszt w terminie ustalonym z In zynierem.
Zasady odbioru okre slono w ST D.OO.00.00."Wymagania ogélne".

6.PODSTAWA PELATNOSCI

Pfatno s$¢ nale zy przyjmowa ¢ na podstawie jednostek obmiarowych, zgodnie z obmi arem, po odbiorze robét.
Cena wykonania rob6t obejmuje cen e jednostki rozbiérki poszczegdélnego elementu, wywie zienie urobku w
miejsce wskazane przez In zyniera i uporz adkowanie miejsca roboét.

PRZEPI SY ZW AZANE

1. BN-T2/8932-01 "Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne".
2. Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu 9dbioréw robét dros owych i mostowych realizowanych na drogach



zamiejskich, krajowych i wojewédzkich. Warszawa, 19 89; wraz z ~6 zniejszymi zmianami.












