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I. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (OST)
1. Informacje wstepne — ogélne

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem Szczegotowej Specyfikacji Technicznej jest zbior wymagan w zakresie sposobu wykonania
inwestycji jaka jest ,,Plac zabaw na dz. nr 268 w Ruszelczycach”.

Przedmiot specyfikacji obejmuje w szczegolnosci wymagania odnoszace si¢ do wlasciwosci materiatow, jak
rowniez dotyczace sposobu wykonania i oceny prawidtowosci poszczegolnych robdt oraz okreslenie zakresu
prac, ktore powinny by¢ ujete w cenach poszczegdlnych pozycji przedmiaru.

W celu pelnego zrozumienia zakresu roboét, standardow materialdéw i wykonania robot niniejsza Specyfikacje
Techniczng nalezy rozpatrywa¢ lacznie z pozostatymi dokumentami, stanowigcymi Opis przedmiotu
zamowienia.

1.2. Zakres zastosowania OST

Szczegolowa Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot. Specyfikacja winna by¢ wykorzystana przez Oferentow bioracych udzial w postepowaniu o udzielenie
zamowienia publicznego na realizacj¢ inwestycji: ,,Plac zabaw na dz. nr 268 w Ruszelczycach”.

1.3. Zakres robdt objetych OST

Niniejsza Specyfikacja obejmuje zakres robot w celu wykonania inwestycji jaka jest: ,,Plac zabaw na dz. nr 268
w Ruszelczycach”.

W zakres robot wchodza:

1. Montaz nowych urzadzen zabawowych.

2. Montaz nowej nawierzchni bezpieczne;.

3. Montaz nowych elementoéw matej architektury (tawek,koszy na $mieci, tablic informacyjnych).
4. Montaz ogrodzenia.

5. Odtworzenie zieleni (trawnika).

6. Prace wykonczeniowe.

Klasyfikacja robot wg Wspoélnego Stownika Zamoéwien (CPV):

45111200-0  Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
45112210-0  Usuwanie wierzchniej warstwy gleby

45112723-9  Roboty w zakresie ksztaltowania placow zabaw

37535200-9  Wyposazenie placow zabaw

45212140-9  Obiekty rekreacyjne

4512710-5 Roboty w zakresie ksztattowania terenéw zielonych

1.4. Niektore okreslenia podstawowe

Uzyte w specyfikacji technicznej wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

1.4.1. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

1.4.2. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowa i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez przedstawiciela Zamawiajacego.

1.4.3. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji projektowe; .

1.4.4. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.5. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w umowie jako tworzace cze$¢ terenu budowy.

1.4.6. Koryto - element uformowany w powierzchni terenu w celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.7. Nawierzchnia - warstwa zewngtrzna konstrukcji drogi, chodnika lub innej pltaszczyzny lub zespot warstw
stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne
warunki dla ruchu — pieszych i pojazdow.

1.4.8. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.9. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci
przemarzania.




1.4.10. Fundament - element konstrukcyjny przekazujacy na podloze gruntowe cato$¢ obcigzen budowli lub
urzadzenia.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

1.5.1. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt, bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST i
poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego.

Realizacja rob6t zwigzanych z niniejsza inwestycja musi zawsze odpowiada¢ wszystkim przepisom techniczno
— budowlanym oraz prawnym na dzien realizacji zadania inwestycyjnego, zarowno dotyczacych catosci
inwestycji, jaki i samych technologii wykonywania robot.

Szczego6lng uwage nalezy zwrécic¢ na przepisy dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy, ochrony srodowiska
oraz ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca na wlasny koszt zobowigzany jest do przestrzegania obowiazujacych przepisdw oraz wymogow
wladz samorzadowych i administracyjnych.

1.5.2. Zgodnos¢ robodt z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST 1 wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy stanowig czes¢
umowy, a wymagania okreslone w cho¢by jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte
byly w catej dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje kolejnosé ich waznos$ci
wymieniona w umowie lub ustalona przez przedstawiciela Zamawiajacego.
Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w dokumentach, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ przedstawiciela Zamawiajacego, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbieznos$ci, wymiary podane na pismie sa wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialty beda zgodne z dokumentacjg projektowag i SST. W
przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w pelni zgodne z dokumentacjg projektowa lub SST 1 wptynie to
na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi,
a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy. Wszelkie zmiany i odstgpstwa od
dokumentacji techniczno — projektowej w zadnym wypadku nie moga powodowal obnizenia warto$ci
jakosciowych, zmniejszenia trwalosci eksploatacyjnej, zwickszenia kosztow eksploatacji oraz zmian
funkcjonalnych zaprojektowanych rozwigzan projektowych.
W trakcie realizacji zadania inwestycyjnego nie dopuszcza si¢ wprowadzenia zmian poza nastepujacymi
przypadkami:

e gdy wyrob zostat wycofany z obrotu i stosowania w budownictwie,

e gdy zaprojektowane rozwigzanie posiada istotne wady i stwarza bezposrednie zagrozenie dla zdrowia i

zycia uzytkownikoéw.

Decyzje o wprowadzonych zmianach winny by¢ dokonane wylacznie na pismie i zaakceptowane przez
Zamawiajgcego oraz projektanta przedmiotowej dokumentacji projektowe;.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania robot az do zakonczenia i
odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce, w tym:
ogrodzenia, porgcze, o§wietlenie i1 znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robot,
wygody spotecznosci i innych.

Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w sposob uzgodniony z przedstawicielem
Zamawiajacego, w tym wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych
przy realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w ceng
zadania.

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie: unikat uszkodzen
lub ucigzliwosci dla 0séb lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa




Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpoZarowej Wykonawca bedzie utrzymywac,
wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzgt przemwpozarowy

Materialy tatwopalne begda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem 0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza
si¢ uzycia materialbw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robét ich szkodliwosé
zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania.

1.5.7. Ochrona wlasnos$ci publicznej 1 prywatne;

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca be;dzw odp0w1adac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i1 urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodno$ci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy,
spowodowane jego dziatalnos$cia.

1.5.8. Réwnowazno$¢ norm i zbiordw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spetnia¢ majg materialy, sprzet i
inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bgda obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw, o ile nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy
powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ roéwniez
stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy
lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez przedstawiciela
Zamawiajacego. Roznice pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢
doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone przedstawicielowi Zamawiajacego do zatwierdzenia.

1.5.9. Zaplecze

Zaplecze budowy wykonawca przygotowuje na wlasny koszt (dotyczy tez poboru wody i energii elektrycznej) i
nie podlega to odrgbnej zaptacie. Przyjmuje sig¢, ze jest wlaczone w ceng zadania.

2. MATERIALY

2.1. Pozyskiwanie materialow

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdéw beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i
rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy
oraz ustawy o odpadach na koszt Wykonawcy.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrgbie terenu budowy poza tymi, ktoére zostaty
wyszczegolnione w dokumentacji, chyba, ze uzyska na to pisemng zgodg¢ przedstawiciela Zamawiajacego.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy bgda one uzyte do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jakos$¢ i wlasciwosci 1 byly dostgpne do kontroli
przez przedstawiciela Zamawiajgcego.

2.3. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o swoim zamiarze co najmniej tydzien
przed uzyciem materiatlu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to uzasadnione.




3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu, na jakos¢ wykonywanych roboét i spetni wymogi BHP.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robot i wilasciwosci przewozonych materialow. Wykonawca bedzie usuwaé na
biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami
SST, oraz poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody
wykonywania robot.

Decyzje przedstawiciela Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot
beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze
w normach i wytycznych.

Polecenia przedstawiciela Zamawiajacego powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie przez niego
okreslonym , pod grozbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie Wykonawca. Wykonawca
jest zobowigzany do zglaszania Zamawiajacemu kazdorazowo robdt wykonanych ulegajacych zakryciu.
Wykonawca jest zobowigzany do zachowania fadu i porzadku na terenie budowy oraz terenie do niego
przylegajacym. Odbidr terenu nastgpi protokotem odbioru robot budowlanych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jako$ci robot

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robot z SIWZ pod wzgledem zastosowanych materialow
i doktadnosci wykonania. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania materiatow

1 wyrobow spetniajagcych warunki PN, posiadajacych potwierdzone przez producenta $wiadectwa jakoSci,
certyfikaty, atesty, aprobaty techniczne.

Odbioér materialu bgdzie obejmowat zgodnos¢ ze specyfikacja i wystawionym atestem. Minimalne wymagania
co do zakresu badan i ich czestotliwos$¢ sa okres§lone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie
zostaly one tam okres§lone, przedstawiciel Zamawiajacego ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdow ponosi Wykonawca.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Przedstawiciel Zamawiajgcego moze dopuscic¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore :

1. Sa oznakowane znakiem ,,CE” oraz posiadajg deklaracje wtasciwosci wyrobu wykazujacg, ze zapewniono
zgodno$¢ wyrobu z jego wilasciwosciami , deklarowanymi przez producenta zgodnie ze zharmonizowang
specyfikacja techniczng (tj. z normg zharmonizowana lub europejska oceng techniczng).

2. S3 oznakowane znakiem budowlanym ,,B” w systemie krajowym i zostata dla nich wystawiona krajowa
deklaracja wlasciwosci uzytkowych wyrobu oraz posiadaja krajowa ocene techniczng wystawiona zgodnie z
systemem oceny i weryfikacji stalosci wlasciwosci uzytkowych lub posiadajg aprobate techniczna.

3. W przypadku jednostkowego zastosowania posiadaja o§wiadczenie o zgodnosci wyrobu z indywidualng
dokumentacja techniczng i z przepisami wydane przez producenta.

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do
robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
przedstawicielowi Zamawiajacego.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja projektowa i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Wykonywanie obmiaru robdt mozna pomingé przy rozliczaniu ryczaltowym przedmiotu zamowienia.




7.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
przedstawiciela Zamawiajacego.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary begda przeprowadzone przed cze$ciowym lub ostatecznym odbiorem robot, a takze w przypadku
wystepowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i
jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
1. odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

2. odbiorowi czgsciowemu,

3. odbiorowi koncowemu,

4. odbiorowi ostatecznemu/pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru robo6t dokonuje przedstawiciel Zamawiajacego.

Jakos$¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia przedstawiciel Zamawiajacego na podstawie dokumentow
potwierdzajacych jako$¢ materiatdow i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czgSciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje przedstawiciel
Zamawiajacego.

8.4. Odbior koncowy robét

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci.

Odbioru koncowego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci przedstawiciela
Zamawiajacego 1 Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikoéw ewentualnych badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robét z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru koncowego robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupelniajagcych 1 robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupehiajacych, komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegodlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglgdnieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

Podstawa odbioru robot bedzie:
e pisemne zgltoszenie Wykonawcy o terminie planowanego zakonczenia robot,
e dokumentacja powykonawcza,
e posiadanie certyfikatow uprawniajace do oznaczania wyrobu znakiem bezpieczenstwa tzw. certyfikaty
bezpieczenstwa B oraz certyfikatow lub deklaracji zgodno$ci z norma na urzadzenia zabawowe,




e deklaracje wtasciwosci wyrobu i inne dokumenty normujace wprowadzanie wyrobow do obrotu i
stosowania w budownictwie,
e uporzadkowanie terenu realizacji zadania.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior ostateczny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usuni¢ciem wad stwierdzonych przy
odbiorze koncowym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 "Odbidr koncowy robot".

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawe do rozliczenia i wystawienia faktury bedzie stanowi¢ podpisany przez strony protokét odbioru robot.
Szczegdlowe warunki platnosci okresla umowa zawarta pomiedzy Zamawiajacym a Wykonawcg.




SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (SST1)
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1. WYPOSAZENIE PLACU ZABAW

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techmcznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem wyposazenia w urzadzenia zabawowe w ramach zadania ,,Plac zabaw na dz. nr 268
w Ruszelczycach”.

1.2 Zakres stosowania

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji
robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robét objetych SST

Zakres robot okreslony w dokumentacji projektowej obejmuje montaz urzadzen do zabawy dla dzieci i
mitodziezy:
1. Zestaw zabawowy (proj. ilo$¢ - 1 szt.)
Zestaw zabawowy oparty na konstrukcji ze stupéw wykonanych z profilu ze stali czarnej o przekroju 60 mm x
60 mm. Stal oczyszczana w procesie piaskowania. Zabezpieczona przed korozja farba proszkowa, odporna na
oddziatywanie czynnikow atmosferycznych.
Podesty wykonane z antyposlizgowej, wodoodpornej sklejki, pokrytej filmem fonolowym. Odporna na
$cieranie. Grubos$¢ 15 mm.
Ptyty $cianek HDPE Wykonane z polietylenu o grubosci 15 mm. Material odporny na dziatanie warunkoéw
atmosferycznych, niewymagajacy konserwacji, nie rozwarstwiaj acy sig.
Elementy metalowe: drabinki, porgcze — oczyszczane w procesie piaskowania, zabezpieczone przed korozja
przez malowanie proszkowe farbami odpornymi na warunki atmosferyczne.
Dopuszcza si¢ zastosowanie materialdow rownowaznych lub lepszych. Podane wielkosci moga si¢ r6zni¢ o +/-
5%.
Wymiary zestawu:

* szeroko$¢: 480 cm, dtugosc: 410 cm, wysokosé: 260 cm

*  HIC: 100 cm

» strefa bezpieczna: 780 x 760 cm
Zawartos¢ zestawu:

* schody zewnetrze;

e 5Swiez;

* 2 zjezdzalnie,

* 1 przejscie tunelowe;

* 1 $cianka wspinaczkowa;

* 2 przejs$cia mostkowe;

* panele zabawowe i edukacyjne (np. koétko i krzyzyk, liczydlo);

* 1 zjazd strazacki.

Urzqdzenle na konstrukcji ze s%upow wykonanych z proﬁlu ze stali czarnej o przekroju 60 mm x 60 mm.
Stal oczyszczana w procesie piaskowania. Zabezpieczona przed korozja farba proszkowa, odporna na
oddziatywanie czynnikow atmosferycznych.
Zawiesia hustawek wykonane ze stali cynkowanej, tozyskowane.
Siedziska wykonane z aluminium 1 stali, pokryte migkkim poliuretanem.
Lancuchy ze stali cynkowanej 6 mm.
Dopuszcza si¢ zastosowanie materialdow rownowaznych lub lepszych. Podane wielkosci mogg si¢ r6zni¢ o +/-
5%.
Wymiary hustawki:
* szeroko$¢: 160 cm, dtugosc: 360 cm, wysokosé: 200 cm
* HIC: 130 cm
» strefa bezpieczna: 360 x 760 cm
Zawarto$¢ zestawu:
* dwa siedziska ptaskie.




3. Karuzela krzyzowa czterowosobowa (proj. ilo$¢ - 1 szt.

Urzadzenie na konstrukcji ze stupow wykonanych ze stali czarnej o §rednicy 60 mm.

Stal oczyszczana w procesie piaskowania. Zabezpieczona przed korozja farba proszkowa, odporna na
oddziatywanie czynnikow atmosferycznych.

Siedziska wykonane z aluminium 1 stali, pokryte migkkim poliuretanem.

Dopuszcza si¢ zastosowanie materialdow rownowaznych lub lepszych. Podane wielkosci mogg si¢ r6zni¢ o +/-
5%.

Wymiary karuzeli:
e $rednica: 180 cm
e HIC:45cm

» strefa bezpieczna: $rednica 580 cm
4. Hustawka wazka podwojna (proj. ilo$¢ - 1 szt.
Urzadzenie na konstrukcji ze stupow wykonanych ze stali czarnej o $rednicy 60 mm.
Stal oczyszczana w procesie piaskowania. Zabezpieczona przed korozja farba proszkowa, odporna na
oddziatywanie czynnikéw atmosferycznych.
Plyty $cianeck HDPE wykonane z polietylenu o grubosci 15 mm. Material odporny na dzialanie warunkow
atmosferycznych, niewymagajacy konserwacji, nie rozwarstwiajacy sie.
Siedziska wykonane z aluminium i stali, pokryte mickkim poliuretanem.
Dopuszcza si¢ zastosowanie materiatow rownowaznych lub lepszych. Podane wielko$ci mogg si¢ r6zni¢ o +/-
5%.
Wymiary zestawu:
*  szeroko$¢: 140 cm, dtugosc: 300 cm,
* HIC: 75 cm
» strefa bezpieczna: 440 x 600 cm
5. Piaskownica zasuwana (proj. ilo$¢ - 1 szt.)
Konstrukcja drewniana. Siedziska i pokrywa wykonane z pltyt HDPE o grubosci min. 12 mm
Dopuszcza si¢ zastosowanie materialow rownowaznych lub lepszych. Podane wielkos$ci mogg si¢ r6zni¢ o +/-
5%.
Wymiary:
* zamknieta: 250 x 250 cm;
e otwarta: 370 x 250 cm;
*  wysoko$¢: 30 cm
* HIC:30cm
6. Bujak na sprezynie (proj. ilo$¢ 1 szt.)
Sprezyny bujakoéw wykonane ze stali sprezynowej o Srednicy 20 mm. Oczyszczane w procesie piaskowania,
malowane proszkowo farbami odpornymi na warunki atmosferyczne.
Ptyty $cianek HDPE wykonane z polietylenu o grubosci 15 mm. Material odporny na dzialanie warunkow
atmosferycznych, niewymagajacy konserwacji, nie rozwarstwiajacy sig.
Uchwyty bujakéw wykonane z poliamidu formowanego metoda wtryskowa.
Dopuszcza si¢ zastosowanie materialdw rownowaznych lub lepszych. Podane wielkosci mogg si¢ r6zni¢ o +/-
5%.
Wymiary zestawu:
* szeroko$¢: 30 cm
dhugos¢: 120 cm
wysokos¢: 90 cm
HIC: 40 cm
strefa bezpieczna: §rednica 250 cm

Wykonawca zobowigzany jest do montazu tablicy regulaminowej przy kazdej lokalizacji, wg wlasnego wzoru
zgodnie z lokalizacja podang w projekcie.

2. MATERIALY

2.1. Zalecenia ogélne:

Urzadzenia do zabawy dla dzieci i mtodziezy wg projektowanej dokumentacji.
Zgodnie ze specyfikacja producenta przedmiotu.

Montowane urzadzenia muszg by¢ zgodne z normg PN-EN 1176 i PN-EN 1177.

2.2. Fundamentowanie
Zgodnie z zaleceniami producenta.




3. SPRZET

Zgodnie z instrukcjg producenta przedmiotu.
Niezbedne narzedzia: szpadel, topata, poziomica, miarka, §rubokret, wiertarka, wiertla, komplet kluczy, ubijak,
listwa, ubijak gruntu, zaciski i inne.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST nr I ,,Wymagania ogdlne” punkt 4.
W ramach zamoéwienia, po stronie Wykonawcy.

5. WYKONANIE ROBOT

Montaz urzadzen i elementow wykonywany jest przez ekipy montazowe producenta lub przez nabywce
urzadzen, zgodnie z instrukcja producenta przedmiotu oraz normg PN-EN 1176, PN-EN 1177.

Zakupione i zainstalowane urzadzenia powinny by¢ zgodne z normami grupy PN-EN 1176. Urzadzenia
powinny posiada¢ odpowiednie i wazne certyfikaty zgodno$ci z norma j.w.

Odlegtosci pomiedzy urzadzeniami musza uwzgledniaé strefy bezpieczenstwa, dla kazdego urzadzenia wolne
od przeszkod wystajacych powyzej powierzchni terenu - zgodnie z informacja producenta.

Urzadzenia musza by¢ posadowione na nawierzchni odpowiadajacej wysokosci swobodnego upadku dla
kazdego z nich. Nawierzchnia syntetyczna powinna by¢ zgodna z aktualng normg PN-EN 1177 oraz PN-EN 71-
3 i posiada¢ odpowiedni i wazny certyfikat.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola obejmuje wszystkie wymagania zawarte w normach PN-EN 1176, PN-EN 1177, PN-EN 71-3, prawie
budowlanym, ustawie o ogoélnym bezpieczenstwie produktu oraz rozporzadzeniu ministra infrastruktury.

Za stan techniczny urzadzen oraz wystepowanie wszelkich nieprawidtowosci 1 zagrozen zawsze odpowiada
wlasciciel. Obowigzek zapewnienia bezpieczenstwa uzytkowania urzadzen spoczywa na wiascicielu, bez
wzgledu na to, czy instalowane urzadzenia posiadaja certyfikat zgodnos$ci z norma. Dlatego tez bardzo istotne
jest przeprowadzanie dodatkowej kontroli zgodnos$ci z normami po montazu urzadzen.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest 1 szt./kpl. (sztuka/komplet) zamontowanego i kompletnego urzadzenia Iub elementu.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami przedstawiciela
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Platno$¢ kwota ryczattowa za wykonane roboty wg szczegdétowych ustalen umowy zawartej pomigdzy
Zamawiajacym i Wykonawca.




SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (SST2)
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2. NAWIERZCHNIA PIASKOWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
nawierzchni piaskowe;.

1.2. Zakres stosowania ST
SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonaniu nawierzchni bezpiecznej z
piasku zgodnie z dokumentacja projektowa.

Zakres robot okreslony w dokumentacji projektowej obejmuje:

roboty przygotowawcze,

odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
profilowanie dna koryta lub podtoza,

zageszczenie dna koryta/podioza gruntowego,

utrzymanie koryta lub podioza.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w OST ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 3. 2.

2.2. Wymagania dotyczace materialow

Geowloknina poliestrowa 120gr. Geowtoknine taczy¢ na zaktad min. 20 cm, poszczegdlne pasy moga by¢ ze
soba taczone mechanicznie (poprzez iglowanie lub przeszywanie) lub termicznie (przez zgrzewanie). Nalezy
stosowac¢ geowtokning o duzej wodoprzepuszczalnosci, doskonatych witasciwosciach filtracyjnych oraz duza
wytrzymatos$cia na rozcigganie. Piasek atestowany do wykonania nawierzchni piaskowej placu zabaw powinien
by¢ drobnoziarnisty o frakcji od 0,063 mm do 1 mm. Posiada¢ duza jednorodno$¢ parametrow fizyko —
chemicznych przy stabilnej zawarto$ci kwarcu w przedziale 96-98%, wysoka czysto$¢, uziarnienie, wysoka
temperaturg spiekania, twardos¢ i wytrzymalosé. Piasek powinien posiada¢ atest PZH. Nawierzchnia tego typu
zgodnie z wymaganiami normy PN-EN 1177 okre$lajacymi parametry nawierzchni sypkich, powinna mieé¢
przynajmniej 30 cm grubosci.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Wykonanie koryta

Wykonawca przystepujacy do wykonania powyzszych zadan powinien wykazaé¢ si¢ mozliwos$cig korzystania z
nastgpujacego sprzetu m. in.: zageszezarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne, réwniarki
samojezdne, spycharki, walce statyczne, wibracyjne lub plyty wibracyjne. Stosowany sprzgt nie moze
spowodowa¢ niekorzystnego wplywu na wilasciwosci gruntu podloza. Przy stosowaniu sprzetu nalezy
uwzgledni¢ przebieg istniejacych sieci.

3.3. Sprzet
Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni z pisku atestowanego powinien wykazaé sie
mozliwo$cig korzystania z nastepujgcego sprzetu: koparki z czerpakiem profilowym (przy rozktadaniu piasku)




spycharek uniwersalnych (przy réwnomiernym rozktadaniu warstwy piasku) Stosowany sprzet nie moze
powodowac¢ niekorzystnego wpltywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST D ,,Wymagania ogdlne” pkt 4. Transport piasku
powinien odbywac si¢ w sposob zabezpieczajacy go przed zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem oraz
zmieszaniem z kruszywem innego rodzaju.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST ,,Wymagania og6élne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podtoza bezposrednio
przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze odbywac si¢ ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Do prawidtowego uksztattowania koryta w planie powinny by¢ wczesniej przygotowane paliki lub szpilki
umozliwiajgce naciggnigcie sznurkoéw lub linek do wytyczenia robot.

Rodzaj sprzetu, a w szczego6lnoscei jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sa
roboty i do trudnos$ci jego odspojenia. Koryto powinno zosta¢ wykonane recznie, gdy jego szeroko$¢ nie
pozwala na zastosowanie maszyn oraz w obrebie istniejgcych sieci uzbrojenia terenu.

5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robo6t zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastgpi przerwa w robotach i
Wykonaweca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze
przez roztozenie folii lub w inny sposob zabezpieczy¢ teren przed nadmiernym zwilgoceniem. Jezeli
wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy
mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu podtoza nalezy oceni¢ jego stan i
ewentualnie dokona¢ niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
napraw¢ wykona on na wilasny koszt.

5.5. Zakres nawierzchni

Nawierzchni¢ bezpieczng nalezy utozy¢ pod urzadzeniami zabawowymi, ktorych HIC wynosi min. 100 cm. Nie
dotyczy budowy placu zabaw w miejscowosci Cewkow czes¢ 11 (przy szkole) — tutaj nawierzchnie bezpieczna,
zgodnie z projektem, stanowig maty przerostowe.

5.6. Dolna warstwa nawierzchni (geowloknina).

Rolke geowlokniny nalezy rozwingé na odpowiednio przygotowanym podiozu, stosownie do dokumentacji
projektowej. Zazwyczaj wzdluzny kierunek powinien by¢ prostopadly do osi nasypu. Geowldknina powinna
leze¢ plasko - bez fald, zalaman i innych nieréwnoS$ci, nie powinna by¢ uszkodzona czy dziurawa.
Geowlokning taczy¢ na zaktad min. 20 cm, w zaleznos$ci od wymagan inwestora poszczegolne pasy mogg by¢
ze sobg laczone, mechanicznie (poprzez igtowanie lub przeszywanie) lub termicznie (przez zgrzewanie). Czas,
w ktorym narazony jest na dziatanie czynnikoéw atmosferycznych, powinien zosta¢ ograniczony maksymalnie
do 30 dni.

5.7. Gérna warstwa nawierzchni (piasek atestowany).
Po roztozeniu geowltokniny nalezy doktadnie roztozy¢ piasek atestowany w rownej warstwie min 30cm,
nastepnie wyréwnac¢ a nadmiar zebrac.

5.8. Utrzymanie nawierzchni piaskowej

Nawierzchnia piaskowa po wykonaniu, powinna by¢ utrzymana w dobrym stanie. Nalezy przeprowadzac
biezace naprawy i uzupelnia¢ braki nawierzchni piaskowej uszkodzonej wskutek oddzialywania czynnikow
atmosferycznych, takich jak opady deszczu, $niegu i mroz. Nie nalezy dopuszcza¢ zadnego ruchu pojazdéw po
wykonanej warstwie.




6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST ,,Wymagania og6lne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do roboét
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robot i1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji.

6.3. Wymagania dotyczace cech geometrycznych nawierzchni piaskowej

Rzedne nalezy sprawdza¢ co 5 m. Rodznice pomiedzy rzednymi wykonanej podbudowy i rzgdnymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +2 cm. O$ nawierzchni piaskowej w planie nie moze by¢ przesunigta
w stosunku do osi projektowej o wigcej niz = 10 cm. Szeroko$¢ nawierzchni nie moze rézni¢ si¢ od
projektowanej o wiecej niz +10cm.

Grubo$¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ 10 dni po jej ulozeniu, co najmniej w trzech losowo
wybranych punktach na kazdej dziennej dzialce roboczej i nie rzadziej niz w jednym punkcie na kazde 4 m2
nawierzchni. Dopuszczalne odchyltki od projektowanej grubosci nawierzchni piaskowej nie powinny
przekraczac: - dla warstwy zasadniczej: + 3cm.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych niz okreslone w punkcie
6.3 powinny by¢ naprawione. Wszelkie naprawy, dodatkowe badania i pomiary zostana wykonane na koszt
Wykonawcy. Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
naprawe podbudowy przez nasypanie lub wybranie warstwy na odpowiednig gieboko$¢, uzupehienie nowym
materiatem o odpowiednich wlasciwosciach i ponownie wyréwnanie. Po wykonaniu tych robo6t nastapi
ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy. Koszty napraw i pomiaréw poniesie Wykonawca.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru jest 1 m2 wykonanej nawierzchni o odpowiedniej grubosci.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane
zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inwestora, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnos¢ kwotg ryczattowa za wykonane roboty wg szczegdtowych ustalen umowy zawartej pomig¢dzy
Zamawiajacym i Wykonawca.




SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (SST3)
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3. MONTAZ ELEMENTOW MALEJ ARCHITEKTURY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace montazu elementéw matej
architektury dla inwestycji ,,Plac zabaw na dz. nr 268 w Ruszelczycach”.

1.2. Zakres stosowania ST
SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy montazu elementéw matej architektury, tj.
kosza na $mieci i stotu z tawkami na terenie placu zabaw w miejscowosci Ruszelczyce.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 3. 2.

2.2. Wymagania dotyczgce materialow
Stot z tawkami:
Stot z tawkami o konstrukeji ze stali, trwale taczonej z podtozem.
Siedziska i blat stotu wykonane z desek drewnianych o grubosci min. 3 cm, zabezpieczonych przed dziataniem
warunkow atmosferycznych.
Dopuszcza si¢ zastosowanie materialdw rownowaznych lub lepszych. Podane wielkosci mogg si¢ r6zni¢ o +/-
5%.
Wymiary:
*  wysoko$¢: 80 cm;
* dlugosé: 150 cm;
* szeroko$¢: 150 cm.
Kosz na $mieci:
Kosz o konstrukgji ze stali, trwale taczonej z podtozem.
Kosz wykonany z desek drewnianych, zabezpieczonych przed dziataniem warunkow atmosferycznych. Wktad
ze stali nierdzewne;j.
Dopuszcza si¢ zastosowanie materiatow rownowaznych lub lepszych. Podane wielko$ci mogg si¢ rozni¢ o +/-
5%.
Wymiary:
e wysokos¢: 83 cmy;
e $rednica: 40 cm.

MATERIALY MONTAZOWE:

Stopy fundamentowe, zgodnie z instrukcja producenta;
Sruby montazowe;

Piasek;

Cement;

3. SPRZET
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w OST ,,Wymagania og6lne” pkt 4.




5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Montaz malej architektury

Zgodnie z instrukcjg producenta. Trwale posadowionych w gruncie, przykrgconych i zalanych w stopach
betonowych. Lokalizacja oraz ilo$¢ elementdow malej architektury wskazana zostala w projektach
zagospodarowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST ,,Wymagania og6lne” pkt. 6. oraz zgodnie z pozostatymi
wytycznymi wskazanymi w pozostatych czeSciach dokumentacji w zakresie matej architektury (deklaracje
zgodnosci 1 atesty).

6.2. Sprawdzenie elementow malej architektury
a) Zgodnie z instrukcjg producenta.
b) Zgodnie z obowigzujacymi normami bezpieczenstwa.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6ot podano w OST ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru jest 1 szt. zamontowanej fawki, kosza, tablicy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane
zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inwestora, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Platno$¢ kwota ryczattowa za wykonane roboty wg szczegdtowych ustalen umowy zawartej
pomigdzy Zamawiajacym i Wykonawca.




SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (SST4)
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4. WYKONANIE OGRODZENIA

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem ogrodzenia panelowego w ramach zadania ,Plac zabaw na dz. nr 268 w
Ruszelczycach”.

1.2 Zakres stosowania
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonaniu panelowego ogrodzenia placow
zabaw zgodnie z dokumentacja projektows.

1.4. OkreSlenia podstawowe
Okreslenia podstawowe s3a zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami

podanymi w OST nr I ,,Wymagania ogo6lne” punkt 1.4.

MATERIALY

Ogrodzenie panelowe: wymiary przesta 250 x 150 cm. Stupy 60 x 40 x 1,5 mm. Panel montujemy do stupa za
pomoca stalowych obejm prostokatnych, dostepnych w wersji przelotowej, naroznej i koncowej. Panele
kratowe zgrzewane sg z drutu surowego. Produkcja paneli odbywa si¢ zgodnie z norma PN-EN 10223-7:2013--
05. Panel kratowy moze by¢ zabezpieczony poprzez ocynkowanie ogniowe (wg normy EN ISO 1461:2000) lub
ocynkowanie galwaniczne (wg normy PN EN ISO 2081:2011) i powlekanie poliestrowe (wg normy EN 10244-
2:2010).

SPRZET

Ustawienie ogrodzenia wykonuje si¢ w zasadzie re¢cznie, przy uzyciu drobnego sprzgtu pomocniczego, jak:
szpadle, dragi stalowe, mtotki, obcegi, itp.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST nr I ,,Wymagania ogdélne” punkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykopy pod fundamenty shlupkéw, bramy i furtki wykona¢ recznie, jako wykopy waskoprzestrzenne,
nieumocnione. Wymiary wykopoéw nalezy dostosowa¢ do wielkosci fundamentéw. Jesli dokumentacja
projektowa, ST lub Wykonawca nie podaje inaczej, to doty pod stupki powinny mie¢ wymiary w planie, co
najmniej o 20 cm wigksze od wymiarow stupka.

Nalezy wykona¢ doly pod stupki narozne, bramowe i na zatamaniach ogrodzenia, w celu wytyczenia
prostolinijnych odcinkéw ogrodzenia - nalezy uwzgledni¢, a nastepnie dokona¢ podziatu odcinkéw prostych na
odcinki modutowe i w takich odleglosciach wykona¢ doty pod stupki posrednie. Nalezy dazy¢, aby odlegtosci
rm@dzy stupkami posrednimi byly Jednakowe we wszystklch odcinkach ogrodzenia. Stupki bez wzgl@du na
rodzaj i sposob osadzenia w gruncie, powinny sta¢ pionowo w linii ogrodzenia, a ich wierzchotki powinny
znajdowac si¢ na jednakowej wysokosci. Fundamenty pod stopy stupkdéw ogrodzeniowych wykona¢ z betonu
B15 — wymagania jak w PN-EN 206-1:. Stopy i stupki zatapia¢ w fundamentach, przy czym stupki winny by¢
zagltebione w fundamentach na glgboko§¢ minimum 30 cm. Montaz przeset, bramy i furtek powinien odby¢ si¢
zgodnie z technologia wskazang przez producenta.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.0golne zasady

Wszystkie elementy robot ogrodzenia podlegaja sprawdzeniu w zakresie:
a) zgodnosci z dokumentacja i przepisami,

b) poprawnego montazu,

¢) kompletno$ci wyposazenia.




6.2 Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ od producentow zaswiadczenie o jakosci (atesty)
1 przedstawi¢ je Wykonawcy w celu akceptacji. Do materiatdow, ktorych producenci sa zobowigzani (przez
wlasciwe normy PN i BN) dostarczy¢ zaswiadczenie o jakosci (atesty) naleza: panele ogrodzeniowe i furtka.
Uwzgledniajac nieskomplikowany charakter robdt nie zachodzi konieczno$¢ wykonania badan materialow dla
tych rob6t. Wszystkie materiaty dostarczone na budowe z zaswiadczeniem o jakosci (atestem) producenta
powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiarow.

6.3. Kontrola w czasie wykonywania ogrodzenia
W czasie wykonywania ogrodzenia nalezy zbadac¢:
a) sprawdzenie fundamentoéw przed zasypaniem,

b) zachowanie wyznaczonej trasy ogrodzenia

c¢) zachowanie dopuszczalnych odchylek wymiarow
d) prawidlowo$¢ wykonania dotow pod stupki,

e) poprawno$¢ ustawienia stupkow.

6.4. Pomiary pomontazowe w zakresie prawidlowos¢ wykonania ogrodzenia
a) wysokos¢ ogrodzenia,

b) rozstaw slupkow i ich zabetonowanie,

¢) sprawdzenie osiowosci montazu furtek.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robét

a) Wszystkie materialy nie spelniajace wymagan ustalonych w odpowiednich punktach zostang przez
zamawiajacego odrzucone i niedopuszczone do zastosowania.

b) Wszystkie elementy lub odcinki ogrodzenia, ktore wykazuja odstgpstwa od postanowien projektu i SST
zostang rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowg jest 1m wykonanego ogrodzenia oraz 1 szt. zamontowanej furtki/bramy.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami przedstawiciela
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Platno$¢ kwota ryczattowa za wykonane roboty wg szczegdétowych ustalen umowy zawartej pomiedzy
Zamawiajacym i Wykonaweca.
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5. ZIELEN

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace zatozenia trawnika na terenie
placu zabaw poza wyznaczonymi strefami bezpieczenstwa.

1.2. Zakres stosowania ST
SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy zaktadaniu trawnika na terenie placu zabaw.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczgce robot
Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w OST ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,,Wymagania og6lne” pkt 3. 2.

2.2. Wymagania dotyczace materialow
Ziemia urodzajna, w zalezno$ci od miejsca pozyskania, powinna posiadac¢ nastepujace charakterystyki:
e ziemia do zaktadania trawnikow nie powinna zawiera¢ wigcej niz 7% materii organicznej;
e optymalne pH ziemi 5,5 — 6,8;
e ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana,
przerosnieta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

Nasiona traw najczeSciej wystepuja w postaci gotowych mieszanek z nasion réznych gatunkow. Gotowa
mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klas¢, numer normy wg ktdrej zostata
wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania.

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zawarto$¢ azotu, fosforu,
potasu - N.P.K). Nawozy stosowane przedsiewnie, wiosng azotowe jesienia bez azotu. Nawozy nalezy
zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i przechowywania.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Regeneracja trawnikow na terenie plaskim
Wymagania dotyczace wykonania robot zwigzanych regeneracja trawnika sa nastepujace:
e siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,
e  okres regeneracji trawnika nalezy przewidzie¢ na pozne lato (przetom VIII/IX) lub wczesna jesien lub
na wiosn¢ (od 151V do 15 V),
teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,
nisko skoszona trawa
pierwszym elementem regeneracji jest dwukrotna wertykulacja trawnika na krzyz z wygrabieniem filcu
przed siewem ziemi¢ nalezy watowaé watem gladkim, a potem walem - kolczatka lub zagrabi¢,




nawozy mineralne nalezy rozsypa¢ przedsiewnie np. o przedtuzonym dziataniu i wymieszac¢ z ziemig
nasiona traw wymieszane z ziemia, wysiewane sg w ilosci od 4 kg na 100 m2 ,

po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego wyréwnania i
stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion nastgpilo przez
watowanie kolczatka, mozna nie stosowaé watu gtadkiego,

po wysianiu nasiona powinny znalez¢ si¢ na giebokosci 0.5- 1 cm pod powierzchnig ziemi,

Pielegnacija trawnikoéw

Najwazniejszym zabiegiem w pielegnacji trawnikow jest koszenie:

pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiggnie wysoko$¢ okoto 10 cm,

nastepne koszenia powinny si¢ odbywaé¢ w takich odstgpach czasu, aby wysoko$¢ trawy przed
kolejnym koszeniem nie przekraczata wysokosci 15 cm,

wysokos¢ trawy po skoszeniu nie moze przekraczaé 3 cm,

ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikow powinno by¢ wykonane z 1- miesigcznym wyprzedzeniem
spodziewanego nastania mrozow (dla warunkow klimatycznych Polski mozna przyja¢ pierwsza potowe
pazdziernika),

koszenia trawnikéw w calym okresie pielegnacji powinny si¢ odbywacé czesto i w regularnych
odstepach czasu, przy czym czgsto$¢ koszenia i wysoko$¢ ciecia, nalezy uzaleznia¢ od gatunku
wysianej trawy,

chwasty trwate nalezy usuwac recznie

Trawniki wymagaja nawozenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 100m2 w ciggu roku. Mieszanki nawozow
nalezy przygotowywac tak, aby trawom zapewni¢ sktadniki wymagane w poszczegdlnych porach roku:

wiosng, trawnik wymaga mieszanki z przewagg azotu,
od polowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwigkszajgc dawki potasu i fosforu,
ostatnie nawozenie nie powinno zawiera¢ azotu, lecz tylko fosfor i potas.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST ,,Wymagania og6lne” pkt. 6.

6.2. Kontrola w czasie wykonywania trawnikéw
Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega na sprawdzeniu:

wymiany gleby jatowej na ziemi¢ urodzajng z kontrolg grubosci warstwy rozscielonej ziemi,
prawidtowego uwatowania terenu,

zgodnosci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji projektowe;j,

gestosci zasiewu nasion,

prawidtowej czestotliwosci koszenia trawnikéw i ich odchwaszczania,

okresow podlewania, zwtaszcza podczas suszy,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru jest 1m2 zatozonego trawnika.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane
zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inwestora, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

Platno$¢ kwota ryczattowa za wykonane roboty wg szczegdtowych ustalen umowy zawartej
pomigdzy Zamawiajacym i Wykonawca.




