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INSTALACJE ELEKTRYCZNE
Specyfikacjatechnicznawykonaniai odbiorurobédt
KlasyfikacjaCPV

45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego

45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

45317300-5 Instalowanie elektrycznych urzadzen rozdzielczych
45231400-9 Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych
45316100-6 Instalowanie urzadzen oswietlenia zewnetrznego
45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ( ST ) sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robot zwigzanych z zadaniem - w petnym brzmieniu:

»ZAGOSPODAROWANIE TERENU POD FUNKCJE SPORTOWO-REKREACIJINE OBEJMUJACE: BUDOWA
BOISK SPORTOWYCH, BUDYNKOW SANITARNYCH, HALI NAMIOTOWEJ, PARKINGU
SAMOCHODOWEGO, DROG WEWNETRZNYCH | CIAGOW PIESZYCH Z INFRASTRUKTURA
TECHNICZNA | NIEZBEDNYM ZAGOSPODAROWANIEM TERENU”

Adres: EMILIN, DZ. NR 96/3, OBREB DOMIECHOWICE, GMINA BELCHATOW

INSTALACJEELEKTRYCZNE

1.2. Inwestor
GMINA BELCHAT()W| UL. KOSCIUSZKI 13 | 97-400 BELCHATOW

1.3. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna ( ST ) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robét jak w pkt. 1.1. Integralne czesci opracowania stanowia: Projekt wykonawczy
oraz przedmiar robot.

1.4. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych
z wykonaniem instalacji elektrycznych dla zadania jak w p. 1.1., w zakresie jak nastepuje:

- potgczen wyréwnawczych i uziemienia,
- instalacja odgromowa,

- rozdzielnice odbiorcze,

- o$wietlenia ogélnego wewnetrznego,

- gniazd wtykowych,

- wewnetrznych linii kablowych nn,

- o$wietlenia zewnetrznego,

- monitoring zewnetrzny,

- badania i pomiary.

1.5. Okreslenia wystepujace w niniejszej ST

W niniejszej specyfikacji uzywa sie okreslen, ktére zostaty zdefiniowane w nastepujgcych
przepisach:

1 USTAWA z dnia 7 lipca 1994 roku — ,Prawo Budowlane” (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z
poézniejszymi zmianami, ostatnia zmiana z 17. czerwca 2005 r);

1 USTAWA ,Prawo energetyczne” z 10.kwietnia 1997 r z pdzniejszymi zmianami

1 ROZPORZADZENIA MINISTRA INFRASTRUKTURY 2z dnia 12 kwietnia 2002 roku w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie; z
pozniejszymi zmianami

71 PN — IEC 60364; 2000 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych”

[0 PN - EN 12464-1:2004 ,Oswietlenie miejsc pracy. Miejsca pracy we wnetrzach”

[0 PN - EN 1838; 2005 — ,Zastosowanie oswietlenia. Oswietlenie awaryjne”
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1.6. Przepisy Techniczno — Budowlane

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych powinny spetniaé wymagania techniczno —
budowlane okreslone w ustawach i rozporzadzeniach wykonawczych do tych ustaw oraz w
normach wprowadzonych do obowigzkowego stosowania jak réwniez w innych normach
traktowanych jako zrodto aktualnej wiedzy technicznej

1.7. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot i ich zgodnosé z
Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjg Techniczna, obowigzujgcymi przepisami techniczno
budowlanymi i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca robét zobowigzany jest do zapoznania sie ze wszystkimi dostepnymi
dokumentami  dotyczgcymi projektowanej inwestycji. Przed rozpoczeciem robot
elektrycznych Wykonawca powinien zapozna¢ sie z obiektem, w ktérym prowadzone beda
roboty celem stwierdzenia odpowiedniego przygotowania frontu robot.

Wykonywanie robét nalezy koordynowac na biezgco we wspotpracy z kierownikiem budowy.
Przy wykonywaniu robdt ogdlnobudowlanych zwigzanych pomocniczo z wykonawstwem
robét elektrycznych nalezy przestrzega¢ wymagan podanych w ST — czes$¢ budowlana.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia
uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robét i przekazanie obiektu
Zamawiajgcemu.

Po zakonczeniu robét elektrycznych w obiekcie, przed ich odbiorem Wykonawca dokonuje
technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych robot wraz z wykonaniem odpowiednich
pomiardéw.

Przy wykonywaniu robét elektrycznych Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania
aktualnie obowigzujgcych przepisow w zakresie BHP oraz, jeSli jest podwykonawcg —
wymagan generalnego wykonawcy w zakresie BHP.

Kwalifikacje personelu roboét elektrycznych powinny byé stwierdzone i udokumentowane
waznymi zaswiadczeniami kwalifikacyjnymi.

Przy przekazaniu robot elektrycznych wykonawca dostarcza zleceniodawcy
dokumentacje powykonawcza, czyli zbiér dokumentéw wymaganych oraz niezbednych
przy pracach komisji powotanej do przeprowadzenia odbioru koricowego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.

1.8. Roboty tymczasowe.

Zakres i charakter robét tymczasowych zaleze¢ bedzie od przyjetej przez wykonawce
organizacji robét budowlanych, zastosowanych konkretnych technologii, organizacji zaplecza
budowy oraz przyjetych metod ochrony budynku i uzytkownikéw przed negatywnymi
skutkami prowadzonych dziatan. Wykonawca obowigzany jest ustali¢ zakres i charakter
robét tymczasowych wykorzystujgc wtasne doswiadczenie oraz w oparciu o informacje i
wymagania zamawiajgcego W zakresie uprawnien, obowigzkéw wykonawcy jak rowniez
granic przekazywanego do dysponowania placu budowy.

Do robét tymczasowych nalezg miedzy innymi:

- zorganizowanie i likwidacja zaplecza budowy,

- wszystkie ostony i zabezpieczenia

- oznakowanie ciggéw komunikacyjnych na czas robdét,
- rusztowania wewnetrzne i zewnetrzne,

- trwate wygrodzenie terenu

- ciggtos¢ utrzymania dostawy mediéw
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1.9. Prace towarzyszace.

Roboty towarzyszgce obejmujg miedzy innymi:

a. przetozenie istniejgcych instalacji kolidujgcych z realizacjg zakresu robét objetego tym
opracowaniem projektowym,

b. wykonanie odpowiednich zabezpieczen przeciwpozarowych w obrebie przej$¢ przez
przegrody stref pozarowych.

1.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdélnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

1.11. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest znaC wszystkie przepisy wydane przez witadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami
i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposéb ciggly bedzie informowac kierownika budowy o swoich
dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. WYROBY DO STOSOWANIA

2.1. Wymagania formalne

Do wykonania instalacji elektrycznych w budynkach uzytecznosci publicznej nalezy stosowac
przewody, kable, sprzet, osprzet oraz aparature i urzgdzenia elektryczne posiadajgce
dopuszczenie do stosowania w budownictwie.

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje sie wyroby, dla ktérych producent

) dokonat oceny zgodnosci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wg okreslonego
systemu oceny zgodnosci

[ wydat krajowg deklaracje zgodnosci z dokumentem odniesienia wg okreslonego systemu
oceny zgodnosci

71 oznakowat wyréb znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowigzujgcymi
Przepisami

2.2. Wymagania techniczne ogéine

Do wykonania instalacji elektrycznych stosowaé podstawowe wyroby elektryczne: przewody,
urzadzenia, aparature i materialy elektroinstalacyjne spetniajgce wymagania formalne i
okreslone wymagania techniczne ujete w ustawach i rozporzgdzeniach wykonawczych do
tych Ustaw — jak w p. 10

2.3. Przewody i kable

Przewody 5 zytowe (L1; L2; L3, N; PE), 3 zytowe (L, N, PE) z zylami miedzianymi o przekroju
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minimum jak na schematach , w izolacji i ostonie zewnetrznej z polwinitu na napiecie
450/750.

2.4. Rury osfonowe
Stosowac rury ostonowe z PCV

2.5. Rozdzielnice elektryczne

W obudowach nasciennych i wolnostojgce z fundamentem wilasnym , do zabudowy
aparatury modutowej potaczenie - przewodami miedzianymi gietkimi i szynami. Zastosowane
aparaty powinny posiadac certyfikaty na znak CE lub deklaracje zgodnosci z dokumentami
odniesienia.

Niezbedne jest jednoznaczne trwate oznakowanie zawierajgce: schematy potgczen, wartosci
zabezpieczen, adresy.

2.6. Oprawy oswietleniowe

Oprawy nastropowe / nascienne w przypadku opraw wewnetrznych i do instalacji na
wysiegnikach, stupach i belkach montazowych w przypadku opraw zewnetrznych ze
zrodtami LED — zgodnie z wyszczegolnieniem w projekcie

2.7. Instalacje oswietleniowe i gniazdkowe

Przewody — miedziane wielozytowe (z oddzielng, zo6tto - zielong zytg ochronng PE) o izolacji
i polwinitowej, przystosowane do uktadania w tynku na napiecie izolacji — 450V / 750V;
osprzet — odpowiedni dla zastosowanego systemu instalacji.

2.8. Instalacje sitowe

Przewody 5 zytowe (L1; L2; L3, N; PE), 3 zytowe (L, N, PE) z zytami miedzianymi o przekroju
minimum jak na schematach , w izolacji i ostonie zewnetrznej z polwinitu na napiecie
450/750; kable w izolacji i ostonie zewnetrznej z polwinitu na napiecie 0,6/1,0 kW o przekroju
do 16mm? z zytami miedzianymi, a od 16mm? z zytami aluminiowymi.

2.9. Osprzet elektroinstalacyjny
Natynkowy oraz do zabudowy na korytach kablowych.

2.10. Stupy oswietleniowe
Stosowac stupy - pojedyncze o wysokosci zgodnej z projektem dla oswietlenia terenu. W
dolnej czesci powinny posiada¢ wneke z drzwiczkami na ztgcza stupowe z listwg
przytgczeniowg i gniazdami na wktadki ceramiczne umozliwiajgca montaz niezbedne;j liczny
zabezpieczen i przytgczenie kabla zasilajgcego ( do trzech w przelocie).

WYTYCZNE DO STOSOWANIA SLUPOW OSWIETLENIA ULICZNEGO

e stupy aluminiowe anodowane

e stup i wysiegnik, zabezpieczony technologig anodowania o minimalnej grubosci
powtoki anodowej w zakresie od 20 do 25 mikrondw,

o kolor anodowania potwierdzi¢ z inwestorem na bazie wzornika anodowania
producenta,

¢ stupy montowane na fundamencie dostosowane do strefy wiatrowej i kategorii terenu
przewidzianej inwestycji. Wytrzymatos¢ stupdéw z oprawami w konfiguracjach z
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ewentualnym wysiegnikiem ma wynika¢ z kart katalogowych bgdz ma zostac
potwierdzona na bazie obliczen wytrzymatosci wykonanych przez producenta,
parametry stupow zgodnie z wizerunkami przyjetymi w projekcie,

stup powinien posiada¢ deklaracje wtasciwosci uzytkowych sygnowang znakiem CE
wystawiong przez producenta,

okres gwarancji producenta min. 15 lat z mozliwoscig wydtuzenia do 20 Iat.
zywotnos¢ stupow min. 40 lat potwierdzona na bazie certyfikatu bgdz aprobaty
wystawionej przez zewnetrzng jednostke badawcza.

Wizerunek stupéw 6m
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Wizerunek wysiegnikow do stupow 6
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Wizerunek belek do montazu naswietlaczy
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UWAGA: Przy nietypowych rozwiazaniach nie wynikajacych z kart katalogowych
producentéw, kazdorazowa nalezy potwierdzi¢ wytrzymalos¢ stupow na bazie raportu
producenta dla strefy wiatrowej i kat. terenu przewidzianej inwestycji. To samo dotyczy
4 naswietlaczy montowanych na belce montazowej na wysokos$ci 9m.

Fundamenty — prefabrykowane o wytrzymatosci dobranej do obcigzenia stupa.

Dane techniczne:

* beton klasy C25/30 wg normy EN 206-1,

* kosz zbrojeniowy wykonany ze stali B500,

* konce srubowe cynkowane ogniowo,

* w fundamentach betonowych do stupow 1 masztow aluminiowych zastosowano tulejki
termokurczliwe zatozone na koncach $§rubowych w miejscu osadzenia podstawy stupa, co
stanowi dodatkowe zabezpieczenie konca srubowego przed powstaniem ogniwa korozyjnego
* otwory boczne i otwor pionowy do wprowadzania kabli zasilajacych,

* powierzchnia zewnetrzna pokryta $rodkiem impregnujacym (hydroizolacyjna emulsja
bitumiczna).
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Wizerunek fundamentu do stupéw 6m
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Przewody w stupach - na napiecie znamionowe 750V, typu HO5SS-F 3x2,5mm?

2.11. Oprawy osSwietleniowe zewnetrzne, zrodta Swiatfa

Stosowac¢ nalezy oprawy | klasy ochronnosci o stopniu ochrony minimum IP65.

WYTYCZNE DO STOSOWANIA OPRAW OSWIETLENIA ULICZNEGO

Oprawy LED

konstrukcja oprawy z profili oraz blach aluminiowych, zabezpieczona przez
anodowanie,

kolor anodowania ustali¢ z inwestorem na bazie wzornika anodowania producenta
temperatura barwy Swiatta 4000K,

moce opraw zgodne z obliczeniami,

optyki zgodne z obliczeniami,

oprawa przystosowana do pracy w temperaturach od -40°C do +40°C,

zasilacz wyposazony w zabezpieczenia: zwarciowe, temperaturowe,

modut LED wyposazony w czujnik termiczny zabezpieczajgcy diody przed
przegrzaniem,

IP66 modutu optycznego i zasilacza,

wymaga sie zabezpieczenia przepieciowego poza zasilaczem min. 10kV,

oprawa wyposazona w programowalny zasilacz umozliwiajgcy zaprogramowanie na
etapie produkcji stosowanych profili czasowych oraz zmiane mocy oprawy,

gwarancja producenta na oprawe minimum 5 lat z mozliwoscig wydtuzenia do 10 Iat.

Wizerunek opraw przyjetych w obliczeniach montaz na wysiegnikach:

Ial
u

'g _ _.-.".'.'.".".:' _
8 . (g
405 92
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Wizerunek naswietlaczy i oprawy drogowej dla boiska przyjete w obliczeniach:

| EO—— A /1
L
Wymiary v
[mm] | |
LWH B .l >
W H
403 405 95
3. SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do prac przy instalacjach elektrycznych powinien mie¢ mozliwos¢
korzystania z takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢
wykonywanych robot.

4. TRANSPORT.

Transport materiatéw instalacyjnych powinien odbywac¢ sie przy zastosowaniu takich
Srodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na wiasciwosci przewozonych materiatow
i jakos¢ wykonywanych robot.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdine zasady wykonania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Umowg oraz za jakosé
zastosowanych materiatdw i wykonanych robdt, za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowg, wymaganiami ST, poleceniami nadzorujgcego przedstawiciela zaktadu
energetycznego oraz poleceniami Inspektora Nadzoru oraz nastepujgcymi zasadami:

1 do wykonania instalacji elektrycznych nalezy uzywac przewodow, kabli, sprzetu, osprzetu
oraz urzadzen i aparatury oraz materiatdw elektroinstalacyjnych posiadajgcych znak
bezpieczenstwa lub dopuszczenie do stosowania w budownictwie

71 nalezy zapewni¢ réwnomierne obcigzenie faz linii zasilajgcych przez odpowiednie
przytaczanie odbioréw jednofazowych

() nalezy zapewnic bezkolizyjnos¢ instalacji elektrycznych z innymi instalacjami

[1 trasy przewoddéw nalezy prowadzi¢ w liniach prostych réwnolegle do Scian i stropéw

1 wszystkie urzgdzenia wraz z oprzewodowaniem oraz wszystkie ciggi instalacyjne powinny
by¢ tak zainstalowanie, aby bytlo mozliwe ich swobodne funkcjonowanie oraz dostep w
czasie przegladow i konserwacji
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[Inie nalezy ustawia¢ stupow i prowadzi¢ robot na wysokosci wiekszej niz 3 m w warunkach
utrudnionych: przy ztej widocznosci, podczas silnego wiatru, wytadowan atmosferycznych,
odwilzy oraz mrozu wigkszego niz minus 10°C

5.2. Koordynacja robot elektrycznych z innymi robotami

Koordynacja robét budowlano - montazowych poszczegdélnych rodzajow powinna byé
dokonywana we wszystkich fazach procesu budowy. Koordynacjg nalezy objgé projekt
organizacji budowy, szczegotowy harmonogram robét elektrycznych oraz pomocnicze roboty
ogolnobudowlane zwigzane z robotami elektrycznymi, uwzgledniajgc przy tym etapowy
charakter budowy.

5.3. Linie nN i oswietlenie zewnetrzne

Prace wykonywac zgodnie z PN-76/E-05125, N SEP-E-004 oraz Rozporzgdzenia Ministra
Gospodarki z dnia 17 wrzesnia 1999 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy
urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz. U. Nr 80 poz. 912 z 1999 r.)

5.3.1. Roboty przygotowawcze

W ramach prac wstepnych nalezy :

* przygotowac droge dojazdowg do stanowiska pracy z dostosowaniem tego stanowiska do
pracy ludzi i sprzetu

* przygotowac i ustawi¢ sprzet potrzebny do wykonywania prac zasadniczych,

* rozstawi¢ sprzet ochronny, ostrzegawczy i informacyjny.

5.3.2.Wykopy pod stupy i kable

Metoda wykonywania robot ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznosci od gtebokosci
wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu.

Pod stupy zaleca sie wykonywanie wykopdw waskoprzestrzennych recznie.

Wykop rowu pod kabel powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowg lub wskazaniami
Inspektora Nadzoru. Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany z jednej strony wykopu.
Skarpy rowka powinny by¢ wykonane w sposob zapewniajgcy ich statecznosc.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem wodg z opaddéw atmosferycznych, nalezy
powierzchnie terenu wyprofilowa¢ ze spadkiem umozliwiajgcym tatwy odptyw wody poza
teren przylegajgcy do wykopu.

Zasypanie stupa lub kabla nalezy dokona¢ gruntem 2z wykopu, bez zanieczyszczen
(np.darniny, korzeni, odpadkow) . Zasypanie nalezy wykona¢ warstwami grubosci od 15 do
20cm i =zageszczaC ubijakami recznymi lub zageszczarkg wibracyjng. Wskaznik
zageszczenia gruntu powinien wynosi¢ 0,95. Zageszczenie nalezy wykonywaé¢ w taki
sposob, aby niespowodowaé uszkodzeh stupa lub kabla.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajgcy po zasypaniu fundamentu lub kabla, nalezy
rozplantowac w poblizu.

5.3.3.Montaz opraw

Kazdg oprawe przed zamontowaniem nalezy podtgczy¢ do sieci i sprawdzi¢ jej dziatanie
(sprawdzenie zaswiecenia sie lampy).

Oprawy nalezy montowa¢ po uprzednim wciggnieciu przewodéw zasilajgcych do stupow..
Nalezy stosowac przewody o izolacji wzmocnionej z zytami miedzianymi o przekroju zyly nie
mniejszym niz 2,5 mm.

Oprawy nalezy mocowac¢ w sposoéb wskazany przez producenta opraw.

Oprawy powinny by¢é mocowane w sposob trwaty , aby nie zmieniaty swego potozenia pod
wptywem warunkow atmosferycznych i parcia wiatru.

Przed przystgpieniem do montazu nalezy sprawdzi¢ stan powierzchni stykowych elementéw
taczeniowych, oczyszczajac je z brudu, lodu itp. oraz stan powtoki antykorozyjnej, ktérg w
przypadku uszkodzenia podczas transportu, nalezy uzupenic.
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5.3.4.Uktadanie kabli

Kable nalezy uktada¢ w trasach wytyczonych przez fachowe stuzby geodezyjne. Uktadanie
kabli powinno by¢ zgodne z normg PN-76/E-05125 oraz N SEP-E-004.

Kable powinny by¢ ukfadane w sposéb wykluczajgcy ich uszkodzenie przez zginanie,
skrecanie, rozcigganie itp.

Temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie powinna by¢ mniejsza niz 0°C.

Kabel mozna zgina¢ jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym promien giecia
powinien by¢ mozliwie duzy , jednak nie mniejszy niz 10-krotna zewnetrzna jego srednica.
Kabel w miejscach kolizji z drogami i sieciami uktada¢ w rurach ochronnych. Przepusty
rurowe powinny by¢ zabezpieczone przed przedostawaniem sie do ich wnetrza wody i przed
ich zamuleniem.

Kabel utozony w ziemi przy wejsciach do przepustow powinien posiada¢ oznaczniki
identyfikacyjne.

Po wykonaniu linii kablowej nalezy pomierzy¢ rezystancje izolacji poszczegélnych odcinkéw
kabla induktorem o napieciu nie mniejszym niz 2,5 k V, przy czym rezystancja nie moze by¢é
mniejsza niz 100 M/m.

5.4. Roboty ziemne zwigzane z wykonywaniem roboét elektrycznych

Przed rozpoczeciem robot ziemnych nalezy dokfadnie zapoznaé sie z wiasciwg
dokumentacjg aby podczas wykonywania robét ziemnych nie spowodowac uszkodzenia
istniejgcych instalacji podziemnych.

W przypadku gdy istnieje prawdopodobienstwo wystepowania urzgdzen podziemnych
(nawet, jesli ich nie ma na aktualnej mapie geodezyjnej) roboty ziemne nalezy wykonywaé
recznie z zachowaniem szczegolnej ostroznosci a w razie napotkania na urzadzenia,
sposob wykonania prac zabezpieczajgcych uzgodnic¢ z przedstawicielem instytuciji
opiekujgcej sie tymi urzgdzeniami.

8.5. Instalacje odbiorcze

Przewody prowadzi¢ w liniach prostych réwnolegle do $cian i stropéw.

Osprzet — gniazdka i tgczniki w wykonaniu szczelnym — IP 44 — natynkowe.

Oswietlenie podstawowe wnetrz:

Oprawy oswietleniowe LED zapewniajgce prawidtowe parametry oswietlenia zgodnie z PN -
EN-12464-1:2000 oraz odpowiednig wytrzymatos¢ mechaniczng.

Oprawy oswietleniowe - typy i ilosci podano na planie - instalowac na stropie / na $cianach,
Sterowanie:

"1 fgcznikami zlokalizowanymi w miejscach wskazanych na planach.

taczniki instalacyjne (Swiatto) — na wys. 1.2m od strony klamki w odlegto$ci miedzy 10cm a
20 cm od otworu oscieznicy.

Pofozenie zatgcz / wylgcz tgcznikébw oswietlenia przyjmowac tak, aby w calym
pomieszczeniu byto ono jednakowe, przy czym zatgczenie oswietlenia powinno nastepowac
po wcisnieciu gornej czesci tgcznika kotyskowego.

Wykonaé¢ instalacje gniazdek wtyczkowych natynkowych 230V, AC - ogdlnego
przeznaczenia we wszystkich pomieszczeniach. Gniazdka montowa¢ na wys 1.2m, za
wyjatkiem gniazd zasilajgcych grzejniki, ktore dostosowac do wysokosci montazu elementow
grzejnych.

Pojedyncze gniazda instalowa¢ tak, aby styk ochronny byt u géry, przewéd fazowy z lewej
strony a przewod N z prawe;j.

Trasy instalacji elektrycznych powinny przebiegaé bezkolizyjnie z innymi instalacjami i
urzadzeniami, powinny by¢ przejrzyste, proste i dostepne dla prawidtowej konserwacji oraz
remontéw. Wymagane jest, aby przebiegaty one w liniach poziomych i pionowych.
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Instalacje w wykonac¢ nalezy przewodami YDYzo 3 (4)x 1,5/ 750 V - oswietlenie, YDYZo 3 x
2,5/ 750V - gniazdka wtykowe. Przewody uktada¢ w rurkach instalacyjnych na uchwytach lu
korytkach plastikowych z pokrywg jako instalacje natynkowa.

Obudowy tgcznikéw - z materiatéw niepalnych lub nie podtrzymujgcych palenia o danych
technicznych: 250V, 50Hz, 10A, IP4X(minimum)

5.6. Ochrona przeciwporazeniowa, pofgczenia wyréwnawcze

Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - zgodnie z PN IEC 60364 — 4 — 41 — samoczynne
wylgczanie zasilania.

Projektowang instalacje potgczen wyréwnawczych nalezy potgczy¢ z uziomem. Przed
potgczeniem nalezy przeprowadzi¢ pomiary rezystancji uziemienia. W przypadku nie
spetnienia warunku R < 10 Q nalezy zainstalowa¢ dodatkowe prety uziemiajgce. W budynku
nalezy ufozyC instalacje potgczen wyréwnawczych wykonang przewodem LgY16mm2.
Potgczenia lokalne wykona¢ przewodem LgY 6 mm2. Do instalacji przytgczy¢ tablice
rozdzielcze oraz wszystkie elementy instalacji sanitarnych wykonane z rur stalowych,
brodziki oraz inne metalowe czesci mogace sie znalez¢ pod napieciem.

Do szyn wyrownania potencjatu nalezy przytaczyc:

przewdd ochronny PE,

uziom,

metalowe elementy konstrukcji budynku,

metalowe rurociggi wod—kan, c.0., gazu oraz inne masy metalowe.

Bolce uziemiajgce gniazd wtykowych podigczy¢ do przewodu ochronnego PE.

5.7. Prace wstepne, trasowanie linii
Przed przystgpieniem do wykonywania wykopow sprawdzi¢ czy w jego strefie nie znajdujg
sie urzadzenia podziemne. Roboty mozna rozpoczyna¢ po wytrasowaniu linii i przygotowaniu
wiasciwego frontu robot.

5.8. Instalacja uziemiajgca

Przy projektowanym budynku wykona¢ uziom szpilkowy z pretéw stalowych
pomiedziowanych fi 17,2 mm o diugosci 4,5m szt. 3. Prety wbija¢ w odlegtosci min. 1m od
siebie i potgczy¢ bednarkg stalowg pomiedziowang 30x4mm. Uziom nalezy wykorzystaé¢ do
podigczenia gtdwnej szyny wyréwnania potencjatu PAS-G, zlokalizowanej przy rozdzielni
gtéwne;j.

Stupy uziemié¢ podtgczajgc zaciski stupa do bednarki stalowe ocynkowanej 30x4mm
ukfadanej w rowach kablowych tras linii oswietleniowych.

5.9. Instalacja monitoringu

KLASYFIKACJA WG. WSPOLNEGO StOWNIKA ZAMOWIEN (CPV)

Grupa | Klasa | Kategoria Opis

32 Sprzet radiowy, telewizyjny, komunikacyjny,
telekomunikacyjny i podobny

2 Aparatura transmisyjna do radiotelefonii, radiotelegrafii,
transmisji radiowej i telewizyjnej

32240000-7 | Kamery telewizyjne

01.2024 Strona 17 z 24




3 Odbiorniki telewizyjne i radiowe oraz aparatura nagrywajgca
dzwiek lub obraz lub aparatura powielajgca

32300000-6 | Odbiorniki telewizyjne i radiowe oraz aparatura nagrywajgca
dzwiek lub obraz

4 Sieci

32421000-0 | Okablowanie sieciowe

32422000-7 | Elementy sktadowe sieci

5 Urzadzenia i artykuty telekomunikacyjne

32562000-0 | Kable swiattowodowe

32562300-3 | Swiattowodowe kable do przesytu danych

MATERIALY
Przetacznik sieciowy

Zarzgdzalny przetgcznik

Auto negocjacja

Kontrola przeptywu

Statyczna agregacja tgczy

LACP

Algorytm oparty na zrodtowym / docelowym adresie MAC
Algorytm oparty na zrédtowym / docelowym adresie IP
VLAN

Spanning tree

Multicast

SNMP v1/v2c/v3

RMON 4 grupy

WEB (HTTP / HTTPS)

CLI (Telnet, konsola, SSHv1 / v2)

Aktualizacja oprogramowania przez konsole / sie¢ / TFTP
Kopia zapasowa / ponowne tadowanie konfiguracji
Wszystkie mozliwe konfiguracje w CLI muszg istnie¢ w interfejsie WEB LLDP
Ping i Tracert

Dziennik systemu (lokalny i zdalny)

Monitorowanie pamieci i procesora

Porty 17 - 24: combo 10/100 / 1000Base-T

Porty 1 - 24: porty 1000MBase-X SFP

Porty uplink 25 - 28: porty 10G SFP+

Port konsoli RJ45 do portu szeregowego (38400,8, N, 1)

Wideorejestratror - Serwer

e Hardware:
o Dysk systemowy 256 GB M.2 SSD
o Procesor min Intel® Core™ i3-10100E 3,20 GHz, 6 MB Intel® Smart Cache
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Pamie¢ 8 GB DDR4-2666 1RX8 LP SODIMM

Intel® UHD Graphics 630

2x HDD 18TB
o System operacyjny Microsoft Windows Server loT 2022

32 kanaty sieciowe z przepustowoscig do 250 Mb/s

3x wyjscie video

Kompresja H.265/H.264/MJPEG

Szybkos¢ transmisji 16 kb/s do 24 Mb/s w kazdym kanale

Wyswietlanie obrazu na zywo w czasie rzeczywistym dla 16 kanatéw w

rozdzielczosci 1080 pikseli lub 4 kanatéw w rozdzielczosci 4k

e Przystosowany do montazu w szafie typu rack z zaawansowanymi opcjami
potaczen

e 2xLAN

O O O

Kamery

przetwornik 1/1.8” typu CMOS

automatyczny obiektyw 4,7-10 mm

starlight X

4MP

H.265/H.264 kompresja wideo

141 dB WDR

funkcja dzien / noc z filtrem IR

wbudowany promiennik podczerwieni (zasieg: 80m)
ochrona IP67, wandaloodpornos¢ IK10

ONVIF Profile S, GiQ

Zasilanie 24 Vac

Praca w zakresie -40 °C to +70 °C

Maski prywatnosci

Analityki: Wiamanie, wykrywanie nieuprawnionego poruszania sig, porzucony obiekt,
usuniecie obiektu, sabotaz kamery,

Puszka potgczeniowa

zasilanie i potgczenia do zastosowan zewnetrznych
Wejscie 230 VAC,

wyjscie 24 VAC / moc wyjsciowa 100 W
Wbudowane zabezpieczenie przeciwprzepieciowe
zapewniajgce wiekszg niezawodnosc¢ systemu,
IP66

Modut $wiattowodowy SFP, 2 km, 2 ztgcza LC

WYMAGANIA OGOLNE DOTYCZACE WYKONANIA MONTAZU INSTALACJI

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z kontraktem, oraz za jakos¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych roboét, za ich zgodnosé z dokumentacijg
projektowg, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robét oraz poleceniami
Przedstawiciela Zamawiajgcego i Projektanta.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie wszystkich elementéw robot
zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentaciji projektowej lub przekazanymi
na pismie przez Przedstawiciela Zamawiajgcego i Projektanta. Nastepstwa jakiegokolwiek
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btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostana, jesli
wymagac tego bedzie Przedstawiciel Zamawiajgcego, poprawione przez Wykonawce na
wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Przedstawiciela
Zamawiajgcego nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Przedstawiciela Zamawiajgcego i Projektanta dotyczgce akceptacji lub odrzucenia
materiatéw i elementoéw robét beda oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie,
dokumentac;ji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Przedstawiciel Zamawiajgcego i Projektant uwzgledni wyniki badan materiatow i
robét, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkgji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na
rozwazang kwestie.

Polecenia Przedstawiciela Zamawiajgcego i Projektanta powinny by¢é wykonywane nie
pbzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod
grozbg zatrzymania robot.

Wykonanie instalacji powinno scisle odpowiada¢ wymaganiom niniejszej specyfikacji i
ponadto powinno uwzglednia¢ wymagania okreslone w odnosnych normach, przepisach,
uwzglednia¢ zastosowanie nowoczesnych technologii instalacyjnych, by¢ prowadzone przez
doswiadczonych monteréw z odpowiednimi uprawnieniami, stosownymi do wykonywanej
pracy. Catos¢ robot powinna by¢ prowadzona z uwzglednieniem: przepiséw bezpieczenstwa
i higieny pracy, przepiséw dotyczgcych ochrony przeciwpozarowej, przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa pracy przy urzadzeniach elektrycznych.

SYSTEM MONITORINGU WIZYJNEGO
Montaz kamer

Montaz kamer powinien obejmowac:

- rozpakowanie kamer

- montaz i kompletacja kamer

- obciecie i obrobienie koncowek przewodow

- montaz uchwytow kamer/obudéw

- montaz obudow

- podigczenie przewoddéw pod zaciski

- sprawdzenie prawidtowosci potgczen przewoddw

Informacje ogdlne:

- Kamery niskonapieciowe nalezy uzywaé jedynie przy wykorzystaniu zasilaczy
izolowanych (Klasy 2).

- Kamery nalezy zasilac tylko w granicach napie¢ okreslonych w parametrach
technicznych.

- Zakres napiecia zasilania kamery jest opisany na tabliczce z tytu kamery.

- Zatgczenie zasilania sygnalizowane jest poprzez zapalenie czerwonego wskaznika
LED z tytu kamery.
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Montaz kamer zewnetrznych

Zewnetrzne punkty kamerowe zlokalizowane na stupach oswietlenia nalezy instalowac na
dedykowanych uchwytach stupowych i z uzyciem dedykowanych wysiegnikow i w miejscach
zaznaczonych w dokumentaciji rysunkowej. Kamery na elewacji montowacé w puszcze
zewnetrznej. W celu prawidtowego zamontowania kamery nalezy wykona¢ nastepujace
Czynnosci:

- Zamontowac¢ obudowe zewnetrzng zgodnie z instrukcjg
- Podtgczy¢ zasilanie
- Podtaczy¢ przewod zasilajgcy oraz wizyjny do wyjs¢. Przewody zasilajgcy i wizyjny sg
dostarczone.

Kontrolujgc obraz na monitorze, tak ustawi¢ obiektyw kamery, aby ustawiat swojg
ostros¢ na zgdany obiekt

Montaz urzgdzen rejestrujgcych
Urzadzenia montowac w szafie Rack

- Podtgczy¢ zasilania
Wentylacja: Upewni¢ sie ze miejsce planowanej instalacji jest dobrze wentylowane.

Zwro6ci¢ uwage na umiejscowienie otworow wentylacyjnych w obudowie i sprawdzié, czy

nie sg zatkane.

- Temperatura: Wybieraé miejsce instalacji nalezy wzigé pod uwage temperature
eksploatacji urzadzenia (od 0 do 40 °C) i wymagania techniczne wilgotnosci nie
skraplajgcej (od 10% do 80%). Przekroczenie zalecanego zakresu temperatur
eksploatacji moze spowodowaé uszkodzenie urzgdzenia. Nie wolno instalowaé
urzadzenia na innym urzadzeniu wydzielajgcym duze ilosci ciepta. Zostawi¢ przestrzen
pomiedzy urzgdzeniami montowanymi na stelazu.

- Wilgotnos¢: Nie wystawia urzadzenia na dziatanie deszczu ani wilgoci. Wilgotnos¢
moze uszkodzi¢ wewnetrzne podzespoty. Nie wolno instalowa¢ urzgdzenia w poblizu
zrédet wody.

ODBIOR INSTALACJI

SYSTEM MONITORINGU WIZYJNEGO
Po wykonaniu instalacji nalezy wykona¢ nastepujgce pomiary:

- pomiar rezystancji przewodéw zasilajgcych

- pomiar przerw i zwaré miedzy zytami

- rezystancje izolacji miedzy sobg i pomiedzy zytami i ziemig
Wyniki pomiaréw poréwnac z zaleceniami producentéw i wymogami norm

Po uruchomieniu systemu nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce testy:

- kamery przetestowac¢ pod katem prawidtowego ustawienia obiektywow oraz jakosci
obrazu

urzadzenie rejestrujgce pod katem wszechstronnego dziatania, poprawnosci funkgciji i
jakosci zapisywanego materiatu, wspoétpracy z dotgczonymi urzgdzeniami
- monitory pod katem prawidtowego dostrojenia i jakosci obrazu
- Nalezy zleci¢ statg konserwacje systemu firmie specjalistycznej.
Bezposrednio w poblizu urzadzenia rejestrujgcego umiescic:
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- plan catkowitego dozorowania CCTV

- instrukcja obstugi urzgdzenia rejestrujgcego
- ksigzka kontroli

- plany szczegotowe linii dozorowych

Proces instalacji okablowania jest konczony pomiarami instalowanych toréw. Pomiary
wykonywane okreslajg parametry toru. Wszystkie pomiary zakanczane sg protokotem
pomiarowym kazdego toru (pomiary czesci miedzianej okablowania poziomego i czesci
Swiattowodowej okablowania pionowego).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Wykonawca zobowigzany jest stosowac wytgcznie materiaty dopuszczone do obrotu i
stosowania

w budownictwie, bez widocznych wad, zgodne z niniejszg ST (ewentualne zamienniki
materiatébw uzgadnia¢ z Inspektorem Nadzoru i potwierdza¢ wpisem w dzienniku budowy),
zgtaszac do odbioru

roboty ulegajgce zakryciu. Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli
prowadzonych robot i zgodnosci z Dokumentacjg Projektows.

7. OBMIAR ROBOT (ZASADY OBMIARU | ICH DOKUMENTOWANIA)

Podstawg dokonywania obmiaréw, okreslajgcych zakres prac wykonywanych w ramach
poszczegoélnych pozycji, jest przedmiar robot, bedgcy integralng czescia dokumentaciji
projektowe;.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robot zgodnie z dokumentacjg
projektowg i ST w jednostkach ustalonych w przedmiarze robot.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca

Wyniki obmiaru bedg wpisane do Ksiegi Obmiaru

Btad lub przeoczenie w przedmiarze lub ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich robét.

Btedy zostang poprawione wg pisemnej instrukcji Inspektora Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na ocenie ilosci i jakosci
wykonania robaét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robét zanikajgcych powinien by¢é dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
korekt i poprawek, bez hamowania ogdlnego postepu robét. Gotowos¢ danej
czesci robot do odbioru zgtasza

Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora
Nadzoru.

Odbidér powinien by¢ przeprowadzony niezwitocznie (mozliwie szybko) przez inspektora
nadzoru.
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8.2. Odbiér koricowy.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru korncowego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym zawiadomieniem o tym
fakcie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Odbiér koncowy robot nastgpi w terminie
ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczgc od dnia potwierdzenia przez Inspektora
Nadzoru zakonczenia robot.

Przed przystgpieniem do odbioru koncowego Wykonawca powinien: przygotowac
dokumentacje powykonawcza.

W trakcie odbioru korncowego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustaleh przyjetych w
trakcie odbiorow robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania
robét uzupetniajgcych i robét poprawkowych.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokdt robét
sporzadzony

wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru koncowego Wykonawca jest
zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty, tworzgce Dokumentacje Powykonawcza:
1 projekt powykonawczy — zaktualizowany po wykonaniu robdt projekt wykonawczy z
naniesionymi w trakcie wykonawstwa zmianami

[ Specyfikacje Techniczng

() Dziennik Budowy i Ksiegi Obmiaréw

(1 protokoty z przeprowadzonych odbiorow czesciowych

[ protokéty z przeprowadzonych badan (pomiaréw o sprawdzen)

) deklaracje zgodnosci z dokumentami odniesienia na zastosowane wyroby i urzgdzenia

"1 uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwiaszcza przy odbiorze robdt zanikajgcych i
ulegajgcych zakryciu, i udokumentowanie wykonania jego zalecen,

[J inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.

Jesli komisja powotana do odbioru stwierdzi, ze pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego instalacje nie sg gotowe do odbioru kocowego, komisja w porozumieniu
z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robét. Odbiér ostateczny
polega na ocenie wykonanych roboét zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy
odbiorze koncowym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbior ostateczny bedzie
dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
odbioru koncowego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg pfatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji Kosztorysu ofertowego lub cena ryczattowa

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA (przepisy zwigzane)

e PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powitoce
polwinitowej na napiecie znamionowe nie przekraczajgce 6,6 kV. Kable
elektroenergetyczne na napiecie znamionowe 0,6/1 kV ,, lub réwnowazne”.

o PN-87/E-90056 Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania
na state. Przewody o izolacji i powtoce polwinitowej, okragte , lub rownowazne”.

e PN-EN 60598-02 Oprawy Oswietleniowe. Wymagania szczegotowe (zestaw norm) ,, lub
rébwnowazne”.

o PN-EN 60439-1-5 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe (zestaw norm) , lub
réwnowazne”.

e PN-92/N-01256.02 Znaki bezpieczenstwa. Ewakuacja ,, lub rownowazne”.
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PN-N-01256-5:1998 Znaki  bezpieczehnstwa. Zasady umieszczania znakdw
bezpieczenstwa na drogach ewakuacyjnych i drogach pozarowych , lub rownowazne”.
PN-E-93201:1997 Gniazda wtyczkowe i wtyczki na napiecie znamionowe 250 V i prady
znamionowe do 16 A , lub rbwnowazne”.

PN-IEC 884-1,2,3:1996 Gniazda wtyczkowe i wtyczki do uzytku domowego i podobnego
, lub rownowazne”.

PN-E-93208:1997 Sprzet elektroinstalacyjny. Puszki instalacyjne ,, lub rownowazne”.
PN-E-93207:1998/Az1:1999 Sprzet elektroinstalacyjny. Odgatezniki instalacyjne i ptytki
odgatezne na napiecie do 750 V do przewoddw o przekrojach do 50 mm2 , lub
réwnowazne”.

PN-90/E-0023 Oznaczenia identyfikacyjne przewodoéw barwami lub cyframi , lub
rébwnowazne”.

PN-IEC 60364-7 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych (zbiér norm) , lub
réwnowazne”.

PN-E-01002:1997 Stownik terminologiczny elektryki. Kable i przewody , Iub
rébwnowazne”.

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa ,, lub rownowazne”.

PN-IEC 60050-826:2000 Miedzynarodowy stownik terminologiczny elektryki. Instalacje
elektryczne w obiektach budowlanych , lub réwnowazne”.

PN-E-04700:1998 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych.
Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych , lub rownowazne”.
PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu ,, lub réwnowazne”.
Przepisy budowy urzgdzen elektrycznych. PBUE wyd. 1997 r.

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatow Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robo6t budowlano montazowych i
rozbiérkowych Dz. U. nr 13 z dnia 10.04.1972 r.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych — cz. V
Instalacje elektryczne — wyd. COBR Elektromontaz

Uwaga:

Wszystkie roboty okreslone w Specyfikacji nalezy wykonywaé w oparciu

o biezaco obowigzujgce normy i uregulowania prawne.

Wymienione w dokumentacji normy stuzg do opisania:

- Podstawy wykonania dokumentaciji

-Wymagan okreslonych w przepisach, w tym techniczno-budowlanych i
przeciwpozarowych.
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