SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-01.02.04. ROZBIORKI ELEMENTOW DROG, OGRODZEN I PRZEPUSTOW, OBIEKTOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sq ogdlne wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt drogowych zwigzanych z rozbiérkg elementéw drég na zadaniu:

»Remont drogi gminnej nr 112162 R w km 0+000-2+050 wraz z remontem przepustow
w km 0+858, 1+484 i 1+619 w miejscowosciach Twierdza i Glinik Dolny”

1.2. Zakres stosowania STWIORB

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
wp.1.1.

1.3. Zakres robé6t objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dotyczace robot zwigzanych z rozbidrka
elementow drogi wykonywanych w ramach robdt przygotowawczych, ktére obejmuja rozbidrke:

— nawierzchni bitumicznej na poszerzeniach;

—  podbudowy z kruszyw;

—  przepustéw zelbetowych;

— balustrady na moscie;

—  barier drogowych na dojazdach;

— stupkéw i tarcz znakdéw pionowych

— wykonanie niezbednych zabezpieczen robét;
— zatadunek i wytadunek materiatéw z rozbiorki;
— odwiezienie materiatu z rozbidrki.

Tlos¢ poszczegdlnych elementow robdt rozbidrkowych wg dokumentacji przetargowej - czes$¢ przedmiarowa

1.4. Okreslenie podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY

2.1. 0Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWIORB D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogodlne” pkt 2. Materiaty z rozbidrki stanowig wtasno$¢ Inwestora i zostang
zagospodarowanie zgodnie z jego zaleceniami.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt 3. Sprzet do
robot rozbiérkowych
Do wykonania robdt zwigzanych z rozbidrka elementéw drog nalezy stosowac :

tadowarki;
zrywarki;



spycharki;
samochody ciezarowe
zuraw;
koparki;
frezarki drogowe;
SprQZarka powietrza i inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

Z uwagi na charakter i rozmiary elementéw przewidywanych do rozbiorki zaleca sie wykonywanie tych robot
recznie przy pomocy drobnego pomocniczego sprzetu mechanicznego

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogodlne

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt 4.

4.2. Wymagania dla transportu

Materiat z rozbiérki nalezy przewozi¢ dowolnymi s$rodkami transportu na sktadowisko przyobiektowe
zorganizowane przez Wykonawce na czas robot lub miejsce wskazane przez Inspektora nadzoru. Wybor
$rodka transportu zalezy od warunkéw lokalnych i rodzaju materiatu rozbiérkowego.

Materiaty z rozbidrki nalezy rozmieszcza¢ rownomiernie na srodkach transportowych i zabezpieczaé przed
mozliwoscig rozsypywania sie w czasie transportu..

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢é wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiaréw tadunku iinnych parametréw
technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéow dréog obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowg, STWIORB Ilub wskazanych przez Inzyniera.
Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony przewidziany
odzysk materiatow. Roboty rozbiérkowe mozna wykonywac¢ mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony
przez Inzyniera. Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drdég i przepustéow
znajdujace sie w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowg beda wykonane wykopy drogowe,
powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody
opadowej. Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopdéw drogowych nalezy wypetnic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w STWIORB D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

5.3. Zagospodarowanie materiatléw z rozbioérki

Bariery ochronne, balustrady stalowe oraz stupki do znakéw Wykonawca odwiezie do RDW w Jasle, znaki
drogowe nalezy ponownie wbudowa¢, natomiast pozos.

Destrukt asfaltowy, bariery ochronne, balustrady stalowe oraz stupki do znakéw z rozbiorki, nalezy
przetransportowac do bazy RDW w Jasle, natomiast znaki drogowe z rozbiérki nalezy ponownie wbudowac.

Pozostate materiaty uzyskane z rozbiorki nalezy stanowig gruz i nalezy je z utylizowac.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt 6.



6.2. Kontrola jakosci wykonania robot rozbiérkowych

Sprawdzenie jakosci robot polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych robot rozbidrkowych i wizualnej
ocenie ich wykonania oraz stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg roboét zwigzanych z rozbidrkag elementéw drogi,
Jednostka obmiarowa robdt zwigzanych z rozbidrka jest:
a) dla podbuddw z kruszywa stab. mech. - metr kwadratowy [m?],
b) dla nawierzchni z mieszanek mineralno-bitumicznych - metr kwadratowy [m?],
c) dla kraweznikdéw i obrzezy betonowych — metr [m]
d) dla nawierzchni z ptyt betonowych i kostki brukowej — metr kwadratowy [mZ2],
e) dla przepustow — metr [m],
f) elementdéw kubaturowych betonowych/zelbetowych — metr szeécienny [m?3],
g) dla rozbidrek znakéw drogowych wraz ze stupkami - sztuka [szt].

i obejmuje wywiezienie materiatu rozbiérkowego na sktadowisko przyobiektowe lub miejsce wskazane przez
Inspektora nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot
Roboty rozbiérkowe podlegajg odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstaw ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt 9.

Ptatnos¢ nalezy przyjmowacé na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt 7. zgodnie z obmiarem, po
odbiorze robot.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ceny jednostkowe wykonania robot obejmuja:
- wykonanie niezbednych zabezpieczen robot;
- zaladunek i wytadunek materiatow z rozbiorki;
- odwiezienie materiatéw z rozbiorki o ile dokumentacja nie wskazuje inacze;.
a w szczegolnosci:
— roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
—  koszt zapewnienia niezbednych czynnikéw produkcji,
- rozebranie elementéw,
-  przesortowanie elementow uzyskanych z rozbiérki, w celu ponownego uzycia;
- zaftadunek i wywdz materiatu z rozbidérki na sktadowisko Wykonawcy wraz z kosztami sktadowania
- wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Prawo budowlane
[2] Prawo ochrony $rodowiska.



