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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robdt rozbidrkowych w zwigzku z realizacjg zadania "Nadbudowa i przebudowa budynku
Powiatowego Zespotu Szkét nr 1 w Wejherowie o pomieszczenie sitowni i magazynku sportowego".
Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem pomocniczym przy realizacji i odbiorze robot.

Klasyfikacja wg Wspdlnego Stownika Zamowier (CPV)

Grupa: 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
Klasa: 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych, roboty
ziemne

Kategoria: 45111300-1 Roboty rozbiérkowe

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest dokumentem bedgcym podstawg do udzielenie zamdwienia
i zawarcia umowy na wykonanie robot zawartych w punkcie 1.1 niniejszego opracowania.

1.3. Okreslenia podstawowe
Okresleniai nazewnictwo uzyte w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sg zgodne z
obowigzujgcymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

1.4. Zakres robdt objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej dotyczg zasad prowadzenia robot
rozbidrkowych i robét ziemnych w czasie budowy i obejmuja:
= Rozbidrka komindw z cegty.
= Rozebranie pokrycia dachowego z papy wraz z utylizacja.
= Rozbidrka obrdbek blacharskich, rynien i rur spustowych.
= Ostrozny demontaz drabiny zewnetrznej.
= Rozbidrka warstwy wyréwnawczej i ocieplenia dachu.
=  Woykucie z muru drzwi oraz okien.
= Rozebranie fragmentu Sciany zewnetrznej i Scianki dziatowej z cegiet.
= Rozebranie ocieplenia Scian z ptyt styropianowych wraz z tynkiem cienkowarstwowym.
= Skucie tynkow zewnetrznych Scian.
= Rozebranie fragmentu posadzki PCV wraz z warstwg wyréwnawczg.
=  Wywiezienie i utylizacja materiatéw pochodzgcych z rozbidérki.

1.5. Wymagania ogélne dotyczace robot

Roboty prowadzi¢ nalezy recznie z uzyciem elektronarzedzi, narzedzi pneumatycznych oraz pojazdéw
zmechanizowanych.

Wykonawca robdt odpowiedzialny jest za jakos$¢ wykonanych robét, zgodnos¢ ich z Dokumentacjg
Projektowg, SST, obowigzujgcymi normami i poleceniami zarzgdzajacego realizacjg umowy.

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2. MATERIALY

Materiaty pochodzace z rozbidrki:
- stolarka okienna i drzwiowa,

- papa asfaltowa,

- gruz budowlany,

- wyktadzina podtogowa,
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- ptyty styropianowe,
- rynny i rury spustowe z blachy.

3. SPRZET
dowolny

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogdlne

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podane sg w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 4. Do transportu
stosowacé samochody samowytadowcze i sprzet reczny np. taczki.

Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow bezpieczenstwa.
Jakiekolwiek skutki prawne, wynikajace z niedotrzymania wymienionych powyzej warunkéw obcigzajg
Wykonawce. Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze byé podstawg
roszczenn Wykonawcy, dotyczgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwiekszone odlegtosci nie
zostaty wczesniej zaakceptowane na pismie przez Inspektora Nadzoru.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczgce przepisdw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiaréw tadunku i innych
parametréw technicznych. Wykonawca bedzie usuwat na biezgco, na witasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
Prace rozbiérkowe wykonywaé recznie z mozliwoscig uzycia elektronarzedzi oraz mechanicznie.
Bezwzglednie przestrzegad przepisdw BHP oraz Informacji Bezpieczeristwa i Ochrony Zdrowia (BiOZ).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Polega na sprawdzeniu kompletnosci dokonanej rozbiorki oraz sprawdzeniu braku zagrozen na
miejscu.

7. OBMIAR ROBOT
wg przedmiardw robat.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady dotyczace odbioru robdt rozbidrkowych podano w OST ,,Wymagania ogdlne” punkt 7.
Dokonuje ich przedstawiciel Inwestora na podstawie obmiaréw rzeczywistych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Zapis w protokole odbioru po odbiorze robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Szczegdtowe przepisy z zakresu warunkow BHP przy robotach rozbiérkowych — Rozp. Min. Bud. i
Przemystu Mat. Bud. z dnia 28 marca 1972 .

—Dz.U. Nr. 13, poz. 93 z pdzniejszymi zmianami



