
Załącznik nr 1

FORMULARZ OFERTY

Zamawiający: Politechnika Gdańska Wydział Inżynierii Mechanicznej 

i Okrętownictwa 
ul. G. Narutowicza 11/12 
80-233 Gdańsk
Nawiązując do ogłoszenia o zamówieniu prowadzonym w trybie podstawowym bez negocjacji pn: „Dostawa urządzenia do odwzorowywania geometrii części narządu ruchu i rejestracji lokalnych stanów obciążeń w kontaktach ruchowych i spoczynkowych dla Wydziału Inżynierii Mechanicznej i Okrętownictwa Politechniki Gdańskiej w ramach projektu pt. „BioMed Lab o numerze IA/SP/565337/2023 z programu „Środki finansowe na realizację inwestycji związanej z działalnością naukową” finansowanym przez MEiN – dotacja celowa”.”

My niżej podpisani:

imię .......................... nazwisko .........................

imię .......................... nazwisko .........................

(upoważnienie do podpisania oferty wynika z dokumentów załączonych do oferty) 

działający w imieniu i na rzecz:

	Pełna nazwa Wykonawcy (w przypadku wykonawców wspólnie ubiegających się o zamówienie należy wskazać wszystkich Wykonawców):

 

	Adres:

 

	REGON nr
	NIP nr

 
	KRS/CEIDG:

	Nr telefonu:
	e-mail do prowadzenia korespondencji związanej z postępowaniem:

 

	Podstawa umocowania do reprezentowania Wykonawcy

(np. pełnomocnictwo lub inny dokument) należy wskazać adres internetowy ogólnodostępnej i bezpłatnej bazy danych umożliwiającej jego samodzielne pobranie przez Zamawiającego

	

	Zgodnie z ustawą z dnia 6 marca 2018 r. Prawo przedsiębiorców (t.j. Dz.U. z 2024 r. poz. 236), ze względu na liczbę pracowników, oświadczamy, że należymy do sektora (zaznaczyć):

         mikroprzedsiębiorstw

         małych przedsiębiorstw

         średnich przedsiębiorstw

         dużych przedsiębiorstw.


1. Oferujemy realizację powyższego przedmiotu zamówienia „Dostawa urządzenia do odwzorowywania geometrii części narządu ruchu i rejestracji lokalnych stanów obciążeń w kontaktach ruchowych i spoczynkowych dla Wydziału Inżynierii Mechanicznej i Okrętownictwa Politechniki Gdańskiej”, zgodnie z zapisami w SWZ 

za całkowitą cenę brutto …...............................……….. zł z podatkiem VAT 

(słownie brutto: ……………………………………………………………………………………………)

(Proszę wpisać sumaryczną kwotę z poniższej tabeli)
	Lp.
	Przedmiot zamówienia
	Wartość brutto (z Vat)

	1.
	Podsystem do pomiaru rozkładu nacisków w stawach naturalnych (synowialnych i innych), występujących u kręgowców
	

	2.
	Podsystem do pomiaru rozkładu nacisku stóp w trakcie chodu człowieka
	

	3.
	Podsystem do pomiaru sił i obciążeń w badaniach biomechanicznych
	

	4.
	Podsystem do oceny równowagi i stabilności przy wykonywaniu ćwiczeń
	

	5.
	Podsystem do pomiaru nacisków na dłoniach w trakcie ich statycznego i dynamicznego obciążania
	

	6.
	Podsystem do odwzorowywania geometrii części narządu ruchu
	

	7.
	Podsystem do mocowania obiektów biologicznych w maszynie badawczej
	

	Razem za całość zamówienia
	


2. Oświadczam/y, że skracamy termin wykonania dostawy zamówienia o .…..…… tygodnie/tydzień* od daty zawarcia umowy (należy wpisać od 1 do 4 tygodni).
UWAGA:

Wykonawca określa samodzielnie termin realizacji zamówienia - wpisując liczbę tygodni, o którą skróci termin wykonania w formularzu Oferty (nie większą niż 4);

W przypadku, gdy wykonawca zaproponuje więcej niż 4 tygodnie w ramach kryterium drugiego „Skrócenie terminu dostawy ", otrzyma 30 pkt. Zamawiający przyjmie, że czas realizacji dostawy wynosi tyle ile wskazano w ofercie.

W przypadku, gdy wykonawca nie wskaże ilości tygodni w ramach kryterium drugiego „Skrócenie terminu dostawy” zamawiający przyjmie, że czas realizacji dostawy wynosi: 13 tygodni, tym samym otrzyma 0 pkt.
3. Udzielam/y pisemnej gwarancji na okres ..…….. lat/rok*  (należy wpisać okres gwarancji od 1 roku do 3 lat, pełne okresy roczne)
Uwaga: Okres gwarancji liczony jest w latach. Wykonawca winien zaoferować w przedmiotowym kryterium okres gwarancji w pełnych okresach rocznych. Minimalny okres gwarancji wynosi 1 rok. Maksymalny okres gwarancji wynosi 3 lata.

Jeżeli Wykonawca zaoferuje „Okres gwarancji” krótszy niż 1 rok – oferta takiego Wykonawcy zostanie odrzucona, jako niezgodna z SWZ.

Jeżeli Wykonawca zaoferuje „Okres gwarancji” dłuższy niż 3 lata – przyjmuje się, że Wykonawca udzielił gwarancji na okres wskazany w ofercie i Zamawiający przyzna ofercie w tym kryterium 10 pkt.

Jeżeli Wykonawca nie zaoferuje żadnego okresu gwarancji lub zaoferuje okres w miesiącach lub niepełnych latach przyjmuje się, że Wykonawca udzielił 1 rok gwarancji i Zamawiający przyzna ofercie w tym kryterium 0 pkt.
5. Oświadczamy, że oferowany przedmiot zamówienia spełnia wszystkie wymagania Zamawiającego  określone w SWZ.

6. Oświadczamy, że w cenie oferty zostały uwzględnione wszystkie koszty niezbędne do zrealizowania zamówienia z należytą starannością i zgodnie z wymaganiami określonymi przez Zamawiającego w SWZ.

7. Wszystkie inne koszty jakie poniesiemy przy realizacji zamówienia, nieuwzględnione w cenie oferty nie będą obciążały Zamawiającego.

8. Oświadczamy, że zapoznaliśmy się ze Specyfikacją Warunków Zamówienia, nie wnosimy do jej treści zastrzeżeń i uznajemy się za związanych określonymi w niej postanowieniami i zasadami postępowania.

9. Oświadczamy, że zapoznaliśmy się z postanowieniami wzoru Umowy, która stanowi załącznik nr 3 do SWZ. Nie wnosimy do jej treści zastrzeżeń. Zobowiązujemy się w przypadku wyboru naszej oferty do zawarcia Umowy na określonych w niej warunkach, w miejscu i terminie wyznaczonym przez Zamawiającego.

10. Akceptujemy warunki płatności określone we wzorze umowy stanowiącym załącznik nr 3 do SWZ.

11. Uważamy się za związanych niniejszą ofertą na czas wskazany w rozdziale V ust. 1 SWZ.

12. W przypadku wybrania mnie/nas na wykonawcę niniejszego zamówienia zobowiązuję/emy się do wniesienia zabezpieczenia należytego wykonania umowy w wysokości 5 % ceny ofertowej brutto

w formie………………………………………………...

13. Oświadczamy, że zamówienie zamierzamy zrealizować przy udziale następujących podwykonawców, w zakresie (należy podać zakres i jeśli są znane - dane proponowanych podwykonawców)

……………………………………………………………………………………........……………………….

14. Oświadczamy, że wypełniliśmy obowiązki informacyjne przewidziane w art. 13 lub art. 14 rozporządzenia Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) 2016/679 z dnia 27 kwietnia 2016 r. (RODO) w sprawie ochrony osób fizycznych w związku z przetwarzaniem danych osobowych i w sprawie swobodnego przepływu takich danych oraz uchylenia dyrektywy 95/46/WE (ogólne rozporządzenie o ochronie danych) (Dz. Urz. UE. L. z 2016 r. nr 119, str. 1; zm.: Dz. U. UE.L. z 2018 r. Nr 127, str. 2) wobec osób fizycznych, od których dane osobowe bezpośrednio lub pośrednio pozyskaliśmy w celu ubiegania się o udzielenie zamówienia publicznego w niniejszym postępowaniu. (W przypadku gdy wykonawca nie przekazuje danych osobowych innych niż bezpośrednio jego dotyczących lub zachodzi wyłączenie stosowania obowiązku informacyjnego, stosownie do art. 13 ust. 4 lub art. 14 ust. 5 RODO treści oświadczenia wykonawca nie składa (usunięcie treści oświadczenia np. przez jego wykreślenie)).
15. Załącznikami do niniejszej Oferty, stanowiącymi jej integralną część są:

1.      ……………………………………………………………….…..….

2.      ………………………………………………………………………

3.      …………………………………………………………………..…..

* wypełnia wykonawca

**niepotrzebne skreślić                                                                                                                             Dokument należy podpisać kwalifikowanym podpisem elektronicznym lub podpisem zaufanym lub podpisem osobistym

	Załącznik Nr 1 

	FORMULARZ OFERTY – OPIS OFEROWANEGO URZĄDZENIA

zam. publ. pn.  „Dostawa urządzenia do odwzorowywania geometrii części narządu ruchu 

i rejestracji lokalnych stanów obciążeń w kontaktach ruchowych i spoczynkowych dla Wydziału Inżynierii Mechanicznej i Okrętownictwa Politechniki Gdańskiej”


WYKONAWCA:

Niniejszym oświadczam, że oferowane urządzenia są kompletne i fabrycznie nowe oraz posiada niżej określone parametry/funkcje:

	1. Podsystem do pomiaru rozkładu nacisków w stawach naturalnych (synowialnych i innych), występujących u kręgowców
	TYP
	MODEL
	PRODUCENT

	Czujnik do wykorzystania w badaniach ludzkich (i podobnych) stawów kolanowych, z dwoma wyodrębnionymi obszarami aktywnymi, bez odpowietrzenia
	
	
	

	Czujnik do wykorzystania w badaniach ludzkich stawów kolanowych z otworem przelotowym w czujniku
	
	
	

	Czujnik do wykorzystania w badaniach stawów kolanowych psów z otworem przelotowym w czujniku.
	
	
	

	Czujnik do wykorzystania w badaniach ludzkich (i podobnych) stawów nadgarstkowych i łokciowych.
	
	
	

	Czujnik do wykorzystania w badaniach ludzkich (i podobnych) stawów w obszarze stożka rotatora.
	
	
	

	Czujnik do wykorzystania w badaniach stawów ludzkich (i podobnych) – ogólnego zastosowania
	
	
	

	Czujnik do wykorzystania w badaniach stawów ludzkich (i podobnych) – ogólnego zastosowania
	
	
	

	Czujnik do wykorzystania w badaniach ludzkich (i podobnych) stawów skokowych.
	
	
	

	Czujnik do wykorzystania w badaniach stawów synowialnych – ogólnego zastosowania
	
	
	

	Zestaw interfejsów podłączeniowych do czujników (przetworników nacisków w stawach), pozwalających na automatyczne podłączenie czujnika do modułu kontrolno – pomiarowego
	
	
	

	Układ rejestracji obrazu składający się z 3 kamer (każda ze statywem, niezależnym źródłem zasilania i pamięcią do zapisu obrazu)
	
	
	

	Moduł kontrolno – pomiarowy (komputer sterujący)
	
	
	

	Oprogramowanie do obsługi interfejsów, czujników i do obróbki danych pomiarowych oraz do analizy zarejestrowanych filmów i ich synchronizacji z zarejestrowanymi danymi pomiarowymi
	
	
	


	2. Podsystem do pomiaru rozkładu nacisku stóp w trakcie chodu człowieka
	TYP
	MODEL
	PRODUCENT

	Interfejsy podłączeniowe do czujników
	
	
	

	Czujniki w kształcie wkładki do butów
	
	
	

	Moduł kontrolno – pomiarowy (komputer sterujący)
	
	
	

	Oprogramowanie do obsługi interfejsów, czujników oraz do obróbki i analizy danych pomiarowych
	
	
	


	3. Podsystem do pomiaru sił i obciążeń w badaniach biomechanicznych
	TYP
	MODEL
	PRODUCENT

	Interfejsy podłączeniowe do czujników, pozwalających na automatyczne podłączenie czujnika do modułu kontrolno – pomiarowego
	
	
	

	Czujniki o zakresach pomiarowych 4,5 – 110 N, 111 – 660 N i 667 – 4440 N
	
	
	

	Oprogramowanie (kompatybilne z modułem kontrolno – pomiarowym podsystemu nr 1) do obsługi interfejsów, czujników i do obróbki danych pomiarowych
	
	
	


	4. Podsystem do oceny równowagi i stabilności przy wykonywaniu ćwiczeń
	TYP
	MODEL
	PRODUCENT

	Mata z czujnikami
	
	
	

	Interfejs (interfejsy) niezbędne do podłączenia do czujnika (czujników) do modułu kontrolno – pomiarowego
	
	
	

	Oprogramowanie (kompatybilne z modułem kontrolno – pomiarowym podsystemu nr 2) do obsługi interfejsów, czujników i do obróbki danych pomiarowych
	
	
	


	5. Podsystem do pomiaru nacisków na dłoniach w trakcie ich statycznego i dynamicznego obciążania
	TYP
	MODEL
	PRODUCENT

	Dwa interfejsy podłączeniowe do dwóch czujników (po jednym na każdą dłoń)
	
	
	

	Czujniki 
	
	
	

	Moduł kontrolno – pomiarowy (komputer sterujący)
	
	
	

	Oprogramowanie do obsługi interfejsów, czujników i do obróbki danych pomiarowych
	
	
	


	6. Podsystem do odwzorowywania geometrii części narządu ruchu
	TYP
	MODEL
	PRODUCENT

	Ręczny, mobilny laserowy skaner 3D wraz z niezbędnym oprzyrządowaniem i oprogramowaniem
	
	
	

	Jednostka sterująca dedykowana przez producenta/dostawcę wraz z oprogramowaniem kontrolno – pomiarowym 
	
	
	

	Certyfikowane oprzyrządowanie do kalibracji
	
	
	


	7. Podsystem do mocowania obiektów biologicznych w maszynie badawczej składający się z dwóch par uchwytów specjalnych
	TYP
	MODEL
	PRODUCENT

	Uchwyt nr 1
	
	
	

	Uchwyt nr 2
	
	
	


Dokument należy podpisać kwalifikowanym podpisem elektronicznym, podpisem zaufanym lub osobistym
