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1. CZESC OGOLNA

Specyfikacja techniczna zawiera informacje oraz wymagania dotyczace wykonania | odbioru robét
przy pracach zwigzanych remontem sanitariatow w budynku Szkoly Podstawowej Nr 4 przy ul.
Kasprowicza 16 w Pruszczu Gdanskim.

2. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH

Wszystkie materiaty podane w projekcie wykonawczym i stosowane przez wykonawce muszg byé
dopuszczone do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie.
Przydatnos¢ materiatu lub wyrobu do stosowania musi by¢ potwierdzona jednym z dokumentow
wymaganych przez prawo:

e certyfikat, atest,

e aprobate techniczng;

e Swiadectwo jakosci wydane przez producenta.
Dla kazdego stosowanego materiatu lub wyrobu, w tym takze poszczegoinych sktadnikow nalezy zachowaé
wymagania dotyczace transportu, przechowywania i skladowania zawarte w normach, przepisach,
dokumentacji producentow. W przypadkach wymagajacych dodatkowych wyjasnien lub uscislen Wykonawca
ma obowigzek uzyska¢ brakujace dane bezposrednio od producenta danego materiatu lub wyrobu,
sprawdzi¢ poprawnos¢ i zgodnos¢ otrzymanych danych z obowigzujgcymi normami i innymi dokumentami.

Do wykonania instalacji elektrycznych w budynkach nalezy stosowa¢ przewody, kable, sprzet, osprzet oraz
aparature i urzadzenia posiadajace dopuszczenia do stosowania w budownictwie. Materialy powinny
posiadac atesty dopuszczenia do obrotu i powszechnego stosowania zgodnie z art. 10 Prawa Budowlanego.
Wykonawca jest zobowigzany uzyska¢ zgode Inspektora Nadzoru Inwestorskiego na wbudowanie i
zastosowanie poszczeg6inych materiatow budowlanych.  PrzedioZenie materiatowe przedstawione
Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego w celu akceptacji, powinno zawiera¢ wszelkie $wiadectwa i
dopuszczenia do stosowania w budownictwie zgodnie z Polskim Prawodawstwem.

2.1. Instalacja elektryczna

2.1.1.  Rozdzielnice RPSx

Stopieft ochrony IP20

Stopier ochrony przed wstrzasami IK07
llo$¢ modutow 1 x 18

Kolor RAL 9010

Montaz podtynkowy

212, WLZ

e  Przewod YDYp 3x4 mm?2
e  Napiecie znamionowe przewodu 500/750 V

2.1.3.  Pozostafe przewody elektryczne

e  Napiecie znamionowe przewodow 500/750 V
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2.2. Instalacja oswietleniowa
2.2.1.  Oprawy oswietlenia podstawowego
o  Wykorzystac istnigjgce oprawy
2.2.2. Obwody oswietleniowe

e Przewod 3x1,5 mm?, napiecie znamionowe 500/750 Y
e  Osprzet w kolorze biatym

2.3. System Kontroli Dostepu

Napiecie zasilania 24V

Standard kart EM 125 kHz

programowalne wyjscie przekaznikowe 1,5 A/24 V

Mozliwo$¢ programowania manualnego lub z komputera

Warunki pracy w temp. -25°C do +60°C oraz wilgotnosci od 10% do 95%
Wymagana praca autonomiczna z jednym elektrozaczepem

2.4. System Przyzywowy

Napiecie zasilania 24V

Sygnalizator optyczno-akustyczny, gtosnosé 30-120 dB

Sterownik zintegrowany w sygnalizatorze

tgcznik pociggany wzywajacy, sznurkowy, wodoodporny min. P44, montaz nastropowy
taczniki przyciskowe (kasujacy, wzywajacy) wodoodporne min. IP44, montaZ natynkowy
Pofaczenie miedzy facznikami i sterownikiem za pomocg magistrali 4 przewodowej
Stosowac rozwigzanie jednego producenta

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje zagrozenia
dla ludzi i niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktdre nie wplyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i parametry montowanych urzgdzen. Uzywanie do transportu
pionowego dzwigbw osobowych tylko po uzgodnieniu z Inwestorem i Zarzadcg obiektu.

5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT BUDOWLANYCH

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania oraz zgodno$¢ z Dokumentacija Projektows,
Specyfikacjg Techniczng i wymaganiami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Roboty budowlano - montazowe najezy prowadzié¢ zgodnie z obowigzujgcymi:
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normami

przepisami technicznymi odpowiednimi dla danego rodzaju robét,

projektem wykonawczym,

uznanymi regutami "Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlano -

montazowych",

przepisami bhp, ochrony p.poz. w zakresie obowigzujacym dla danego zakresu robot,

° ustaleniami podjetymi z inspektorem nadzoru.

° Przed przystapieniem do prac budowlanych nalezy przeprowadzi¢ instruktaz pracownikéw na
temat zagrozZen wynikajacych z budowy, zaznajomi¢ ich z przewidywanymi zagrozeniami oraz
ze sposobem ich zapobiegania.

o Przez caly okres zamierzenia budowlanego przed kazdym niebezpiecznym etapem
budowy(wznoszenie elementéw budowlanych, prace na wysokosciach) nalezy przypominaé
robotnikom o niebezpieczenstwach wynikajacych z robét, ktre bedg wykonywac.

o Wszystkie roboty budowlano-montazowe nalezy wykonywaé zgodnie z projektem
wykonawczym oraz obowiazujacymi przepisami i normami w szczegélnosci podanymi na
koricu specyfikacii.

o W przypadkach wymagajacych wyjasnien, uscislen lub wprowadzenia zmian w zastosowanych

rozwigzaniach projektowych. Wykonawca ma obowigzek powiadomienia inwestora

(Projektanta i Inspektora Nadzoru) w celu podjecia decyzji technicznych w zadanym lub

proponowanym przez Wykonawce zakresie.

e Projekty uzupetniajgce lub powykonawcze opracowane przez Wykonawce podlegajq
bezwzglednemu pisemnemu zatwierdzeniu przez Inwestora.
o Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych prac oraz za ich zgodno$¢ z

dokumentacjq projektowg oraz umowa.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania porzadku na terenie budowy w okresie trwania
umowy. Przed przystapieniem do robo6t wykonawca opracuje plan organizacii i zabezpieczenia robét. W
czasie wykonywania robot wykonawca dostarczy i bedzie stosowat wszelkie niezbedne srodki ochrony .

Srodki zapobiegawcze:

¢ Oznakowanie tymczasowej drogi ewakuacyjne;.

o Konsultacje z projektantem wszelkich niebezpiecznych robét budowlanych.

e Posiadanie gasnic podrecznych znajdujgcych si¢ dobrze oznakowanym i dostepnym miejscu na
budowie.
Posiadanie przez robotnikéw podstawowego sprzetu bhp jak kaski, ubiér ochronny, rekawice itp.
Posiadanie przez kierownika budowy podstawowego sprzetu reanimacyjnego ratujacego zycie :
apteczka itp.

Wszystkie prace budowlane nalezy prowadzi¢ z zachowaniem zasad bezpieczefistwa zawartych w
Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania
robot budowlanych oraz zgodnie z zasadami zawartymi w Rozporzadzeniu Ministra Pracy i Polityki
Socjalnej w sprawie ogolnych przepisbéw bezpieczenstwa i higieny pracy oraz Planie BiOZ.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

Celem kontroli jest stwierdzenie osiagniecia zatoZonej jakosci wykonywanych robot. Jakos¢ robot
budowlano-montazowych jest sprawdzana przez osoby upowaznione, posiadajace odpowiednie uprawnienia
budowlane i $wiadectwa kwalifikacyjne E, D.

P.U. LEKTRYK Piotr Horyd ul. Wojciecha Kossaka 3, 82-300 Elblag
IIEKTRYK Strona6z9



Podstawowym celem badan jest stwierdzenie za pomocg pomiaréw i préb czy zainstalowane przewody,
kable, aparaty, osprzet oéwietleniowy i $rodki ochrony spetniajg wymagania okreslone w odpowiednich
normach, spetniajg role ochrony i zabezpieczenia oséb i mienia przed negatywnym oddziatywaniem instalacji
elektrycznych, nie majg uszkodzen, wad lub odpornosci mniejszej niz wymagana, sg dobrane, zainstalowane
i wykazujg parametry okreslone w projekcie.

Nalezy wykona¢ nastepujace proby, ogledziny i pomiary:
e pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej ( wszystkich linii kablowych wychodzacych z
zabudowywanych rozdzielnic)
e sprawdzenie samoczynnego wytaczenia zasilania,
e przeprowadzenie prob dziatania aparatow, tacznikéw,

7. PRZEDMIOT | ZAKRES ROBOT BUDOWLANYCH

Niniejsze opracowanie mozna stosowac wytgcznie przy wykonawstwie robét instalacyjnych dla obiektu
dla ktérego zostato opracowane.

Stosowanie podanych norm i przepisow nie moze by¢ sprzeczne z jakimkolwiek innymi,
obowigzujacymi w chwili prowadzenia robét, normami i przepisami.

8. ODBIOR ROBOT

e Odbidr robot nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami i normami,
sprawdzajac aktualno$¢ norm i przepisow zwigzanych, wymienionych w tym opracowaniu.
e Niezbednymi dokumentami wymaganymi przy czynno$ciach odbiorowych sa;
o protokoty odbioru robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
o karty gwarancyjne,
o wymagane certyfikaty techniczne i aprobaty techniczne,
o protokotu utylizacji.
e Odbioru ostatecznego wykonanych rob6t dokonuje komisja wyznaczona przez inwestora.
e Wykonawca robot zobowigzany jest dostarczy¢ nastepujace dokumenty:
o dokumentacje powykonawcza (atesty, certyfikaty, aprobaty techniczne, gwarancje),
protokoly ze sprawdzen,
protokdt odbioru robét budowlanych,
protokoty z rozruchu i prob funkcjonalnych
oSwiadczenie kierownika budowy-robdt o wykonaniu roboét zgodnie z projekiem,
obowigzujacymi przepisami.
dokumentacje fotograficzng

O O O O

@]

9. SPOSOB ROZLICZANIA ROBOT

Cena budowy obejmuje odpowiednio:

e Zakup i dostarczenie materiatow,
e Wykonanie trasowania i prac przygotowawczych budowlanych,

¢ Montaz nowych rozdzielnic sanitariatow
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e Wykonanie WLZ z istnigjacych rozdzielnic RO do projektowanych rozdzielnic RPSx

e Wykonanie instalacji elektrycznej

o Montaz istniejacych opraw o$wietlenia podstawowego

e Montaz autonomicznych systeméw kontroli dostgpu

e Montaz systemow przyzywowych w toaletach

e Montaz osprzetu (taczniki, przyciski, sygnalizatory, czytniki kart RFID kontroli dostepu)
e Sprawdzenie dziatania oraz badania i pomiary,

o Uporzadkowanie miejsca wykonywania robot,

e Sporzadzenie dokumentacji powykonawczej,

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostkg obmiarowg
ustalong dla danej pozyciji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajgcego w dokumentach umownych. Dla robot
wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce i przyjeta przez
Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie). Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub
wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce si¢ na
jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowej. Ceny jednostkowe lub

wynagrodzenie ryczaltowe robét beda obejmowac:
e robocizne bezposrednig wraz z narzutami,

o warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i

transportu na teren budowy,
e warto$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

e koszty posrednie i zysk kalkulacyjny

podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, ale z wylgczeniem podatku VAT.
Projektowana ilos¢ jednostek obmiarowych

Szczegdtowa ilosc projektowanych jednostek obmiarowych zostata podana w dokumentacii projektowej oraz

przedmiarze robot.
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10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U 1994 nr 89 p. 414) z pdznigjszymi zmianami.
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. (Dz.U 2002 nr 75 p. 690) z pdzniejszymi zmianami.

Normy podstawowe:

Numer
normy

1 PN-HD 60364

L.p. Tytut normy

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - norma
wieloarkuszowa

Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe — zestawy badane w
petnym i niepetnym zakresie.

Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe — Wymagania dotyczace
niskonapigciowych rozdzielnic i sterownic przeznaczonych do
instalowania w miejscach dostepnych do uzytkowania przez osoby
niewykwalifikowane. Rozdzielnice tablicowe

Opakowania transportowe. Odporno$¢ na narazenia mechaniczne.
£ gl Wymagania i badania

PN-E-04700 Wytyczne przeprowadzania po-montazowych badan odbiorczych,
PN-EN 12464-1:2012 Swiatto | oéwietlenie -- Oéwietlenie miejsc pracy - Czes¢ 1: Migjsca
pracy we wnetrzach

2 PN-EN 60439-1:2002

3 PN-EN 60439-3:2002

PN-EN Systemy alarmowe i elektroniczne systemy zabezpieczen -- Cze$¢ 11-
7 60839-11-1: 2014-01 1: Elektroniczne systemy kontroli dostepu —- Wymagania dotyczgce
- wersja polska systemoéw i kompaonentéw

Metoda okre$lania wiasciwosci | wymagania dotyczace badan oraz inne normy zwigzane z zakresem robot
wymienione w nowelizacjach rozporzadzenia Ministra Infrastruktury w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.

Projektant: Opracowat:

mgr inz. Piotr Hory
POM/0198/PWOE/
specjalnos¢ instalacyjna w zakresig sietfi, insialaci
i urzadzen elektrycznych i elektrogner

inz. Sebastian Edel /7
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