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Projektant oswiadcza, ze projekt budowlany zostat wykonany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i
zasadami wiedzy technicznej oraz art. 20 ust. 4 ustawy z dnia 7 lipca 1994r — Prawo Budowlane

Kabel niskiego napiecia — CPV 31321210-7
Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych — CPV 45231400-9



CPV 45231400-9 - Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robdt budowlanych w zakresie robét elektrycznych zwigzanych z budowg linii kablowej niskiego
napiecia w zwigzku z realizacjg inwestycji dotyczacej pn.: Zachowanie istniejgcego zasilania Przychodni ZOZ.
ETAP lll w ramach zadania: Proj. instalacja elektryczna przebudowy istn. zasilania Starostwa Powiatowego w
Lwéwku Slaskim oraz Przychodni ZOZ.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych
Niniejsza szczegdtowa specyfikacja techniczna SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét budowlanych wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Technicznag wykonania i odbioru robét
budowlanych

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych dotyczg
prowadzenia robdét budowlanych instalacji elektrycznych i obejmuja:

Roboty elektryczne zwigzane z wykonaniem:

¢ Wykonanie wykopdw pod linie kablowe,

e Utozenie w wykopach kabli niskiego napiecia,

¢ Natozenie tur ostonowych na kable, miejscach skrzyzowan z drogami i innymi sieciami podziemnymi,

e Woprowadzenie i podtgczenie przewoddw w rozdzielni gtéwnej,

e Budowa nowego pola wraz z SZR i roztacznikiem,

e wykonanie badan i pomiaréw po montazowych,

¢ wykonanie schematow i opisanie obwoddéw ,

* roboty po instalacyjne .

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych
sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami .

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ robdt z Dokumentacja
Projektowg, Specyfikacja Techniczng wykonania i odbioru robdt budowlanych i obowigzujgcymi normami.
Ponadto Wykonawca wykona roboty zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY

2.1 Wymagania ogélne

Przy budowie nalezy stosowa¢ materiaty zgodne z dokumentacjg projektowa i specyfikacjg techniczna.
Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty, dla ktérych normy PN i BN przewidujg posiadanie
zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki dokument. Inne
materiaty powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Przedstawiciela Inwestora.

2.2 Sktadowanie materiatéw

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty powinny by¢ sktadowane zgodnie z zaleceniami
producentéw, w warunkach zapobiegajgcych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu sie wtasciwosci
technicznych na skutek wptywu czynnikéw atmosferycznych lub fizykochemicznych. Inwestor powinien
udostepni¢ Wykonawcy pomieszczenia do sktadowania materiatow.

2.3 Materiaty podstawowe

* Kabel eNN YKY w izolacji, na napiecie znamionowe 0,6/1kV z zytami miedzianymi

® Rura ostonowa - przepust o parametrach zgodnych z podanymi w dokumentacji projektowe;j.
* Prety stalowe miedziowane

* Ptaskownik stalowy ocynkowany FeZn 30x4 mm

* Folia plastykowa stosowana do ochrony kabli przed uszkodzeniami mechanicznymi



* Piasek do uktadania kabli w ziemi i wykonania zapraw cementowych powinien odpowiada¢ wymaganiom
normy BN-87/6774-04

Nalezy zastosowac aparaty modutowe renomowanych producentdéw. Dostawa materiatdw przeznaczonych do
robot elektrycznych powinna nastgpi¢ dopiero po odpowiednim przygotowaniu pomieszczen magazynowych i
sktadowisk na placu budowy. Jesli jest to konieczne ze wzgledu na rodzaj materiatdw, pomieszczenia
magazynowe powinny by¢ zamykane, powinny takze zabezpiecza¢ materiaty od zewnetrznych wptywdw
atmosferycznych, a w razie potrzeby umozliwia¢ utrzymanie wewngatrz odpowiedniej temperatury i wilgotnosci.
W czasie transportu i sktadowania konce wszystkich rodzajow przewodéw powinny by¢ zabezpieczone przed
zawilgoceniem i innymi wptywami sSrodowiska. Materiaty, wyroby i urzadzenia, dla ktérych wymaga sie
Swiadectw jakosci, np. aparaty, przewody, urzadzenia prefabrykowane itp., nalezy dostarcza¢ wraz ze
Swiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi lub protokotami odbioru technicznego. Przy odbiorze
materiatéw nalezy zwrdci¢ uwage na zgodnos¢ stanu faktycznego z dowodami dostawy.

3. SPRZET

Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdéw i ilosSci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji robot . Roboty elektroenergetyczne mogg by¢é wykonywane recznie lub przy uzyciu sprzetu
mechanicznego. Przy mechanicznym wykonywaniu robdt wykonawca powinien dysponowaé sprzetem
sprawnym technicznie, przewidzianym do wykonania tego typu robdét.

Roboty elektryczne prowadzone bedg przy uzyciu nastepujgcego sprzetu mechanicznego:

e mierniki elektryczne

e elektronarzedzia

¢ samochdd dostawczy

e agregat pradotwoérczy

Sprzet i narzedzia, ktore bedg wykorzystywane do wykonania prac objetych specyfikacja musza by¢ sprawne,
regularnie konserwowane i poddawane okresowym przeglagdom zgodnie z zaleceniami producenta. Musza
spetnia¢ one wymogi BHP. Nie wolno stosowac sprzetu, ktory nie spetnia powyzszych wymagan i nie wolno
wykorzystywac go niezgodnie z przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

Materiaty przewidziane do wykonania robdot mogg by¢ przewozione dowolnymi s$rodkami transportu z
zachowaniem zasad kodeksu drogowego. W czasie transportu i przechowywania materiatéw
elektroenergetycznych nalezy zachowa¢ wymagania wynikajgce ze specjalnych witasciwosci tych urzadzen,
zastrzezonych przez producenta.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej i urzgdzen rozdzielczych
nalezy przestrzegac zalecen wytwércéw, a w szczegdélnosci: transportowane urzadzenia zabezpieczy¢ przed
nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz przesuwaniem sie, aparature i urzagdzenia ostroznie zatadowywac i
zdejmowaé, nie narazajac ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powtok.

W czasie transportu konce wszystkich rodzajéw kabli powinny by¢ zabezpieczone przed zawilgoceniem i innymi
wptywami $rodowiska. Srodki transportu przewidziane do stosowania:

® Samochdd dostawczy do 0,9 t

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdlne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét, zgodnie z Kontraktem, oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatéw i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami ST, oraz
poleceniami inspektora.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢, za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na pismie przez inspektora. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
i wyznaczaniu robdt zostang, jesli wymagac tego bedzie inspektor, poprawione przez Wykonawce na witasny
koszt. Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez inspektora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnos$¢. Decyzje inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i
elementéw robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, dokumentacji projektowej i w
ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji inspektor uwzgledni wyniki badan materiatéw i
robot, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie. Polecenia inspektora beda



wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod
grozbg zatrzymania roboét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.1.1. Potaczenia elektryczne przewodow

e Powierzchnie stykajagcych sie elementédw toréw pradowych oraz przektadek i podktadek metalowych,
przewodzacych prad, powinny by¢ doktadnie oczyszczone i wygtadzone.

e Zanieczyszczone styki (zaciski aparatow, przewody i pokryte powtokg metalowg ogniowg lub galwaniczng
nalezy zmywac tylko odczynnikami chemicznymi i szlifowac pastg polerska.

e Powierzchnie zestykdw nalezy zabezpieczy¢ przed korozjg wazeling bezkwasowa.

e Potaczenia nalezy wykona¢ przez spawanie, sruby, szybkoztaczki itp.

5.1.2. Potaczenia elektryczne kabli i przewodow

» Zyly jednodrutowe moga mie¢ zakonczenia: proste, nie wymagajace obrébki po zdjeciu izolacji, przytaczane
do zaciskéw srubowych; oczkowe, dla przewoddéw podtgczanych pod $rube lub wkret; oczko o $rednicy
wewnetrznej wiekszej ok. 0,5 mm od s$rednicy gwintu nalezy wyginaé w prawo; sprasowane konce zyt
przystosowane do podtgczania pod Srube z koncowka kablowg, koncéwke taczy sie z przewodem przez
lutowanie lub zaprasowanie z koncéwka kablowa.

e Zyty wielodrutowe moga mie¢ zakoriczenia: proste lub oczkowe, stosowane do przewoddw miedzianych, z
koncem prostym lub oczkiem dobrze oczyszczonym i pocynowanym. Takie zakoriczenia dopuszcza sie tylko w
przypadku, gdy zaciski nie pozwalajg na zastosowanie koricéwki lub tulejki. Zakonczenia koncéwka kablowg
podtaczane pod srube; koncéwke montuje sie przez prasowanie, lutowanie, lub spawanie; z tulejka
(koricdwka rurkowa) umocowang przez zaprasowanie.

5.1.3. Sruby i wkrety w potaczeniach

Sruby i wkrety do taczenia szyn oraz przewoddw powinny mieé taka dtugosé, aby po skreceniu potaczenia
wystawaty, co najmniej na wysoko$¢ 2-6 zwojéw. Nie dotyczy to $rub dostarczanych przez wytwdrce wraz z
aparatem, jesli wysokos¢ sruby bedzie wystawata poza nakretke ok. 2 - 3mm.

5.1.6. Préby montazowe

Po zakonczeniu robét elektrycznych w obiektach, przed ich odbiorem Wykonawca zobowigzany jest do
przeprowadzenia tzw. prob montazowych, tj. technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych robét wraz z
dokonaniem potrzebnych pomiaréw i préobnym uruchomieniem poszczegdlnych linii, instalacji, rozdzielni i
urzadzen.

5.2. Wytyczne szczegétowe wykonania roboét elektrycznych

5.2.1 Uktadanie kabli w rowie kablowym

Kabel uktadaé w rowie kablowym zgodnie z wymaganiami okreslonymi w N-SEP-E-004.

Przy uktadaniu kabla, kabel mozna zgina¢, przy czym promien giecia powinien by¢ nie mniejszy niz 15-krotna
zewnetrzna Srednica kabla. Przed zasypaniem kabla winna by¢ wykonana inwentaryzacja geodezyjna trasy linii
kablowej. Kabel uktada¢ w rurach zgodnie z wymaganiami okreslonymi w N-SEP-E-004: - gtebokos¢ utozenia
kabla nie mniejsza niz 0,5 m (gtebokos$¢ mierzona od powierzchni ziemi do zewnetrznej powierzchni ostony)

5.2.2 Montaz uziomow
Uziomy ukfadaé na gtebokosci 0,5 m (w rowie kablowym). Potgczenia uziomu i przewoddw uziemiajgcych
wykonac jako spawane. Miejsca spawu zabezpieczy¢ przed korozja.

5.2.3 taczenie przewodow
Zarobione korce kabli nalezy oznaczyé barwami zgodnymi z PN-90/E-05023, Do podtaczenia nalezy stosowaé
koncowki zaprasowywane.

5.2.4. Zasady wykonania badan i pomiaréw instalacji elektrycznej.

Prace kontrolno-pomiarowe powinny by¢ przeprowadzone zgodnie wymaganiami okre$lonymi w normie PN-EN
50110-1:2001 ,Eksploatacja urzadzen elektrycznych”. W czasie przeprowadzania sprawdzania i wykonywania
prob nalezy zastosowac Srodki ostroznosci w celu zapewnienia bezpieczenstwa osdéb i unikniecia uszkodzen
mienia oraz zainstalowanego wyposazenia.

Badania odbiorcze powinny by¢ przeprowadzone przez osoby posiadajgce wazne uprawnienia kwalifikacyjne do
wykonywania prac kontrolno-pomiarowych w zakresie eksploatacji urzadzen, instalacji i sieci elektro-



energetycznych. Do wykonywania pomiarow instalacji i urzadzen elektrycznych nalezy uzywac przyrzgdéw

pomiarowych spetniajagcych wymagania dotyczace kontroli metrologicznej. Prace kontrolno-pomiarowe

powinny by¢ zakonczone protokotem zawierajacym:

¢ Dane ogdlne o obiekcie badan;

¢ Informacje o wykonujacych pomiary;

¢ Dane o rodzaju badan;

¢ Dane o metodzie pomiardw i charakterystyke uzytych przyrzagdéw pomiarowych;

e Dane o warunkach przeprowadzania badan; Tabelaryczne zestawienie wynikéw badan i ich ocene;

e Szkice rozmieszczenia badanych urzadzen, uziomow i obwoddw instalacji;

e Date wykonania badan;

¢ Ocene zgodnosci otrzymanych wynikow z wymaganiami norm i przepisow;

Whioski i zalecenia wynikajgce z pomiardow; W czasie przeprowadzania prac kontrolno-pomiarowych w

instalacjach i przy urzadzeniach nalezy przestrzega¢ nastepujgcych zasad bezpieczenstwa:

Prace kontrolno-pomiarowe powinny byé wykonywane przez co najmniej dwie osoby, przy czym jedna z tych

0s6b musi posiada¢ odpowiednie uprawnienia kwalifikacyjne, a druga, asekurujgca osobe wykonujgca te prace,

powinna co najmniej by¢ przeszkolona w udzielaniu pomocy przedlekarskiej;

Podczas wykonywania pomiaréw nalezy uzywac¢ odpowiednich i bezpiecznych przyrzadéw pomiarowych.

Przyrzady nalezy sprawdzac przed uzyciem i w razie potrzeby po wykonywaniu pomiaréw;

Nie nalezy bez istotnej potrzeby dotykad czesci czynnych i dostepnych czesci przewodzacych urzadzen

elektrycznych oraz obcych czesci metalowych, ktére mogg znalez¢ sie pod napieciem; Jezeli istnieje ryzyko

dotkniecia nieostonietych czesci pod napieciem, personel wykonujacy pomiary powinien stosowaé osobisty

sprzet ochronny, podjgé¢ srodki ostroznosci zapobiegajace porazeniu pradem elektrycznym, zwarciu oraz

skutkom wytadowan tukowych; Przed rozpoczeciem pomiaréw nalezy dokonaé¢ ogledzin dla stwierdzenia

kompletnosci, braku usterek i prawidtowosci badanego obiektu;

Przed przystgpieniem do pomiaru nalezy:

e zapoznac sie z dokumentacja techniczng obiektu, w celu wyboru sposobu i metody badan, - okresli¢ kryteria
oceny wynikéw pomiarow,

e oceni¢ doktadnosé pomiaréw i przeanalizowa¢ mozliwosé popetnienia uchybéw pomiarowych,

e przeanalizowad koniecznos¢ zastosowania wspotczynnikéw poprawkowych do wartosci pomierzonych;

Przed przystgpieniem do montowania uktadu pomiarowego nalezy sprawdzic:

e zakresy uzytych przyrzagdéw pomiarowych,

e stan izolacji zastosowanych przewodow,

e stan koncéwek przewidzianych do dotykania czesci bedgcych pod napieciem;

Jezeli przewidziany jest montaz uktadu pomiarowego nalezy wykonaé go starannie i zgodnie ze sprawdzonym

uprzednio schematem; Po potgczeniu uktadu pomiarowego z obiektem badanym bedgcym pod napieciem, nie

wolno dokonywaé zadnych zmian w potgczeniach przez roztaczanie i przytaczanie koicéw przewodow;

Przed rozpoczeciem pomiardow nalezy ze stanowiska pomiarowego usungé¢ wszelkie zbedne przedmioty, a

zwtaszcza niepotrzebne przewody; Zwréci¢ uwage na urzadzenia o duzej pojemnosci, takie jak kondensatory i

kable, ktore mogg stanowi¢ zagrozenie nawet po wytgczeniu napiecia; Powiadomi¢ osoby postronne, dla

ktorych prace pomiarowe mogg stanowi¢ zagrozenie przy wykonywaniu pomiaréw ; zastosowa¢ odpowiednie

srodki zapobiegajace tym zagrozeniom.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robét zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznych powinna byé przeprowadzona w
czasie wszystkich faz robdt, zgodnie z wymaganiami Polskich Norm i ,,Warunkami technicznymi wykonania i
odbioru robdt budowlano-montazowych. Tom IV Instalacje elektryczne”. Kazda dostarczona partia materiatéw
powinna by¢ zaopatrzona w swiadectwo kontroli jakosci producenta. Wyniki przeprowadzonych badan nalezy
uzna¢ za dodatnie, jezeli wszystkie wymagania dla danej fazy robdét zostaty spetnione. Jesli ktorekolwiek z
wymagan nie zostato spetnione, nalezy dang faze robdt uznaé za niezgodng z wymaganiami normy i po
dokonaniu poprawek przeprowadzi¢ badania ponownie. Odbiory miedzyoperacyjne sg elementem kontroli
wykonania robdt poprzedzajgcych zasadnicze roboty instalacyjne wykonywane przez inne brygady lub
przedsiebiorstwa.

Wszystkie elementy robot instalacji elektrycznych podlegajg sprawdzeniu w zakresie:

e zgodnosci z dokumentacjg i przepisami,

* poprawnego montazu,

¢ kompletnosci wyposazenia poprawnosci oznaczenia,

* braku widocznych uszkodzen nalezytego stanu izolacji skutecznosci ochrony od porazen.



6.1. Kontrola jako$ci materiatow

Urzadzenia, osprzet i oprawy elektryczne, aparaty oraz kable i przewody elektroenergetyczne powinny
posiadac¢ atest fabryczny lub swiadectwo jakosci wydane przez producenta, oraz wszystkie niezbedne
certyfikaty, gwarancje i DTR.

6.2. Kontrola i badania w trakcie robét

e Sprawdzenie i badanie przewoddw po utozeniu.
e Sprawdzenie i badanie kabli po utozeniu.

e Prawidtowosci montazu przewoddw ochronnych.
* Prawidtowosci montazu rozdzielnic i tablic.

6.3. Badania i pomiary pomontazowe.

Po zakoniczeniu robét nalezy wykonaé:

e Préby napieciowe i badania kabli elektroenergetycznych na rezystancje izolacji.
e Zachowania ciggtosci zyt roboczych.

e Zgodnosci faz u odbiorcéw.

e Pomiary rezystancji uziomow i napiec razenia.

e Skutecznosci ochrony od porazen.

e Sprawdzenie i pomiar kompletnych obwodéw I- fazowych nn.

e Sprawdzenie stanu izolacji induktorem.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robét wykonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o akresie obmierzanych
robot, na co najmniej 3 dni przed terminem. Obmiar okreslat bedzie faktyczny zakres wykonanych robdt w
jednostkach przyjetych w przedmiarze i kosztorysie ofertowym. Obmiar nalezy sporzadzi¢ w/g zatozen
przyjetych w katalogach. Wyniki obmiaru nalezy wpisa¢ do ksigzki przedmiaréw. Jednostkg obmiaru jest: m —
dla przewoddw, rur itp. szt — dla osprzetu, opraw itp. kpl. — dla rozdzielni itp.

8. ODBIOR ROBOT

Powyzsze roboty podlegajg nastepujgcym odbiorom:

e Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

e Odbidr czesciowy.

e Odbidr ostateczny koncowy.

e Odbidr pogwarancyjny.

Odbidr robot nalezy dokonaé komisyjnie przy udziale wykonawecy i inspektora nadzoru.

Przy odbiorze robdét powinny byé dostarczone nastepujgce dokumenty:

¢ Dokumentacje techniczng z naniesionymi zmianami wprowadzonymi w czasie wykonania.

e Protokoty odbioréw czesciowych.

¢ Dziennik budowy z wpisami dotyczgcymi ewentualnych zmian do dokumentacji technicznej.

¢ Terminowos$¢ wykonania robot.

* Przepisy obowigzujgcego prawa budowlanego.

* Warunki techniczne odbioru robot.

e Przepisy bezpieczenstwa i higieny pracy.

e Certyfikaty na materiaty Polskiego Centrum Badan i Certyfikacji.

e Atesty na materiaty i urzadzenia. - Protokoty pomiardw instalacji elektrycznej.

e Atesty na materiaty i urzadzenia.

¢ Wykonanie robot zgodnie ze sztukg budowlang.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru, lub gotowos¢ do odbioru ostatecznego zgtasza Wykonawca wpisem w
dzienniku budowy i jednoczesnie powiadamia Inspektora Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony nie pdzniej
niz 3 dni od daty zgtoszenia. Podstawowym dokumentem bedzie protokét odbioru ostatecznego robét
sporzgdzony w/g wzoru ustalonego przez Inwestora. Odbiér pogwarancyjny dokonany bedzie na podstawie
oceny wizualnej. Odbidr pogwarancyjny bedzie polegat na ocenie robét zwigzanych z usunieciem wad i usterek,
ktore ujawnig sie w okresie gwarancyjnym i rekojmi.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne wymagania

Podstawg ptatnosci jest cena skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalona dla danej
pozycji kosztorysu przyjetg przez Zamawiajgcego w dokumentach umownych. Dla robdt wycenianych
ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ podana przez Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajgcego. Cena
jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
badania i wymagania.

9.2. Ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w SSTWIiOR nr 00.00 Wymagania ogélne pkt 9.
Cena jednostki obmiarowe;j

Cena robét zgodnie z jednostkg obmiarowg obejmuje:

przygotowanie stanowiska roboczego,

dostarczenie do stanowiska roboczego materiatéw, narzedzi i sprzetu,

obstuge sprzetu nie posiadajgcego etatowe] obstugi,

ustawienie i przestawienie drabin oraz lekkich rusztowan przestawnych umozliwiajgcych wykonanie robét na
wysokosci do 4 m (jesli taka koniecznos¢ wystepuje),

usuniecie wad i usterek oraz naprawienie uszkodzen powstatych w czasie robét,

uporzgdkowanie miejsca wykonywania robét,

usuniecie pozostatosci, resztek i odpadéw materiatdbw w sposdb podany w specyfikacji technicznej
szczegbtowe;j,

likwidacje stanowiska roboczego.

W kwotach ryczattowych ujete sg réwniez koszty montazu, demontazu i pracy rusztowan niezbednych do
wykonania robét na wysokosci do 4 m od poziomu terenu.

. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-IEC 60364-4-41 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca
bezpieczenstwo. Ochrona przeciwporazeniowa”,

PN-IEC 60364-4-43 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca
bezpieczenstwo. Ochrona przed pragdem przetezeniowym?”,

PN-IEC 60364-5-523 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Obcigzalnosci prgdowe dtugotrwate przewodéw”,

PN-IEC 60364-5-54 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Uziemienie i przewody ochronne”,

PN-IEC 60364-4-482 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Dobdr srodkéw ochrony w zaleznosci od wptywdéw zewnetrznych. Ochrona
przeciwpozarowa”, pozostate arkusze normy PN-IEC 60364 - dotyczace instalacji elektrycznych w obiektach
budowlanych,

PN-90/E-05023 Oznaczenia identyfikacyjne przewododw elektrycznych barwami lub cyframi

Normag SEP:

N SEP-E-004 "Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowa nie i budowa"



