SZCZEGOLOWA  SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

1.

SST — 4 KOMUNIKACJA OSOB NIEPEENOSPRAWNYCH POPRZEZ POSZCZEGOLNE
KONDYGNACJE WEWNATRZ BUDYNKU

CZESC OGOLNA

1.1. NAZWA PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Adaptacja budynku po bylym ZSiPO na Powiatowy Srodowiskowy Dom Samopomocy w Lidzbarku
Warminskim

Lokalizacja: ul. Wierzbickiego 3A, 11-100 Lidzbark Warminski, dz. Nr 17 obr. geodez. 12

Zamawiajagcym jest : Powiat Lidzbarski Lidzbark Warminski, ul. Kard. St. Wyszynskiego 37, 11-100
Lidzbark Warminski

ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNYCH

Specyfikacje Techniczne stanowigce cze$¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych, nalezy
odczytywac i rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia i wykonania robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.2. PRZEDMIOT | ZAKRES ROBOT BUDOWLANYCH

Zakres robot objetych niniejsza specyfikacja SST-4 odnosi sie do wykonania:

- dostawa i montaz krzesetka Flow X (lub rownorzednego) z automatyczng regulacja obrotu i
kompletnym torem jezdnym, mocowanym do barierki przez uprawnionego producenta (dostawce).

1.3. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialnym za wykonanie robdt zgodnie ze specyfikacja oraz zgodnie z
przepisami Ustawy z dnia 7 lipca 1994r. z pdzniejszymi zmianami ,Prawo Budowlane" i przepisami BHP.

WYMAGANIA DOTYCZACE WrASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH
Instalowane krzesetko musi posiadac atest i gwarancje uzytkowania przez osoby niepetnosprawne.
Montaz krzesetka do barierki schodowej musi by¢ potwierdzony wytrzymatoscig konstrukcji nosne;j.

WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN NIEZBEDNYCH DO WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH

Do wykonania robdt zwigzanych z dostawg i montazem krzesetka, specjalistyczny sprzet zapewnia
przyjmujacy zlecenie dostarczenia i montazu.

Stosowany sprzet powinien by¢ sprawny technicznie.

WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Warunki ogdlne stosowania transportu podano w STO-0 ,Czes¢ ogdlna”.

Gruz wywozi¢ taczkami do kontenera skad zostanie odebrany po jego napetnieniu. Gruz nie
przedstawia wartosci jako materiat budowlany. Uzywane pojazdy poruszajace sie po drogach
publicznych powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepisdw ruchu drogowego.

Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Ogdlne wymagania robdt podano w STT-0 ,Czes¢ ogdlna”

Przed przystapieniem do robdt montazowych wézka nalezy :

- tymczasowo wytaczy¢ klatke schodowa z uzytkowania przez ekipy remontowe
- przekazad catg klatke schodowa wykonawcy do montazu wozka

-stosowac odpowiednie narzedzia i sprzet,

-stosowac urzadzenia zabezpieczajace i ochronne,

-stosowac srodki zabezpieczajace pracownikow.



Dokona¢ wpisu do Dziennika Budowy dotyczgcego montazu.

Wszelkie roboty winny by¢ wykonane pod nadzorem osdb uprawnionych zgodnie z ,Warunkami
technicznymi wykonania i odbioru robot budowlanych” z zachowaniem szczegdlnych warunkéw
bezpieczenstwa.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji robot
montazowych, az do zakohczenia i ich ostatecznego odbioru. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i
bedzie utrzymywal w nalezytym stanie wszelkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce w tym:
zastawy, porecze, tasmy tablice informujace o zakazie ruchu pieszego.

Po zakonhczeniu robdt montazowych, Wykonawca winien oczysci¢ catg strefe objetg robotami oraz
miejsca w poblizu wykonywania prac.

Wykonawca odpowiada za wszelkie szkody powstate z jego winy w budynku i na okolicznych terenach.
Z tego tytutu Wykonawca ma obowigzek dokona¢ natychmiastowej naprawy na wtasny koszt wszystkich
szkéd uznanych w momencie odbioru robot.

5.1 SPOSOB WYKONANIA PRAC ZWIAZANYCH Z KOMUNIKACJA DLA OSOB NIEPELNOSPRAWNYCH
POPRZEZ POSZCZEGOLNE KONDYGNACJE WEWNATRZ BUDYNKU

Sposdb wykonania prac montazowych toru jezdnego i instalacji wdzka pozostaje w gestii firmy
wykonawczej realizujgcej ten program.

Budynek nie posiada zainstalowanych udogodnieh dla przemieszczania sie w pionie przez osoby
niepetnosprawne, w tym takze na wdzkach. Wykorzystanie schodotazu gasienicowego, czy nawet
kroczacego, nie jest mozliwe ze wzgledu na zbyt mate wymiary spocznikow na klatce schodowe;j.
Jedynym mozliwym rozwigzaniem bytoby zainstalowanie krzesetka Flow X z automatyczna regulacjg
obrotu i kompletnym torem jezdnym mocowanym do barierki.

Przyjete parametry proponowanego krzesetka:
Udzwig: 125 kg
Predkos¢: 0.15 m/s
Naped: Mechaniczny, zebatkowy
Zasilanie: Bateria 24V, Akumulatory "zelowe (2*12v 7Ah)
Napiecie kontrolne: 5V
Kat nachylenia: -70° to +70°
Oznakowanie CE - Certyfikat TUV
1.Krzesetko Flow X z automatyczng regulacjg obrotu,
- obicie z tworzywa sztucznego w wybranym kolorze,
- szyna prowadzaca stalowa, w wybranym kolorze 6mb,
- sterowanie radiowe,
- stacje przywotawcze na dolnym i gornym przystanku,
- przetgcznik w podtokietniku,
- czujniki przeszkod w siedzisku i podndzku,
- ogranicznik predkosci,
- chowany pas bezpieczenstwa,

- automatyczne zatrzymanie na dolnym i gérnym przystanku
2. 8 zakretéw 90° na biegu schoddéw
3. 2piloty
4. Dodatkowy przystanek

6. DZIALANIA ZWIAZANE Z KONTROLA, BADANIAMI ORAZ ODBIOREM WYROBOW | ROBOT
BUDOWLANYCH
Sprawdzenie jakosci robdt polega na technicznej prezentacji wézka z dopuszczalnym obcigzeniem, po
zakonhczeniu wszystkich prac montazowych.
Etapy wykonania robdt powinien by¢ odebrany i zaakceptowany przez nadzér Inwestorski. Fakt ten
powinien znalez¢ odzwierciedlenie odpowiednim wpisem do Dziennika Budowy



7.

10.

WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

Jednostka obmiarowa jest 1 kpl. w odniesieniu do catosci zadania.

Ogélne zasady obmiaru podano w STO-0 ,Cze$¢ ogdlna". Jednostki obmiarowe dla poszczegdlnych
rodzajow robdt wg zestawienia rzeczowego (przedmiaru robét)

OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Ogédlne zasady obmiaru podano w STO-0 ,Czes¢ ogdlna”.

Wszystkie roboty zwigzane z dostawg i montazem wodzka dla osdb niepetnosprawnych maja charakter
odbioru koncowego.. Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego
wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Warunkiem odbioru jest przekazanie gwarangji, instrukcji uzytkowania wraz z przeprowadzeniem
instruktazu dla uzytkownika. Wszystkie te elementy maja by¢ ujete w protokole przekazania instalacji.

OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH Ogolne
ustawienia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO-0 ,Wymagania ogdlne" .

Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez
Inspektora. Ptatnos¢ - zgodnie z zawartag Umowa pomiedzy Inwestorem i Wykonawca.

DOKUMENTY ODNIESIENIA - DOKUMENTY BEDACE PODSTAWA DO WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH, W TYM WSZYSTKIE ELEMENTY DOKUMENTACII PROJEKTOWEJ, NORMY, APROBATY
TECHNICZNE ORAZ INNE DOKUMENTY | USTALENIA TECHNICZNE

—  Projekty i rysunki przekazane Wykonawcy w tracie realizacji zamowienia.

— Specyfikacje Techniczne wg spisu tresci.

— Inne dokumenty odniesienia — obowiazujgce przepisy prawa i normy budowlane.

—  Przepisy BHP przy robotach rozbiérkowych i transportowych



