OPIS TECHNICZNY

1. PODSTAWA OPRACOWANIA:

- Mapa zasadnicza w skali 1:500,

- Umowa 1 uzgodnienia z Inwestorem,

- Uzgodnienia branzowe,

- Wizja w terenie,

- Inwentaryzacja wykonana przez projektanta,

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych,

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane.

2. LOKALIZACJA.
Inwestycja potozona jest na dz. nr: 2263/2, 2220/2, ar. 1, obreb: Kotorz Maty.

3. PRZEDMIOT OPRACOWANIA.

Przedmiotem opracowania jest projekt przebudowy odcinka drogi wewnetrznej ul. Lipowej

w miejscowosci Kotorz Maty.

4. STAN ISTNIEJACY.

Droga wewngetrzna na przedmiotowym odcinku posiada jezdni¢ o nawierzchni tluczniowo —
gruntowej szerokosci 3,0 m z licznymi ubytkami 1 nierdwnos$ciami w przekroju poprzecznym
1 podtuznym. Woda opadowa i roztopowa odprowadzana jest na teren pasa drogowego.

Na przedmiotowym terenie wystgpuje nastgpujaca infrastruktura techniczna:

- sie¢ energetyczna,

- sie¢ wodociggowa,

- sie¢ teletechniczna,

- kanalizacja sanitarna.

5. CHARAKTERYSTYKA INWESTYCJI.

Droga — wewnetrzna:

— odcinek AB — 247,59 mb,

Szerokos¢ jezdni — 4,0 m,
Spadek poprzeczny jezdni — dwustronny — 2%,

Szerokos¢ poboczy — 0,5 m,



Spadek poprzeczny poboczy — 8%.

6. OPIS ROZWIAZAN PROJEKTOWYCH - ZAGOSPODAROWANIA TERENU.

Jezdni¢ drogi wewnetrznej projektuje si¢ o nawierzchni z kostki betonowej drobnowymiarowe;j

(kolor grafitowy) grubosci 8 cm ograniczong obrzezem betonowym o wymiarach 8x30x100
(szczeg6t A). Jezdnie projektuje si¢ szerokosci 4,0 m z dwustronnym spadkiem — 2 %.

Wzdluz drogi projektuje si¢ obustronne pobocze szerokosci 0,75 m z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie lub thucznia kamiennego 0-31,5 mm grubosci 10 cm.

Pobocza projektuje sie ze spadkiem — 8 %.

Na koncu drogi zaprojektowano plac do zawracania o wymiarach 8 m x 8§ m.

Roboty ziemne polega¢ beda na wykonaniu koryta pod nowa konstrukcje jezdni. Po wykonaniu
koryta podtoze nalezy doges$ci¢ mechanicznie.

Podbudowe wykonac¢ 1 zagesci¢ warstwami zgodnie z obowigzujagcymi normami. Roboty ziemne
wykonywa¢ mechanicznie a w miejscach wystepowania istniejagcego uzbrojenia roboty prowadzic¢
recznie.

Nadmiar urobku zostanie wywieziony na wysypisko lub zagospodarowany przez inwestora.

Profil podtuzny drogi dostosowa¢ w taki sposob, aby po przebudowie drogi zapewni¢ prawidtowe
odwodnienie jezdni oraz do minimum zmniejszy¢ ewentualne ucigzliwosci w korzystaniu z terendw

przylegtych. Spadki podtuzne dostosowa¢ do istniejagcych bram wjazdowych.

7. PROJEKTOWANA KONSTRUKCJA NAWIERZCHNI:

JEZDNI:

- 8cm |- nawierzchnia z kostki betonowej drobnowymiarowej (kolor grafitowy)

- 3cm |- podsypka bazaltowa lub granitowa 0 - 3 mm

-15cm |- nawierzchnia z mieszanki niezwigzanej z kruszywem Cog3 0 - 31,5 mm

-25cm |- podbudowa zasadnicza z mieszanki niezwigzanej z kruszywem Co3 0 - 63 mm
- zageszczone podtoze gruntowe

8. ZESTAWIENIE POWIERZCHNI:
- jezdnia — 1039,00 m?,
- pobocze — 767,00 m>.

9. ODWODNIENIE.

Woda opadowa i roztopowa bedzie odprowadzana tak jak dotychczas na pas drogowy drogi

wewnetrzne;j.



10. URZADZENIA | OBIEKTY OBCE.

Nalezy wykona¢ regulacje wysoko$ciowg istniejagcych urzadzen do projektowanych rzednych

nawierzchni. Na kable energetyczne nalezy zastosowac rury ostonowe dwudzielne @110.

11. ZIELEN.

Nie przewiduje si¢ wycinki drzew.

12. INFORMACJE DODATKOWE.

Do przebudowy nalezy uzy¢ materiaty posiadajace stosowne aprobaty techniczne oraz $§wiadectwa
dopuszczenia do stosowania w budownictwie drogowym (zgodnie z ustawg o wyrobach
budowlanych).

Projektowane rozwigzania pokazano na rysunkach szczegdtowych.

Integralng czescig opracowania sg specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot.

13. ORGANIZACJA RUCHU.

Projekt organizacji ruchu na czas robot — opracowac¢ przed przystgpieniem do robot 1 zatwierdzi¢

we wlasciwym organie zarzadzajagcym ruchem, a nastgpnie uzyska¢ decyzje na zajecie pasa
drogowego.

Projekt stalej organizacji ruchu — nie zachodzi potrzeba wykonania.

14. ROBOTY PRZYGOTOWAWCTZE.

Przed rozpoczeciem robot nalezy:

- zapozna¢ si¢ z uzbrojeniem terenu,

- przeprowadzi¢ kontrolg terenu celem wyznaczenia ewentualnych kolizji z niezinwentaryzowanym
uzbrojeniem podziemnym,

- zleci¢ jednostce wykonawstwa geodezyjnego oznakowanie punktéw osnowy geodezyjnej celem
zabezpieczenia przed zniszczeniem w czasie robot,

- wytyczyC oraz w sposob trwaty 1 widoczny oznakowa¢ w terenie lokalizacj¢ projektowanych
obiektéw. Prace te powinny zosta¢ wykonane przez stuzby geodezyjne.

- teren budowy zabezpieczy¢ przed osobami postronnymi oraz widocznie oznakowac,

- powiadomié¢ wiascicieli istniejgcego uzbrojenia terenu i wtascicieli dziatek o terminie rozpoczecia
robét,

- oznakowac teren prac w pasie drogowym.

Roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z obowiazujacymi normami i przepisami oraz sztuka
budowlana.



