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1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa zamoéwienia.

LBudowa sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i ttocznej wraz z siegaczami do granic dziatek wiascicieli prywatnych w m.
Dziedzice oraz Strapie i Nowa Dziedzina w ramach uporzadkowania gospodarki wodno — $ciekowej w gm. Barlinek”

1.2. Przedmiot i zakres Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna ST.01.01 "Roboty rozbiérkowe” odnosi sie do wymagan technicznych dotyczacych wykonania
i odbioru rob6t w ramach projektu pn. ,Budowa sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i ttocznej wraz z siegaczami do
granic dziatek witascicieli prywatnych w m. Dziedzice oraz Strapie i Nowa Dziedzina w ramach uporzadkowania gospodarki
wodno - Sciekowej w gm. Barlinek”.

Specyfikacje Techniczng jako cze$¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych, nalezy odczytywaC i rozumie¢
w odniesieniu do zlecenia i wykonania Rob6t opisanych w pkt. 1.3.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczng
Niniejsza ST okre$la wymagania przy wykonywaniu robot rozbiorkowych:
- nawierzchni drég i chodnikow wzdtuz trasy sieci kanalizacyjnych.

1.4. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

1.4.1. Dokumentacja Wykonawcy

Wykonawca jest zobowigzany do opracowania Dokumentacji Projektowej w zakresie wskazanym w ST 00.00 ,Wymagania
ogblne” pkt. 1.4.1.

1.4.2. Tymczasowa organizacja ruchu
Budowa sieci oraz roboty zwigzane z rozbidrkg i odtworzeniem nawierzchni drogowych wymagajg zmian w organizacii
ruchu oraz zabezpieczenia wykopow. Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca zobowigzany jest do oznakowania
odcinka drogi za pomoca, tablic i znakéw zgodnie z Instrukcja oznakowania rob6t prowadzonych w pasie drogowym (M.P. nr
24 poz. 184 z 18.06.90) oraz z obowigzujacymi przepisami i uzgodnienie tego z odno$nymi wtadzami.
Wykonawca jest zobowigzany do aktualizacji uzgodnien i ewentualnej aktualizacji lub opracowania projektéw tymczasowej
organizacji ruchu na czas wykonywania Robot zgodnie z pkt. 1.4.1 ST 00.00.
Do wprowadzenia czasowej organizacji ruchu stosowaé znaki odblaskowe o wielkoSci  zgodnej
z ,Instrukcjg o znakach drogowych pionowych”. Znaki te nie mogg posiada¢ wymiardw mniejszych niz znaki statej
organizacji ruchu.
Do wygradzania miejsca robdt wzdtuz i w poprzek drogi nalezy uzy¢ zwyktych zapér drogowych U-51.
Bariery ograniczajace miejsca rob6t nalezy, w porze od zmroku do $witu oraz w warunkach ograniczonej widocznosci,
o$wietli¢ Swiattem zottym pulsujacym, zasilane napieciem bezpiecznym i powinny by¢ widoczne w odlegto$ci co najmniej
250 m.
Na wygrodzeniach ustawianych w poprzek jezdni, odstepy pomiedzy lampami nie mogg by¢ wieksze niz 2.0 m i muszg
jednoczesnie wyznacza¢ punkty skrajne wytaczonej z ruchu jezdni. Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania
wymagan okreslonych w RMI z 03.07.2003 r. w sprawie szczegdtowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatow
drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. nr220 z 2003
r. poz. 2181)
Tymczasowa organizacja ruchu oraz zabezpieczenie wykopdw dla poszczegdlnych odcinkéw robdt z zastosowaniem
migdzy innymi nastepujacych znakow:

» montaz i demontaz znakow drogowych zakazu, nakazu, ostrzegawczych i informacyjnych wraz ze stupkami do

znakow

» ustawienie i rozebranie barierek ochronnych

» montaz i demontaz lamp ostrzegawczych

» montaz i demontaz pomostéw drewnianych dla pieszych nad wykopem
Zapory drogowe zastosowane do wygrodzenia czesci jezdni powinny byC zawsze wyposazone w elementy odblaskowe
i lampy ostrzegawcze. Za zaporami ustawionymi prostopadle do osi jezdni nalezy stosowa¢ ostony energochtonne lub
pryzmy piasku.
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1.4.3. Zajecie drég

Wymagania podano w punkcie 1.6.6 ST 00.00 ,Wymagania ogdlne”. W kosztach nalezy przewidzie¢ zajecie pasa
drogowego na czas wykonywania robét rozbiorkowych nawierzchni, robét ziemnych, rob6t montazowych i odtworzenia
nawierzchni.

1.4.4. Prace geodezyjne
Wymagania ogdlne zawiera pkt. 1.4.3 ST 00.00 ,Wymagania ogélne”

1.5. Informacje o terenie budowy
Wszelkie informacje o terenie budowy zawiera ST 00.00 Wymagania ogoine.

1.6. Niektore okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z okresleniami zawartymi w Prawie budowlanym i rozporzadzeniach wykonawczych.
Ponadto:

Uzyte w ST wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco i odczytywat w powigzaniu
z definicjami podanymi ST 00.00

ST.00.00 - Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét ST.00.00 Wymagania Ogélne

ST - niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét ST 01.01 Roboty rozbiérkowe

RMI — Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury

2. MATERIALY | WYROBY
Przy robotach rozbiorkowych materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET | MASZYNY
3.1. Ogdlne wymagania
Ogdlne wymagania sprzetowe podano w ST 00.00

3.2. Sprzet do wykonania rob6t
Wykonawca powinien dysponowaé sprzetem odpowiadajacym pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym
w projekcie organizacji robét, zatwierdzonym przez Inzyniera.

4. SRODKI TRANSPORTU
4.1. Ogdlne wymagania
Ogdlne wymagania do srodkow transportu podano w ST 00.00

4.2. Srodki transportu do wykonania robét

Wykonawca powinien dysponowa¢ samochodami skrzyniowymi, samochodami samowytadowczymi i innymi $rodkami
transportu, odpowiadajacymi pod wzgledem typdw i iloSci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji budowy,
zatwierdzonym przez Zamawiajacego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne wymagania

Wykonawca prac rozbiorkowych przed przystapieniem do ich realizacji przedstawi Inzynierowi oraz Zamawiajacemu
i uzgodni z nim harmonogram prac rozbiérkowych oraz uzyska zgode na rozpoczecie robot rozbiérkowych kazdego
elementu podlegajacego rozbiorce.

Przed przystapieniem do rozbidrek Wykonawca zgtosi i uzgodni termin rozpoczecia robdt z Zarzadeg drog i ulic oraz
poniesie wszelkie zwigzane z tym koszty.

a) Materiaty porozbiérkowe i urzadzenia z rozbiérki nadajace sie do ponownego wbudowania w ramach robot
realizowanych w Kontrakcie Wykonawca zmagazynuje na placu budowy lub w innym miejscu przez siebie
pozyskanym, nastepnie wykorzysta je do wykonania robot objetych Kontraktem. W ofercie nalezy wycenié
wszystkie czynnosSci zwigzane z zagospodarowaniem materiatdw porozbiorkowych i urzadzen z rozbiorki
nadajacych sie do ponownego wbudowania w ramach robét realizowanych w Kontrakcie.
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b) Materiaty nie nadajace sie do ponownego wykorzystania (gruz) Wykonawca w ramach ceny kontraktowej dostarczy
na koncesjonowane sktadowisko oraz pokryje koszt ich sktadowania.

c) Wszelkie materiaty porozbiérkowe nie majace miejsca ponownego wbudowania w ramach umowy, stanowigce
warto$¢ materialng i mogace mie¢ zastosowanie i przydatnos¢ w innych robotach budowlanych stanowig wtasnos$é
Inwestora i majg zosta¢ przekazane i ztozone w miejscu wskazanym przez Inwestora za protokolarnym
potwierdzeniem przekazanej ilosci. Np. frezowina.

W ofercie nalezy wyceni¢ wszystkie czynno$ci zwigzane z dostarczeniem na miejsce wskazane przez Inwestora
(zatadunek, przewoz, roztadunek).

Jezeli gdziekolwiek w Specyfikacji Technicznej znajdg sie inne wytyczne w zakresie zagospodarowania materiatéw
porozbiérkowych nadajacych sie do powtérnego wbudowania w ramach robét realizowanych w Kontrakcie, materiatow
porozbiérkowych nie nadajacych sie do powtérnego wykorzystania (gruzu), materiatdw porozbiérkowych nadajacych sie do
ponownego wbudowania poza robotami realizowanymi w Kontrakcie to jako wigzace przy sporzadzaniu ceny ofertowe;
nalezy traktowaé wytyczne opisane w powyzszych punktach a), b) i c).

5.1.1. Elementy drog

Roboty obejmuijg rozbidrke i usuniecie z terenu budowy elementdw drog na trasie przewodéw, studni, w tym m. in.:
warstw nawierzchni asfaltowych ;

warstw nawierzchni betonowych ;

chodnikow z kostki betonowej brukowej i ptyt chodnikowych;

nawierzchni z brukowca;

obrzezy chodnikowych

ptyt drogowych

VVVVYVYY

5.1.2. Gospodarka odpadami

5.1.2.1. Gruz

Wywoéz gruzu z rozbiérek obejmuje zatadunek, transport z migjsca zatadunku do miejsca roztadunku, rozladunek wraz
z wszystkimi kosztami zdeponowania. W przypadku korzystania z drog publicznych przy przewozie urobku Wykonawca
zwrdci szczegblng uwage na ich dopuszczalne obcigzenia eksploatacyjne oraz na zachowanie czystosci. Wykonawca
zastosuje odpowiednie $rodki dla ochrony drég publicznych przed nanoszeniem ziemi przez opony witasnych Srodkow
transportu lub bedzie je regularnie oczyszczat.

Wykonawca sam znajdzie miejsce odwozu materiatéw rozbidrkowych, nie nadajacych sie do wykorzystania i przedstawi
Inzynierowi umowe w zakresie odbioru materiatéw rozbiorkowych z odbiorca, na czas trwania kontraktu.

5.2. Wymagania szczego6towe

5.2.1. Nawierzchnie drdg

Rozbiorki nalezy wykona¢ na szeroko$ci pasa roboczego pod wykonanie wykopdw dla robét sieciowych.

Nawierzchnie asfaltobetonowe i betonowe, przed rozbiérkg nacigé pitami. Wszystkie naciecia powinny by¢ réwnolegte lub,
w przypadku, gdy wymaga tego zakres robét prostopadte do osi i krawedzi jezdni.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie. Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego
wykorzystania z wyjatkiem nawierzchni asfaltobetonowej i betonowej, powinny by¢ demontowane bez spowodowania
zbednych uszkodzen.

5.3. Odcinki rob6t, przerwy i ograniczenia

W porozumieniu z Zamawiajacym, Wykonawca zobowigzany jest uzgodni¢ przebieg wykonywanych przez siebie robét
z programem prac, jakie mogg byC rownolegle realizowane w celu zapewnienia niezaktoconego toku przebiegu
i terminowego ukoriczenia rob6t objetych kontraktem.

Roboty nalezy realizowa¢ odcinkami zgodnie z wytycznymi zawartymi w Dokumentacji Projektowej Zamawiajacego.

6. KONTROLA, BADANIA | ODBIORY
6.1. Kontrola jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t zawarte sg w ST.00.00.
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6.2. Badania i pomiary

Ogolne zasady badan i pomiaréw zawarte sg w ST.00.00.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

7.1. Przedmiar robét

Przedmiary rob6t stanowig element Dokumentacji Projektowej Zamawiajacego.
Roboty opisane w pozycjach Przedmiaru przedstawione sg w sposéb szczegdtowy.

7.2. Obmiar robét

Zasady obmiaru robét okresla ST 00.00 Wymagania ogéline.
Jednostki obmiarowe:

m 2- dla rozbiérki nawierzchni kazdego rodzaju

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH
8.1. Wymagania ogéline
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST-00 Wymagania ogdlne pkt. 8.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiér polega na ocenie wzrokowej Inzyniera, dtugosci wykonanych rozbiérek.
Odbiorowi robét podlegaja;
- rozbiérka nawierzchni na trasie rurociggéw
Z dokonanego odbioru nalezy sporzadzi¢ protokét z odbioru kazdego elementu.

9. ROZLICZENIE ROBOT PODSTAWOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH
9.1. Ustalenia ogéine
Ustalenia ogdlne zawarte sg w ST 00.00 Wymagania ogéine pkt. 9.

9.2. Ustalenia szczegdtowe
Ceny jednostkowe oprécz ustalen w punkcie 9.1 ST 00.00 majg zawiera¢ nastepujace roboty:

9.2.1. Rozbiorka nawierzchni drog

Cena rozbiorki 1 m2 nawierzchni drogowej lub chodnika kazdego rodzaju, pod wykonanie wykopu dla rurociggéw obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

wykonanie objazdéw/przejazdéw, oznakowania i zabezpieczenia terenu robét oraz zwigzanego z tym systemu
tymczasowych oznaczen poziomych i pionowych i ich likwidacje po zakoriczeniu robét,

rozbidrka przylegtych do rozbieranych nawierzchni i chodnikow, kraweznikow i obrzezy,

niezbedne rozdrabnianie, segregowanie, sortowanie i uktadanie materiatdw z rozbidrki,

zaladunek i transport materiatéw z rozbidrki i gruzu na miejsce skladowania (wybrane przez Wykonawce),
wytadunek w miejscu sktadowania,

zabezpieczenie innych obiektéw przed zniszczeniem (w miejscach zagrozenia),optaty za: sktadowanie gruzu na
wysypisku,

opfata za zajecie pasa drogowego (uwzgledni¢ koszty na czas wykonania rob6t rozbiorkowych, ziemnych,
montazowych i odtworzenia nawierzchni),

» uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

YV VYV VVV VYV

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
10.1. Elementy Dokumentacji Projektowej
Dokumentacja Projektowa zamieszczona przez Zamawiajacego.

10.2. Inne
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 06.02.2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania
rob6t budowlanych.
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UWAGA :

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia wykonawcy od obowigzku
stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.

Przywotanie przepisu, ktdry zostat znowelizowany obliquje wykonawce do stosowania jeqo aktualnej tresci.
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