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3. Czes¢ ogodlna
3.1. Podstawa opracowania
Podstawe prawng niniejszego opracowania stanowi umowa z inwestorem.
3.2. Podstawa techniczna opracowania

Podstawe techniczng projektu stanowia:

1. Inwentaryzacje stanu istniejgcego,

2. Ustawa Prawo Budowlane (Dz.U. Nr 89 poz. 414 z dnia 7 lipca 1994r.),

3. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dziennik Ustaw
Rzeczypospolitej Polskiej Nr 75 z dnia 15 czerwca 2002r.),

4. Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji w sprawie szczegétowego
zakresu i formy projektu budowlanego (Dz.U. Nr 120 poz. 1133 z 3 lipca 2003r.),

5. Dane Inwestora,

6. Przepisy i normy projektowe,

3.3. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem umowy jest projekt techniczny przebudowa wraz z modernizacjg szkoty podstawowej z
punktem przedszkolnym w Mielecinie.

3.4. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za wykonanie robdt, ich jako$¢, zgodnos¢ z dokumentacja
projektowg, specyfikacjg, normami, poleceniami nadzoru inwestorskiego i autorskiego, zgodnie z art.
22, 23 i 28 ustawy Prawo Budowlane.

Prowadzenie rob6t w budownictwie wymaga stosowania sie do warunkdéw i wymagan podanych
w przepisach obowigzujgcych w zakresie budownictwa oraz uzgodnien wykonania robét z jednostkami
utrzymujgcymi dane obiekty.

Przed rozpoczeciem rob6t Wykonawca powinien zapoznaé sie z obiektem, gdzie bedg prowadzone
prace oraz stwierdzi¢ odpowiednie przygotowanie frontu robé6t. Odbidr frontu robét przez Wykonawce
od Zleceniodawcy powinien by¢ dokonany komisyjnie z udziatem zainteresowanych stron
i udokumentowany spisaniem odpowiedniego protokotu.

Koordynacja robo6t budowlano-montazowych powinna by¢ prowadzona we wszystkich fazach
budowy. Koordynacjg nalezy objaé projekt organizacji budowy, szczegétowy harmonogram robot
elektrycznych oraz pomocnicze roboty ogélnobudowlane towarzyszgce robotom elektrycznym.

3.5. Zakres robét objetych specyfikacjg technicznag

BRANZA ELEKTRYCZNA
Projekt swoim zakresem obejmuje:
. instalacje oswietlenia podstawowego,
. instalacje oswietlenia awaryjnego w zakresie oswietlenia ewakuacyjnego,
. instalacje sitowe i gniazd wtykowych 230V, 400V,
. ochrona przeciwporazeniowa,
. ochrone przeciwprzepieciowa,
. instalacje odgromowg i uziemiajgca,
. instalacje przeciwpozarowego wytgcznika prgdu PWP,
. instalacje niskopradowa: internetowg LAN,
. instalacje radiowezfa,
. instalacje dzwonkowa,
. demontaz istniejgcych instalacji.

3.6. Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych oraz robét tymczasowych

Prace towarzyszace:

- prace odbywac sie bedg na czynnych obiektach, kazdorazowo po zakonczeniu robét nalezy
usung¢ powstate odpady i zanieczyszczenia, przywracajgc teren prac do powszechnego
uzytkowania szczegolnie pod wzgledem czystosci i bezpieczenstwa;
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- utrzymac¢ zasilanie obiektu, wszelkich wytgczen dokonywaé¢ w uzgodnieniu z uzytkownikiem
obiektu;

- przewdz materiatdw i narzedzi do miejsca ich wykorzystania;

- roboty budowlane - odtworzeniowe.

- szkolenie personelu w zakresie obstugi;

- inwentaryzacje powykonawczg wykona¢ w oparciu o faktyczny stan po wykonaniu robdt.
Zmiany w stosunku do dokumentacji winny by¢ uzgodnione z autorem projektu.

3.7. Bezpieczenstwo pracy

Przed przystgpieniem do robot nalezy przeprowadzi¢ z pracownikami szkolenie ogoine,
podstawowe i stanowiskowe z podkresleniem zasad BHP przy pracach szczegdlnie niebezpiecznych.

Wykonawca zobowigzany jest do utrzymywania wyposazenia przeciwpozarowego w statej
gotowosci, a takze dokonywania sprawdzen przed opuszczeniem stanowiska pracy pod wzgledem
mozliwosci wystgpienia zrédet pozaru.

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania sie, do obowigzujacych przepiséw bhp i ochrony
przeciwpozarowe.

3.8. Zaplecze dla potrzeb Wykonawcy

Nalezy przeznaczy¢ pomieszczenie w budynku/kontener na magazynek podreczny do sktadowania
przewodow i osprzetu elektrycznego na czas budowy. Sktadowanie materiatéw, aparatow i urzadzen
powinno odbywac¢ sie w warunkach zapobiegajgcych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu sie
ich wifasciwosci technicznych (jakosci) na skutek wptywdw atmosferycznych lub czynnikow
fizykochemicznych. Nalezy zachowaé wymagania wynikajgce ze specjalnych witasciwosci materiatow
oraz wymagania w zakresie bezpieczehstwa przeciwpozarowego.

Nalezy stosowac sie do zalecen producenta w w/w zakresie.

3.9. Warunki dotyczace organizacji robét oraz zabezpieczenia terenu robét

Roboty prowadzone bedg w czynnych i uzytkowanych budynkach. Nalezy przewidzieé utrudnienia
w realizacji oraz roboty zabezpieczajgce w celu wydzielenia pomieszczen do prowadzenia robét
budowlanych.

Prace ciezkie (np. kucie, wiercenie) nalezy prowadzi¢ w godzinach wieczornych — nocnych
(w uzgodnieniu z uzytkownikiem obiektu). Prace lekkie (np. uktadanie przewoddéw, montaz osprzetu,
konfiguracja, proby) nalezy prowadzi¢ od potudnia. Prace mogg by¢ prowadzone do godz. 6:00
(w uzgodnieniu z uzytkownikiem obiektu).

Na Wykonawcy, ktéry bedzie realizowat przedmiotowe zamdwienie spoczywa odpowiedzialnos¢ za
zabezpieczenie miejsca realizacji rob6t przed ingerencjg osdb z czynnego obiektu, w okresie realizaciji
przedmiotu zamowienia. Ponadto Wykonawca ma obowigzek utrzymania czystosci, zabezpieczenie
przed zapyleniem czesci uzytkowanej, przestrzegania przepisdw ochrony przeciwpozarowej na
terenie realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, Zze jest
wigczony w ceng umowng.

3.10. Nazwy i kody w zaleznosci od zakresu robét budowlanych objetych przedmiotem
zamoéwienia
KATEGORIA 45316000-5 Instalowanie systeméw oswietleniowych i sygnalizacyjnych
KATEGORIA 45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
3.11. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa zawiera opis, czes$¢ graficzng, obliczenia i dokumenty zgodnie, z ktorg
nalezy zrealizowac¢ przebudowe zasilania elektroenergetycznego i instalacji elektryczne.

3.12. Zgodnos$é robét z PT

Projekt Techniczny i Specyfikacja Techniczna oraz inne dodatkowe dokumenty przekazane przez
inspektora nadzoru inwestorskiego (np. protokoty koniecznoéci na roboty dodatkowe, zamienne i
zaniechane) stanowig o zamdwionym zakresie i sg integralng cze$¢ umowy a wymagania w nich
zawarte sg obowigzujgce dla Wykonawcy.
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Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow w PT, STWIOR lub ich opuszczaé. O ich wykryciu
powinien natychmiast powiadomi¢ inspektora nadzoru inwestorskiego, ktéry dokona odpowiednich
zmian lub poprawek (inspektor nadzoru inwestorskiego w przypadku powaznych bledéow wezwie
projektanta do ich usuniecia).

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty winny by¢é zgodne z PT i STWIOR. Dane
okreslone w PT i w STWIOR uwazane sg za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatbw muszg by¢ jednorodne
i wykazywaé zgodnos¢ z okreslonymi wymogami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczac
dopuszczalnego przedziatu toleranc;ji.

W przypadku gdy roboty lub materiaty nie bedg w petni zgodne z PT lub STWIOR i wplynie to na
zmiane parametrow wykonanych elementéw budowli, to takie materiaty bedg niezwtocznie zastgpione
innymi, a roboty wykonane od nowa na koszt Wykonawcy.

4. Materialy

Materialy uzyte do budowy powinny odpowiada¢é wymogom okreslonym w art. 10 ustawy
z 7.07.1994r. — Prawo Budowlane, w Rozporzadzeniu Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji
zdnia 31 lipca 1998r. w sprawie oceny zgodnosci, wzoru deklaracji zgodnosci oraz sposobu
znakowania wyrobéw budowlanych dopuszczonych do obrotu i powszechnego stosowania
w budownictwie i spetnia¢ warunki okreslone w odpowiednich normach przedmiotowych,
aw przypadku braku normy powinny odpowiada¢é warunkom technicznym wytwérni lub innym
umownym warunkom.

Materiaty do wykonania robot nalezy stosowac zgodnie z dokumentacjg projektowg, opisem
technicznym i rysunkami.

Dostawa materiatdw przeznaczonych do robét powinna nastgpi¢ dopiero po odpowiednim
przygotowaniu pomieszczen magazynowych i sktadowisk na placu budowy. Jesli jest to konieczne ze
wzgledu na rodzaj materiatéw, pomieszczenia magazynowe powinny by¢ zamykane, powinny takze
zabezpiecza¢ materiaty od zewnetrznych wptywéw atmosferycznych, a w razie potrzeby umozliwi¢
utrzymanie wewnatrz odpowiedniej temperatury i wilgotno$ci.

5. Sprzet

Roboty elektroenergetyczne mogg by¢ wykonywane recznie Ilub przy uzyciu sprzetu
mechanicznego. Przy mechanicznym wykonywaniu rob6ot Wykonawca powinien dysponowac
sprzetem sprawnym technicznie, przewidzianym do wykonania tego typu robét.

Uzywany na budowie sprzet i maszyny mozna uruchomié dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu
technicznego i dziatania. Nalezy je zabezpieczyé przed mozliwoscig uruchomienia przez osoby
niepowotane.

Urzadzenia i sprzet podlegajgcy przepisom o dozorze technicznym, a eksploatowany na budowie,
powinien mie¢ aktualnie wazne dokumenty uprawniajgce do ich eksploataciji.

Przenosne urzagdzenia elektryczne muszg posiadac izolacje klasy Il. Gniazda wtyczkowe zasilajgce
urzgdzenia muszg by¢ zabezpieczone wytgcznikami roznicowopradowymi Al = 0,03A.

Urzagdzenia pomiarowe stosowane dla sprawdzenia ochrony przeciwporazeniowej powinny byc¢
zaopatrzone w $wiadectwo kalibracji przyrzagdu lub wzorcowania.

6. Wymagania dotyczace srodkow transportu

Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji elektrycznych jest zobowigzany do stosowania
takich srodkow transportu, ktdre nie majg niekorzystnego wplywu na jakosé¢ wykonywanych robot.
Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu materiatéw,
elementéw konstrukcji, urzgdzen niezbednych do wykonania danego rodzaju robét teletechnicznych
i elektrycznych. Srodki transportu nie mogg posiadaé twardych i ostrych krawedzi mogacych
uszkodzi¢ izolacje przewozonych przewododw i obudowy osprzetu aparatury elektrycznej.

Na srodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytwérce dla
poszczegolnych elementéw.

7. Wymagania dotyczace wykonania robot
7.1. Wymagania ogolne

Branza elektryczna
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Wszystkie roboty muszg by¢ wykonywane przez wykwalifikowanych pracownikéw, stosownie do
rodzaju robét i kierowane przez osoby posiadajgce odpowiednie uprawnienia wymagane przez Prawo
Budowlane i przepisy resortowe.

W szczegolnosci:

— pracownicy zatrudnieni przy wykonywaniu instalacji elektrycznych powinni posiadac¢ aktualne
Swiadectwa kwalifikacyjne E uprawniajgce do zajmowania si¢ eksploatacjg urzadzen,

— pracownicy zatrudnieni przy dozorze instalacji elektrycznych powinni posiada¢ aktualne
Swiadectwa kwalifikacyjne D uprawniajgce do zajmowania sie eksploatacjg urzadzeh na
stanowisku dozoru,

— wszelkie zmiany w stosunku do dokumentacji (budowlanej, wykonawczej lub budowlano-
wykonawczej) wymagajg pisemnej zgody projektanta.

7.2. Trasowanie instalacji

Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajgc konstrukcje budynku oraz zapewniajgc bezkolizyjnosé
z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej
konserwacji i remontow. Wymagane jest, aby trasa przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

7.3. Przejscia przez sciany i stropy

Przejscia kabli przez wewnetrzne sciany pomieszczenh, przegrody i stropy nalezy wykonywaé
w rurach lub innych ostonach otaczajgcych. Rury nalezy uszczelni¢. Przejscia kabli pomiedzy strefami
pozarowymi nalezy uszczelni¢ materiatem o takiej odpornosci ogniowej jak $ciana lub strop pomiedzy
strefami pozarowymi.

Obwody instalacji elektrycznych przechodzgc przez podtogi muszg by¢ chronione do wysokosci
bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami.

7.4. Opis techniczny
7.4.1. Opis stanu istniejacego

Budynek objety inwestycjg zlokalizowany jest przy ulicy Gtéwnej 72 w Mielecinie na
dziatce nr 47 obreb Mielecin i petni funkcje Publicznej Szkoty Podstawowej. Budynek
wyposazony jest w instalacje elektryczne, jednakze z uwagi na jej zuzycie konieczna jest jej
wymiana.

Sie¢ elektroenergetyczna doprowadzona jest do budynku z istniejgcego stupa linii
napowietrznej nn 0,4kV do ztgcza metalowego zamontowanego w elewacji budynku, w
ktorym zamontowane jest zabezpieczenie przedlicznikowe. Ze ztgcza metalowego do
rozdzielnicy gtéwnej budynku doprowadzona jest linia kablowa nn 0,4kV. W rozdzielnicy
gtébwnej zlokalizowany jest uktad pomiarowy nr 56118988.

980 O Go®

Rysunek nr 1 — Rozdzielnica Gtowna RG

Budynek zasilany jest na podstawie umowy kompleksowej z dystrybutorem energii
elektrycznej, moc przytaczeniowa obiektu wynosi P=27kW z zabezpieczeniem
przedlicznikowym In=3x63A.
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W budynku znajduje sie istniejgce przytgcze niskoprgdowe, ktére nalezy pozostawic¢ bez
zmian.

Na dachu budynku zlokalizowana jest istniejgca syrena. Na elewacji budynku
zlokalizowany jest czujnik zanieczyszczenia powietrza.

7.4.2. Opis stanu projektowanego

Przedmiotem inwestycji jest przebudowa wraz z modernizacjg instalacji elektrycznych w
budynku publicznej szkoty podstawowej w Mielecinie, przy ul. Gtéwnej 72, na dz. nr 47 obreb
Mielecin.

Budynek objety opracowaniem zasilany bedzie z projektowanego ztgcza ZKP (ZK1x-1P)
zlokalizowanego na dz. nr 47 obreb Mielecin przy $cianie budynku.

Projektuje sie demontaz istniejgcych instalacji elektrycznych we wszystkich
pomieszczeniach, za wyjatkiem instalacji zasilajgcej w pomieszczeniu -1.11 Kottownia wraz z
tablicg kottowni TK oraz syreny i czujnika zanieczyszczenia powietrza.

Istniejacy uktad pomiarowy nr 56118988 nalezy wynie$¢ do projektowanego ztgcza
kablowo-pomiarowego ZKP typu ZK1x-1P zgodnego ze standaryzacjg Enea Operator Sp. z
0.0. Zabezpieczenia przedlicznikowe oraz uktad pomiarowy przygotowaé do plombowania.

Przy ztgczu kablowo-pomiarowym ZKP projektuje sie Wytacznik Gtowny Budynku WGB
w postaci szafy kablowej SK3 z drzwiami petnymi o wymiarach WxSxG 1660x393x243mm.
W WGB zostanie zamontowany roztgcznik izolacyjny z wyzwalaczem wzrostowym, co
pozwoli na odtgczenie budynku od sieci elektroenergetycznej za posrednictwem
przeciwpozarowego wytgcznika prgdu PWP, ktéry nalezy zamontowac przy wejsciu gldwnym
do budynku. Z WGB do PWP nalezy ukfada¢ kabel elektroenergetyczny typu (N)HXH-J
FE180/E90 5x2,5mm? — 0,6/1kV. Kabel w ziemi nalezy uktadaé¢ w rurze ostonowe;
uszczelnionej na obu koncach przed wnikaniem wilgoci i zanieczyszczeh. W budynku kabel
uktada¢ na uchwytach sciennych podtynkowo.

Nalezy stosowaé przeciwpozarowy wytgcznik pragdu PWP wyposazony w 1XLED zielony
230VAC, 1x LED czerwony 230VAC, 1x styk normalnie otwarty. PWP musi posiadac
Swiadectwo dopuszczenia CNBOP.

Projektuje sie montaz rozdzielnicy gtébwnej RG na poziomie piwnicy w pomieszczeniu -
1.2 pomieszczenie magazynowe. RG nalezy zasili¢ z ZKP poprzez WGB linig kablowg typu
YAKY 5x35mm? — 0,6/1kV.

Energia elektryczna dostarczana jest na podstawie umowy przytgczeniowej z ENEA
Operator Sp. z o.0.

7.4.3. Rozdzielnice elektryczne
7.4.3.1. Rozdzielnica gtéwna RG

Projektowana rozdzielnica gtébwna RG zlokalizowana bedzie na poziomie pwinicy w pom.
-1.2 Pom. mag.

Z rozdzielnicy gtownej RG zasilane bedg obwody:

+ instalacji o$wietlenia podstawowego,

* instalacji oswietlenia awaryjnego w zakresie oswietlenia ewakuacyjnego,
* instalacja gniazd wtykowych 230V oraz 400V,

*  projektowane rozdzielnice podrzedne TPO0.1, TP0.2, TP1,

* istniejgca tablica kottowni TK.

Projektowana rozdzielnica gtbwna RG wykonana bedzie, jako wolnostojgca na cokole
h=100mm, z drzwiami petnymi przystosowang do montazu aparatury modutowej, o
wymiarach WxSxG 1760x600x320mm. Rozdzielnica zamykana na klucz patentowy.

Rozdzielnice gtébwng RG nalezy wyposazy¢ w:

* roztgcznik izolacyjny,
* ogranicznik przepie¢,
*  roztgczniki bezpiecznikowe,
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*  wytgczniki réznicowoprgdowe,

»  styczniki,

. przekazniki bistabilne,

e gniazdo 2P+Z,

* lampki sygnalizacyjne,

* wylgczniki roznicowoprgdowe z cztonem nadprgdowym,
* wylgczniki nadprgdowe.

7.4.3.2. Rozdzielnica parteru nr 1 TP0.1

Projektowana rozdzielnica parteru nr 1 TP0.1 zlokalizowana bedzie na poziomie parteru
w pom. 0.1.Korytarz , gérna krawedz rozdzielnicy na wysokosci 1,9m.

Z TPO.1 zasilane bedg obwody:

* instalacji oswietlenia podstawowego,

* instalacja oswietlenia awaryjnego w zakresie o$wietlenia ewakuacyjnego,
* instalacji gniazd wtykowych 230V,

*  punkty elektryczno-logiczne PEL.

Rozdzielnice parteru nr 1 TPO.1 projektuje sie w wykonaniu podtynkowym, z drzwiami
petnymi IP30(8) o wym. WxSxG: 920x550x110, przystosowang do montazu aparatury
modutowej. Rozdzielnica zamykana na klucz patentowy.

Rozdzielnica zostanie wyposazona w:

* roztgcznik izolacyjny,

» ochronniki przeciwprzepieciowe,
* lampki sygnalizacyjne,

* wylgczniki r6znicowopradowe,

. styczniki,

. przekazniki bistabilne,

* gniazdo 2P+Z,

* lampki sygnalizacyjne,

*  zegar astronomiczny,

*  przetgcznik 0-1-2,

* wylgczniki r6znicowoprgdowe z cztonem nadprgdowym,
*  wylgczniki nadprgdowe.

7.4.3.3. Rozdzielnica parteru nr 2 TP0.2

Projektowana rozdzielnica parteru nr 2 TP0.2 zlokalizowana bedzie na poziomie parteru
w pom. 0.1C.Korytarz , gérna krawedz rozdzielnicy na wysokosci 1,9m.

Z TPO0.2 zasilane bedg obwody:

* instalacji oswietlenia podstawowego,

* instalacja oswietlenia awaryjnego w zakresie oswietlenia ewakuacyjnego,
* instalacji gniazd wtykowych 230V,

* istniejgcy czujnik zanieczyszczenia powietrza,

*  punkty elektryczno-logiczne PEL.

Rozdzielnice parteru nr 2 TP0.2 projektuje sie w wykonaniu podtynkowym, z drzwiami
petnymi IP30(8) o wym. WxSxG: 920x550x110, przystosowang do montazu aparatury
modutowej. Rozdzielnica zamykana na klucz patentowy.

Rozdzielnica zostanie wyposazona w:

* roztgcznik izolacyjny,

» ochronniki przeciwprzepieciowe,
* lampki sygnalizacyjne,

*  wytgczniki réznicowoprgdowe,

»  styczniki,

. przekazniki bistabilne,

e gniazdo 2P+Z,
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* lampki sygnalizacyjne,
*  wytgczniki réznicowoprgdowe z cztonem nadprgdowym,
* wylgczniki nadprgdowe.

7.4.3.4. Rozdzielnica pietra TP1

Projektowana rozdzielnica pietra TP1 zlokalizowana bedzie na poziomie pietra w pom.
1.1.Korytarz , goérna krawedz rozdzielnicy na wysokosci 1,9m.

Z TP1 zasilane bedg obwody:

* instalacji oswietlenia podstawowego,

* instalacja oswietlenia awaryjnego w zakresie o$wietlenia ewakuacyjnego,
* instalacji gniazd wtykowych 230V,

* istniejgca syrena,

. instalacja dzwonkowa,

* instalacja radiowezia

*  punkty elektryczno-logiczne PEL.

Rozdzielnice pietra nr TP1 projektuje sie w wykonaniu podtynkowym, z drzwiami petnymi
IP30(8) o wym. WxSxG: 1070x550x110, przystosowang do montazu aparatury modutowej.
Rozdzielnica zamykana na klucz patentowy.

Rozdzielnica zostanie wyposazona w:

* rozigcznik izolacyjny,

» ochronniki przeciwprzepieciowe,

+ lampki sygnalizacyjne,

* wylgczniki r6znicowopradowe,

»  styczniki,

*  przekazniki bistabilne,

* gniazdo 2P+Z,

* lampki sygnalizacyjne,

* wylgczniki r6znicowoprgdowe z cztonem nadprgdowym,
* wylgczniki nadprgdowe.

7.4.3.5. Istniejaca tablica kottowni TK

Istniejgca tablica kottowni TK. zlokalizowana jest na poziomie piwnicy w pom.
-1.11.Kottownia.
Z tablicy TK zasilane sg obwody:
* instalacji oswietlenia podstawowego,
* istniejgcych instalacji gniazd wtykowych 230V,
* istniejgcych urzadzen kottowni.
Tablica kottowni TK zostanie wyposazona w dodatkowg aparature:
* wylgcznik réznicowoprgdowy z cztonem nadprgdowym,
*  wylgczniki r6znicowopragdowe.

7.4.4. Przeciwpozarowy wylacznik pragdu PWP

Projektuje sie przeciwpozarowy wytgcznik pragdu PWP, przy wejsciu gtéwnym do
budynku, ktory umozliwi odtgczenie budynku od sieci elektroenergetycznej w szafie
wytgcznika gtéwnego budynku WGB.

Nalezy stosowaé przeciwpozarowy wytgcznik prgdu PWP wyposazony w 1XLED zielony
230VAC, 1x LED czerwony 230VAC, 1x styk normalnie otwarty. PWP musi posiadac
Swiadectwo dopuszczenia CNBOP.

7.4.5. Instalacja oswietlenia podstawowego i awaryjnego oswietlenia ewakuacyjnego

Obwody os$wietleniowe nalezy wykona¢ przewodami YDYpzo 3(4,5)x1,5mm2 -
450/750V.
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taczniki oswietlenia montowaé¢ na wys. 120 cm od podtogi. taczniki oswietleniowe w
tazienkach montowa¢ na wysokosci 140cm od podtogi.

W budynku objetym opracowaniem projektuje sie instalacje awaryjnego oswietlenia
ewakuacyjnego, za pomocg opraw z funkcjg autotestu, wyposazonych w modut pozwalajgcy
na prace oprawy minimum przez 1 godzine po zaniku napiecia zasilajgcego, przystosowane
do pracy na ciemno (po zaniku napiecia zasilajgcego).

Projektuje sie oprawy oswietlenia podstawowego i awaryjnego oswietlenia
ewakuacyjnego wyposazone w zrodito $wiatta typu LED. Na potrzeby realizacji dokumentac;ji
projektowej przyjeto matematyczny model krzywych rozsytu sSwiatta konkretnych opraw
oswietleniowych  odpowiadajgcych  swoim  ksztattem  projektowanym  oprawom
oswietleniowym w zakresie sprawnosci, ksztattu i wspotczynnika oddawania barw.

Oswietlenie awaryjne zaprojektowano zgodnie z normg PN-EN 1838:2013. Oswietlenie
podstawowe zaprojektowano zgodnie z normg PN-EN 12464.

Obwody oswietleniowe zabezpieczone bedg wylgcznikami nadmiarowo-prgdowymi
o charakterystyce C oraz wylacznikami roznicowo-prgdowymi o znamionowym pradzie
réznicowym 30mA.

UWAGA:

Wymaga sie stosowania opraw o$wietleniowych o parametrach jak zaprojektowano
lub rwnowaznych bgdz lepszych.

Wykonawca jest bezwzglednie zobowigzany do przedstawienia do akceptacji kart
katalogowych opraw oswietleniowych przed ich zakupem. Wybor wybranych materiatow,
koloréw oraz elementdéw wyposazenia musi by¢ kazdorazowo potwierdzony przez
projektanta i przedstawiciela inwestora.

Lp. | Oznaczenie Wzér graficzny
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8. AwZ, AW2

9. AW1

7.4.6. Instalacja gniazd wtykowych

Obwody gniazd wtykowych wykona¢ przewodami YDY 3(5)x2,5mm2 — 0,45/0,75kV.
Gniazda wtykowe nalezy montowaé na wysokosci 0,3m od podtogi, za wyjgtkiem gniazd w
tazienkach, ktére nalezy montowa¢ na wysokosci 140cm od podtogi, a takze w obrebie
aneksu kuchennego, ktére nalezy zamontowac¢ na wysokosci 110cm od podtogi.

Gniazda wtykowe na oddziale przedszkolnym nalezy wyposazy¢ w blokady
mechaniczne.

Obwody gniazd wtykowych zabezpieczone bedg wytgcznikami nadmiarowo-prgdowymi
o charakterystyce C oraz wytgcznikami réznicowo-prgdowymi 30mA.

7.4.7. Instalacja dzwonkowa

Istniejgcy instalacje dzwonkowg nalezy zdemontowa¢ w miejsce istniejgcej instalaciji
projektuje sie instalacje dzwonkowg skfadajgcg sie ze sterownika (elektroniczna wozna lub
réwnowazny) oraz szesciu dzwonkow.

Zastosowany sterownik ma umozliwiac:
e wyswietlanie czasu i daty,
e wybdr dlugosci lekgiji:

o lekcja normalna — 45min.

o lekcja skrocona - 1+60min.

o dzien wolny od nauki,
programowanie czasu trwania przerw miedzylekcyjnych,
programowanie czasu rozpoczecia i zakonczenia zajec lekcyjnych,
przegladanie rozktadu zajeg,
ustawienie czasu trwania sygnatu dzwiekowego,
programowanie dni wolnych w catym roku szkolnym,
mozliwo$¢ zmiany dnia wolnego na dzien nauki,
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e natychmiastowe wigczenie dzwonka, niezaleznie od wszystkich zaprogramowanych
ustawien.

7.4.8. Instalacja radiowezta

Projektuje sie montaz instalacji radiowezta wraz z gtosnikami zgodnie z planami.
Instalacje podigczy¢ zgodnie ze schematem E22, do wzmacniacza zlokalizowanego w
pomieszczeniu 1.7 Korytarz. Projektuje sie montaz urzadzen umozliwiajgcych rozgtaszanie
poprzez urzgdzenia radiowezta (mikrofon, wzmacniacz etc.). Podtgczenia wykonac¢ kablem
SPC-525CA 2x2,5mm2.

7.4.9. System sygnalizacji pozarowej SSP

Projekt systemu sygnalizacji pozarowej SSP wg odrebnego opracowania.

Na potrzeby zasilania systemu sygnalizacji pozarowej SSP przygotowano wydzielony
obwdd zasilany z wytacznika gtdwnego budynku, z szafy WGB (obwod WGB/QP3), ktory
nalezy zakonczy¢ w pomieszczeniu 1.8 Gabinet dyrektora puszkg pozarowg E90. Zasilanie
wykona¢ kablem (N)HXH-J FE180/E90 3x2,5mm? — 0,6/1kV uktadanym podtynkowo na
uchwytach certyfikowanych przez CNBOP.

7.4.10. Trasy kabli i przewodéw wewnatrz budynku

Trasy przewoddéw wewnatrz budynku nalezy uktada¢ w linii prostej, réwnolegle
do krawedzi Scian i stropéw, w odlegtosciach nie wiekszych niz 30cm od poziomu podtogi
i sufitu, oraz w odlegtosci co najmniej 15cm od krawedzi drzwi i okien. W instalacji wewnatrz
budynku nalezy stosowa¢ przewody wytgcznie z zytami miedzianymi.

7.4.11. Zasilanie urzadzen sanitarnych

Zgodnie z wytyczng branzy sanitarnej w budynku wystepujg projektowane instalacje
sanitarne wymagajgce zasilania, za wyjatkiem urzgdzen w pomieszczeniu -1.11 Kottownia, w
ktéorym modernizacji podlega tylko instalacja oswietleniowa.

Projektowane wg branzy sanitarnej urzgdzenia i instalacje wymagajgce zasilania:

e wentylatory tazienkowe — zasili¢ z obwoddéw oswietleniowych pomieszczen, w ktdrych
zlokalizowane sg wentylatory. Zatgczenie wentylatorow za pomocag tgcznikow
oswietleniowych danych pomieszczen;

e kurtyny powietrzne — zasili¢ z obwodoéw TP0.1/40 oraz TP0.2/15 tablic podrzednych
Zlokalizowanych na poziomie parteru;

o kurtyny dymowe — zasili¢ z obwodu WGB/QP4 szafy wytacznika gtéwnego budynku.
Zasilanie wykonaé¢ kablem (N)HXH-J FE180/E90 3x2,5mm? — 0,6/1kV uktadanym
podtynkowo na uchwytach certyfikowanych przez CNBOP;

e instalacja systemu detekcji gazu — zasili¢ z istniejgcego obwodu tablicy kottowni TK.

7.4.12. Instalacja odgromowa, uziemiajaca i potgczen wyréwnawczych
W budynku zaprojektowano instalacje odgromowg na IV poziomie ochrony
zapewniajgcym 80% skutecznosci zgodnie z normg wieloarkuszowg PN-EN 62305:2012.

Ochrone zapewnia zewnetrzne urzadzenia piorunochronne:

Zwody poziome — jako zwody poziome sztuczne projektuje sie wykorzystanie drutu
FeZn o $rednicy @8mm. Zwody zamontowane zostang na obrzezu dachu obiektu oraz w
jego najwyzszym punkcie. Do zwoddw poziomych podtgczone zostang rynny sciekowe.
Wszystkie urzgdzenia dachowe z materiatdbw izolacyjnych lub przewodzacych, ktore
zawierajg wyposazenie elektryczne i/lub stuzgce przetwarzaniu informacji, powinny
znajdowac sie w przestrzeni ochronnej uktadu zwoddéw poziomych i pionowych. Wymaganie
umieszczenia W przestrzeni chronionej nie dotyczy urzadzen, ktore nie zawierajg
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wyposazenia elektrycznego lub elektronicznego, a dodatkowo spetniajg nastepujgce
warunki:

. wymiary nie przekraczajg 0,3m wysokosci i 1,0m? powierzchni catkowitej oraz
dtugosci 2,0m (urzadzenia metalowe)
. nie wystajg wiecej niz 0,5m nad powierzchnie tworzong przez zwody (urzadzenia

wykonane z materiatow izolacyjnych.

Zwody pionowe — jako zwody pionowe sztuczne projektuje sie:

. iglice kominowe o wysokosci h=1,5m i wystawione 0,8m ponad szczyt komina,
. iglice szczytowe o wysokosci h=1,5m,
. drut FeZn @8mm o wysokosci h=0,4m.

Przewody odprowadzajace — jako przewody odprowadzajgce projektuje sie drut FeZn
0 ¥8mm. Przewody te zostang potgczone ze zwodami poziomymi za pomocg zitgczy
krzyzowych skrecanych, a z uziomem za posrednictwem ztgczy kontrolnych. Przewody te
prowadzone bedg w natynkowo na uchwytach dystansowych.

Zlacza kontrolne — W celu potgczenia przewodow odprowadzajgcych z uziomem
projektuje sie zainstalowanie ztgczy kontrolnych w wykonaniu natynkowym.

Przewéd uziemiajacy — Projektuje sie wykonanie potgczenia ztgcza kontrolnego z tasmag
uziomu fundamentowego bednarkg V4a 30x3,5mm prowadzong w gruncie a w czesci
nadziemnej po konstrukcji budynku.

Uziom — Projektuje sie uziom szpilkowy wykonany pretéw FeZn ®20mm o dtugosci
h=2x3m.

Uziom powinien zapewni¢ wypadkowg rezystancje uziemienia nie wiekszg niz 10Q.
W przypadku trudnoéci w osiggnieciu w/w wartosci nalezy zastosowaé¢ dodatkowe uziomy
pionowe, szpilkowe.

UWAGA: Nalezy wykonac¢ badanie rezystancji ukfadu uziomdéw oraz potfgczen ztgczy
instalacji uziemiajgcej. W przypadku uzyskania pozytywnego wyniku pomiaru dopuszcza sie
wykorzystanie istniejgcego uziomu.

Polaczenia wyréwnawcze — w rozdzielnicy gtéwnej RG projektuje sie montaz Gidéwnej
Szyny Potagczen Wyréwnawczych (GSPW), do ktérej nalezy podtgczy¢ obudowy urzgdzen
elektrycznych oraz elementy wykonane z materiatdw przewodzgcych prad elektryczny.
Dodatkowo w pomieszczeniach wyposazonych w zlewy, brodziki oraz metalowy osprzet,
sanitarny, nalezy wykona¢ lokalne szyny potgczen wyréwnawczych (LSPW), ktére nalezy
instalowa¢ w miejscach uniemozliwiajgcych przypadkowe zerwanie.

Szyny PE projektowanych rozdzielnic nalezy przylgczy¢ do uziemienia ochronnego
o opornosci R £ 10Q. Do uziemienia ochronnego nalezy przytgczy¢é wszystkie obudowy
metalowe zastosowanych urzgdzen oraz wyposazenia.

7.4.13. Instalacja niskopradowa LAN

Punkty elektryczno-logiczne PEL
W kazdym punkcie elektryczno-logicznym PEL projektuje sie montaz gniazda logicznego
typu RJ45 kat. 6. Gniazdo zamontowa¢ w puszce. Puszke doposazy¢ w uchwyt i ramke
stanowigcy kompletne rozwigzanie montazowe jednego producenta.
Parametry punktow PEL:
- gniazda wtyczkowe koloru czerwonego 2P+Z, 230V, 16A,;
- gniazda RJ45 - przystosowane do pracy z okablowaniem w kategorii 6A (gniazda
w kat. 6),
- puszki podtynkowe,
- puszki podtynkowe gniazd wtyczkowych muszg naleze¢ do tej samej linii
wzorniczej, co puszki gniazd instalacji niskopragdowej,
- skretke zakonczy¢ stosujgc standard T568A.
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Kazde gniazdo nalezy oznaczy¢ unikalnym identyfikatorem zgodnie z zasada:
b/c-d, gdzie b — numer pomieszczenia, ¢ - numer panelu, d - numer gniazda, w GPD), ktéry
bedzie wyraznie widoczny na gniezdzie i panelu krosowym w szafie kablowe;.

Punkty elektryczno-logiczne PEL (PELA, PELB, PELC, PELD) projektuje sie w
wykonaniu, podtynkowym przystosowany do montazu aparatury modutowej oraz gniazd
wtykowych.

Punkt elektryczno-logiczny PEL (PELA) wyposazony bedzie w:

* gniazda 230V (4szt.),

* gniazda LAN — RJ45 (2szt.),
* gniazdo HDMI (2szt.).

Punkt elektryczno-logiczny PEL (PELB) wyposazony bedzie w:
* gniazda 230V (2szt.),

* gniazda LAN — RJ45 (2szt.),
* gniazdo HDMI (1szt.).

Punkt elektryczno-logiczny PEL (PELC) wyposazony bedzie w:
* gniazda 230V (6szt.),

* gniazda LAN — RJ45 (2szt.).

Punkt elektryczno-logiczny PEL (PELD) wyposazony bedzie w:
* gniazda 230V (2szt.),

* gniazda LAN — RJ45 (2szt.).

Gtéwny Punkt Dystrybucyjny GPD
Projektuje sie Gtéwny Punkt Dystrybucyjny GPD jako szafe wolnostojacg 24U. Szafe
zlokalizowaé w pom. 1.8 Gabinet dyrektora.
Punkt GPD zostanie wyposazony zgodnie z rysunkiem E20 m.in.:
- przetgczniki 48xRJ-45 1Gb;
- panel cat-6 24xRJ-45;
- panele porzadkujgce (organizery);
- wentylatory z termostatem;
- listwe zasilajgcg 9 gniazdowe;
- patchcordy RJ45/RJ45 cat. 6a;
- przetgcznik 24xRJ45 kat 5 + 2x 10GbaseT + 2x SFP+,
- panel swiattowodowy 12x S.C. duplex/LC.

Odlegtosé od instalacji elektrycznych
Instalujgc okablowanie skretkowe nalezy zachowywac ponizsze bezpieczne odlegtosci
od kabli zasilajgcych:

Odlegtosc¢ od instalacji zasilajgcej [mm]
Typ kabla Brak przegrody Przegroda Przegroda
: ) metalowa
metalicznej metalowa petna
perforowana
Kable SFTP, FFTP 10 5 0
Kable UFTP; FUTP 50 25 0
Kabel UUTP 100 50 0

- Tabela obowigzuje dla wigzki 15 obwodow 230V / 20A. W przypadku mniejszej
ilosci obwodéw, odlegtosci proporcjonalnie sie zmniejszaja.
- Kable 3-fazowe nalezy traktowaé, jako 3 kable 1-fazowe.
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- Obwody o pradzie wiekszym niz 20A nalezy traktowac, jako proporcjonalna
wielokrotno$¢ obwodow 20A.

- Powyzsze zalecenia obowigzujg w przypadku prawidiowego uziemienia ekrandw
kabli transmisyjnych i metalicznych elementéw tras kablowych.

Testowanie i weryfikacja poprawnosci instalacji

W czasie wykonywania instalacji nalezy przestrzega¢ obowigzujgcych standardéw,
zaréwno dla produktow, jak i instalacji oraz wykonywa¢ instalacje zgodnie z instrukcjami
instalacyjnymi producenta okablowania strukturalnego

Po wykonaniu instalacji nalezy m.in. dokona¢ ogledzin zainstalowanych potgczen na
panelach krosowniczych i na gniazdkach pod katem tego, czy:

zakonczenie wykonano zgodnie z instrukcjg instalacyjng producenta; promien giecia jest
zgodny z jego wymogami i normami

oznakowanie komponentéw jest zgodne z normg EN 50174; kable utozono,
uporzadkowano i wykonano pofgczenia uziemiajgce zgodnie z normg EN 50174
i zwymogami producenta wniosek o certyfikacje musi nastgpi¢ najpdzniej 6 miesiecy po
zakonczeniu prac instalacyjnych.

Kazde tgcze transmisyjne okablowania poziomego oznaczy¢ i przetestowaé. Wykonac
wszystkie pomiary dla klasy E tacza statego (permanent link). Na fgcze sklada sie gniazdo
logiczne, kabel poziomy oraz panel krosowy. Sprawdzi¢ nalezy wszystkie potgczenia.
Wykonaé¢ pomiary statyczne oraz dynamiczne. Wyniki wszystkich wykonanych pomiarow
umiesci¢ w dokumentacji powykonawczej.Graniczne wymagania dotyczace wartosci
parametrow transmisyjnych:

F(MHz) V-\r/IEI'LIJ?’\AICEI;\ll\II\Ilg\?Vi NEXT ACR-N PSNEXT ACR-F PSACR-F TLU'\CA)IIEBNII\‘COSC
(dB/100 m) (dB/100m) | (dB/200m) | (dB/L00OmM) | (dB/100m) | (dB/100 m) (dB/100 m)

Max. Min. Min. Min. Min. Min. Min.
1 2.0 75.0 73.0 72.0 67.8 64.8 20.0

3.7 65.3 61.6 62.3 55.8 52.8 23.0
10 5.8 59.3 53.5 56.3 47.8 44.8 25.0
16 7.4 56.2 48.8 53.2 43.7 40.7 25.0
25 9.2 53.3 44.1 50.3 39.8 36.8 245
31,25 104 51.9 41.5 48.9 37.9 34.9 23.8
100 19.0 44.3 25.3 41.3 27.8 24.8 20.1
200 275 39.8 12.3 36.8 21.8 18.8 18.0
250 31.0 38.3 7.3 35.3 19.8 16.8 17.3
300 34.2 37.1 2.9 34.1 19.8 16.8 17.3
400 40.0 35.3 -4.7 32.3 19.8 16.8 17.3
500 45.3 33.8 -11.5 30.8 19.8 16.8 17.3

- Dodatkowe parametry techniczne:

- Rezystancja liniowa (maks.): 95 Q / Km

- Impedancja: 100 +/- 15 Q

- Pojemno$¢ wzajemna (znamionowa): 45 pF / m

- Ttumiennosc¢ sprzezenia (znamionowa): 70 dB

- Nominalna predkos¢ propagacji (NVP): 79 %

- Temperatura instalacji: -5 °C / + 70 °C

- Temperatura pracy: - 20°C/+ 70 °C

- Promien zgiecia w czasie instalacji (min.): 8x srednica kabla
- Promien zgigcia po instalacji (min.): 6x $rednica kabla
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Warunkiem koniecznym dla odbioru kohcowego instalacji przez Inwestora jest uzyskanie
gwarancji systemowej producenta potwierdzajgcej weryfikacje wszystkich zainstalowanych
torow na zgodnosc¢ parametréw z wymaganiami norm wg obowigzujgcych norm.

7.4.14. Ochrona przeciwporazeniowa

Sie¢ elektroenergetyczna w obiekcie pracuje w systemie TN-C (zasilanie budynku), TN-S
(instalacja odbiorcza).

Jako srodek ochrony przed dotykiem posrednim zastosowano samoczynne wytgczenie
zasilania oraz sie¢ potgczen wyréwnawczych. Jako uzupetnienie ochrony przed dotykiem
bezposrednim zastosowano wytgczniki réznicowoprgdowe.

Ochrona podstawowa przed porazeniem prgdem elektrycznym bedzie realizowana przez
zastosowanie izolowania czesci czynnych oraz obudéw o stopniu ochrony co najmniej IP20.

7.4.15. Ochrona przeciwprzepieciowa

Projektuje sie ochrone przeciwprzepieciowg poprzez instalowanie ogranicznikéw
przepie¢ w nastepujgcych rozdzielnicach/tablicach:

- Rozdzielnica gtéwna RG- ogranicznik przepiec typu I+1l (B+C),

- pozostate rozdzielnice - ogranicznik przepie¢ typu Il (C).

7.4.16. Charakterystyka ekologiczna

Projektowane sieci elektroenergetyczne 0,4kV, pod wzgledem wytwarzanego pola
elektromagnetycznego, emisji hatasu i zaktdcen elektromagnetycznych nie ma ujemnego
wptywu na srodowisko, zdrowie ludzi i sgsiadujgce obiekty.

7.4.17. Zakres oddziatywania inwestycji

Obszar oddziatywania obiektu, o ktérym mowa w art. 3 pkt. 20 i w art. 28 ust. 2 ustawy
z dn. 07 lipca 1994r. — Prawo Budowlane, obejmuje tylko dziatke wskazang jako teren
inwestycji.

7.4.18. Uwagi koncowe

e Roboty na budowie powinny by¢ wykonane zgodnie z "Warunkami technicznymi
wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych. Cz. V — Instalacje elektryczne".

o \Wszystkie montowane urzgdzenia i materiaty muszg posiada¢ odpowiednie atesty,
deklaracje zgodnos$ci zezwalajgce na ich stosowanie na terenie Polski i UE.

e Dopuszcza sie mozliwos¢ zastosowania materiatdw innych producentow, pod
warunkiem dotrzymania wymagan technicznych — tych samych Ilub lepszych
parametrach technicznych.

e Po zakonczeniu prac, teren nalezy doprowadzi¢ do stanu pierwotnego.

e Wszystkie roboty instalacyjne oraz uruchomieniowe zwigzane z wykonaniem systemow
nalezy wykonaé¢ w oparciu o dokumentacje projektowg, zalecenia producenta urzgdzen
oraz aktualnie obowigzujgce normy i przepisy.

e Sprawdzeniu pod wzgledem poprawnosci dziatania oraz zachowania wymaganych
parametrow podlegajg wszystkie elementy kazdego systemu.

e Montaz instalacji powinien by¢ wykonany przez uprawnionych instalatorow
posiadajgcych aktualny certyfikat producenta urzadzen.

e Uzytkownik dopilnuje przeszkolenia przez wykonawce instalacji osob, ktére bedag
obstugiwac systemy.

e Po przekazaniu instalacji do eksploatacji Uzytkownik zleci statg konserwacje systemow.
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8. Badania i pomiary

Wymagane dla prowadzonych robdét sprawdzenia i badania nalezy przeprowadzi¢ zgodnie
z wlasciwymi normami, instrukcjami instalacji i DTR urzgdzen i elementéw systemu. W przypadku
braku w/w nalezy zasady uzgodni¢ z Inspektorem Nadzoru. O przeprowadzonych badaniach
i pomiarach nalezy powiadomi¢ Inspektora Nadzoru.

Po wykonaniu instalacji nalezy wykonac¢:

sprawdzenie ciggtosci przewoddw ochronnych, w tym gtéwnych i dodatkowych (miejscowych)
potaczern wyréwnawczych (zgodnie z normg PN-HD 60364-6:2016, wymagana rezystancja
<10),

pomiar rezystanciji izolacji instalacji elektrycznej (zgodnie z normg PN-HD 60364-6:2016),
pomiar rezystancji instalacji uziemiajgcej (zgodnie z normg PN-EN 62305-3 i normg PN-HD
60364-6:2016),

sprawdzenie skutecznosci samoczynnego wytgczenia zasilania (zgodnie z normg PN-HD
60364-6:2016),

proby dziatania instalaciji i urzgdzen (zgodnie z DTR).

pomiary natezenia o$wietlenia.

Kazda wyzej wymieniona praca kontrolno-pomiarowa powinna by¢ zakonczona sporzgdzeniem
protokotu z przeprowadzonych badahn i pomiaréw. Protokét powinien zawieraé co najmniej
nastepujgce dane:

nazwe badanego urzgdzenia i jego dane znamionowe,
miejsce zainstalowania danego urzadzenia,

rodzaj wykonanych pomiardw,

nazwisko osoby wykonujgcej pomiary,

date wykonania pomiaréw,

spis uzytych urzadzen i ich numery,

liczbowe wyniki pomiarow,

uwagi i wnioski.

Wszystkie elementy Robodt, ktére wykazg odstepstwa od postanowien niniejszej specyfikacji
zostang ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

Nalezy wykonaé¢ prébe dziatania przycisku pozarowego. Prébe nalezy zakonczy¢ stosownym
protokotem.

9. Obmiar robét

Obmiar robot polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych Robét oraz podaniu
rzeczywistych ilosci uzytych materiatow. Obmiar Robot obejmuje Roboty objete umowg oraz
ewentualne dodatkowe Roboty i nieprzewidziane, ktérych konieczno$é wykonania uzgodniona bedzie
w trakcie trwania robét, pomiedzy Wykonawcg a Inspektorem nadzoru.

Jednostkg obmiarowg jest:

a) dla rozdzielnic, szaf kablowych — 1 kpl.

b) dla urzadzen i aparatury— 1 szt. lub 1 kpl.

c) dla przewoddw, koryta kablowego — 1 mb.

10. Opis sposobu odbioru robét budowlanych

Po zakohczeniu robot elektrycznych przed ich odbiorem Wykonawca zobowigzany jest do
przeprowadzenia tzw. prob montazowych, tj. technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych robot
wraz z dokonaniem potrzebnych pomiaréw i probnym uruchomieniem poszczegdlnych przewoddw,
instalacji, urzgdzen (wymagane badania w punkcie ,Badania i pomiary”).

Badaniom podlegajg wszystkie rodzaje instalacji elektrycznych, a w szczegélnosci:

instalacja awaryjnego oswietlenia ewakuacyjnego,

instalacje zasilajgce,

instalacja uziemiajgca,

urzgdzenia rozdzielcze i zasilajgce,

odbiorniki elektryczne stanowigce wyposazenie inwestorskie w zakresie prawidtowo$ci ich
podtgczenia do instalacji.

Kazda praca kontrolno-pomiarowa powinna by¢é zakonczona sporzgdzeniem protokotu
z przeprowadzonych badan i pomiaréw.
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Odbidr robot budowlanych wykonac¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru
Robot Budowlano-Montazowych w zakresie instalacji elektrycznych.

Przejecia Robot nalezy dokonywacé zgodnie z Polskimi Normami i art. 54-56 Prawa Budowlanego.

Przyjecie Robét moze nastgpi¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych préb
i pomiaréw, jak réwniez wykonania prac zgodnie z dokumentacja Wykonawczg, a takze
obowigzujgcymi normami oraz przepisami.

Do odbioru nalezy przedtozy¢ dokumentacje powykonawczg, wraz z wymaganymi badaniami
i pomiarami.
Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac:

- komplethg dokumentacje techniczng powykonawczg, sktadajgcg sie z poszczegdlnych

dokumentow sktadowych projektu uaktualnionych o wprowadzone zmiany,
- protokoty, badania i pomiary,
- instrukcje funkcjonowania, obstugi i konserwacji potrzebne do eksploatacji urzgdzen.

11. Opis sposobu odbioru robét

Wykonane roboty podlegajg nastepujacym odbiorom:
badanie dostaw materiatow;
- kontrola prawidtowos$ci wykonania robot,
- sprawdzenie profilowania i zageszczenia podtoza (fundament branza konstrukcyjna),
- odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu;
- odbiér ostateczny, koncowy;
- odbiér pogwarancyjny.
Odbiory dokonywane bedg wedtug ogdlnie przyjetych zasad.
W ramach odbioréw czesciowych nalezy skontrolowa¢ zgodnos¢ zamontowania elementow
i wykonania robét z Dokumentacjg Projektowg i obowigzujgcymi przepisami.
Odbiér pogwarancyjny dokonany bedzie na podstawie oceny wizualnej. Odbiér bedzie polegat na
ocenie robot zwigzanych z usunieciem wad i usterek, ktére ujawnig sie w okresie gwarancji i rekojmi.

12. Opis sposobu rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych

- roboty tymczasowe — utrzymanie zasilania budynku biurowego.
- prace towarzyszace (inwentaryzacja powykonawcza) w gesti Wykonawcy. Koszt wyzej
wymieniony poda Wykonawca w ogodlnej cenie zakresu robot elektrycznych.

13. Podstawa ptatnosci

- Podstawe ptatnosci stanowi montaz 1 kpl. tablic, rozdzielnic, gniazd wtykowych.

- Podstawe ptatnosci stanowi montaz 1 szt. aparatury elektrycznej (oprawy oswietlenia
awaryjnego i itp.).

- Podstawe ptatnosci stanowi utozenie 1mb przewodu, kabla, korytka kablowego, rury
ostonowe;.
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Branza:

14. Dokumenty odniesienia

Roboty wykonywane bedg zgodnie z zasadami sztuki budowlanej oraz zgodnie z nastepujgcymi

normami i przepisami:

Lp. Rodzaj i numer dokumentu Tytut dokumentu
Ustawa z dn. 7 lipca 1994r.
1. (Dz. U. z 2017r. poz. 1332 z pbézniejszymi Ustawa Prawo Budowlane
Zmianami)
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury
> z 12 kwietnia 2002r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
' (Dz. U. 2015r. poz. 1422 z pdzniejszymi odpowiadac budynki i ich usytuowanie
Zmianami)
Rozporzadzenie Ministra Transportu,
Budownictwa i Gospodarki Morskiej w sprawie szczegbétowego zakresu i formy projektu
3. z 25 kwietnia 2012r. budowlanego
(Dz. U. z 2012r. poz. 462 z pdzniejszymi
Zmianami)
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w K sprawie szgzlfgofoyvego ?ikrg'su r: . formz
4. | 22 wrzesnia 2004r. do umen_tacll_ proje 'tOWEj, specyfikacji technicznyc
(tekst jednolity - Dz. U. 2013r. poz. 1129) wykonania i _odbloru _ robot budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury . . . S
' w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
5. | z dnia 6 lutego 2003r. konywania robét budowlanych
(Dz. U. z 2003r. Nr 47 poz. 401) wykony 4
6. NSEP-E-004:2014 Elel_<troenerg_etyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.
Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 4-41.:
7. PN-HD 60364-4-41:2017 Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona
przed porazeniem elektrycznym
Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 4-43:
8. PN-HD 60364-4-43:2012 Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona
przed pradem przetezeniowym
9. PN-EN 1838:2005 Zastosowanie oswietlenia - O$wietlenie awaryjne
10. | PN-HD 60364-6:2016 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Czesc¢ 6.

Sprawdzanie.




