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1. WSTEP
1.1 Przedmiot i zakres specyfikacji
Niniejszy tom specyfikacji obejmuje wymagania dotyczace dostawy i montazu windy dla zadania: ,PRZEBUDOWA
WINDY W BUDYNKU RATUSZA URZEDU MIASTA | GMINY KORNIK”

Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe, uzyte w niniejszej specyfikacji, s zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i

okresleniami zawartymi w ST 0.0 — Wymagania ogoine.

1.2 Klasyfikacja robét wg Wspoélnego Stownika Zamoéwien (CPV)

Grupy Klasy Kategorie Opis

45200000-9

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich cze$ci oraz roboty w zakresie inzynierii Ilgdowe;j i
wodnej

45220000-5

Roboty inzynieryjne i budowlane

45223000-6 | Konstrukcje

45223800-4 | Montaz i wznoszenie gotowych konstrukcji

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW

Wyrobami stosowanymi przy wykonaniu robot bedacych przedmiotem niniejszej specyfikacji sa:

WINDA
Specyfikacja techniczna

Udzwig

llo$¢ pasazeréw
Wysokos$¢ podnoszenia
llo$¢ przystankow
Szyb

Sciany kabiny

Lustro

Podtoga

Sufit

Drzwi kabinowe
Dzwi szybowe
Porecz

Zjazd awaryjny
Kasety wezwan
Pietrowskazywacze
Strzatki
Komunikacja

Dodatki

630 kg
8
6,70m

samonosny, nie powigzany z konstrukcjg budynku
wedtug technologii producenta windy

1/2 — tylnej $ciany
PVC wykfadzina antyposlizgowa
oswietlenie LED, punktowe (4-6 punktéw), o cieptej barwie
szklane
szklane
okragta
do najblizszego przystanku z otwarciem drzwiowego
stal nierdzewna INOX
na parterze
na kazdym pietrze
linia GSM

przyciski w opisem w jezyku Braille'a,
jazda pozarowa
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Parametry projektowanej windy:

PROJEKTOWANA WINDA

Model

Szerokos¢ szybu [cm] 163
Glebokos¢ szybu [cm] 193
Orientacyjny 163 x 193
Otwor w stropach [cm]

Wymiary wewnetrzne 110 x 140 cm
kabiny / platformy

Nadszybie [cm] 340
Podszybie [cm] 107

Predkos¢ [m/s] 0,15

Typ napedu elektryczny
Rodzaj zabudowy kabina
Drzwi Przesuwne, automatyczne, 90 cm
Sterowanie Nie wymaga statego
trzymania przycisku
Uwagi -zaktada powiekszenie szybu na
dtugosé, co jest mozliwe do wykonania
UWAGA!

1. W zaleznosci od technologii producenta oraz po rozebraniu istniejgcego szybu i oczyszczeniu $cian, dopuszcza sie
zmianeg nastepujacych parametrow:

- dtugos¢ szybu

- gtebokos¢ podszybia

- drzwi przesuwne automatyczne/rozwierane potautomatyczne

- predkosc¢

2. Zaréwno winda jak i konstrukcja szybu powinny zapewni¢ maksymalny poziom izolacyjnosci akustycznej. Dzwigki
oraz drgania nie powinny stanowi¢ ucigzliwosci dla uzytkownikéw obiektu.

3. Réznica poziomoéw podtogi kabiny dzwigu, zatrzymujgcego sie na kondygnaciji uzytkowej i posadzki tej kondygnaciji
przy wyjsciu z dzwigu nie powinna by¢ wieksza niz 0,01 m.

Wentylacja — projektuje sie wentylacje grawitacyjng szybu windy za pomoca kratki i otworu w stropie, przejscie przez
strefe poddasza kanatem @160 mm, zakonczenie kominkiem wentylacyjnym w dachu.

3.  WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ i srodowisko wykonywanych robot.
Na zadanie, wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
Do transportu materiatéw, sprzetu budowlanego i urzadzen stosowaé sprawne technicznie srodki transportu.
Srodki transportu powinny zabezpieczaé zatadowane wyroby przed wptywami atmosferycznymi.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na
jakos¢ robot i wlasciwosci przewozonych towaréw. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetniac
wymagania przepiséw ruchu drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.
Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
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5.  WYMAGANIA DOTYCZACE MONTAZU ELEMENTOW WYPOSAZENIA
Montaz wszystkich elementéw wyposazenia wedtug wskazan wybranego producenta.

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR ELEMENTOW WYPOSAZENIA ORAZ ICH MONTAZU
Ogodlne wymagania dotyczace wykonania roboét, dostawy materiatéw, sprzetu i srodkéw transportu podano w ST 0.0
,Wymagania ogdine".
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jako$ci robot, materiatéw i urzagdzen.
Wykonawca zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli jakosci robét (zgodnie z PZJ) na terenie i poza
placem budowy.
Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat Technicznych przez
jednostki posiadajgce odpowiednie uprawnienia budowlane.
W zaleznosci od rodzaju robét i warunkéw wystepujgcych na budowie odbiér konstrukcji z drewna moze by¢
przeprowadzony czesciowo w trakcie robét (odbiér miedzyoperacyjny) oraz po zakonczeniu robot.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT
Ogodlne zasady i wymagania dotyczgce obmiaru robét podano w ST 0.0 ,Wymagania ogdlne".
Obmiar roboét okresla ilos¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami umowy.
llo$¢ robot oblicza sie wedtug pomiaréw z natury.
Jednostki obmiarowe:
W szt.:

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot i ich przejecia podano w ST 0.0 ,Wymagania ogdine".
Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.
Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy.
Odbiér jest potwierdzeniem wykonania roboét zgodnie z postanowieniami Umowy oraz obowigzujgcymi Normami
Technicznymi (PN, EN-PN).

9. ROZLICZENIE ROBOT
Ogodlne zasady dotyczace ptatnosci podano w specyfikacji ogolnej ST 0.0.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
Dokumentacjg odniesienia jest:
1. Swz
2.  umowa zawarta pomiedzy Wykonawca a Zamawiajgcym wraz z harmonogramem roboét, zatwierdzona przez
Zamawiajgcego dokumentacja budowlana i wykonawcza ww zadania
normy
aprobaty techniczne
inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji
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Instrukcje montazu wybranych producentow

WTWIOR - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét — ITB

EN 81-20 i EN 81-50 — Normy dzwigowe

PN EN81-20 -Dzwigi przeznaczone do transportu oséb i towaréw

PN EN81-21 -Nowe dzwigi osobowe i towarowe w istniejacych budynkach

aprwnhE

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.




