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ST — 00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrgjwmagania dotyece wykonania i odbioru robot, ktére
zostan wykonane w ramach projektu pn. ,Budowa obiektoweparchitektury".

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokurmpergtargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realigac
rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja technicznajotugg wszystkie czynnéci umazliwiajgce i majce na
celu wykonanie rob6t zwzanych z realizagjzamierzenia inwestycyjnego, zgodnie z zakresem
przedstawionym w dokumentacji projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

llekro¢ w ST jest mowa o:

1.4.1. obiekcie malej architektury - najeprzez to rozumieniewielkie obiekty, a w szczego6lém:

a) kultu religijnego, jak: kapliczki, krzg przydrane, figury,

b) posgi, wodotryski i inne obiekty architektury ogrodowe

c) wzytkowe stuzgce rekreacji codziennej i utrzymaniu pgatku, jak: piaskownice, Ktawki, drabinki,
smietniki.

1.4.2. budowie - naly przez to rozumiewykonanie obiektu budowlanego w oflignym miejscu, a
takze odbudow, rozbudow, nadbudow obiektu budowlanego.

1.4.3. robotach budowlanych - najeprzez to rozumiebudow, a take prace polegage na
przebudowie, montal, remoncie lub rozhiérce obiektu budowlanego.

1.4.4. terenie budowy - naleprzez to rozumieprzestrzé, w ktérej prowadzonegsoboty budowlane
wraz z przestrzenizajmowan przez urzgdzenia zaplecza budowy.

1.4.5. dokumentacji budowy - naleprzez to rozumiezgtoszenie robét wraz z zazonym projektem,
protokoty odbiorow kacowych.

1.4.6. aprobacie technicznej - nglgrzez to rozumiepozytywry ocerg techniczm wyrobu,

stwierdzagca jego przydatn& do stosowania w budownictwie.

1.4.7. wyrobie budowlanym - nale przez to rozumiewyrdb w rozumieniu przepiséw o ocenie
zgodndci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zé@tiowania lub zastosowania w sposob
trwaly w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obratko wyréb pojedynczy lub jako zestaw wyboréw
do stosowania we wzajemnym pateniu stanowgcym integralg catas¢ uzytkows.

1.4.8. materialach - nale przez to rozumiewszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak réain
rézne tworzywa i wyroby niezlsine do wykonania robét, zgodnie z dokumentacpjektowny i
specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przepdhktora nadzoru.

1.4.9. odpowiedniej zgod#&a - nalezy przez to rozumiezgodndé wykonanych rob6t dopuszczalnymi
tolerancjami, a jdi granice tolerancji nie zostaty olétene -z przegitnymi tolerancjami przyjmowanymi

zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.



1.4.10. poleceniu Inspektora nadzoru - aalerzez to rozumiewszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisgndng/czce sposobu realizacji rob6t lub innych
spraw zwgzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.11. projektancie - nafe przez to rozumieuprawnion osole prawry lub fizyczrg bedaca autorem
dokumentac;ji projektowe;j.

1.4.12. przedmiarze rob6t - najeprzez to rozumiezestawienie przewidzianych do wykonania robét
wedtug technologicznej kolejgoi ich wykonania wraz z obliczeniem i podaniensgiorob6t w ustalonych
jednostkach przedmiarowych.

1.4.13. ustaleniach technicznych - nglerzez to rozumieustalenia podane w normach, aprobatach
technicznych i szczego6towych specyfikacjach tectmych.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robét

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékiach wykonania oraz za ich zgodid dokumentagj
projektows, specyfikag} techniczi i poleceniami inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy, w terminie okrdonym w dokumentach umowy przei@aWykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymdirénistracyjnymi, oraz egzemplarz dokumentacji
projektowej i specyfikacji technicznej.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Przekazana dokumentacja projektowa ma zawiepss, czs¢ graficzry, i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegétowych warunkach umowy.

1.5.3. Zgodné robot z dokumentagjprojektowy i specyfikacy techniczi

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczrez alodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Inspektora nadzoru stangwahcznik do umowy, a wymagania wyszczegolnione wéblggednym
z nich g obowgzujgce dla wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catekalmentacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolinych dokumentéw obpwe kolejnd¢ ich waznaosci
wymieniona w ,,0gdlnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mie wykorzystywd btedéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotinspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich ania
poprawek.

W przypadku Stwierdzenia ewentualnych rozb@ci podane na rysunkach wielia liczbowe wymiaréw
s wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiadyjgrhy¢ zgodne z dokumentacprojektowy i
specyfikacy techniczn.

Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w specyfikacjchmicznej da uwazane za wartai
docelowe, od ktérych dopuszczalreosichylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatow i elementéw budowli mushy¢ jednorodne i wykazywiazgodnd¢ z okreflonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie malppuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy dostarczone materiaty lub wykonarmty nie lgda zgodne z dokumentagj
projektows lub specyfikagj techniczi i majg wptyw na niezadowalagg jakos¢ elementu budowli, to
takie materialy zostarrasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykoa@onownie na koszt
wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Teren prowadzonych robét jest ogrodzony i nie wyandgdatkowych zabezpieaze

1.5.5. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej. Stosowane materiaty siepalne.
1.5.6. Ochrona wiasioi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkpimstalacji i uradzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i pod jego
poziomem, takie jak rurogii, kable, itp. Wykonawca zapewni Wéwe oznaczenie i zabezpieczenie



przed uszkodzeniem tych instalacji i aolzex w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalgjkonawca bezzwitocznie powiadomi Inspektora
nadzoru i zainteresowanychykownikéw oraz kdzie z nimi wspoétpracowat, dostarczajwvszelkiej
pomocy potrzebnej przy wykonaniu napraw. Wykonatxgizie odpowiadaza wszelkie spowodowane
przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na paeihni ziemi i urgdzeh podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawesgjo.

1.5.7. Ograniczenie olgien osi pojazdéw

Wykonawca stosowesie bedzie do ustawowych ograniazebcikzenia na é przy transporcie materiatow
i wyposaenia na teren robot.

1.5.8. Bezpieczestwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét wykonawcgdhie przestrzegaprzepiséw dotyceych bezpieczestwa i higieny
pracy.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do
robot od daty rozpogzia do daty odbioru ostatecznego.

Wykonawca zobowdzany jest znawszelkie przepisy wydane przez organy administpatjstwowe;j i
samoradowej, ktore g w jakikolwiek sposéb zwizane z robotami idulzie w peini odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznyctiqzas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymag# prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych gaizen lub metod i w sposob
ciggly bedzie informowa Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedajaavkopie zezwolg i inne
odnaine dokumenty.

1.5.10. Stosowanieesto prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawszelkie przepisy wydane przez organy administgagistwowe;j i
samorzadowej, ktore g w jakikolwiek sposéb zwgzane z robotami idalzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznyctigzas prowadzenia robot.

2. MATERIALY

2.1. Materialy nieodpowiadapce wymaganiom jakdciowym

Materiaty nieodpowiadafe wymaganiom jak@iowym zostan przez Wykonawe wywiezione z terenu
budowy, ladz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykocaaw
wykonuje na wlasne ryzyko, lige sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane na#ferdo czasu gdyeola one potrzebne do
robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczerdanhowaly swaj jakosé i wtasciwosé do robot i byty
dostpne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@agxlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

2.3. Wariantowe stosowanie materialdw

Jeli dokumentacja projektowa lub specyfikacja teckini przewidy mazliwo$¢ zastosowania édych
rodzajow materialtdw do wykonania poszczegélnycimeletdw rob6t Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzajariatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie mge by pézniej zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowkany do aywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonanych robo6t. Spex uzywany do rob6t powinien kéyzgodny z ofegt Wykonawcy
i powinien odpowiadapod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w specyfikacji technicznej,
programie zapewnienia jaka lub projekcie organizacji rob6t, zaakceptowarnyrez Inspektora
nadzoru.

Liczba i wydajndé¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadamistikmgmi
w dokumentaciji projektowej, specyfikacji technicgneskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym umow

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Bdzie spetniat normy ochronyodowiska i przepisy dotygee jego
uzytkowania.

4. TRANSPORT



4.1. Ogélne wymagania dotyczce transportu

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiglodkow transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkéw transportu ¢nizie zapewni@prowadzenie robét zgodnie z zasadami gkreymi w
dokumentaciji projektowej, specyfikacji technicznejskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym w umowie.

4.2. Wymagania dotycace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdispetni@ wymagania dotycce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gfegi na osie i innych parametréw technicznystodki
transportu nieodpowiadgje warunkom dopuszczalnych ofien na osie mogby¢ dopuszczone przez
wiasciwy zarzd drogi pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnegtkowania odcinkéw drég na
koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego
przejazdami na drogach publicznych oraz dojazdadenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdidnie z umoworaz za jaké& zastosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodfia dokumentagj projektovs, wymaganiami
specyfikacji technicznej, programem zapewnieni@jek projektu organizacji rob6t oraz poleceniami
Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza peta obstug geodezyjn przy wykonaniu wszystkich
elementow robot okétonych w dokumentacji projektowej lub przekazanyehpsmie przez Inspektora
nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek gdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wykonaniu robét
zostan, jesli wymaga tego ledzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykoramacwiasny koszt.
Decyzje Inspektora nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementddt keda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentaobwy, dokumentacji projektowe;j i
specyfikacji technicznej, a ta& w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyez realizacji robét érda wykonywane przez Wykonawaie pé&niej
niz w czasie przez niego wytyczonym, poddmpwstrzymania robét. Skutki finansowe z tytutu
wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawc

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok jakosci robot i stosowanych materiatéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli,aekapc w to personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i
wszystkie urgdzenia niezbédne do pobierania prébek i badaateriatdow oraz robét.

Wykonawca bdzie przeprowadzZapomiary i badania materialtéw oraz robo6t zstatliwoscia

zapewniajcg stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji
Minimalne wymagania co do zakresu badéach czstotliwosci 53 okreslone w specyfikacji technicznej. W
przypadku gdy nie zostaty one tam altoae, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontjedt konieczny,
aby zapewrd wykonanie robét zgodnie z umaw

Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem laaiateriatow i robét ponosi
Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adip, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w specyfikamihnicznej, stosowamozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptayazez Inspektora nadzoru.

Przed przysipieniem do pomiarow lub batiaWykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykongmomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.3. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru me dopyci¢ do wycia tylko te wyroby i materiaty, ktére:

1. posiadaj certyfikat na znak bezpiears#wa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami
technicznymi okrédonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz whéciwych przepisow i
informacji o ich istnieniu zgodnie z rozpgdzeniem MSWIA z 1998 r.

2. posiadaj deklarac} zgodndci lub certyfikat zgodngi z:



- Polslg Normg

- aprobag techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowidtaskiej Normy, jeeli nie
objete certyfikacy okreslong w pkt 1 i ktére spetnigjwymogi specyfikacji technicznej.

3. znajduy sie w wykazie wyrobow, o ktérym mowa w rozpgdzeniu MSWIA z 1998 r. (Dz. U. 99/98).
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumengynsymagane przez specyfikadgchniczn, kazda
ich partia dostarczona do rob@dzie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposéb jednoznaczny jej
cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnigych wymaga beda odrzucone.

6.4. Dokumenty budowy

a) zgtoszenie robot,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustale

[4] Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy éda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomedabezpieczonym.
Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugpj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane daaug|
nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie zudokntacja projektosv
i specyfikacy techniczi, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powanaigniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru,.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdbrobdt podanych w kosztorysie ofertowym lub
gdzie indziej w specyfikacji technicznej nie zwalWykonawcy od obowzku ukaiczenia wszystkich
robét. Bedne dane zostarpoprawione wg ustatelnspektora nadzoru naspiie. Obmiar gotowych
robét kedzie przeprowadzony z €ztaicia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy
lub w innym czasie okélonym w umowie.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Zasady okréania ilosci robdt podaneasw odpowiednich specyfikacjach technicznych i KNéthraraz
KNNR-ach.

Jednostki obmiaru powinny bygodne z jednostkami oktenymi w dokumentacji projektowe;j i
kosztorysowej.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rohgiatzaakceptowane przez
Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych, to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowedda przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznoéci od ustalé odpowiednich specyfikacji technicznej, roboty pm#j nastpujacym odbiorom:
a) odbiorowi ostatecznemu (oowemu),

b) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér ostateczny (koowy)

8.2.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetgpgo wykonania rob6t w odniesieniu do zakresu
(ilosci) oraz jakdci.

Calkowite zakdczenie rob6t oraz gotowéddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe powiadomieniem pisemnym Zamaveeggo.

Odbiér ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru Zakenia robdt i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w



punkcie 8.2.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaeporez Zamawiagego w obecriei Inspektora
nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiegap roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie
przeditazonych dokumentéw, wynikéw badapomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiovykonania
robot z dokumentagjprojektovy i specyfikacy techniczn.

W toku odbioru ostatecznego robo6t, komisja zaparna realizac ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw roboét zanikggych i ulegaicych zakryciu oraz odbioréw eiowych, zwtaszcza w zakresie
wykonania rob6t uzupetigjych i robot poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot gagowych lub robét uzupetniggych w
poszczegodlnych elementach konstrukcyjnych i widaeniowych, komisja przerwie swoje czydoioi
ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegoéinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejmektacy projektows i specyfikacj techniczig z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, k@oceni
pomniejszon wartas¢ wykonywanych rob6t stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.
8.2.2. Dokumenty do odbioru ostatecznegafkave)

Podstawowym dokumentem jest protoké6t odbioru ostatego robot, spogdzony wg wzoru ustalonego
przez Zamawiagcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zoheany przygotowanas¢pujace dokumenty:

1. dokumentaejpowykonawcs, tj. dokumentagj budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku
wykonania robot,

2. deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatow, certyfikaty na znak
bezpieczastwa zgodnie z specyfikacjechniczig i programem zabezpieczenia jakip

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego ngegbgotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniuykddaweg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige zestawione wg wzoru
ustalonego prze Zamawigggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupaghicych wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wykonanie.

8.3. Odhiér pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidtrawgzanych z usugciem wad, ktore ujawni
sie w okresie gwarancyjnym ¢kojmi.

Odbiér pogwarancyjnydalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.2. ,0dbior ostateczny robo6t”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykanaa jednostk obmiarovwg
ustalory dla danej pozycji kosztorysu preyj przez Zamawiarego w dokumentach umownych.

Dla robdt wycenionych ryczattowo podstaptatnagci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagic
przyjeta przez Zamawiagego w dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynageote ryczattowe dgizie uwzgédniac wszystkie
czynndci, wymagania i badania sktadeg s¢ na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w ST i w
dokumentaciji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe rddgdy obejmowa:

* robocizre bezpdredni wraz z narzutami,

 wartas¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazymoayawentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

* wartas¢ pracy sprgtu wraz z narzutami,

* koszty pdrednie i zysk kalkulacyjny,

« podatki obliczone zgodnie z obaujacymi przepisami, ale z wytzeniem podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 20408 sprawie bezpiecastwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dzz @003 r. Nr 48 poz. 401).



ST 00.01 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONWA
| ODBIORU ROBOT - MALA ARCHITEKTURA

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngyjwmagania techniczne dotygze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z monteemelementéw matej architektury.

W celu petnego zrozumienia zakresu rob6t, standardéteriatdw i wykonania robét niniegSpecyfikacg
Techniczn nalezy rozpatrywa tacznie z pozostatymi dokumentami, stangeyimi Opis przedmiotu
zamowienia.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosoyakwedokument przetargowy i kontraktowy przy zldcan
realizacji robét wymienionychv punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

-Montaz elementdéw matej architektury (dwa adzenia d@&wiczen (sitowni zewrtrznej, stojaki rowerowe,
samoobstugowa stacja naprawy rowerow, stét piknikow

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Stosowane okgenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STO-00.00

"Wymagania ogoélne".

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w STO-00.00 "Wymagania ogoélne".

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STO-00.00 ,Wymagania ogoéine”.

2.2. MATERIALY

2.2.1. ELEMENTY MALEJ ARCHITEKTURY

- Krzesto do wyciskania+ wygg gorny

Wymiary: 240x89 cm

Wysokas¢: 185 cm

Wysokas¢ upadku: 45 cm

Powierzchnia zderzenia: 540x 389 cm

Konstrukcja: Rury i profile o nejsrednicy, tazyska kulowe
Zabezpieczenie konstrukcji: Podktad cynkowy
Wykonczenie: HDPE anty-skid , lakier poliestrowy
Fundament: Kotwa mocowana w fundamencie betonowym

- Surfer + twister

Wymiary: 183x88 cm

Wysokas¢: 185 cm

Wysokas¢ upadku: 53 cm

Powierzchnia zderzenia: 483x388 cm

Konstrukcja: Rury i profile o rinejsrednicy, tazyska kulowe
Zabezpieczenie konstrukcji: Podkiad cynkowy
Wykonczenie: HDPE anty-skid , lakier poliestrowy
Fundament: Kotwa mocowana w fundamencie betonowym

-Stojaki dla roweréw

Dtugosé: 80 cm
Srednica: 48,3 cm
Wysokas¢: 84cm



Konstrukcja: wykonany z rur stalowych
Zabezpieczenie konstrukcji: ocynk ogniowy
Fundament: Montaza pomog zabetonowania nég stojaka w fundamencie betonowym

- Samoobstugowa stacja naprawy roweréw

Dtugosé: ok. 700mm

Szerokdé: ok. 500mm

Wysokas¢: 1650

Wykonana z profilu stalowego 200x100mm

Ocynk+ malowanie proszkowe w dowolnym kolorze palRAL

Fundament: Montaza pomog kotew stalowych w fundamencie betonowym

Standardowe wyposaenie

e Pompka z énieniem 10 bar umdiwia pompowanie wentyli typu: Dunlop DV, Presta &V,
Schrader AV
* Manometr

e Zestaw sprawdzonych, markowych rglzi zabezpieczonych za pomdtek ze stali pokrytych PCV

e Whkretak krzyzowy
*  Whkretak ptaski
*  Whkretak Torx T25
* Klucz nastawny
*  Klucz ptaski 8x9mm, 13x15mm
»  Zestaw kluczy imbusowych wgkojesci
e Lyzki do opon z tworzywa
(eliminujg ryzyko uszkodzenia obezy)

- Stot piknikowy (fawostot)

Dlugos¢: 195 cm

Szerokg¢: 160 cm

Szerokd¢ blatu: 65 cm

Szerokd¢ siedziska: 32 cm

Wysokas¢: 80cm

Waga: ok. 70 kg

Konstrukcja: Lite drewno jodtowe impregnowane ir@glowane lakierobej;
Fundament: Przykcenie do cokotéw betonowych i wkopanie do gruntu,

2.2.2. MATERIALY MONTA ZOWE

a) Stopy fundamentowe, zgodnie z instrghmjoducenta

b) Sruby montaowe

c) Piasek

d) Cement

3. SPRZET

3.1. OgoIne wymagania dotygz sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STO-00.00 ,Wymagania ogélne”.
4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STO-00.00 ,Wymagania ogélne”
4.2. Transport pozostatych materiatow

Transport elementow betonowych i ich roztaduneleayalvykonywa: z dua starannécia, aby nie uszkodzi

elementéw betonowych oraz

nie uszkodz innych elementéw w terenie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne wymagania dotygee wykonania rob6t podano w STO-00.00 ,Wymaganiaroay.



5.2. Montaz malej architektury

Zgodnie z instrukej producenta. Trwale posadowionych w gruncie, praydnych i zalanych w stopach
betonowych

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w STO-00.00 ,Wymagania ogdlne” argadnie z pozostatymi
wytycznymi wskazanymi w

pozostatych ogciach dokumentacji w zakresie matej architektumk{dracje zgodni i atesty).

6.2. Sprawdzenie elementéw malej architektury

a) Zgodnie z instrukgjproducenta

b) Zgodnie z obowzujagcymi normami bezpiecistwa

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robé6t podano w STO-00.00 ,\Ayemia ogdine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

- 1 szt. (sztuka) zamontowanegoddzenia matej architektury

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STO-00.00 ,\Alyamia ogoine”.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengggjojektows, SST i wymaganiami IN, j@li wszystkie
pomiary wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyge podstawy ptatrigi

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsgi w STO-00.00 ,Wymagania ogélne” oraz pozostakgciz
dokumentacji projektowej w

zakresie malej architektury.
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