STWIORB D.01.01.01

D.01.01.01. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWiIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot
zwigzanych z wyznaczeniem / odtworzeniem trasy drogowe;j i jej punktow wysokosciowych
dla Zadania: ,,Sprawny i przyjazny srodowisku dostep do infrastruktury portu w
Swinoujsciu — etap 1”” — Czes¢ 5 Zadanie nr 2. Budowa nowego odcinka drogi laczacej
ulice Barlickiego z drogg krajowa nr 3

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWIORSB jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Robdt wymienionych w p. 1.1.

Niniejsza STWIORB stanowi uzupetnienie do STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
0golne”, a oba te dokumenty stanowig catos¢ dla robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Robdt objetych STWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiIORB stanowig wymagania dotyczace Robot
zwigzanych z wyznaczeniem / odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych drogi w
terenie réwninnym zgodnie z Dokumentacja Projektowa oraz sporzadzeniem inwentaryzacji
powykonawczej i w szczegdlnosci obejmuja:

a) zatozenie osnowy realizacyjnej, w dowigzaniu do punktow osnowy panstwowej,
b) wytyczenie punktéw gtéwnych trasy,

€) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie o0si),

d) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

e) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

f) biezaca obstuge geodezyjnag budowy,

1.4. Okreslenie podstawowe

Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych — wytyczenie punktow gtéwnych trasy
projektowanej drogi na podstawie planu sytuacyjnego wraz z uksztattowaniem
wysokosciowym na podstawie profilu podtuznego

Punkty glowne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koncowy punkt trasy.

Reper — zasadniczy element znaku wysokosciowego lub samodzielny znak wysokosciowy,
ktorego wysokos¢ jest wyznaczona.

Znak geodezyjny — znak z trwalego materialu umieszczony w punktach osnowy
geodezyjnej.

Osnowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (pozioma i wysokosciowa), przeznaczona do
geodezyjnego wytyczenia elementow projektu w terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy.

Pozostate okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWIORB sa zgodne z
odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w STWIORB D-M 00.00.00
"Wymagania Ogolne™ oraz w przepisach zwigzanych wyszczeg6lnionych w pkt. 10 niniejszej
STWIORB.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot

Ogolne wymagania dotyczace Rob6t podano w STWIORB DM.00.00.00.
"Wymagania ogolne" pkt 1.5.
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2. MATERIALY
2.1. Ogdlne zasady dotyczace materiatow

Ogolne zasady dotyczace materialtbw podano w STWIORB DM.00.00.00.
"Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow gtownych trasy i reperow roboczych nalezy stosowaé pale
drewniane z gwozdziem lub trzpienie stalowe (stabilizacja punktow w istniejacej
nawierzchni), stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0.50 m. Pale drewniane
umieszczone w sasiedztwie punktow zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢
srednice 0.15-0.20 m i dtugosci 1.5-1.7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od
0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni
bolce stalowe srednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

~Swiadki” powinny mie¢ dtugosé okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogolne zasady dotyczace sprzetu

Ogolne zasady dotyczace sprzetu podano w STWIORB DM.00.00.00. "Wymagania
ogolne” pkt. 3.

3.2. Rodzaje sprzetu

Wszelkie urzadzenia pomiarowe powinny posiada¢ atesty i aktualne $wiadectwa
legalizacyjne wymagane odpowiednimi przepisami. Dotyczy to zaréwno teodolitdw,
niwelatorow, dalmierzy, wykrywaczy urzadzen podziemnych, itp., jak i prostych przyrzadow
takich jak tasmy i ruletki stalowe. Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie
technicznym i okresowo sprawdzany.

Przy wykonywaniu robét nalezy zastosowa¢ sprzet o doktadnosciach nie mniejszych
od nizej podanych:

- instrumenty typu Total Station o doktadnosci pomiaru katow 10cc oraz odlegtosci 5 mm =5
mm/km,

- dalmierze o doktadnosci pomiaru odlegtosci 5 mm = 5 mm/km,

- teodolity o doktadnosci pomiaru katéw 10cc,

- niwelatory o doktadnosci pomiaru 5 mm/km.

Dopuszcza si¢ stosowanie odbiornikow GPS zapewniajacych uzyskanie doktadnosci
zgodnych z niniejsza STWIORB.

4. TRANSPORTU

4.1. Ogolne zasady dotyczace transportu

Ogolne zasady dotyczace transportu podano w STWiIORB DM.00.00.00. "Wymagania
0golne” pkt. 4.

4.2. Sposoby transportu

Sprzet 1 materialy do prac geodezyjnych mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem
transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania Robot

Ogolne zasady wykonania Robét podano w STWIORB DM.00.00.00. "Wymagania
0golne” pkt. 5.

5.2. Podstawowe zasady prowadzenia Robot

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi przepisami i
prawem geodezyjno-kartograficznym.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw Rob6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Przed przystgpieniem do wykonania prac geodezyjnych i kartograficznych
Wykonawca zobowigzany jest zgtosi¢ prace do osrodka dokumentacji, pozyska¢ aktualne
dane odnosnie panstwowej osnowy sytuacyjno-wysokosciowej, a nastepnie po zakonczeniu
budowy - ztozy¢ operat z pomiaru powykonawczego do panstwowego zasobu geodezyjno-
kartograficznego.

Pracami geodezyjnymi i kartograficznymi musi kierowaé¢ i sprawowaé¢ nad nimi
bezposredni nadzor i kontrole wytacznie osoba posiadajgca odpowiednie uprawnienia
zawodowe - zgodnie z wymaganiami ustawy Prawo geodezyjne i kartograficzne.

Sprawdzenie wytyczenia Robo6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o jakichkolwiek btgdach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy
rzegdne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi
terenu. Jesli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznig si¢ od
rzegdnych okreslonych w dokumentacji projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera i
Projektanta. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed
podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera i Projektanta.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i
potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
Inzyniera.

Zgodnie z ustawg z dnia 17 maja 1989r Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. nr
30 poz. 163 z po6zn. zm.) oraz rozporzadzeniem Ministra Spraw Wewngtrznych i
Administracji z dnia 15 kwietnia 1999r w sprawie ochrony znakow geodezyjnych,
grawimetrycznych i magnetycznych (Dz. U. nr 45 poz. 454 z p6zn. zm.) punkty osnowy
geodezyjnej (poziomej i wysokosciowej /repery/), osnowy grawimetrycznej i magnetycznej
podlegaja ochronie. Wykonawca podczas prac winien zwrdci¢ szczegdlng uwage nha
zachowanie znakow geodezyjnych w stanie nienaruszonym, a w przypadku zniszczenia
wznowi¢ je po zakonczeniu robot.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gidéwne do tyczenia powinny by¢
zastabilizowane w sposéb trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub trzpieni stalowych a takze
dowigzane do punktow pomocniczych, potozonych poza granicg robdt ziemnych.
Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy punktami gtownymi na odcinkach prostych nie moze
przekraczac¢ 500 m.

Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze)
wzdituz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim. Maksymalna
odlegtos¢ pomiedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna
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wynosi¢ 500 m, natomiast w pozostatym terenie powinna by¢ odpowiednio zmniejszona,
zaleznie od jego konfiguracji.

Reper roboczy nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektdw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state
na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak jest takich punktdw,
repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych ksztattownikéw
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, w sposob
zaakceptowany przez Inzyniera

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscia, aby sredni biad
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwdjng w
nawigzaniu do reper6w panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace
wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy repera i jego rzednej.

5.4. Wytyczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje¢ projektowa oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Powiatowy Osrodek Geodezji i Kartografii.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co
50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku
do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktdéw osi
trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych lub
trzpieni stalowych, ktérych usuniecie dopuszczalne jest wowczas, gdy Wykonawca robot
zastgpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:
— wyznaczenie krawedzi jezdni i pobocza,
— wyznaczenie krawedzi wykopow i nasypow na powierzchni terenu (okreslenie granicy
robot ziemnych)
— Wwyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zarysu (konturow) wykopdw i nasypow
w przekrojach poprzecznych (tzw. profilowanie przekrojow poprzecznych)
i powinno by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowag oraz w miejscach
wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia rob6t zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczenia krawedzi jezdni nalezy stosowac¢ szpilki stalowe, a do wyznaczenia
poboczy paliki drewniane.

Do wyznaczenia krawedzi wykopdw i nasypow nalezy stosowaé dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypdw o wysokosci
przekraczajacej 1 metr oraz wykopow gitebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ migdzy palikami lub
wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowe;j.
Odlegtos¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i
wykopow o ksztatcie zgodnym z dokumentacja projektows.

5.6. Kryteria dokladnosciowe

Projektowana osnowa realizacyjna powinna odpowiada¢ kryteriom poziomej osnowy
szczegotowej 11 klasy oraz szczegdtowej osnowy wysokosciowej tj. niwelacyjnej 111 klasy
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nawigzanej do osnowy Il klasy. Doktadnos¢ pomiardéw liniowych i katowych osnowy
realizacyjnej lokalnego znaczenia nalezy ustali¢ tak, aby dla usytuowania tyczonego elementu
obiektu spetniony byt warunek:
mt<(k*dl)/r

gdzie:
mt - btad $redni wytyczenia szczegétow budowli,
dl - dopuszczalna odchytka wytyczenia szczeg6tdéw budowli,
k - wspotczynnik uwzgledniajacy wptyw btedow czynnosci budowlanych, zawierajacych sig¢
w granicach 0,4 <k < 1,0,
r - wspotczynnik okreslajacy stosunek granicznego btedu wytyczenia do btedu $redniego
wytyczenia, zawierajacy Sie¢ w granicach 2 <r <4,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci Robot

Ogolne zasady kontroli jakosci Robét podano w STWIORB DM.00.00.00.
"Wymagania ogolne" pkt 6.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

Kontrola jakosci prac pomiarowych powinna obejmowag:

wewnetrzng kontrole prowadzong przez Wykonawce robét geodezyjnych, ktéra powinna
zapewnia¢ mozliwosé $ledzenia przebiegu prac, oceniania ich jakosci oraz usuwania
nieprawidtowosci mogacych mie¢ wptyw na kolejne etapy robét,

kontrolg prowadzong przez Inzyniera,

przestrzeganie ogolnych zasad prac okreslonych w obowigzujacych przepisach i prawie
geodezyjno-kartograficznym, zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5,
sporzadzenie przez Wykonawceg robot geodezyjnych protokotu z wewnetrznej kontroli
robot.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady dotyczace obmiaru Robot

Ogolne zasady dotyczace obmiaru Robdét podano w STWIORB DM.00.00.00.
"Wymagania ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiaru
Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) wyznaczanej / odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru Robot

Ogolne zasady odbioru Robo6t podano w STWIORB DM.00.00.00. "Wymagania
ogolne" pkt. 8.

8.2. Odbidr Robot

Odbior Robot nastepuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych
lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWIORB DM.00.00.00.
"Wymagania ogolne" pkt 9.
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10.

1.
2.

3.

PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 17 maja 1989r Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. nr 30 poz. 163 z pdzn. zm.)
Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 15 kwietnia 1999r w sprawie ochrony
znakow geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych (Dz. U. nr 45 poz. 454 z pézn. zm.)
Rozporzadzenie Ministra Rozwoju z dnia 18 sierpnia 2020 r. w sprawie standardéw technicznych
wykonywania geodezyjnych pomiardw sytuacyjnych i wysokosciowych oraz opracowywania i
przekazywania wynikow tych pomiaréw do panstwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego (Dz. U.
2020 poz. 1429)

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju, Pracy i Technologii z dnia 6 lipca 2021 r. w sprawie osnow
geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych (Dz. U. 2021 poz. 1341)
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