SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
ELEKTRYCZNYCH ST-1
DLA PRZEDSIEWZIECIA:

PRZESTRZENI KAMPUSU PANSTWOWEJ UCZELNI STANISLAWA STASZICA W PILE

PItA UL. PODCHORAZYCH 10, DZIAtKI NR 319, 302

1.W zakresie-

-Przebudowa oswietlenia na terenie kampusu
- budowa kanalizacji kablowe;j
-Budowa i przebudowa wewnetrznej linii zasilajgcych

-Instalacja CCTV

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Przed rozpoczeciem robdt Wykonawca przedstawi szczegdétowe informacje dotyczace
proponowanego Zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez
Inzyniera. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania,
Ze materiaty uzyskane z dopuszczonego Zrédta w sposdb ciggty spetniajg wymagania
Specyfikacji Technicznych w czasie postepu robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

2.3.

2.4.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatdw z jakiegokolwiek zrédta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: opfaty,
wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robot.
Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskania piasku i
zwiru bedg formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu
przy ukonczeniu robot. Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdéw na Terenie
budowy lub z innych miejsc wskazanych w Kontrakcie bedg wykorzystane do robdt lub
odwiezione na odkfad odpowiednio do wymagan Kontraktu lub wskazan Inzyniera.

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Wykonawce i zatwierdzonym przez
Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robot, niz
te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatdw zostanie przewartosSciowany
przez Inzyniera. Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nie pizyjeciem i
niezaptaceniem.

Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one
potrzebne do robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakosc¢ i
wiasciwos¢ do robdt i byty dostepne do kontroli przez inzyniera. Miejsca czasowego



sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie Terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
inzynierem lub poza Terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakosé¢ wykonywanych robét. Liczba i wydajnosé sprzetu bedzie
gwarantowac przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym Kontraktem. Sprzet
bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byé utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i
narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow Kontraktu, zostang przez Inzyniera
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jakos$¢ wykonywanych robdt i wtasciwosci przewozonych
materiatdw. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania
dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie
pojazdéw i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace
warunkom Kontraktu na polecenie Inzyniera bedg usuniete z Terenu budowy. Wykonawca
bedzie usuwad na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu budowy.

5. Ogdlne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z Kontraktem, oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnosé z Dokumentacijg
projektowag wymaganiami ST, projektu organizacji robdt oraz poleceniami Inzyniera.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementdow robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
Dokumentacji projektowe lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera. Nastepstwa
jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu roboét
zostang jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé. Decyzje Inzyniera dotyczgce
akceptacji lub odrzucenia materiatéow i elementéw robét beda oparte na wymaganiach
sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i
wytycznych. Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdt bedzie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong
jakosc robét. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jako$ci materiatéw.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtgczajgc personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatéow



oraz robot. Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatéw oraz robot z
czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji projektowej i ST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i
ich czestotliwos$¢ sg okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty
one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢
wykonanie robét zgodnie z Kontraktem. Wykonawca dostarczy inzynierowi Swiadectwa, ze
wszystkie stosowane uizgdzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty
prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury
badan. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw
ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inzynier bedzie mie¢
zapewniong mozliwosé udziatu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inzyniera Wykonawca
bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatdw, ktére budza watpliwosci co do
jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete lub
ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.
Pojemniki do pobierania prébek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera. Przed
przystgpieniem do pomiardéw lub badan, Wykonawca powiadomi inzyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan
niezwtocznie po ich otrzymaniu.

6.5. Atesty jakosci materiatéw i urzadzen

Przed wykonaniem badan jakos$ci materiatéw przez Wykonawce, Inzynier moze dopusci¢ do
uzycia mat. posiadajgce atest producenta stwierdzajgcy ich petng zgodnos$¢ z warunkami
podanymi w ST. W przypadku materiatéw, dla ktorych atesty sg wymagane przez ST, kazda
partia dostarczona do robdt bedzie posiadac atest okreslajagcy w sposéb jednoznaczny jej
cechy. Produkty przemystowe bedg posiadac atesty wydane przez producenta, poparte w
razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikdw tych badan beda
dostarczone pizez Wykonawce Inzynierowi. Materiaty posiadajgce atesty i urzagdzenia -
wazne legalizacje mogg by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli zostanie stwierdzona
niezgodnos¢ ich wtasciwosci z ST to takie materiaty i/lub urzadzenia zostang odrzucone.

6.6. Dokumenty budowy (1) Dziennik budowy



Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego
i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika budowy zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawecy. Zapisy w Dzienniku budowy bedg
dokonywane na biezgco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpieczeristwa ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w Dzienniku budowy
bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem
jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwatg
technikg w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zatgczone do Dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym
numerem zafgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera. Do Dziennika
budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci: - date przekazania Wykonawcy Terenu budowy, -
date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji projektowej, - uzgodnienie przez
Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonogramdw robdét, - terminy rozpoczecia i
zakonczenia poszczegdlnych elementdow robdt, - przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w
ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach, - uwagi i polecenia Inzyniera, - daty
zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu, - zgtoszenia i daty odbioréw robdt
zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czesciowych i koncowych odbioréw robdét, - wyjasnienia,
uwagi i propozycje Wykonawcy, - stan pogody i temperature powietrza w okresie
wykonywania robét podlegajgcych ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym w zwigzku
z warunkami klimatycznymi, - zgodnos$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich
opisem w Dokumentacji projektowej, - dane dotyczgce czynnosci geodezyjnych
(pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robét, - dane dotyczgce
sposobu wykonywania zabezpieczenia robét, - dane dotyczace jakosci materiatow,
pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat, - inne
istotne informacje o przebiegu robot. Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane
do Dziennika budowy bedg przedtozone inzynierowi do ustosunkowania sie. Decyzje
Inzyniera wpisane do Dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska. Wpis projektanta do Dziennika budowy obliguje Inzyniera do
ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong Kontraktu i nie ma uprawnien do
wydawania polecen Wykonawcy robét. (2) Dokumenty laboratoryjne Dzienniki
laboratoryjne, atesty materiatdow, orzeczenia o jako$ci materiatéw, recepty robocze i
kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w kontrakcie.
Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru Robét. Winny by¢ udostepnione na kazde
zyczenie Inzyniera. (3) Pozostate dokumenty budowy Do dokumentdw budowy zalicza sie,
oprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastepujgce dokumenty: a./zgtoszenie robdt,
b./protokoty przekazania Terenu budowy, nr strony 7 c./protokoty z odbioréw robét
d./protokoty z narad i ustalen, e./korespondencje na budowie. (4) Przechowywanie
dokumentéw budowy Dokumenty budowy bedg przechowywane na Terenie budowy w
miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy
spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie
dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot



Obmiar roboét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
Dokumentacjg projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w Wycenionym $lepym
kosztorysie. Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o
zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiegi obmiaru. Jakikolwiek btad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie lub gdzie indziej w Specyfikacjach
Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne
dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

7.2. Zasady okre$lania ilosci robot i materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowej. Jesli Specyfikacje Techniczne wtasciwe dla danych robét nie
wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m3 jako dtugosé pomnozona przez
Sredni przekrdj. llosci, ktére majg byé obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3.Urzadzenia | sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg
zaakceptowane przez Inzyniera. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzgdzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca
bedzie posiadaé wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez
Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4.Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub kornicowym odbiorem robét, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robét.
Obmiar robot zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar robdt
podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do
obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Ksiegi obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢
dotgczone w formie oddzielnego zatgcznika do Ksiegi obmiaru, ktérego wzdr zostanie
uzgodniony z Inzynierem.

8.0DBIOR ROBOT
8.1.Rodzaie odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy: a./odbiorowi robét zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, b./odbiorowi cze$ciowemu, c./odbiorowi ostatecznemu, d./odbiorowi
pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych roboét, ktdre w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robdt. Odbioru robét
dokonuje Inzynier. Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem



do Dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbidr bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do Dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie inzyniera. Jakos¢ i ilo$¢ robét
ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
Dokumentacjg projektowa ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru
czesSciowego robdét dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze koricowym robét.

8.4. Odbiér ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakoriczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwtocznym powiadomieniem na pisSmie o tym takcie Inzyniera. Odbidr ostateczny robét
nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentdéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg projektowg i ST. W toku odbioru ostatecznego
robot komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajgcych i
robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych
lub robét uzupetniajgcych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku
stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong wartosé
wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét
odbioru ostatecznego robdt sporzagdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do
odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:
1. dokumentacje projektowg podstawowag z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa jesli
zostata sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

2 szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéow umowy i ew.
uzupetniajgce lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,
4. dzienniki budowy i rejestry obmiardw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. J,



6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST

7. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych
robot whascicielom urzadzen,

8. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robodt i sieci uzbrojenia terenu,
9. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robdt. Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty
poprawkowe lub uzupetniajgce beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robét poprawkowych i robdt uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbiér ostateczny robét".

9. PODSTAWA PtATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawag ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji $lepego kosztorysu. Cena jednostkowa pozycji bedzie
uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w pkt. 9 ST i w Dokumentacji projektowej. Cena jednostkowa bedzie
obejmowacd: - robocizne bezposrednig, - wartos¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami ich
zakupu, - wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na Teren
budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy), koszty posrednie, w sktad
ktérych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru i laboratorium,
koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii i wody, budowa
drég dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowania robdt, wydatki dotyczgce bhp, ustugi
obce na rzecz budowy, optaty za dzierzawe placéw i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych
Robdt, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy, - zysk kalkulacyjny
zawierajgcy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkédw moggcych wystgpi¢ w
czasie realizacji Robdt i w okresie gwarancyjnym, - podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami. Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé¢ podatku VAT. Cena jednostkowa
zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w Wycenionym $lepym kosztorysie jest
ostateczna i wyklucza mozliwosé zgdania dodatkowej zaptaty za wykonanie robot objetych tg
pozycja kosztorysowa.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogdlne ST.00,00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkow umowy i wymagan ogdlnych obejmuje
wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu



Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje: (a) opracowanie oraz
uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami dodatkowych projektédw organizacji
ruchu na czas trwania budowy wynikajgcych ze sposobu prowadzenia robét drogowych, wraz z
dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien
wynikajgcych z postepu robdt, (b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie
z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu, (c) optaty/dzierzawy terenu, (d) przygotowanie terenu,
(e) tymczasowg przebudowe urzgdzen obcych. Koszt utrzymania objazdow/przejazddéw i
organizacji ruchu obejmuje: (a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie
tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i Swiatet, (b) utrzymanie ptynnosci
ruchu publicznego. Koszt likwidacji objazdéw; przejazdéw i organizacji mchu obejmuje: (a)
usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania, (b) doprowadzenie terenu do stanu
pierwotnego

10.PRZEPISY ZWIAZANE

.Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414). Zarzadzenie Ministra
Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie dziennika budowy
oraz tablicy informacyjnej (M. P. Nr 2 2 1995 r., poz. 29). Ustawa z dnia 21 marca 1985r. 0
drogach publicznych {Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdzniejszymi zmianami).

2. CPV 45230000-8 Linie kablowe zalicznikowe oraz o$wietlenie zewnetrzne E-01- 01-01 1.1
Nazwa zamdwienia oraz nazwa szczegotowej specyfikacji technicznej Niniejsza szczegétowa
specyfikacja techniczna dotyczy linii kablowych zalicznikowych oraz oswietlenia zewnetrznego
linii elektroenergetycznej oswietlenia placu

1.2. Przedmiot i zakres robét objetych SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej - linie kablowe zalicznikowe oraz
oswietlenie zewnetrzne, E-01-01-01 sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem zalicznikowej infrastruktury elektroenergetycznej na kompleksie
placu. Zakres niniejszej Szczegbétowej Specyfikacji Technicznej obejmuje prowadzenie robot
elektrycznych zwigzanych z utozeniem zalicznikowej linii zasilajgcej obiekty, wykonaniem
oswietlenia zewnetrznego oraz wykonanie rozdzielni kablowe] z osprzetem.

1.3. Okreslenia podstawowe wystepujgce w niniejszej SST Wystepujgce okreslenia w niniejszej
SST sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami, normami oraz definicjami, podanymi w
"Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét - czes¢ ogdlna” Wykonaweca robét jest
odpowiedzialny za jakos$¢ wykonania robot oraz ich zgodnosé z dokumentacjg projektows,
specyfikacjg techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

12. Wymagania szczegotowe dotyczgce whasciwosci wyrobdw budowlanych (materiaty) 1.
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw podano w "Specyfikacja techniczna wykonania i
odbioru robét - cze$¢ ogdlna, Stosowane materiaty Materiatami stosowanymi przy wykonaniu
linii kablowych zalicznikowych oraz oswietlenia zewnetrznego wg dokumentacji technicznej s3a: -
fundament (prefabrykat betonowy) —masz oswietleniowy izolacyjne ztgcza kablowe do
stupdw (masztéw) oswietleniowych - izolacyjne ztacze bezpiecznikowe - osobne dla kazdej
oprawy oswietleniowej na wszyskich stanowiskach - izolacyjne ztacze fazowe - ztgcze zerowe -
wktadka bezpiecznikowa D01 2A gG - osobna dla kazdej oprawy oswietleniowej na wszystkich
stanowiskach — Zrédto Swiatta Oprawy Led - konstrukcja wsporcza do zamocowania opraw
oswietleniowych - materiat drobny jak sruby, kapturki ochronne, itp.



2.3. Sktadowanie materiatow

Materiaty nalezy przechowywaé w pomieszczeniach zamknietych i suchych, przystosowanych do
tego celu, przewietrzanych i dobrze oswietlonych.

3.0. Wymagania szczegétowe dotyczace sprzetu i maszyn do wykonywania robét budowlanych
(sprz et)

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w "Specyfikacja techniczna wykonania i
odbioru robét - czes¢ ogdlna, ST 00.00.

3.2. Stosowany sprzet

Sprzet powinien odpowiadac ogdlnie przyjetym wymaganiom w zakresie jakosci i wytrzymatosci
oraz powinien posiada¢ wymagane parametry techniczne. Powinien by¢ ustawiony zgodnie z
wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z ich przeznaczeniem. Elektronarzedzia
mozna uruchomié dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i wtasciwego
dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwoscig uruchomienia przez osoby niepowotane.

4.0. Wymagania dotyczace sSrodkow transportu (transport)

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w "Specyfikacja techniczna wykonania i
odbioru robét - czes$¢ ogdlna, ST 00.00.

4.2. Transport materiatéw na plac budowy

Srodki i urzadzenia transportu powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu kabli,
masztéw oswietleniowych oraz projektoréw oswietleniowych, niezbednych do wykonania robét
elektrycznych objetych dokumentacjg techniczng. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢
materiaty przed przemieszczaniem w taki sposdb aby zapobiec ich uszkodzeniu. W czasie
transportu, zatadowania i wytadowania oraz sktadowania materiatéw nalezy przestrzegac
zalecen wytwarcy. Zaleca sie dostarczenie urzgdzen na stanowisko montazu bezposrednio przed
montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu budowy.
Dotyczy to szczegdlnie duzych i ciezkich elementow.

5.0. Wymagania szczegétowe dotyczgce wykonania robot

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét podano w "Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru
robot - czes¢ ogdlna, ST 00.00.

5.2. Kolejnos¢ wykonywania roboét

Wykonaweca przedstawi Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram roboét.

5.3. Prace demontazowe

Ewentualne, istniejace, stare i zbedne czesci infrastruktury elektroenergetycznej znajdujace sie
na obiekcie, nalezy odpowiednio i bezpiecznie zdemontowaé, zachowujgc wszystkie zasady
bezpieczenstwa wykonywania robét. Szczegdty wykonania robot demontazowych Wykonawca
uzgodni z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego i z uzytkownikiem obiektu.

5.4. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do prac ziemnych, trasy linii kablowych nalezy wytyczy¢ geodezyjnie.
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5.5. Roboty zasadnicze (montaz)

5.5.1. Uktadanie kabli Kable nalezy uktada¢ po wytyczonych trasach w sposéb zgodny z
dokumentacja techniczna.

5.5.2. Montaz stupdw i opraw oswietleniowych

Stupu oswietleniowe i oprawy oswietleniowe nalezy montowac wg. zasad standardowych, z
uwzglednieniem uwag zawartych w dokumentacji technicznej i instrukcjach producentow.

5.5.3. Oznaczenia identyfikacyjne

Wszystkie czesci sktadowe infrastruktury elektroenergetycznej nalezy wyposazyé w oznaczenia
identyfikacyjne. Oznaczenia powinny zapewni¢ jednoznaczng identyfikacje obwodu, do ktérego
nalezy dany element. Kable i przewody oznaczy¢ nalezy odpowiednimi opaskami kablowymi. W
rozdzielni wszystkie obwody nalezy odpowiednio i jednoznacznie oznaczyé. Rdwniez stupy
oswietleniowe (stanowiska oswietleniowe) nalezy wtasciwie i trwale oznaczyé, z zachowaniem
zasad estetyki.

5.5.4. Elementy mocujace

Wszystkie elementy mocujgce powinny by¢ systemowe. Nie dopuszcza sie elementow
wykonywanych na budowie z przypadkowego materiatu. Ewentualne, robocze, systemowe
rozwigzania mocowan muszg by¢ opracowane rysunkowo i przedstawione do zatwierdzenia
przez zespot projektowy lub Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

5.5.5. Wykonanie uziemien

Uziemienia wskazanych stanowisk oswietleniowych wykona¢ zgodnie z dokumentacja
techniczng i zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i normami.

6.0. Kontrola, badania i odbior robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jako Sci robét podano w "Specyfikacja techniczna wykonania i
odbioru robét - czes¢ ogdlna”

6.2. Czynnosci kontrolne etapowe

Czynnosci kontrolne etapowe obejmujg sprawdzenie jakosci wykonania czesci robét, zwtaszcza
robot zanikajacych. Nalezy uwzgledni¢ miedzy innymi przed zasypaniem kabli: — sprawdzenie
ciggtosci zyt kabli — pomiar rezystancji izolacji W miare postepu robdt wykonawca zobowigzany
jest do przeprowadzenia wszystkich niezbednych préb i pomiaréw dla kolejnych czesci
wykonywanych robét. Wykonanie odnosnych préb powinno by¢ niezwtocznie odnotowane w
dzienniku budowy.

6.3. Czynnosci kontrolne koricowe
Po zakonczeniu robdt nalezy sprawdzic:

¢ zgodnos¢ wykonania infrastruktury elektroenergetycznej z dokumentacijg techniczng oraz z
ewentualnymi zmianami zapisanymi w dzienniku budowy, a takze zgodnos$¢ z przepisami
szczegdtowymi, odpowiednimi Polskimi Normami oraz wiedzg techniczng,

¢ jakos¢ wykonania,

¢ skuteczno$¢ dziatania zabezpieczen i Srodkdéw ochrony od porazen pradem elektrycznym,
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e spetnienie wymagan w zakresie minimalnych dopuszczalnych rezystancji izolacji oraz uziemien
* zgodnos$¢ oznakowania z Polskimi Normami

W przypadku nie zadowalajgcej jakosci robét lub uzytych materiatéw wykonawca bedzie musiat
wykonaé na wtasny koszt niezbedne poprawki lub ewentualne wymiany. Przed oddaniem do
uzytku wykonawca powinien dokona¢ uruchomienia wykonanej infrastruktury
elektroenergetycznej i zademonstrowac jej prawidtowe dziatanie zgodnie z dokumentacja
techniczng i specyfikacjg techniczna.

7. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét Ogdlne zasady przedmiaru i obmiaru
robot podano w "Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét - cze$¢ ogdlna, . Podstawg
dokonywania obmiaréw, okreslajacg zakres prac wykonywanych w ramach poszczegdlnych
pozycji, jest przedmiar robdt, bedgcy integralng czescig dokumentacji projektowej. Jednostka
obmiarows jest : -[m] dla kabli i przewoddw oraz rur ochronnych -[szt] dla masztéw
oswietleniowych i projektoréw oswietleniowych -[szt] dla zastosowanego osprzetu

8.0 Odbidr robot

8.1 Ogdlne zasady odbioru robét podano w "Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét -
czes¢ ogdblna, ST 00.00.

8.2. Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu Wszystkie czesci robot zanikajace oraz
ulegajgce zakryciu takie jak uktadanie kabli w ziemi muszg by¢ zgtaszane przez Wykonawce do
odbioru przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, przed ich zasypaniem.

8.3. Zasady ostatecznego odbioru robodt

W czasie ostatecznego odbioru robét, przy przekazywaniu infrastruktury elektroenergetycznej
do eksploatacji Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ Zamawiajagcemu nastepujace
dokumenty: — Oswiadczenie Kierownika Robét o zgodnosci wykonania robdt z dokumentacija
techniczng, obowigzujgcymi przepisami i normami — Dokumentacje Projektowg z naniesionymi
poprawkami powykonawczymi — Dziennik budowy (jezeli wystepuje jako odrebny dla robét
elektrycznych) — Protokoty wszelkich wymaganych badan i pomiaréw — Certyfikaty, aprobaty
techniczne na urzadzenia i wszelkie inne zastosowane wyroby Ewentualne dokumentacje
techniczno-ruchowe oraz instrukcje obstugi zainstalowanych urzadzen elektrycznych.

9.0 Rozliczenie robét Ogdlne zasady rozliczenia robét podano w "Specyfikacja techniczna
wykonania i odbioru robot - czes¢ ogdlna, ST 00.00. Podstawg rozliczenia robdt (ptatnosci) jest
cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg dla danej pozycji
kosztorysu. Cena ta bedzie petnym wynagrodzeniem za dostarczenie i utozenie wszystkich
materiatéw uzytych do budowy infrastruktury elektroenergetycznej objetej dokumentacjg
techniczng, uzycie sprzetu i wszystkie inne czynnosci niezbedne do nalezytego wykonania robét.
Cena budowy obejmuje: — roboty pomocnicze i przygotowawcze — dostarczenie materiatéw —
kompletne utozenie kabli — montaz kompletnych masztéw oswietleniowych — montaz
kompletnych projektoréw oswietleniowych — montaz uziemien — montaz osprzetu w rozdzielni
gtéwnej — wykonanie badan i pomiaréw elektrycznych — wszelkie prace demontazowe

10.0 DOKUMENTY ODNIESIENIA
Przepisy prawne

eUstawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane z pdzniejszymi zmianami.
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eUstawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo Zamodwien Publicznych

eRozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegétowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych, wykonania i odbioru robét
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego

*Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 14 grudnia 1994 r. w
sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie z
pozniejszymi zmianami

*Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997r. w sprawie ogdlnych
przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy.

10.1 Polskie normy
*PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Norma wieloarkuszowa

¢ PKN-CEN/TR 13201-1:2007, Oswietlenie drog - Cze$¢ 1: Wybor klas oswietlenia

e PN-EN 13201-2:2007, Oswietlenie drég - Cze$¢ 2: Wymagania oswietleniowe

¢ PN-EN 13201-3:2007, Oswietlenie drdg - Czes¢ 3: Obliczenia parametréw oswietleniowych

e PN-EN 13201-4:2007, Oswietlenie drég - Czes¢ 4: Metody pomiaréw parametrow oswietlenia
*SEP-E-001 Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona przeciwporazeniowa. —

e SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.
Opracowania
eInstalacje elektryczne COBR "ELEKTROMONTAZ".

e*Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych, tom V Instalacje
elektryczne MGPIB, COBR "ELEKTROMONTAZ".

*Wybrane artykuty tematyczne z fachowych pism branzowych.

eDokumentacje techniczne, instrukcje montazu zastosowanych urzgdzen, aparatéw, osprzetu i
innych materiatéw

3. CPV 45312200-9 Instalowanie alarméw wtamaniowych system CCTV
1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST) Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sg wymagania
dotyczace wykonania robdt zwigzanych z budowg systemu CCTV Placu .

1.2 Zakres stosowania ST Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST

Roboty, ktérych Specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu
budowe systemu systemu CCTV.

1.4.0kreslenia podstawowe.

Telewizyjny system nadzoru - Zespét telewizyjnych srodkéw technicznych i programowych
przeznaczony do obserwowania, wykrywania, rejestrowania i sygnalizowania nienormalnych
warunkéw wskazujgcych na istnienie niebezpieczeristwa Kamera CCTV - Urzadzenie
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przetwarzajgce obraz znajdujacy sie w jego polu widzenia na standardowy sygnat wizyjny. Pole
widzenia kamery - Rzut elementu analizujgcego kamery przez uktad optyczny kamery na dang
powierzchnie. Przetgcznik wizji - Urzgdzenie przetgczajace recznie lub automatycznie, sygnat
wizyjny z dwdch lub wiecej wejs¢ na jedno lub wiecej wyjs¢. Dzielnik ekranu - Urzadzenie do
zobrazowania na jednym ekranie dwu lub wiecej obrazéw z réznych kamer Monitor -
Przetwornik elektryczno-optyczny standardowego sygnatu wizyjnego w obraz na ekranie
monitora. Wizyjny detektor ruchu - Urzadzenie elektroniczne do wykrywania i sygnalizowania
okreslonych zmian w obrazie telewizyjnym. Autoiris - Urzgdzenie do automatycznego
regulowania przystony w obiektywie kamery, zgodnie z ustalonym algorytmem. Zdalny
regulator: ostrosci, ogniskowej, potozenia kamery - Urzadzenie zdalnie sterowane,
przeksztatcajgce sterujgcy sygnat elektryczny na pozgdane przesuniecie mechaniczne. Oswietlacz
- Urzadzenie stuzgce do wytworzenia w polu widzenia kamery odpowiedniego promieniowania.

2. MATERIALY | URZADZENIA
2.1 Ogdlne wymagania .

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw podano w dokumentacji technicznej. Producent tego
systemu powinien posiada¢ aktualne certyfikaty odpowiednich jednostek badawczych.

2.2 Przewody elektroenergetyczne .

Typ przewoddw stosowac zgodnie z dokumentacjg techniczng
2.3 Elementy systemu

Elementy systemu zgodnie z dokumentacjg techniczng

3. SPRZET

3.1 Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich
pozyskiwania i sktadowania podano w ST "Wymagania ogdlne".

3.2 Sprzet do budowy instalacji monitoringu wizyjnego.
Uzywany do wykonywania robot sprzet musi by¢ sprawny i posiadac aktualne

badania techniczne w niezbednym zakresie. Sprzet pomiarowy stuzacy do
sprawdzenia parametrow instalacji musi posiada¢ wazne swiadectwa legalizacyjne.

4. TRANSPORT

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania jedynie takich srodkow
transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ robét i wtasciwosci
przewozonych towardw. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢
wymagania przepisow ruchu drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i
rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonania robot
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Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w ST "Wymagania ogdlne".

5.2 Ogdlne ustalenia dotyczgce robdt Roboty nalezy wykonywad zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa, normami, oraz przepisami budowy, bezpieczenstwa i higieny pracy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Wymagania ogélne Wykonawca powinien zadbac, aby jakos¢ materiatéw, urzadzen i
montazu byta zgodna z Dokumentacjg Projektowg, niniejszg specyfikacjg i poleceniami Inzyniera.
Przed przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien z co najmniej 7 dniowym
wyprzedzeniem powiadomié Inzyniera o rodzaju i terminie badania. Po pozytywnym
zakonczeniu badan lub inspekcji, Wykonawca przedstawi inzynierowi dwa egzemplarze
Swiadectwa badan z jego wynikami.

6.2 Badania przed przystgpieniem do robodt

Przed przystgpieniem do robdt, Wykonawca powinien przekazaé Inzynierowi wszystkie
Swiadectwa jakosci i atesty stosowanych materiatéw. Materiaty bez tych dokumentéw nie moga
by¢ wbudowane.

6.3 Badania w czasie wykonywania robot

Trasy przewodowe Po wytrasowaniu tras pod przewody instalacyjne , nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢
ich tras z Dokumentacjg Projektowq. rezystancji izolacji, rezystancji doziemienia, rezystancji
petli linii dozorowych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Jednostka obmiarowa Jednostkg obmiarowa jest: 1m uktadanych kabli, 1szt
zainstalowanych urzadzen CCTV

8. ODBIOR ROBOT
Odbidér robdt zgodnie z Warunkami Ogélnymi ST-00.00.00
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena obejmuje: wytyczenie trasy, koszt materiatéw, dostarczenie materiatéw, uktadanie
przewoddw, montaz osprzetu instalacyjnego, budowe przepustdw w Scianach i stropach,
wykonanie inwentaryzacji przebiegu tras kablowych, przeprowadzenie préb i konserwowanie
urzadzen w okresie gwarancji, instalacja urzgdzen monitoringu wizyjnego (kamery, monitory,
rejestratory) dostawa i montaz zestawdw komputerowych, opracowanie Dokumentacji
Powykonawczej, dostarczenie ksigzki przegladdw i konserwacji

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-E-02031:1969 (PN-69/E-02031) - Przemystowe zaktécenia radioelektryczne - Dopuszczalne
poziomy.

PN-E-06600:1986 (PN-86/E-06600) - Automatyka i pomiary przemystowe - Kompatybilno$é
elektromagnetyczna urzadzen - Ogélne wymagania i badania..

PN-E-08106:1992 (PN-92/E-08106) - Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy.(kod IP)

PN-E-08390 - Systemy alarmowe — Norma wieloarkuszowa
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PN-EN 50133-1 ,, Systemy kontroli dostepu”
PN-IEC 68-2-1+A#1996 - Badania Srodowiskowe - Préby - Préby A: Zimno.

PN-IEC 801-2:1994 - Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna urzadzen do pomiaru i sterowania
procesami przemystowymi - Wymagania dotyczgce wytadowan elektrostatycznych.

PN-IEC 801-4:1994 - Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna urzadzen do pomiaru i sterowania
procesami przemystowymi - Wymagania dotyczace serii szybkich elektrycznych zaktécen
impulsowych.

PN-IEC 1000-4-3:1996 - Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna - Metody badan i pomiaréw -
Badanie odpornosci na pole elektromagnetyczne o czestotliwosci radiowej.

PN-EN 50081-1:1996 - Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna - Wymagania ogdlne dotyczace
emisyjnosci - Srodowisko domowe, handlowe i lekko uprzemystowione.

PN-EN 50082-1:1996 - Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna - Wymagania ogdlne dotyczace
odpornoéci - Srodowisko domowe, handlowe i lekko uprzemystowione.

PrPN-EN 50130-4 - Systemy alarmowe - Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna - Norma dotyczaca
grupy wyrobdéw: Wymagania dotyczgce odpornosci urzgdzen, systemoéw alarmowych
pozarowych, wtamaniowych i osobistych..

PrPN-EN 61000-4-5 - Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna - Metody badan i pomiaréw -
Odpornosé na udar napieciowy.

PrPN-EN 61000-4-11 - Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna - Badania odpornosci na zaniki,
krétkie przerwy i zmiany napiecia zasilania.

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.

PN-86/E-05003/01; PN-86/E-05003/02; PN-89/E-05003/01; PN-89/E-05003/03/03 Instalacje
odgromowe

PN-IEC 664-1:1998 Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w uktadach niskiego zapiecia,
zasady, wymagania i badania. P

N-IEC 61024~ 1:2001 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych — zasady ogdlne,

PN-IEC 60364- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Norma wieloarkuszowa



