D.01.01.01

Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania

i odbioru robdt zwigzanych z Przebudowa drogi le$nej dla poszczegdlnych odcinkow
d1.900m,850m,800m,715m w Les$nictwie Kamien na Terenie Nadle$nictwa Gdansk.
Przedmiotowq specyfikacje techniczng nalezy stosowac dla catosci zatozonego zadania
realizowanego w catosci lub/i etapowo w danym okresie realizacyjnym.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkimi czynno$ciami
umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie przebiegu trasy przebudowywanych drog.

W zakres robot pomiarowych:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowego punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych (reperow
roboczych zatozonych w terenie dowigzanych do reperow panstwowych);

b)  uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

€) wyznaczenie dodatkowych reperéw roboczych;

d) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
ulatwiajacy ich odszukanie i ewentualne odtworzenie;

€)  wyznaczenie przekrojow poprzecznych

f)  wyznaczenie roboczego pikietazu trasy/placu min. co 10 m poza granica robot,

g) 0znaczenie pikietazu w sposob trwaly oraz odtwarzanie uszkodzonych punktow na biezaco do konca okresu
gwarancyjnego;

h)  opracowanie powykonawczej dokumentacji geodezyjnej za zg. z ustaleniami z Zamawiajacym ,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce Robét

Ogolne wymagania dotyczace Robdt podano w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt. 1.5.

2. Materialy

Ogo6lne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-M.00.00.00.

»,Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.1. Rodzaje materiatléw

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,

shupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy powinny

miec¢ $rednice 0,15 - 0,20 m i dlugosci 1,5 - 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane §rednicy 0,05 - 0,08 m i dlugosci okoto

0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe o $srednicy 5 mm i dtugosci 0,04 -

0,05 m.

“Swiadki” powinny mie¢ dhugoé¢ okoto 0,50 m i przekr6j prostokatny.

Do stabilizowania roboczego pikietazu trasy, poza granicg pasa rob6t stosowac pale drewniane o §rednicy od

0,15 do 0,20 m i dtugosci 1,5 do 1,7 m z tabliczkami. Wymiary tabliczek uzgodni¢ z Inspektorem nadzoru.

Do utrwalenia p. osnowy geodezyjnej nalezy stosowa¢ materiaty zgodne z Instrukcjami technicznymi G-1 i G-2.



3. Sprzet

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.

3.1. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:

teodolity lub tachimetry,

niwelatory ,

dalmierze ,

tyczki,

laty,

tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokos$ciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. Transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 4.

4.1. Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. Wykonanie Robo6t

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 5.

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje
i wspotrzedne punktow gtdéwnych trasy reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia

i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegotowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane
przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje 1 uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora nadzoru o wszelkich btgdach wykrytych w
wytyczeniu punktéw glownych trasy i reperow roboczych.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Inwestora zostang zniszczone przez Wykonawce, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pom. konieczne dla prawidtowej realizacji robot nalezg do obowiazkow Wykonawcy.
5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy 1 punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza
granicg robot ziemnych.

5.3. Odtworzenie osi trasy / placu

Tyczenie osi trasy drogowej/placu nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowa, przy wykorzystaniu
sieci poligonizacji panstwowe;j.

O trasy/placu powinna by¢ wyznaczona w punktach gldownych i w punktach posrednich (kierunkowych) w
odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50m.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie moze
by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w
stosunku do rz¢dnych niwelety.

5.5. Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza

W oparciu o poligonizacji panstwowej i osnowy realizacyjnej nalezy wykona¢ geodezyjng inwentaryzacje
powykonawcza sieci uzbrojenia terenu i obiektu, nanie$¢ zmiany na mape¢ zasadnicza uzyskujac potwierdzenie
Powiatowego Wydzialu Geodezji Katastru i Gospodarki Nieruchomos$ciami w stosownym/wiasciwym
Starostwie Powiatowym.

Dokumentacja Inwentaryzacja Powykonawcza powinna spetniaé wymagania Rozporzadzenia Ministra
Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa Dz.U. 83 z dnia 26 sierpnia 1991 poz. 376.

W _przypadku odrebnych ustalen z Zamawiajacym / Inwestorem dopuszcza sie sporzadzenie dokumentacji
inwentaryzacyjnej powykonawczej stuzacej jedynie w celach pomiarowych wykonanych robét oraz dla celow
wlasnych wynikajacych z zapotrzebowania Zamawiajacego/ Inwestora np. mapa inwetaryzacyjna powykonawcza
drogi/wykonanych robét oraz urzadzeh zwiazanych z droga dla potrzeb Zamawiajacego w pliku wektorowym
w formacie shp w ukladzie geodezyjnym 1992 lub innym pliku i formacie, ktorego bedzie wymagal Zamawiajacy.




5.6. Przeniesienie osnowy geodezyjnej

Przeniesienie osnowy geodezyjnej poza granicg robot wraz z odtworzeniem wysokosciowym moze by¢ wykonane
tylko przez uprawnione do tego rodzaju prac jednostki geodezyjne. Przeniesienie osnowy geodezyjnej musi by¢
wykonane przed przystapieniem do rob6t objetych Projektem.

6. Kontrola jako$ci Robét

Ogolne zasady kontroli jakosci Robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 6.

6.1. Wytyczenie osi trasy drogowej

Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwiagzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysoko$ciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okre$lonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt. 5.

7. Obmiar Robét

Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 7.

Zatozong jednostka obmiarows w przedmiarze inwestorskim jest 1 km lub 1 komplet, jednakze:

W rozliczaniu rob6t nie obowiazuje obmiar robot. Podstawg rozliczenia przedmiotu umowy jest kwota ryczaltowa
okreslona na etapie przetargu przez Wykonawce w jego ofercie. Wykonawca zobowigzany jest uwzglednic
w swojej cenie ofertowej wszystkie koszty niezbgdne do prawidlowego wykonania, realizacji i prawidlowego
kompletnego zakonczenia powierzonych robot. Cena ofertowa Wykonawcy powinna obejmowac takze koszty
rob6t tymczasowych i prac towarzyszacych niezbednych do wykonania przedmiotu umowy w catosci bez uwag.
Zalaczony przedmiar robdt jest dokumentem pomocniczym i pogladowym i jakiekolwiek niescistosci Iub
przeoczenia (opuszczenie) w ilosciach podanych w opisie, tabelach i zestawieniach wchodza w zakres ryzyka
Wykonawcy i nie zwalnia to Wykonawcy z obowiazku ukonczenia wszystkich robét w cenie ryczattowej
wskazanej przez niego w jego ofercie za wykonanie danej pozycji kosztorysowo-przedmiarowej jak i catego
zakresu robdt zwigzanych z dang inwestycja.

8. Odbioru Robot

Ogolne zasady odbioru Robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8.

8.1. Sposéb odbioru robot

Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem trasy/placu w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiardéw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przektada Inspektorowi
nadzoru lub/i przedstawicielowi Zamawiajacego.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” punkt 9.

Podstawa ptatnosci jest skalkulowana przez Wykonawce kwota ryczattowa za wykonanie catego zadania zgodnie
z obowigzujacymi warunkami umowy pomig¢dzy Zamawiajacym a Wykonawca.

Cena ryczattowa ustalona bedzie dla catego zadania.

Cena ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace
si¢ na jej wykonanie, okreslone dla danej roboty/pozycji w SST/STWIORB i w dokumentacji projektowej.
Podstawa rozliczenia przedmiotu umowy jest kwota ryczattowa okreslona na etapie przetargu przez Wykonawce
w jego ofercie. Wykonawca zobowiazany jest uwzglgedni¢ w swojej cenie ofertowej wszystkie koszty niezbgdne
do prawidtowego wykonania i realizacji robot.

9.2. Cena jednostki / kwoty ryczaltowej robot beda obejmowac:

— przygotowanie i oznakowanie robot, wyznaczenie granic w obszarze robot

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gldéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

— uzupehnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

— wyznaczenie punktow roboczego pikietazu trasy/placu,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej - komplet, zgodnie z wymogami i wskazaniami
Zamawiajacego/ Inwestora.



