SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT ELEKTRYCZNYCH
1. Dane ogdlne:
1.1. Nazwa zamowienia:
,,Budynek $wietlicy wiejskiej w miejscowosci Makowiska”
1.2. Przedmiot i zakres robdt elektrycznych:
Przedmiotem zamoéwienia jest wykonanie instalacji elektryczne;j.
Caly zakres robot nalezy wykona¢ w jednym etapie ktory obejmuje wykonanie:
o rozdzielni gtownej RG
instalacji sitowej
instalacji elektrycznej wewnetrznej o§wietlenia
instalacji elektrycznej wewngtrznej gniazd
instalacji elektrycznej wyrownawczej
instalacji odgromowej
okablowania strukturalnego
« instalacji alarmowej
Niniejsza STWiORE obejmuje calo$¢ robot i nalezy ja stosowac do zakresu ktory $cisle okresli
Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zamowienia.

1.3. Wyszczegolnienie i opis robdt towarzyszacych i robot tymczasowych:
Nie przewiduje si¢ wykonania robdt towarzyszach i robdt tymczasowych.
1.4. Informacje o terenie budowy.

Stan prawny terenu — wtasno$¢ Gmina Czernikowo , ul. Stowackiego 12 , 87-640 Czernikowo
Usytuowanie budowy — na dziatce dz. nr 100 obreb 0007 w Makowiskach
Uzbrojenie terenu — petne

1.4.1. Organizacja budowy:

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz z uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy komplet dokumentacji
projektowej i specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych.

Do dnia przekazania placu budowy, Inwestor ustanowi Inspektora Nadzoru inwestorskiego.
Wykonawca przed rozpoczgciem budowy, sporzadzi plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
Wykonawca umiesci na budowie w widocznym miejscu tablice informacyjng oraz ogtoszenie
zawierajace dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia, zgodnie z Rozporzadzeniem
Ministra Infrastruktury z dn. 26.06.2002 r. z poz. zmianami.

Przed rozpoczgciem robot budowlanych nalezy dokonaé wpisu 0sob, ktorym zostato powierzone
kierownictwo, nadzor i kontrola techniczna robdt budowlanych.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiat i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot i do czasu odbioru statecznego.

1.4.2. Zabezpieczenie interesOw 0sob trzecich:

Wykonawca odpowiada za ochrong obiektow i instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz b¢dacych witascicielami
tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych przez Zamawiajacego w ramach planu
lokalizacji.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych obiektow,
instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca bedzie odpowiadat za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
istniejacych obiektow, instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.



1.4.3. Ochrona $rodowiska

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.
Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otocznia, nie b¢dg dopuszczone do uzycia.

1.4.4. Warunki bezpieczenstwa pracy:

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okre§lonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie umowne;.

Wykonawca bedzie przestrzegat przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywat sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposoéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem 0so6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.5. Zaplecza dla potrzeb budowy:

Dla realizacji inwestycji Wykonawca moze urzadzi¢ zaplecze dla potrzeb budowy na terenie posesji
na ktorej usytuowany jest realizowany obiekt.

Podlaczenie zaplecza do instalacji elektrycznej i wodociagowej jest mozliwe po uzgodnieniu z
Uzytkownikiem sposobu rozliczenia i zaptaty za pobrane media.

Koszty poboru wody, energii elektrycznej, w trakcie wykonywania rob6t objetych umowa ponosi
Wykonawca.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za swoje sktadniki majatkowe znajdujace si¢ na placu budowy
w trakcie realizacji przedmiotu umowy.

1.4.6. Warunki dotyczace organizacji ruchu.
Realizowana inwestycja nie wymaga wprowadzenia zmian w organizacji ruchu.
1.4.7. Zabezpieczenie terenu budowy.
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
inwestycji az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wliczony w
ceng umowna.
1.5. Nazwy i kody (CPV):
« kategoria — Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne- 45111000-8
 grupa - Roboty w zakresie instalacji odgromowej - 45312311-0

grupa - Roboty w zakresie przewoddw instalacji elektrycznej — 45311100-1
e grupa— Roboty w zakresie opraw elektrycznych - 45311200-2

2. Wymagania dotyczace wyrobow budowlanych elektrycznych.

Wykonawca zobowigzany jest do uzycia wyrobéw budowlanych do realizacji obiektu lub jego



elementow, ktore posiadaja:

1/ certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisoéw i
dokumentow technicznych,

2/ deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskimi Normami lub aprobatami technicznymi w
przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja
okreslona w pkt 1 i ktére posiadajg ocene higieniczng wydana przez PZH oraz spetniajace parametry
techniczne okreslone w dokumentacji projektowej oraz wymogi STWiORE.

Cechy materiatow i elementow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywa¢ zgodnos$¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub
STWIiORE i wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang
zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

3. Wymagania dotyczgce sprzetu i maszyn:

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujgce zachowania warunkow umowy
zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. Wymagania dotyczace Srodkow transportu:

Wykonaweca jest zobowiagzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Wykonawca bedzie na biezaco usuwat na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. Wymagania dotyczace wykonania robét:

Wszystkie roboty w zakresie obejmujgcym opracowanie winny by¢ prowadzone zgodnie z
Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych oraz Rozporzadzenia Ministra Pracy i Polityki
Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie og6lnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy.

5.1 Rozdzielnia RG
W budynku przewidziano rozdzielni¢ RG z wytacznikiem GWP
GWP to zestaw skladajgcy si¢ 7 urzqdzenia uruchamiajgcego, urzgdzenia sygnalizujgcego i
urzgdzenia wykonawczego”. Wymagania dotyczace krajowej deklaracji wtasciwosci uzytkowych dla
GWP obowiazujg od 1 stycznia 2021 roku. Powinny posiada¢ wymagane dokumenty:
o krajowa oceng techniczna,

o certyfikat statosci uzytkowych
e ikrajowa deklaracje wlasciwosci uzytkowych.

Przyciski Gtownego Przeciwpozarowego Wylacznika Pradu beda potaczone z wyzwalaczem
wzrostowym WW za pomoca przewodéw HDGs 2x1,5mm? FE180/PH90 uktadanych bezposrednio na
podlozu niepalnym przy uzyciu kotew do wbijania typu FNA 6x30 M6/5 na uchwytach UDF-5 w
rozmieszczonych w odstepach 30 cm . Uchwyty i kotwy muszg posiada¢ certyfikat CNBOP i1 by¢ w
odpornosci ogniowej co najmniej rownej klasie podtrzymania funkcji kabla lub zespotu kablowego
(E90). Rozdzielni¢ gtowna zaprojektowano w oparciu o typowe rozwigzania rozdzielnic niskiego
napigcia ~ w wykonaniu podtynkowym o IP 21 . Zasilanie rozdzielni stanowi kabel ziemny z
istniejgcego ztagcza kablowego . Schemat rozdzielni pokazano na rys nr. 3 . Do rozdzielni nalezy
wprowadzi¢ zasilanie z projektowanej instalacji fotowoltaicznej po przez rozdzielnie RW wykonanej
jako podtynkowa o IP 21.
5.2. Instalacja sitowa.
Instalacje silowa wykona¢ przewodami kabelkowymi jako instalacje podtynkowa z osprzetem
szczelnym o przekroju zgodnie z poszczegélnymi rysunkami. Przy podejsciach do urzadzen
zlokalizowanych w kuchni oraz do pompy ciepla( opcja) przewody prowadzi¢ w rurach ochronnych
w posadzce . Przy poszczegdlnych urzadzeniach przewody zakancza¢ gniazdami 3-faz. 32 A z



wylacznikiem O-I.

5,3.Instalacja o$wietlenia .

Instalacje wykona¢ przewodami kabelkowymi typu YDY z izolacja na 750 V jako podtynkowa . W
obiekcie w wigkszosci zastosowano do o$wietlenia pomieszczen oprawy ze zrodlami $wiatta typu
LED .Oprawy mocowac¢ bezposrednio na suficie w pomieszczeniach magazynowych
pomieszczeniach biurowych i w ciggach komunikacyjnych , w pozostatych na zwieszakach . Kazda z
opraw winna by¢ potaczona z przewodem ochronnym PE. . W pomieszczeniach wilgotnych i
lazienkach zastosowano oprawy zamknigte z kloszami, a w kuchni i przygotowalni oprawy szczelne
z kloszem przezroczystym. Os$wietlenie ewakuacyjne zrealizowane na oprawach o$wietlenia
podstawowego wyposazone w akumulatory 2 h , a o$wietlenie kierunkowe na oprawach z
akumulatorem 2 h . Typy opraw zaznaczono na poszczegdlnych rysunkach.

W przejsciach, korytarzach i nad wyj$ciem zainstalowane bedg oprawy kierunkowe z napisem
“Wyjscie Ewakuacyjne” oraz z odpowiednimi piktogramami.  Natezenie o$wietlenia drog
ewakuacyjnych nie powinno by¢ mniejsze niz 1lx. Oprawy ewakuacyjne i kierunkowe winny by¢
zgodne z normami, oraz posiada¢ odpowiednie certyfikaty bezpieczenstwa (CNBOP) dopuszczajace je
do stosowania w budownictwie. Piktogramy na oprawach kierunkowych winny spetnia¢c wymogi
zawarte w PN-92/N-01256/02.

5,4. Instalacja gniazd
Instalacje nalezy wykona¢ jako podtynkowa z osprzgtem podtynkowym . Przewody uktada¢ pod tynk
lub listwach instalacyjnych .

W pomieszczeniach wilgotnych nalezy instalacje gniazd wykona¢ jako podtynkowa z
osprzgtem hermetycznym .W tazienkach i pomieszczeniach technicznych na wysokosci 1.5 m. , w
kuchni i przygotowalni na wysokosci 0,9 m. tj. powyzej blatu stolu .W tazienkach i zapleczu
przewidziano wypusty do podlaczenia wentylatorow tazienkowych wyposazonych w uktady
zataczajace w przypadku zalgczenia o$§wietlenia w pomieszczeniu i wylaczajace w przypadku braku
oswietlenia z opdznieniem.
5.5. Instalacja wyrownawcza

W obiekcie nalezy wykona¢ polaczenia wyrownawcze gtdéwne taczace ze sobg czgséci przewodzace
roznych instalacji i urzadzen w celu wyréwnania ich potencjalow.

5.6. Instalacja fotowoltaiczna

Projektuje sie systemu fotowoltaiczny polega na produkcji energii elektrycznej z generatorow
fotowoltaicznych w postaci pradu stalego, a nastgpnie przeksztalceniu na prad przemienny o napigciu
400V przez inwerter trojfazowy. Energia ta begdzie wykorzystywana na wlasne potrzeby. System
fotowoltaiczny sktada¢ si¢ bedzie z paneli o mocy min 350 W kazdy o mocy lacznej znamionowe;j
18,2 kW 1 podiaczony do sieci dystrybucji energii elektrycznej niskie napigcie trzyfazowy prad
zmienny 400,00 V z uktadem pomiarowym dwukierunkowym za przyzwoleniem operatora sieci.
Uktad wyposazony zostanie w automatyke sterujacg praca falownikow tak aby ewentualne nadwyzki
nie zostaly odprowadzone do sieci energetycznej. Moduty fotowoltaiczne o tgcznej mocy 18,2 KWp
zostang zainstalowane na dachu budynku z nachyleniem pod katem 35 stopni — na podwyzszonej
dedykowanej konstrukcja wsporczej

5.7. Instalacja odgromowa

Zgodnie z PN dla budynkow uzytecznosci publicznej wykonanie instalacji odgromowe;j jest
niezbedne . Instalacje nalezy wykona¢ drutem stalowym ¢ 8mm? ocynkowanym na uchwytach
odstepowych typowych . Kominki wentylacyjne nalezy potaczy¢ ze zwodami poziomymi w sposédb
trwaty. Opierzenia i rynny metalowe polaczy¢ ze zwodami. Zwody poziome sprowadzi¢ do zwodow
pionowych i dalej potaczy¢ za pomoca ztacz kontrolnych z przewodami odprowadzajacymi i dalej z
uziomem. Nalezy wykorzystac istniejgcy uziom ze zbrojenia taw fundamentowych. W przypadku
niemoznosci skorzystania z powyzszego nalezy wykonaé uziom otokowy z bednarki ocynkowane;j
25x4 mm zakopujac ja na gltebokos¢ 0,8 m w ziemi . Otok prowadzi¢ min 2 m od fundamentow .
Rezystancja uziomu nie powinna przekracz¢ 20 om. Przewody odprowadzajace ostoni¢ do wysokosci
1,8 m od poziomu ,,0” rurg ochronna.

6. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru roboét:



Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz
oraz dokumenty przekazane przez Zamawiajacego Wykonawcy stanowig cze$¢ umowy, a wymagania
wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sg obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w
calej dokumentacji.

Dane okre$lone w dokumentacji projektowe;j i specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot
budowlanych bgda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatow i elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac¢ zgodnos$¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
Przedmiar robot zataczony do dokumentacji projektowej jest materialem pomocniczym do okre$lenia
ilosciowego zakresu robot.

W przypadku gdy materiaty lub roboty nie bedace w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub
specyfikacja techniczng wykonania i odbioru rob6t budowlanych i1 wptynie to na niezadowalajaca
jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

7. Opis sposobu odbioru robét:

7.1. Rodzaje odbioréw robét:

Roboty podlegajg nastepujacym odbiorom:

a/ odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b/ odbior czgsciowy,

¢/ odbior ostateczny,

d/ odbioér pogwarancyjny.

7.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot. Odbioru robét
dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czegsci robot do odbioru Wykonawca zglasza wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru.

Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pézniej niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

7.3. Odbidr czgsciowy.

Odbidr czgsciowy dokonuje si¢ wg tych samych zasad co odbior ostateczny zawartych w punkcie 7.4
7.4. Odbidr ostateczny robot.
7.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakos$ci i wartoSci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawcg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie 0 tym fakcie
Zamawiajacego i Inspektora Nadzoru.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robdt i przejeciu dokumentdéw o ktdérych mowa
w punkcie 7.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.

Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow i
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robo6t z dokumentacja projektowa i
STWIORE.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie



odbioréw zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie robot uzupetniajacych i
poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupethiajacych, komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacji projektowej i STWiORE z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja
dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

7.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1/ dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami.

2/ dzienniki budowy,

3/ deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowama dokumentacyjnego nie b¢da
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

7.5. Odbioér pogwarancyjny.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem ewentualnych
wad stwierdzonych po odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej z uwzglednieniem zasad
opisanych punkcie 7.4.

8. Opis sposobu rozliczania rob6t tymczasowych i prac towarzyszacych:
Nie wystepuje.

9. Dokumenty odniesienia.

Dokumentami odniesienia sg:

Projekt budowlany “ Budynek swietlicy wiejskiej w miejscowosci Makowiska”

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét elektrycznych.

Oferta wykonawcy.

Ustawa ,,Prawo budowlane” z dnia 7 lipca 1994 r. wraz z pdzniejszymi zmianami.

Ustawa ,,Prawo zamowien publicznych” z dnia 29 stycznia 2004 r. wraz z p6zniejszymi zmianami.
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie z p6zniejszymi zmianami.
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych.

8. Rozporzadzenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogolnych
przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy.
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Opracowat:

mgr inz. Ireneusz Jen¢



