1. Dane ogélne:

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT ELEKTRYCZNYCH

1.1. Nazwa zamdwienia:

,,Przebudowy budynku laboratorium pracowni badan serologicznych zaktadu higieny weterynaryjne;j

w obr. Starowka , dz. nr 412/36 , miasto Konin

2

1.2. Przedmiot i zakres robot elektrycznych:
Przedmiotem zamdwienia jest wykonanie instalacji elektryczne;j.
Caty zakres robot nalezy wykona¢ w jednym etapie ktory obejmuje wykonanie:

Modernizacja uktadu zasilania;

Projekt szafy zasilania podstawowego RG1 z wyt. pozarowym

Projekt szaf z uktadem SZR

Montaz wewngtrznych linii zasilajacych WLZ dla nowo projektowanych
odbiorow;

Instalacje sitowe (gniazda ogolne, technologiczne) dla nowo projektowanych
odbiorow;

Instalacje zasilania urzadzen klimatyzacyjnych, wentylacyjnych, sanitarnych dla
nowo projektowanych odbiorow ;

Instalacja SSP

Instalacja teletechniczna

Instalacja kontroli dostepu

Instalacje potaczen wyrownawczych dla nowo projektowanych odbioréws;
Instalacje o$wietlenia wewnetrznego dla nowo projektowanych pomieszczen;
Instalacje o$wietlenia awaryjnego wewnetrznego i1 zewnetrznego dla nowo
projektowanych pomieszczen;

Instalacje zespotu spalinowo elektrycznego;

Instalacje ochrony przeciwporazeniowej;

Instalacje ochrony przed przepigciami;

Niniejsza STWiORE obejmuje cato$¢ robdt i nalezy ja stosowac do zakresu ktory $cisle okresli
Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zamowienia.

1.3. Wyszczegolnienie i opis robdt towarzyszacych i robot tymezasowych:

Nie przewiduje si¢ wykonania robot towarzyszach i robot tymczasowych.

1.4. Informacje o terenie budowy.

Stan prawny terenu — wlasno$¢ Wojewoddzki Inspektorat Weterynarii
Usytuowanie budowy — obr. Staréwka , dz. nr 412/36 , miasto Konin
Uzbrojenie terenu — pelne

1.4.1. Organizacja budowy:

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz z uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy komplet dokumentacji
projektowej i specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych.

Do dnia przekazania placu budowy, Inwestor ustanowi Inspektora Nadzoru inwestorskiego.
Wykonawca przed rozpoczeciem budowy, sporzadzi plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
Wykonawca umie$ci na budowie w widocznym miejscu tablice informacyjna oraz ogloszenie
zawierajace dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia, zgodnie z Rozporzadzeniem
Ministra Infrastruktury z dn. 26.06.2002 r. z poz. zmianami.

Przed rozpoczgciem robot budowlanych nalezy dokona¢ wpisu 0sob, ktéorym zostato powierzone



kierownictwo, nadzor i kontrola techniczna robot budowlanych.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiat i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczgcia do daty zakonczenia robot i do czasu odbioru statecznego.

1.4.2. Zabezpieczenie interesOw 0sob trzecich:

Wykonawca odpowiada za ochrone obiektow i instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami
tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych przez Zamawiajacego w ramach planu
lokalizacji.

Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych obiektow,
instalacji 1 urzagdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca bedzie odpowiadat za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
istniejacych obiektow, instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.4.3. Ochrona srodowiska

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.
Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otocznia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

1.4.4. Warunki bezpieczenstwa pracy:

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegat przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okre§lonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umownej.

Wykonawca bedzie przestrzegal przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywal sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem 0so6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1 Zaplecza dla potrzeb budowy:

Dla realizacji inwestycji Wykonawca moze urzadzi¢ zaplecze dla potrzeb budowy na terenie posesji
na ktorej usytuowany jest realizowany obiekt.

Podlaczenie zaplecza do instalacji elektrycznej i wodociggowej jest mozliwe po uzgodnieniu z
Uzytkownikiem sposobu rozliczenia i zaptaty za pobrane media.

Koszty poboru wody, energii elektrycznej, w trakcie wykonywania robot objetych umowa ponosi
Wykonawca.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za swoje sktadniki majatkowe znajdujace si¢ na placu budowy
w trakcie realizacji przedmiotu umowy.

1.4.6. Warunki dotyczace organizacji ruchu.
Realizowana inwestycja nie wymaga wprowadzenia zmian w organizacji ruchu.

1.4.7. Zabezpieczenie terenu budowy.



Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
inwestycji az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, Ze jest wliczony
W ceng umowna.

1 Nazwy i kody (CPV):

45311100-1 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznej
45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych
45315700-5 Instalowanie stacji rozdzielczych

45310000-3 Roboty instalacyjne elektrycznego

45314300-4 Instalowanie infrastruktury okablowania

45316000-5 Instalowanie systeméw o§wietleniowych i sygnalizacyjnych
45312310-3 Ochrona odgromowa

2. Wymagania dotyczace wyroboéw budowlanych elektrycznych.

Wykonawca zobowigzany jest do uzycia wyrobow budowlanych do realizacji obiektu lub jego
elementdw, ktore posiadaja:

1/ certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i
dokumentow technicznych,

2/ deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnos$ci z Polskimi Normami lub aprobatami technicznymi w
przypadku wyrobdow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja
okreslong w pkt 1 i ktore posiadaja ocene higieniczng wydana przez PZH oraz spetniajace parametry
techniczne okreslone w dokumentacji projektowej oraz wymogi STWiORE.

Cechy materialow i elementow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac¢ zgodnos$¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub
STWIiORE i wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang
zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

3. Wymagania dotyczace sprz¢tu i maszyn:

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow umowy
zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. Wymagania dotyczgce Srodkéw transportu:

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wtasciwos$ci przewozonych materiatow.
Wykonawca bedzie na biezaco usuwat na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. Wymagania dotyczace wykonania robot:

Wszystkie roboty w zakresie obejmujacym opracowanie winny by¢ prowadzone zgodnie z
Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych oraz Rozporzadzenia Ministra Pracy i Polityki
Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogo6lnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy.
5.1.1. . Zasilanie podstawowe
Zasilanie podstawowe dla budynku odbywa si¢ z istniejacej rozdzielni gtownej w budynku
Powiatowe] Weterynarii. W zwigzku z planowanymi pracami projektuje si¢ nowa
rozdzielnice RG1 z wylacznikiem pozarowym . Ponadto przewidziano dostawe nowej
rozdzielnicy SZR  wyposazonej w uktad samoczynnego zataczenia rezerwy- agregat
pradotworczego dla obwodow wymagajacych zasilania rezerwowego.



5.1.2. Zasilanie obiektu rezerwowe.

Zasilanie obiektu rezerwowe zrealizowane bedzie poprzez zastosowanie Zespotu Spalinowo
Elektrycznego (ZSE). Projektuje si¢ zastosowanie stacjonarnego ZSE wyposazonego w
agregat o mocy 74kVA ( 59kW) Miejsce podtaczenia nalezy wyposazy¢ rowniez w ztacze
przewodu uziemiajgcego — Szyna musi zapewnia
podiaczenie uziemienia w minimum 2 punktach, oraz warto$¢ uziemienia nie wigksza niz 10
Ohm. Podfaczenie agregatu powinno si¢ odbywac elastycznymi powodami typu HO7V-K o
przekroju 16 mm w minimum dwoch miejscach na zaciskach wyprowadzonych na zewnatrz
obudowy agregatu. Nalezy zastosowac linie kablowa typu YKY 5x50 od przytacza na elewacji
do SZR , oraz przewody sterowania i potrzeb wlasnych gietki od przytacza na elewacji do
sekcji rozdzielnicy gldwnej. Przewiduje si¢ zastosowanie agregatu w wersji wygluszonej wraz
z wewnetrznym zbiornikiem paliwa. Jednostka agregatu bedzie wyposazona w panel sterujacy
zlokalizowany na obudowie agregatu, oraz w panel monitoringu pracy zlokalizowany w
pomieszczeniu rozdzielnicy gtownej. Panel monitoringu ma za zadanie sygnalizowanie stanéw
Praca, oraz Awaria poprzez lampki kontrolne na panelu. Dane techniczne projektowanej
jednostki ZSE

Niezbedne parametry agregatu pradotworczego dla prawidtowe;j pracy to:

Moc ciagla 74 kVA

Moc ciagta 59 kW

Prad ciaggly 107 A

Napigcie 400/230V

Stabilnos¢ napiecia -1% do +1%

Czestotliwos¢ znamionowa 50 Hz

Tolerancja czestotliwosci -0,5 do +0,5%

Rodzaj paliwa diesel

Pradnica Sincro

Klasa izolacji H

THDu 2%

Silnik Iveco

Rodzaj chtodzenia Ciecz

Pojemnos$¢ uktadu chlodzenia 18,5 1

Spalanie praca normalna 12,7 1 ( 75% obc)

Spalanie praca awaryjna 17,1 1 ( 100% obc)

Pojemno$¢ zbiornika 150 1

Moc akustyczna ok 96 dBA

Liczba faz 3

Masa zespotu 1210 kg

Zestaw gniazd na obudowie umozliwiajacy podtaczenie linii kablowej glownej, zasilania
potrzeb wiasnych, wspolpracy z SZR

Wylacznik bezpieczenstwa na zewnatrz obudowy

Pelna automatyka pracy agregatu podgrzewanie bloku silnika, fadowanie baterii, pomiar
parametrow pracy silnika i pradnicy

Mozliwo$¢ wystania parametrow pracy do sieci zewnetrznej ( monitoring)
Wyposazenie w panel sterowania i kontroli zdalnej AMF 25

Blokada uniemozliwiajgca podanie zasilania z agregatu pradotworczego na sie¢ zewngtrzng
Zaktadu Energetycznego.

5.2. Tablice rozdzielcze RG1.

Zaprojektowano rozdzielnice niskiego napigcia w oparciu o rozwigzania producenta Eti,
dosusza si¢ zastosowanie innych o parametrach rownowaznych do projektowanych rozwigzan.
Projektowane rozdzielnice przewidziano w metalowej obudowie, posiadajace weryfikacje typu
poprzez testy, ( z uwzglednieniem na potaczenia z systemami szynoprzewodow wewnetrznych
tego samego producenta co producent rozdzielnicy i aparatury taczeniowej) weryfikacja typu
poprzez testy zgodnie z normg IEC61439-1 oraz normami DIN EN 60439-1 i IN VDE 0660-
500.



Bezpieczenstwo obstugi zapewnione poprzez weryfikacje typu poprzez testy dla zwaré
hukowych zgodnie z IEC/TR61641.System rozdzielnic — konstrukcja stalowa, skrecana z
plytami po bokach, na gorze i na dole. Rozdzielnica z pojedynczym mostem szyn gtdéwnych
umieszczonym na plecach ( most gorny lub dolny). Na dachu klapy wydmuchowe. Drzwi
otwierane pod katem 180 stopni z zamkiem energetycznym ( identyczny wzor wkladki we
wszystkich rozdzielnicach na obiekcie) zapobiegajacym przypadkowemu otwarciu, oraz
dostepem przez osoby nie przeszkolone. Przedziat aparatowy i przedziat kablowy
odseparowany odpowiednimi ostonami. Forma zabudowy wewnetrznej — separacja pomigdzy
szynami zbiorczymi i wszystkimi jednostkami funkcjonalnymi, separacja pomigedzy wszystkimi
jednostkami funkcjonalnymi, separacja pomiedzy przylaczami wszystkich przewodow
wchodzacych z zewnatrz 1 jednostkami funkcjonalnymi ale nie pomiedzy przytaczami
jednostek funkcjonalnych. Pola zasilajace powinny by¢ wyposazone w wylaczniki mocy z
zabezpieczeniem elektronicznym z modulem umozliwiajacym komunikacje. Zaprojektowano
wylaczniki z kompletem automatyki SZR oraz wyzwalaczem wzrostowym dla wytacznika
P.Poz. Rozdzielnica malowana proszkowo. Przycisk do wyl. pozarowego nalezy umieszcza¢ w
obudowie plastykowej za szybka .
Nalezy przewidzie¢ montaz przycisku wylaczenia awaryjnego:
o Instalacji zasilania podstawowego i rezerwowego
Przycisk nalezy umiesci¢ przy wyjsciu gtdwnym z wyraznym oznakowaniem speinianych
funkcji. Zasilanie przyciskow nalezy wykona¢ zgodnie z zatagczonym schematem. Po
wykonaniu prac montazowych nalezy bezwzglednie sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania systemu
awaryjnego odlgczania instalacji elektryczne;j. Instalacje zasilania urzadzen p.poz. nalezy
uktada¢ na tynkowo na dedykowanych uchwytach o klasie E90. Dla instalacji E90 nalezy
stosowa¢ rozwigzania posiadajgce odpowiednie certyfikaty i klasy odpornosci deklarowane
przez producenta.

5.3. Instalacja gniazd

Instalacje wewnetrzng gniazd wtykowych nalezy wykona¢ jako instalacje podtynkowsa z
osprzegtem podtynkowymi dla wszystkich pomieszczen. Gniazda mocowac na wysokosci 0.5 m
od poziomu podtoza, a w fazienkach i pomieszczen socjalnych na wys. 1,2 m. . Instalacja winna
by¢ wykonana przewodem typu YDY 3 x 2,5 mm2 dla gniazd wtykowych 1-faz. Dla
pomieszczen technicznych i kuchni instalacje wykona¢ jako podtynkowa z osprzgtem
szczelnym , gniazda mocowaé na wys. 1,2 m. oraz zgodnie z opisem na rysunkach . W
fazienkach przewidziano wypusty do podlaczenia wentylatorow W lazienkowych
wyposazonych w uktady zalaczajace w przypadku zalaczenia o$wietlenia w pomieszczeniu i
wylaczajace w przypadku braku o$wietlenia. Projektuje si¢ zasilania urzadzen opisanych
szczegotowo w projekcie branzy sanitarnej zlokalizowanych we wskazanych pomieszczeniach
projektowanego budynku. Zasilanie urzadzen odbywaé si¢ bedzie za pomoca wydzielonych
obwodow zabezpieczonych w projektowanej rozdzielnicy gltéwnej. Sterownia urzadzeniami
wentylacji odbywac si¢ bedzie za pomoca sterownikow dostarczanych razem z urzadzeniami
wentylacyjnymi. Sterownie i sposob zalaczania poszczegdlnych urzadzen wentylacyjnych
wykona¢ zgodnie z wytycznymi przedstawionymi w opracowaniu branzy wentylacyjne;j.
Przewody =zasilajace poszczegélne urzadzenia zwigzane z urzadzeniami wentylacyjnymi
uktada¢ podtynkowo w bruzdach zaprawianych masa gipsowa lub w korytach kablowych
mocowanych do konstrukcji stropu lub $ciany w zalezno$ci od rodzaju pomieszczenia.

5.4 .Instalacja o$wietleniowa
Ze wzgledu na stosowanie w znacznej cze$ci pomieszczen wysokiego natezenia o§wietlenia
zaprojektowano zrodta oraz oprawy o wysokiej sprawnosci w technologii LED, gwarantujace
latwe utrzymanie czysto$ci. Zaprojektowano o$wietlenie bazujac na produktach firmy
LUXIONA, ale rownie dobrze mozna zastosowa¢ oprawy innego producenta ale o tych samych
parametrach technicznych.
Przyjeto nastgpujace poziomy natgzenia o§wietlenia zgodnie z PN-EN 12464-1:2004 Swiatlo i
Oswietlenie. O$wietlenie miejsc pracy. Cze$¢ Pierwsza.
Przyjete natezenia:

Komunikacja 150 Ix (ptaszczyzna obliczen podtoga)



Pomieszczenia biurowe 500 1x
Laboratoria 1000 Ix

Obwody nalezy wykona¢ w oparciu o przewody YDYZo 3x1,5mm2 w systemie TN-S i beda

prowadzone podtynkowo lub w przestrzeni migdzy sufitowe;.

Do opraw wyposazonych w inwerter nalezy doprowadzi¢ stata faze¢ zasilania z przed

wylacznika danego pomieszczenia lub obwodu. Wszystkie oprawy stosowane w budynku

przewiduje si¢ z wykorzystaniem zrodet §wiatta LED.

Sposob uktadania przewodow zasilajacych urzadzenia zwigzane z instalacja o§wietleniowa.
Rurki elektroinstalacyjne typu ,,peszel” w przestrzeni migdzy sufitowej— odcinki od koryt
kablowych do oprawy os$wietleniowej lub do zej$cia do tgcznika o§wietleniowego. Rurki
mocowac¢ przy pomocy dedykowanych uchwytow, do sufitu.

Podtynkowo w bruzdach zaprawianych masg tynkarskg — w przypadku $cian murowanych,
lub zelbetowych oraz dla montazu puszek dla osprzetu

Koryta kablowe — na odcinku od tablicy elektrycznej do miejsca wyprowadzenia
bezposrednio do pomieszczenia

Rurki elektro instalacyjne typu RL — w pomieszczeniu kotlowni, garazu oraz pomierzenia
gospodarczego nalezy wykona¢ instalacje¢ natynkowo w rurkach ostonowych mocowanych na
dedykowanych uchwytach

Nalezy instalowa¢ zrodta §wiatta o barwie biatej Ra=840 oraz temperaturze barwowe;j
T=4000K dla wszystkich opraw o§wietleniowych.

Instalacja lamp ewakuacyjnych

Z godnie z przepisami ochrony p/pozarowej na drogach ewakuacji w punktach
szczeg6lnych nalezy rozmie$ci¢ oprawy oswietlenia awaryjnego. Czas podtrzymania
autonomicznych opraw z auto testem — 1 godzina.

Projektuje si¢ nastgpujace grupy opraw oswietleniowych:

e Oprawy o$wietlenia awaryjnego bazujace na technologii LED. Oprawy zapewniajace
wlasciwe poziomy natg¢zenia o§wietlenia awaryjnego na drogach komunikacyjnych
zwiazanych z ewakuacja ludzi podczas prowadzenia akcji ratunkowej. Oprawy montowane w
konstrukcji sufitu podwieszanego

e Oprawy o$wietlenia awaryjnego w pozostalych pomieszczeniach gdzie nie ma mozliwosci
zainstalowania opraw w suficie podwieszanym. Oprawy wyposazone w modutly baterii
awaryjnych i oznaczone dodatkowym opisem.

Oswietlenie awaryjne musi spetnia¢, oraz zapewnia¢ natgzenie na poziomie 2 1x na $rodku
drogi ewakuacyjnej, poziom 5 Ix w miejscach instalowania urzadzen zwigzanych z akcja
ratunkowa. System nadzoru oraz testowania opraw zrealizowany bedzie na funkcji auto test w
kazdej oprawie jako autonomiczny z sygnalizacja stanu oprawy. Oprawy projektuje si¢ w
systemie na ,,ciemno”. Oprawy o$wietlenia muszg spetnia¢ wymagania normy PN-EN 50172.
Nalezy wykona¢ oznakowanie opraw awaryjnych za pomocg piktogramow.

W obickcie zaprojektowano os$wietlenie awaryjne o$wietlenie ewakuacyjne w oparciu o
system centralnego monitoringu RUBIC UNA, ale rownie dobrze mozna zastosowa¢ oprawy
innego producenta ale o tych samych parametrach technicznych. Zaprojektowano oprawy
wyposazone we wlasne inwertery o czasie pracy bateryjnej nie mniejszym niz 1h,
nadzorowane przez centralkg. Centralka umozliwia dowolna konfiguracje calego systemu a
dzicki stykom beznapigciowym komunikacje z systemem BMS budynku. Ze wzgledow
bezpieczenstwa centralka posiada wbudowany akumulator zapewniajacy zasilanie wlasne
centralki oraz ciagla komunikacje z modulami awaryjnymi w oprawach. Oprdocz funkcji
programowania 1 konfiguracji systemu, centralka powinna automatycznie wykonywac
wszystkie testy funkcjonalne systemu zgodne z PN-EN 50172 a ich wyniki przechowywa¢ w
pamigci trwatej. Wyniki te mogg by¢ skopiowane na karte¢ SD w formie pliku tekstowego,
wydrukowane na dowolnej drukarce i wpigte do dziennika zdarzen obiektu. Centralka



umozliwia monitoring maksymalnie 750 opraw awaryjnych z podziatem na 3 karty logiczne.
Ponadto za pomoca modutéw podrzednych MPUNA ilo§¢ monitorowanych opraw moze
wzrosna¢ do 4000. Do projektowanej centralki RUBIC UNA nalezy podiaczy¢ sie¢ LAN co
umozliwi podglad aktualnego stanu systemu oswietlenia awaryjnego w budynku na dowolnej
przegladarce internetowej za pomocg protokotu TCP/IP. Sie¢ LAN nalezy roéwniez
doprowadzi¢ do kazdego modutu podrzednego MP-UNA w celu zapewnienia komunikacji z
centralka oraz z oprogramowaniem wizualizacyjnym SMART VISIO. Do modutéw
podrzednych nie nalezy podiaczac¢ wiecej niz 250 opraw. Dla ulatwienia obstugi i konfiguracji
systemu centralka jest wyposazona w wyswietlacz dotykowy. Magistrala komunikacyjna z
oprawami oswietlenia awaryjnego powinna by¢ wykonana w standardzie RS485. Konstrukcja
systemu nie wymaga zachowania stalej polaryzacji magistrali.  System o$wietlenia
awaryjnego umozliwia podziat opraw na grupy z dowolnie konfigurowanym czasem
testowania, czasem §wiecenia i mozliwo$cig wytaczania np. opraw z kierunkowych w celu
oszczednosci energii elektrycznej. Z uwagi na charakter obiektu system umozliwia dla
wybranych opraw w gtéwnych ciggach komunikacyjnych wiaczanie trybu pracy nocnej
(dozorowej) oraz podzial opraw awaryjnych na grupy. W topologii liniowej maksymalna
dtugo$¢ magistrali komunikacyjnej wynosi do 1200m dla kazdego z dwdch wyjs¢ na kazdej
karcie logicznej systemu co pozwala na pdzniejsza rozbudowe lub zmiany aranzacyjne
obiektu. Oprawy dedykowane do wspodlpracy z systemem UNA wyposazone sa w zlacze
komunikacyjne, energooszczgdng tadowarke procesorowa oraz unikalny adres pozwalajacy na
szybka konfiguracj¢ systemu oraz ulatwiajacy 1 przysSpieszajacy montaz, pozniejsza
konserwacje systemu lub jego rozbudowe.

5.5. Instalacja kontroli dostepu

Przyjete rozwiazanie instalacji przewiduje zamontowanie Centrali Kontroli dostgpu ,
kontaktronéw, kontrolerow , czytnikow kart zblizeniowych , trzymaczy
elektromagnetycznych i przyciskow ewakuacyjnych.
Do obstugi urzadzen przewidziano centrale alarmowa typu INTEGRA ale réwnie dobrze
mozna zastosowaé oprawy innego producenta ale o tych samych parametrach technicznych.
zamontowang w pomieszczeniu serwera. Okablowanie zgodnie ze schematem na rys. E-02 .

5.6.0kablowanie strukturalne

Instalacj¢ nalezy wykona¢ przewodami do przesytania danych typu 500MHz FTP kat.6 PVC
utozonego oddzielnie od innych przewodow , zwlaszcza zasilajacych( min 10 cm ) . Kable
zakonczy¢ po stronie gniazd odbiorczych gniazdami RJ 45 kat. 6 prod. Daetwyler Unipatch
S/8 . 1 zlaczkami w serwerowni . Przy gniazdach RJ 45 zamontowac gniazda z kluczem
oznaczone K — zasilane z wydzielonego obwodu komputerowego.

5.7. Instalacja odgromowa

Zgodnie z PN wykonanie instalacji odgromowej jest wymagana. Instalacj¢ nalezy wykonaé
drutem stalowym ¢ 8 mm’ ocynkowanym na uchwytach odstepowych mocowanych do
konstrukcji dachowej . Dodatkowo do ochrony central zamontowanych na dachu
zaprojektowano maszt odgromowe ktore nalezy polaczy¢ instalacja odgromows. Kominki
wentylacyjne nalezy potaczy¢ ze zwodami poziomymi w sposéb trwaly. Opierzenia i rynny
metalowe potaczy¢ ze zwodami. Zwody poziome sprowadzi¢ do zwodoéw pionowych (moga
by¢ naprezne) i dalej potaczy¢ za pomocg ztacz kontrolnych z przewodami odprowadzajacymi i
dalej z uziomem. Nalezy wykorzysta¢ istniejacy uziom ze zbrojenia taw fundamentowych. W
przypadku niemoznosci skorzystania z powyzszego nalezy wykona¢ uziom otokowy z bednarki
ocynkowanej 25x4 mm zakopujac ja na gltebokos$¢ 0,6 m w ziemi . Otok prowadzi¢ min 2 m od
fundamentow . Rezystancja uziomu nie powinna przekracza¢c 30 om. Przewody
odprowadzajace ostoni¢ do wysokosci 1,8 m od poziomu ,,0” rurg ochronna.

5.8. Dane do uzgodnien BHP



W projekcie technicznym zastosowano

- przewody o izolacji Uzi=750 V

- wylaczniki instalacyjne S191

- ochrone przed porazeniem pradem elektrycznym w uktadzie TN -S oraz zastosowano
wylaczniki réznicowo-pradowe o pradzie 0,03 A.

- instalacja odgromowa

- wylacznik pozarowy

5.9. Instalacja potaczen wyrownawczych

W projektowanym budynku przewidziano wykonanie instalacji potaczen

wyrownawczych.

W modernizowanym pomieszczeniu rozdzielnicy gtownej nalezy wykona¢ dodatkowe
wyprowadzenia instalacji uziemienia. UtoZenie i tras¢ bednarki przedstawiajg zalaczone
rysunki. W miejscach stosowania potaczen bednarke spawac z zachowaniem min 10cm
dtugosci spawu. W miejscach wyznaczonych na rzucie fundamentu bednarke wyprowadzi¢ na
poziom docelowy pomieszczenia i pozostawié zapas okoto 1,0m. Do uziomu
fundamentowego podtaczy¢ poprzez spawanie wszystkie metalowe elementy konstrukcyjne
budynku. Na etapie budowy przewiduje si¢ wykonanie gtéwnych potaczen wyréwnawczych.
W poblizu rozdzielni gldwnej nalezy zainstalowa¢ gldwna szyng wyrownawcza (GSW)
warto$¢ uziemienia 10 Ohm. Nalezy z punktu ekwipotencjalnego rozdzielnicy gtowne;j
istniejgcej wyprowadzi¢ bednarke Fe/Zn 25x4 i doprowadzi¢ do GSW.

Do GSW dodatkowo nalezy przytaczy¢:

szyny PE projektowanych tablic rozdzielczych (stosowac¢ linki 16mm2 taczone na zaciskach
srubowych w tablicach),

instalacje wentylacyjna (stosowac linki 10mm2 tgczone na zaciskach srubowych w tablicach
oraz na zaciskach i obejmach §rubowych przy centralach wentylacyjnych) ,

metalowa konstrukcje budynku, poprzez bednarke spawang do konstrukcji oraz skrgcang do
listwy GSW, uziom fundamentowy poprzez bednarke spawang.

Potaczenia ze zbrojeniem fundamentowym oraz metalowa konstrukcja budynku wykona¢ w
sposob trwaty poprzez spawanie. Miejsca spawow nalezy zabezpieczy¢ antykorozyjnie za
pomoca ms bitumicznych lub tasm denso.

Dla ochrony dodatkowej nalezy wykona¢ miejscowe potaczenia wyréwnawcze. Potaczenia
miejscowe powinny objaé nastepujace elementy wyposazenia statego budynku:

Metalowe oscieznice drzwi za pomoca potaczen srubowych zainstalowanych do konstrukcji
oscieznicy ( kontrola dostepu),

Metalowe skrzydta drzwi (potaczenia elastyczne),

Metalowe oscieznice okienne za pomoca polaczen srubowych zainstalowanych do konstrukcji
oscieznicy,

Koryta kablowe na catej dlugosci (nalezy zachowac¢ ciaglos¢ potaczenia), polaczenie za
pomocg zaciskow srubowych, nalezy dostarczy¢ lub uzyskac¢ certyfikat producenta, w
przypadku braku w/w dokumentéw nalezy wykona¢ potaczenie ciagte za pomoca bednarki
FeZn25x4 uktadanej wzdhuz koryta,

Konstrukcje wsporczg systemow sufitu podwieszanego (nalezy wykona¢ przynajmniej jedno
podtaczenia dla kazdego pomieszczenia wyposazonego w konstrukcyjny sufit podwieszany).
potaczenie za pomoca zaciskow srubowych,

Potaczenia miejscowe doprowadzi¢ do miejscowych szyn wyrdéwnawczych (MSW)
zlokalizowanych przy tablicach pigtrowych, oraz w przestrzeni miedzy sufitowej na
korytarzu. Miejscowe polaczenia wyrdwnawcze wykona¢ przewodami LgY 6,0. Potagczenia
wykonywac¢ za pomoca obejm i zaciskow instalowanych na poszczegdlnych elementach
chronionych.

5.10. chrona przepigciowa.



Zgodnie z wymaganiami normy PN EN 61643-11 w obiekcie zaprojektowano stopnie
ochrony przepieciowe;j:
Ogranicznik stopien I (Typ 1) (Up<4,0kV) projektuje si¢ w rozdzielnicy gtowne;.
Poszczegolne tablice zasilane napigciem podstawowym nalezy wyposazyé w ogranicznik
stopien II (Typ 1) ( Up<2,5kV)

Poszczegodlne tablice pigtrowe zasilane napigciem gwarantowanym nalezy wyposazyé

w ograniczniki stopien II (Typ 2) ( Up<1,5kV),

5.11. Ochrona przeciwporazeniowa.

W projektowanym budynku jako system podstawowej ochrony stanowié¢ bedzie
izolacja  stosowana we  wszystkich urzadzeniach. Jako dodatkowa ochrong
przeciwporazeniowg zastosowano wylaczenie przetezeniowe z czasem wylgczenia <0,4s dla
odbioré6w normalnych, oraz <0,2s dla pomieszczen zwigckszonego ryzyka odbiorow w
pomieszczeniach typu” mokrego”. Uzupetnieniem ochrony dla odbioréw gniazd zastosowano
wylaczniki r6znicowo pradowe o pradzie wyzwalajacym nie przekraczajgcym 30mA

5.12.Instalacje zewnetrzne.

Projektuje sig¢ instalacje prowadzone na zewnatrz budynku:
¢ Linia zasilania i wyprowadzenia mocy z agregatu
e Linia sterowania agregatem
e Kanalizacja techniczna dla instalacji agregatu
e Posadowienia i instalacje towarzyszace dla agregatu

Projektuje si¢ kanalizacje techniczng kablowa dla oprze wodowania agregatu.

Trasa kanalizacji przedstawiona zostata na schemacie E-07. W skald kanalizacji wchodzg
dwie studnia kablowe , rura fi 110 z pilotem oraz przebicie do budynku. Kanalizacja
kablowa umieszczona w wykopie ziemnym na gtgbokosci 0,7m liczac od docelowego
poziomu gruntu. Dno rowu wypetié¢ warstwa piasku zageszczonego. Na przygotowanym
gruncie utozy¢ instalacje 1 przysypac¢ warstwa piasku ,oraz utozy¢ tasme ostrzegawcza w
kolorze niebieskim ( w odlegtosci 25,0 cm nad kablami). Pozostatg cze¢$¢ rowu wypehnic¢
warstwg gruntu rodzimego z usuni¢tym gruzem i pozostalymi zanieczyszczeniami. Przejscia
pod ciggami komunikacyjnymi oraz skrzyzowania z pozostatym uzbrojeniem terenowym
zachowujac postanowienia normy SEP 04 .Rury nalezy zabezpieczy¢ przed zamuleniem.

5.13.Instalacje SSP.

Projektuje si¢ rozbudowe istniejacej instalacji SSP w nastepujacym zakresie:
Automatyczne czujki pozarowe

Montaz CSP w serwerowni

Zasilanie uktadow automatyki poprzez zasilacz ZSP

5.13.1 Automatyczne czujki pozarowe

Czujki systemu ESSER ale rownie dobrze mozna zastosowa¢ oprawy innego producenta ale o
tych samych parametrach technicznych, charakteryzuja si¢ najwczesniejsza sygnalizacja alarmy
dzigki zastosowaniu opatentowanej technologii wielosensorowej oraz wyposazeniu kazdej
czujki w mikroprocesor zapieniajacy rozproszenie inteligencji systemu.

W instalacji system sygnalizacji pozaru proponuje si¢ zainstalowanie nastgpujgce
automatyczne czujki:

czujki optyczne dymu serii IQ8Quad,

czujki radiowe serii IQ8wireless,



- podstawy komunikacyjne wireless serii 1QS8 radio interfe;js.

- gniazdo czujki serii IQ8Quad.

Seria 1Q8 — bezpieczenstwo bez kompromisow

Inteligentne czujki pozarowe z serii IQ8 zapewniaja najlepsze z mozliwych zabezpieczenie dla
srednich i duzych budynkow o bardzo wysokiej koncentracji wartosciowego mienia. Czujki te
opracowane zostaly specjalnie z mysla o pracy w petli dozorowej centralek sygnalizacji pozaru
essertronic, oferujac maksymalng niezawodnos¢ eksploatacyjna nawet w przypadku zwarcia
lub przerwy w obwodzie.

Na jednej petli dozorowej umiesci¢ mozna maksymalnie 127 czujek inteligentnych,
podzielonych na maksymalnie 127 oddzielnych grup dozorowych. Adresowanie
poszczegdlnych czujek na petli przez centralke sygnalizacji pozaru moze by¢ realizowane przy
tym automatycznie (programowo).

Wyzsze bezpieczenstwo dzieki automatyzacji

W razie pozaru nastgpuje natychmiastowa identyfikacja czujki, ktora zglosita alarm, oraz grupy
dozorowej, do ktorej nalezy. Alarm przekazywany jest automatycznie do stuzb
interwencyjnych, np strazy pozarne;j.

Najwazniejsze cechy

- Najwczesniejsza z mozliwych sygnalizacja pozaru dzigki:

- zastosowaniu opatentowanej technologii wielosensorowej,

- wyposazeniu kazdej czujki w mikro-procesor (rozproszona inteligencja)
- inteligentnemu potaczeniu niezaleznych metod detekc;ji (

- wysokiej odpornosci na zwarcia i przerwy w obwodzie,

- Optymalne zabezpieczenie przed falszywymi alarmami dzieki:

- rozproszonemu mechanizmowi podejmowania decyzji o alarmie

- minimalnej podatnosci na zaklocenia elektromagnetyczne
automatycznej adaptacji do srodowiska,

- Wysoka niezawodnos$¢ eksploatacyjna i niskie koszty konserwacji dzigki:

- ciaglej autodiagnostyce,

- mozliwo$ci zdalnej diagnostyki,

- Niski koszt instalacji i wysoka elastyczno$¢ dziegki:

- zastosowaniu technologii petli dozorowej ,

- mozliwosci wylaczania sensorow przez funkcje czasowg lub zdarzenia w systemie,

- Estetyczna konstrukcja i niewielkie gabaryty

5.13.2 Zasilacz lokalny

Zasilacze przeznaczone sg do bezprzerwowego zasilania urzadzen sygnalizacji i
automatyki pozarowej o napigciu 24V i mocy do 135W spetniajgc normg PN-EN-54-
4:2001.Zasilacze z podtrzymaniem bateryjnym typu ZSP135-D ale rownie dobrze mozna
zastosowaé oprawy innego producenta ale o tych samych parametrach technicznych
,dostarczaja napiecia gwarantowanego z sieci elektroenergetycznej lub przy jej zaniku
z wewngtrznej baterii akumulatorow. Wyposazone sa w dwa wyjscia zabezpieczone
bezpiecznikami. Przy przejsciu z zasilania sieciowego na bateryjne i odwrotnie, na wyj$ciach
nie obserwuje si¢ chwilowych zanikow napigcia.

5.13.3. Instalacje wnetrzowe
Do wykonania instalacji wewnetrznych zaprojektowano przewody z zytami
miedzianymi typu YnTKSY 1 x 2 x 0,8. Sposdb utozenia instalacji: w rurkach instalacyjnych



pod lub na tynku. W przypadku wykonawczych linii sterowniczych nalezy zastosowac
przewod o odpornosci ogniowej PH90 2x1,5 i uktada¢ go zgodnie z obowiazujaca norma.
Szczegodlng uwage nalezy zwroci¢ na zachowanie dopuszczalnych odlegtosci pomigdzy
przewodami instalacji sygnalizacji pozaru a innymi instalacjami zwlaszcza elektro-
energetyczng i odgromowa zgodnie z odpowiednimi obowigzujgcymi przepisami.
Projektowane linie dozorowe sg liniami typu petlowego. Urzadzenie typu zasilacz zasilane
beda kablem HDGs o przekroju 3x2,5mm?2

6. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét:

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych oraz
oraz dokumenty przekazane przez Zamawiajacego Wykonawcy stanowig cz¢$¢ umowy, a wymagania
wyszczegbdlnione w cho¢by jednym z nich sg obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w
catej dokumentacji.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot
budowlanych beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji.

Cechy materialow i elementow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
Przedmiar rob6t zataczony do dokumentacji projektowej jest materialem pomocniczym do okreslenia
ilosciowego zakresu robot.

W przypadku gdy materiaty lub roboty nie bedace w pelni zgodne z dokumentacja projektowg lub
specyfikacja techniczng wykonania i odbioru robdt budowlanych i1 wptynie to na niezadowalajaca
jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

7. Opis sposobu odbioru robot:
7.1. Rodzaje odbioréw robot:

Roboty podlegaja nastgpujacym odbiorom:

a/ odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b/ odbidr czesciowy,

¢/ odbior ostateczny,

d/ odbior pogwarancyjny.

7.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot. Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowo$¢ danej czesci robdt do odbioru Wykonawca zgtasza wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru.

Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

7.3. Odbior czgsciowy.

Odbior czgsciowy dokonuje si¢ wg tych samych zasad co odbidr ostateczny zawartych w punkcie 7.4
7.4. Odbior ostateczny robot.
7.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci 1 warto$ci.

Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie



Zamawiajacego i Inspektora Nadzoru.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robét i przejgciu dokumentéow o ktorych mowa
w punkcie 7.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.

Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw
i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektows i
STWiORE.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie robdt uzupetniajacych i
poprawkowych.W przypadku niewykonania wyznaczonych robo6t poprawkowych lub robot
uzupetniajacych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacji projektowej i STWiORE z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wickszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja
dokona potragcen, oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

7.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1/ dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami.

2/ dzienniki budowy,

3/ deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedg zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robo6t poprawkowych i robdt uzupetiajacych wyznaczy komisja.

7.5. Odbior pogwarancyjny.

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem ewentualnych
wad stwierdzonych po odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej z uwzglednieniem zasad
opisanych punkcie 7.4.

8. Opis sposobu rozliczania roboét tymczasowych i prac towarzyszacych:
Nie wystepuje.

9. Dokumenty odniesienia.
Dokumentami odniesienia sa:
1 Projekt budowlany ,,Przebudowy budynku laboratorium pracowni badan serologicznych
zaktadu higieny weterynaryjnej w obr. Starowka , dz. nr 412/36 , miasto Konin

2 Prawo budowlane (Dz.U. Nr 156/2006, poz.1118 z pézniejszymi zmianami.

3 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji techniczne;j
wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U.
Nr 202, poz.2072)

4 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 22 kwietnia 2005 r. zmieniajace
rozporzadzenie w sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej,
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U. Nr 75, poz.664)



5 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75, poz.
690) z pozniejszymi zmianami

6 Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003 r.
w sprawie uzgadniania projektu budowlanego pod wzgledem ochrony przeciwpozarowej

(Dz. U. Nr 121, poz. 1137)

7 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowlanych (Dz.U. Nr 47, poz. 401)

8 Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie
og6lnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. Nr 169/2003 poz.1650 z
p6zniejszymi zmianami)

9 Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 23 grudnia 2002 r. w sprawie sposobu
funkcjonowania krajowego systemu notyfikacji norm i aktéw prawnych (Dz.U. Nr 239, poz.
2039) z p6ézniejszymi zmianami

10 Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji w sprawie ochrony
przeciwpozarowe]j budynkow, innych obiektow budowlanych i terenow -DZ.U. nr 180
poz.563

11 Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 20 czerwca 2007 r. w
sprawie wykazu wyrobdw shuzacych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub ochronie
zdrowia i zycia oraz mienia, a takze wydawania dopuszczenia tych wyrobow do
uzytkowania. -DZ.U. nr 143 poz.1002

12 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004 r. w sprawie aprobat
technicznych oraz jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania —DZ.U. nr

249 poz.2497

13 NORMY:

14 1. PN-IEC 60364-4-41 , Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajaca bezpieczenstwo. Ochrona przeciwporazeniowa”.

15 2. PN-IEC 60364-4-43 , Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajaca bezpieczenstwo. Ochrona przed pradem przetezeniowym”,

16 3. PN-IEC 60364-5-553 , Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Obcigzalnosci pradowe dlugotrwate przewodow”,

17 4. PN-IEC 60364-5-56 ,,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa”.

18 5. PN-IEC 60364-5-54 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Uziemienie i przewody ochronne”.

19 6. PN-IEC 60364-4-482 , Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Dobor srodkow ochrony w zalezno$ci od wpltywow
zewngtrznych. Ochrona przeciwpozarowa”.

20 7. Pozostate arkusze normy PN-IEC 60364 — dotyczace instalacji elektrycznych w
obiektach budowlanych.

21 8. PN-88/E-04300 ,,Instalacje elektryczne na napiecie nie przekraczajace 1000V w

budynkach. Badania techniczne przy odbiorach”.
22 9. PN-EN 60849 ,,Dzwigkowe systemy ostrzegawcze”.
23 10. PN-93/E-08390.14 ,,Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Zasady zastosowania”.

24 11. PKN-CEN/TS 54-14:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej - Cz¢$¢ 14: Wytyczne
planowania, projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji

Opracowal:

mgr inz. Ireneusz Jené



	Instalacja lamp ewakuacyjnych
	W projekcie technicznym zastosowano
	5.13.1 Automatyczne czujki pożarowe
	5.13.2 Zasilacz lokalny


