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1.0

OPIS TECHNICZNY

Informacje wstepne

1.1

Przedmiot projektu

Przedmiotem niniejszego opracowania jest projekt organizacji ruchu na czas robot
zwigzanych z przebudowg skrzyzowania drogi powiatowej nr 2535D z droga krajowa
DK 30 w miejscowosci Chmielen, dziatka nr 242, obreb 0001 Chmielen, gmina
Lubomierz, powiat lwéwecki.

Przewidywany termin wprowadzenia organizacji ruchu — ......... 20...r.
Przewidywany termin zakonczenia organizacji ruchu —............ 20...r.

1.2

1.3

1.4

Podstawa opracowania

- zlecenie Inwestora

- ustawa Prawo o ruchu drogowym. Dz.U. z 2012 r. poz.1137 t.j. z p6zn. zm.

- ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 3 lipca 2003 r. w
sprawie szczegdtowych warunkéw technicznych dla znakow 1 sygnatow drogowych
oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na
drogach. (Dz.U. z 2003r. nr 220 poz.2181)

- ROZPORZADZENIE MINISTRA TRANSPORTU I GOSPODARKI MORSKIE]J z
dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac
drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. z 2016r. poz.124 t.j.)

- ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 23 wrzes$nia 2003r.
w sprawie szczegOlowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz
wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem ( Dz. U. nr 177, poz. 1729 )

Cel i zakres opracowania

Celem opracowania jest wykonanie projektu organizacji ruchu na czas robot dla
zabezpieczenia ruchu pieszych 1 pojazdéw w ciggu drogi krajowej nr 30 w msc.
Chmielen w zwiagzku z robotami drogowymi polegajacymi na przebudowie
skrzyzowania z drogg powiatowa nr 2535D, dziatka nr 242, obreb 0001 Chmielen,
gmina Lubomierz, powiat Iwowecki.

Zakres opracowania ogranicza si¢ do pasa drogowego drogi krajowej nr 30
zlokalizowanego na dz. nr 242, obregb 0001 Chmielen, gmina Lubomierz, powiat
lwowecki.

Charakterystyka istniejacej drogi

Istniejgca droga krajowa nr 30 w m. Chmielen na odcinku objetym opracowaniem
przebiega w terenie niezabudowanym i posiada nastepujgce parametry techniczne:
- klasa techniczna — G

- szerokos$¢ jezdni — zmienna sr. 6,5 m

- przekrdj poétuliczny

- szeroko$¢ pobocza — 1,00m

- szerokosc chodnika 2,0m

- nawierzchnia — bitumiczna

- odwodnienie — na przylegty teren i do istniejagcych rowow

- obiekty budowlane — brak



1.5 Charakterystyka ruchu na drodze

Natgzenie ruchu na przedmiotowym odcinku drogi krajowej nr 30 na
podstawie pomiaréw SDR z 2020r. Wynosi 5954 poj./dobg w tym:
- udzial motocykli — 28 poj./dobe — 0,47 %
- udzial pojazdéw osobowych — 4942 poj./dobe — 83,00 %
- udzial lekkich samochodow ciezarowych — 623 poj./dobg — 10,46 %
- udzial samochodow cigzarowych bez przyczep — 89 poj./dobe — 1,50 %
- udzial samochodow ci¢zarowych z przyczepami — 256 poj./dobe — 4,30 %
- udzial autobusé6w — 15 poj./dobe — 0,25 %
- udzial ciggnikoéw rolniczych — 1 poj./dobe — 0,02 %
Istniejaca droga krajowa nr 30 w obrgbie miejscowosci Chmielen obstuguje ruch
lokalny i tranzytowy.

1.6 . Istniejace oznakowanie

W obrgbie przebudowywanego skrzyzowania istniejgce oznakowanie pionowe i poziome
pokazano na rys nr 2.
Tymczasowe oznakowanie pionowe pokazano na rysunku nr 2.

1.7  Informacje na temat utrudnien lub zagrozen

W zwiagzku z prowadzonymi robotami mogg wystapi¢ nastgpujace utrudnienia i zagrozenia:
glebokie wykopy — mozliwo$¢ wpadnigcia pracownika lub przechodnia,
- uszkodzenie istniejacej infrastruktury,
- zagrozenie dla zycia 1 zdrowia pracownikow wykonujacych prace budowlane,
- wystepowanie pracownikow i sprzetu budowlanego na jezdni,
- utrudnienia w ruchu pojazdéw 1 pieszych
- niestosowanie si¢ kierujacych pojazdami do obowigzujacej organizacji ruchu
- chwilowe przestoje ruchu pojazdéw zwigzane z pracami w pasie drogowym,
- chwilowe braki dostgpu do przyleglych poses;ji.

2.0.Informacje szczegolowe
2.1. Oznakowanie i zabezpieczenie robodt

Roboty zwigzane z przebudowa skrzyzyowania w ciggu drogi krajowej DK 30 z droga
powiatowg DP 2535D beda prowadzone z konieczno$cig zajmowania jezdni oraz wprowadzania
utrudnien dla ruchu pojazdéw na drodze krajowe;.

Prowadzenie robdt zwigzanych z przebudowa skrzyzowania nalezy prowadzi¢ przy
zachowaniu ruchu dwukierunkowego - ruch wahadtowy i1 pozostawieniu szerokosci pasa min 2,75 m
ruchu jezdni na drodze krajowe;.

W celu wykonania oznakowania powyzszych robot nalezy wygrodzi¢ szczelnie teren
prowadzenia robot w obrebie skrzyzowania zaporami drogowymi U-3d i U-20b ustawionym
poprzecznie do jezdni drogi krajowej 30.

Nad zaporg U-3d nalezy ustawi¢ znak C-10 oraz z6tte Swiatta ostrzegawcze.

Roéwnolegle do krawedzi jezdni teren robot nalezy wygrodzi¢ zaporami U-20a.

Od stron najazdowych nalezy ustawi¢ znaki A-14 wraz z A-12c 1 A-14 wraz z A-12b oraz
znaki B-25 ,,zakaz wyprzedzania” wraz ze znakiem B-33 “ograniczenie predkosci do 40 km/h”.



Ruch pieszych zostanie skierowany na drugg stron drogi za pomoca zap6r U20d ustawianych
poprzecznie wraz ze znakiem B-41 i tabliczka ,,Przej$cie druga strona drogi”. Od stron najazdowych
ustawione zostang znaki pionowe A-30 wraz z tabliczka T-"Piesi”.

Lokalizacj¢ oznakowania pionowego na czas robot pokazano na rys. nr 2.

Oznakowanie pionowe wykona¢ zgodnie z rozmieszczeniem zgodnym z przedstawionym na
rys. nr 2 w dostosowaniu do istniejacej sytuacji na drodze z zachowaniem wymagan rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 3.07.2003r. W sprawie szczegdtowych warunkéw technicznych dla
znakow 1 sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa drogowego i warunkéw technicznych
ich umieszczania na drogach.

Do oznakowania robdt stosowaé znaki drogowe pionowe z grupy wielkosci znakow o jedng
klase wiekszg od istniejacej, o licach wykonanych z foli odblaskowej typu 2

3.0 Uwagi koncowe

Wszystkie prace zwigzane z prowadzeniem robot wykona¢ zgodnie z zasadami BHP.
Po zakonczeniu rob6t nalezy niezwlocznie usungé oznakowanie tymczasowe.



