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e SIEC GAZOWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru przy przebudowie skrzyzowania na rondo oraz czeéci
ul. Dworcowej w Budzyniu, w ciggu drogi powiatowej nr 1488P.

SIEC GAZOWA
A) roboty demontazowe — 1 kpl.
(gazociag PE dn225, gazociag stal dn100, gazocigg stal dn200 — Igczna dlugosé 55 m)
B) montaz gazocigg PE 100 RC dn 225 - tgcznej dlugosci 68,0 m,
C) zasuwa dn200 z koncéwkami do zgrzewania PE dn225 - 2 szt.
D) zasuwa kolnierzowa dn100 - 1 szt.
E) Zamkniecie przepltywu gazu w gazociggu — 3 szt.
F) Wilaczenie gazociggu projektowanego w istniejgcy gazocigg — 3 szt.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Szczegbdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie powyzej.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacjg techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt jak
nizej: ’
e okreslenie potozenia projektowanych obiektéw budowlanych,
e rozbiorka nawierzchni drdg, kraweznikéw, obrzezy, chodnikéw, ptotéw
i innych konstrukcji,
e wycinka drzew,
e usuniecie i wywdéz warstwy humusu.

1.4 Okreslenia podstawowe

Punkty gtowne projektowanych obiektéw budowlanych
Punkty zatamania osi projektowanych obiektéw budowlanych, punkty kierunkowe
oraz poczagtkowy i koncowy punkt obiektu budowlanego.

Pozostale okreslenia podstawowe

Sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w specyfikacji technicznej ,Wymagania ogdlne”, oraz w pozostatych
zamieszczonych w ramach niniejszego opracowania specyfikacjach technicznych.

2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materialéow

Podstawowymi materiatami stosowanymi przy wykonaniu gazociggu PE dn
225 PE100 RC sa:

Podstawowymi materiatami stosowanymi przy wykonaniu w/w robot ,
wedtug zasady niniejszej ST K sa:



e rury wykonane z polietylenu PE 100RC dn225 SDR17 (RC — Crack
Resistance), materiatu o bardzo wysokiej odpornosci na powolny wzrost
peknie¢ i obcigzenia punktowe. Rury powinny mie¢ konstrukcje
dwuwarstwowg — zewnetrzna warstwa ochronna w kolorze
pomaranczowym lub zoéttym (rury gazowe) o Sciance min. 1,7 mm
wykonanej z polipropylenu PP-HM oraz wewnetrzna w kolorze czarnym
wykonana z polietylenu PE 100 RC o wysokich parametrach
wytrzymatosciowych.

e Rury powinny posiada¢ badania wykonane w akredytowanym Instytucie
zgodnie z EN ISO/IEC 7025:2005 potwierdzajgce zgodnos¢ z typem 3
wg wymogdéw PAS 1075 ze specyfikacjg PAS 1075 oraz dopuszczenie
do zastosowania w budownictwie w gruncie rodzimym w technologii
bezwykopowej, bez stosowania podsypki i obsypki zgodnie z aprobatg
Instytutu Techniki Budowlanej (ITB).

e Dwuscienna rura ci$nieniowa z polietylenu PE100RC winna by¢ z
dodatkowg zewnetrzng, gtadkg warstwg PP-HM oraz powinna by¢
odporna na powolny wzrost peknie¢ (Notch Test, Full Notch Creep Test)
i obcigzenia punktowe (test PLT Dr Hessela).

e Armatura z zeliwa sferoidalnego

o Ksztattki z polietylenu PE100

2.1.1. Roboty pomiarowe

Do utrwalenia punktéw gtéwnych projektowanych obiektéw budowlanych nalezy
stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo
rury metalowe o dtugosci okoto 0,5 metra. Pale drewniane umieszczone poza granicg
rob6t ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zatamania projektowanych obiektow
budowlanych, powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dtugo$¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od
0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto 0,3 m, a dla punktéw utrwalanych w nawierzchni
bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.  Swiadki" powinny miec
dtugos¢ okoto 0,5m i przekroj prostokatny.

2.1.2 Usuniecie warstwy humusu

Warstwe humusu nalezy zebra¢ z trasy obiektu i sktadowac w taki sposéb, aby byto
mozliwe wykorzystanie do odtworzenia stanu pierwotnego.

2.1.3. Roboty rozbioérkowe

Gruzy asfaltowe oraz z rozbiorki chodnika nalezy wywiez¢é na miejsce wskazane
przez Inwestora.

3. SPRZET

3.1. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego potozenia projektowanych obiektow budowlanych i
punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:

e teodolity lub tachometry,
e niwelatory,
e dalmierze,



e tyczki,
e faty,
e tadmy stalowe i szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia potozenia projektowanych obiektéw i ich punktéw
wysokosciowych powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

3.2. Sprzet do usuwania warstwy humusu
Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac np:

e rowniarki,

e spycharki,

e fopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania rob6t ziemnych - w
miejscach gdzie prawidtowe wykonanie robot sprzetem zmechanizowanym
nie jest mozliwe,

e koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na
odlegto$¢ wymagajgca zastosowania takiego sprzetu.

3.3. Sprzet do robét rozbiorkowych i wycinki drzew

Do wykonania robét zwigzanych z rozbiorkg elementow droég, ogrodzen oraz z
wycinkg drzew i krzewéow moze byé wykorzystany sprzet podany ponizej lub inny
zaakceptowany przez Inzyniera:

spycharki, fadowarki

samochody ciezarowe skrzyniowe i samowytadowcze
zrywarki,

mioty pneumatyczne,

pity mechaniczne,

pilarki spalinowe,

koparki,

frezarka do asfaltu,

pita do asfaltu.

4. TRANSPORT
4.1. Transport sprzetu i materiatow

Sprzet i materiaty do odtworzenia potozenia obiektéw budowlanych mozna przewozié¢
niskopodwoziowymi $rodkami transportu.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo
przewozi¢ transportem samochodowym. Wybdr $Srodka transportu zalezy od
odlegtosci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu (przewidziano tymczasowe
odtozenie humusu na odktad)

4.3. Transport materialow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki i wycinki mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami
transportu.

5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. 0Ogolne zasady wykonywania roboét przygotowawczych



Wykonawca przed przystgpieniem do robdt na danym projektowanym obiekcie
budowlanym sporzadzi w ramach ceny za roboty przygotowawcze, dokumentacje
fotograficzng obiektow znajdujgcych sie na terenie projektowanych robot z adresem
obiektu i krotkim opisem stanu technicznego ze szczegbétowym uwzglednieniem
istniejgcych uszkodzen i pekniec.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie 2z obowigzujgcymi
Instrukcjami

Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK). Przed przystgpieniem do robdét
Wykonawca powinien przejg¢ od Zamawiajgcego dane zawierajgce lokalizacje i
wspoétrzedne punktéw gtéwnych projektowanych obiektéw budowlanych oraz
reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego
wytyczenia projektowanych obiektow budowlanych.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich btedach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych projektowanych obiektow budowlanych i
(lub) reperdéw roboczych. Btedy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okresSlone w dokumentacji
projektowej sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca
stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie od rzednych okre$lonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera.

Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z
réoznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych
rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt
Zamawiajgcego.

Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim
przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne projektowanych obiektow budowlanych i
punkty posrednie osi obiektéw budowlanych muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okre$lajgce w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych
punktéw. Forma i wzér tych oznaczenh powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczehn w czasie trwania robdt. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to
zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji roboét
nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.



5.3. Zdjecie warstwy humusu i wierzchniej warstwy ziemi urodzajnej

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy
rekultywacji, umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewéw
oraz do innych czynnosci okreSlonych w dokumentacji projektowe;.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami
specyfikacji technicznych lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek.
W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajgce dla
prawidlowego wykonania robét, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla
bezpieczehstwa robdt (zmienna grubos¢ warstwy humusu, sgsiedztwo budowli)
nalezy dodatkowo stosowa¢ reczne wykonanie robo6t jako uzupetnienie prac
wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjgé z powierzchni catego pasa robdt ziemnych oraz w
innych miejscach okre$lonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez
Inzyniera.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od gtebokosci jego zalegania,
potrzeb jego wykorzystania na budowie, itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami
dokumentacji projektowej lub wskazana przez Inzyniera wedtug faktycznego stanu
wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnoéci
zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

5.4. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w punkcie 1.3. niniejszej specyfikacji zgodnie z dokumentacjg
projektowg, specyfikacjami technicznymi lub wskazanych przez Inzyniera.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposéb
okres$lony w specyfikacjach technicznych lub przez Inzyniera. Wszystkie elementy
mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wtasnoécig Wykonawcy
powinien on przewiez¢ je na miejsce okreSlone w specyfikacjach technicznych lub
wskazane przez Inzyniera. Elementy i materiaty, ktére zgodnie z specyfikacjg
techniczng stajg sie wlasnoscig Wykonawcy powinny by¢ usuniete z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drdg, chodnikdéw, ogrodzen, itp.
znajdujgce sie w miejscach gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowg bedg
wykonane wykopy powinny byé tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy
zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopow pod projektowane
obiekty budowlane nalezy wypeti¢ warstwowo odpowiednim gruntem do poziomu
otaczajgcego terenu i zageséci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w specyfikacji
technicznej ,Roboty ziemne".

W cenie za wykonanie robét rozbiérkowych Wykonawca winien uwzgledni¢ optaty za
sktadowanie materiatéw z rozbiorki.

5.5. Wykonanie wycinki drzew i krzakéw (nie dotyczy)

Wycinka drzew i krzakédw obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich
przeszkadzajgcych drzew i krzewdéw zgodnie z dokumentacjg projektows,



specyfikacjami technicznymi lub wskazanych przez Inzyniera. Koszty administracyjne
wycinki drzew ponosi Zamawiajgcy.

Wycinke drzew i krzewdw mozna wykonywac¢ mechanicznie lub recznie w sposob
okreslony w specyfikacjach technicznych lub przez Inzyniera. O ile uzyskane
materialy z wycinki nie stajg sie wlasnoscig Wykonawcy powinien on przewiez¢ je na’
miejsce okreslone w specyfikacjach technicznych lub wskazane przez Inzyniera.
Materiaty, ktére zgodnie z specyfikacjg techniczng stajg sie wtasnoscig Wykonawcy
powinny by¢ usuniete z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po wykarczowaniu. znajdujgce sie w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacjg projektowg bedg wykonane wykopy powinny byé
tymczasowo zabezpieczone. W szczegblnoéci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w
nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopdw pod projektowane
obiekty budowlane nalezy wypetni¢ warstwowo odpowiednim gruntem do poziomu
otaczajgcego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okre$lonymi w specyfikacji
technicznej ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych 2z odtworzeniem potozenia
projektowanych obiektéw budowlanych i punktéw wysoko$ciowych nalezy prowadzi¢
wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych Gtéwnego Urzedu
Geodezji i Kartografii (GUGIK) zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5.4.
niniejszej specyfikaciji.

6.2. Kontrola usuniecia humusu

Sprawdzenie jakosci robdét polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usuniecia
warstwy humusu.

6.3. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci robé6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do
powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach
nawierzchni, chodnikéw, ogrodzen, itp. powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania
okreslone w specyfikacji technicznej ,Roboty ziemne".

6.4 Kontrola jako$ci wycinki drzew i krzewéw (nie dotyczy)

Kontrola jako$ci robét polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych robot
zwigzanych z wycinkg drzew i krzewow.

Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po wykarczowaniu powinno
spetnia¢é odpowiednie wymagania okreslone w specyfikacji technicznej ,Roboty
ziemne".

7. OBMIAR ROBOT

Zgodnie z STWIRB.



8.

ODBIOR ROBOT
8.1. Sposob odbioru robot

Odbiér robo6t zwigzanych z odtworzeniem potozenia projektowanych obiektéw
budowlanych w terenie nastepuje na podstawie szkicéw i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inzynierowi.

llo§¢ wybranego humusu zostanie okre$lona na podstawie pomiaru powierzchni, z
ktorej usunieto humus.

9.

PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z harmonogramem rzeczowo-finansowym.

10.

[1]
[2]

[3]

[4]
[5]

[6]

[7]

[9]

PRZEPISY ZWIAZANE
Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad
Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, Gtéwny Urzad

Geodezji i Kartografii 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, Gtéwny Urzad
Geodezji i Kartografii. 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe, Gtéwny Urzgd

Geodezji i Kartografii 1979,

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, Gtéwny Urzad Geodezji i
Kartografii 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, Gtéwny Urzgd Geodezji i
Kartografii 1983.

[8] PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.
PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaczenia.

[10] PN-D-96002 Tarcica lisciasta og6lnego przeznaczenia.

[11] BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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