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Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot

1. Czgs¢ ogolna
1.1 Nazwa zaméwienia nadana przez Zamawiajgcego:

Zagospodarowanie terenu wokot ptyty rynku na dziatce nr ewid 1688
w Debowcu”

1.2 Przedmiot i zakres robot budowlanych

Zakres rzeczowo — ilosciowy projektowanego przedsigwzigeia obejmuje
przebudowe istniejacego, zniszczonego chodnika dla pieszych oraz
ulozenie nowej nawierzchni bitumicznej jezdni drogowej z
uwzglednieniem prawidlowego uksztaltowania oraz wyprofilowania
spadkéw i poprawa istniejgcego systemu odprowadzania wod opadowych,
zapewniajacego sprawny ich sptyw z powierzchni catego pasa drogowego,
urzadzonego wokét ptyty rynku na dziatce nr ewid. 1688 w Debowcu.
Remont istniejacych odcinkéw chodnika polega¢ bedzie na wymianie
zniszczonych  betonowych  obrzezy trawnikowych, kraweznikow
drogowych oraz technicznie zuzytej, zdeformowanej nawierzchni z
trylinki i betonowych plytek chodnikowych 50x50x7 cm na nowg
nawierzchnie z betonowej kostki brukowej na podsypce cementowo —
piaskowej, ulozong na dwuwarstwowej podbudowie, tj. dolnej
odsaczajacej warstwie z piasku o grubosci 5 cm i gornej z kamiennego
kruszywa tamanego o grubosci 20 cm po zaggszezeniu. Remont chodnika
o szerokosci 1,43 + 1,93 zachowuje dotychczasowe parametry techniczne
i uzytkowe. Chodnik od strony wewngtrznej obramowany bedzie
betonowym kraweznikiem drogowym 15x30x100, za$ od strony
zewnetrzne;j betonowym obrzezem  trawnikowym na podsypce
cementowo — piaskowej. Krawezniki ustawione na fawie betonowe;j
wystawaé bedg 14 cm ponad przylegajaca nowo utozona bitumiczng
nawierzchnie jezdni drogowej. Na wszystkich zjazdach oraz w obrebie
skrzyzowan z wewngtrznymi drogami dojazdowymi, krawezniki, obrzeza
oraz caly chodnik zostanie obnizony w sposob ptynny na dhugosci 2,0 m
(uko$ny) do wysokosci 4 cm ponad nawierzchnig jezdni, co zapewni
bezkolizyjne wjazdy na poszczeg6lne posesje. Nawierzchnia
projektowanego chodnika ~ wykonana zostanie z betonowej kostki
brukowej o gr. 8 cm, z poprzecznym spadkiem 2 % w kierunku jezdni.
W pasie o szerokosci 20 cm usytuowanym bezposrednio przy krawezniku
nawierzchnie chodnika nalezy utozy¢ z kostki w kolorze czerwonym, a
pozostata z szarej kostki brukowej. Konieczng poprawe sprawnosci



istniejacego systemu odprowadzania wod opadowych i roztopowych z
powierzchni pasa drogowego, zapewni projektowana czgsciowa jego
modernizacja, polegajaca na wbudowaniu dodatkowych elementow w
postaci odcinkéw odwodnienia liniowego oraz fragmentu kolektora
kanalizacji deszczowej z rury PVC o srednicy 160 m, typu cigzkiego wraz
z kraweznikowo — jezdnymi wpustami Sciekowymi o powierzchni
wlotowej 7,2 dm? kl. C 250 kN, wiaczonych do rewizyjnych studni
kanalizacyjnych. Odcinki poprzecznego odwodnienia liniowego nalezy
wykona¢ z  prefabrykowanych, polimerobetonowych — elementow
Sciekowych ACO 250x250 z rusztem zeliwnym w klasie C 250,
utozonych z odpowiednim spadkiem na tawie betonowej o grubosci 20
cm. Przed przystapieniem do ukladania nowej nawierzchni,
umozliwiajacej prawidtowe wyprofilowanie i uksztattowanie spadkéow, jak
réwniez zachowanie odpowiedniego wyniesienia gornych krawedzi
kraweznikéw obramowania plyty rynku ponad przylegajacg nowo utozona
nawierzchnie bitumiczng (12 — 14 cm), czgs¢  istniejacego podioza
wymaga frezowania na zimno do gtgbokosci 6 cm. Tak przygotowane
podtoze musi zosta¢ doktadnie oczyszczone i skropione asfaltem w ilosci
0,5 kg/m* powierzchni jezdni, a miejscowo wystgpujace deformacje i
nierownosci dodatkowo wyrownane masg mineralno — asfaltowa.
Wykonanie nawierzchni przyjeto w technologii dwuwarstwowej, t].
warstwa wiazaca (profilowa) o grubosci 3 cm + warstwa Scieralna 4 cm po
zageszezeniu. Do ich ulozenia nalezy zastosowaC masg mineralno —
asfaltowa, grysowo — zwirowg, KR 1-2. Nawierzchnia jezdni powinna
zostaé wyprofilowane z 2% spadkiem poprzecznym w kierunku
elementow systemu odwadniajacego, Wwystgpujacych na dlugosci
remontowanych odcinkéw drogi.

1.3 Wyszczegélnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych

W trakcie realizacji inwestycji Zamawiajacy zaklada wystapienie robot
tymczasowych zwiazanych jedynie z urzadzeniem placu budowy,
zachowaniem bezpiecznych warunkoéw uzytkowania oraz zabezpieczenia
ppoz., niezbednych dla funkcjonowania usytuowanych w poblizu
czynnych obiektow mieszkalnych oraz obiektow uzytecznosci publicznej.
Koszty wynikajace z wykonania powyzszych robot oferent zobowigzany
jest uwzgledni¢ w cenie sporzadzonej oferty.

1.4 Informacje o terenie budowy

Projektowane przedsigwzigcie inwestycyjne dotyczy zagospodarowania
terenu wokol ptyty rynku na dziatce nr 1688 w miejscowosci Dgbowiec.
Zakres zadania obejmuje wykonanie przebudowy chodnika dla pieszych



oraz remontu zniszczonej nawierzchni bitumicznej jezdni wewngtrzne]
drogi dojazdowej wraz z modernizacjg systemu odwodnienia powierzchni
pasa drogowego.

1.5 Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy
teren budowy 1 opracowany projekt budowlano — wykonawczy
przedmiotowego przedsigwzigcia inwestycyjnego.

1.6 Zgodnos¢ robot z dokumentacja przetargowg

Dokumentacja przetargowa dotyczaca zakresu rzeczowo-ilosciowego
robét inzynieryjno — drogowych ( SIWZ, SST) oraz inne dokumenty
dodatkowe sa czescig umowy, a wymagania okreslone w choc¢by jednym z
nich sa obowiazujace dla Wykonawcy, tak jakby byly zawarte w calej
dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w poszczegdlnych dokumentach
obowigzuje ich waznos$¢ okreslona w Umowie. Wykonawca nie moze
wykorzystywaé bledéw lub roszczen w dokumentach kontraktowych, a o
ich wykryciu powinien powiadomi¢ Inspektora Nadzoru oraz
Zamawiajacego, celem dokonania odpowiednich zmian i uzupeknien.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z w/w
dokumentami

Dane okreslone w specyfikacji uwazane beda za wartosci docelowe, od
ktérych mozliwe sa odchylenia w ramach okreslonych normowo
tolerancji. Cechy oraz parametry wbudowanych materiatow i elementow
budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzut tych cech nie moze przekracza¢ wartosci
tolerancji normowych dla poszczegélnych rodzajow robét. W przypadku,
gdy wbudowane materialty lub roboty nie bgda w pelni zgodne z
warunkami zamowienia, obowigzujacymi normami oraz specyfikacja i
wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ wykonanego elementu, to takie
materialy zostana zastgpione innymi, a roboty rozebrane i ponownie
wykonane na koszt Wykonawcy

1.7 Urzadzenie i zabezpieczenie terenu budowy

Urzadzenie placu budowy polega¢ bedzie na dowiezieniu, zbudowaniu i
utrzymaniu wszelkich niezbednych maszyn, urzadzen, niezbednych w
trakcie budowy podlaczen zasilajacych i odprowadzajacych, ich
eksploatacji oraz ich rozebraniu, demontazu i wywiezieniu. Urzadzenie
placu budowy nalezy zaplanowaé i uzgodni¢ z Zamawiajacym przed



1.8

rozpoczeciem budowy. Ze wzgledu na pelne zapewnienie bezpieczenstwa
w trakcie wykonywania robét, plac budowy nalezy odpowiednio
oznakowac i zabezpieczy¢. Wykonawca robdt na biezagco zobowigzany
bedzie do sprzatania oraz nalezytego utrzymania przylegtych drog.

W miejscu widocznym nalezy umiesci¢ budowlang tablice informacyjna
zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Koszty zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaja odrebnej zaptacie i
przyjmuje si¢, Ze sg wliczone w cen¢ umowy.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca zobowigzany jest opracowac i
uzgodni¢ projekt organizacji ruchu, niezbgdny do wtasciwego wykonania
przedmiotowego przedsiewziecia inwestycyjnego. Koszt opracowania
projektu nie bedzie podlegat odrebnej zaptacie.

Organizacja i zabezpieczenie robot winno spetnia¢ wymogi okreslone w
Rozporzqdzeniu Ministra Transportu I Gospodarki Morskiej z dnia 10
pazdziernika 2000 r. w sprawie zarzqdzania ruchem na drogach (Dz.U. z
1999 r. Nr 90, poz. 1006)

Ochrona srodowiska w czasie wykonywania roboét

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowac¢ w trakcie wykonywania robot
wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania robdt Wykonawca bedzie:
- utrzymywacé teren budowy w stanie bez wody stojacej

- podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sig
do przepisow i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i
woko6t budowy oraz unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob oraz
wilasnosci prywatnej i spolecznej wynikajacych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nastgpstwie sposobu dziatania w
zwiazku z wykonywaniem kontraktu.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

- zanieczyszczenia zbiornikow i ciekéw wodnych ptynami, pytami
i substancjami mogacymi pogorszy¢ stan srodowiska

- zanieczyszczenia powietrza pytami i gazami

- mozliwoscig powstania wybuchu lub pozaru

1.9 Ochrona pozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegal wszelkich przepisow dotyczacych
ochrony przeciwpozarowej w trakcie wykonywania kontraktu. Zadaniem
Wykonawcy jest utrzymanie na terenie budowy sprawnego sprzgtu



ochrony przeciwpozarowej, wymaganego obowiazujacymi,
szczegOtowymi przepisami w tym zakresie. Materialy tatwopalne beda
sktadowane i zabezpieczone przed osobami niepowotlanymi w sposob
zgodny z odpowiednimi przepisami.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot, albo przez personel
Wykonawcy i powinien posiadaé odpowiednie ubezpieczenie od
nastepstw pozaru na terenie budowy.

1.10 Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaty sg niebezpieczne dla otoczenia nie moga
by¢ dopuszczone do uzycia w wykonawstwie robot. Nie dopuszcza sig
rowniez stosowania materiatéw wywotujacych szkodliwe promieniowania
o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi
przepisami. Materialy czasowo szkodliwe dla srodowiska, ktorych
szkodliwo$é zanika po wykonaniu robét, moga by¢ uzyte pod rygorem
przestrzegania wymagan technologicznych ich wbudowania, okreslonych
w stosownych certyfikatach i §wiadectwach dopuszczenia.

1.11 Ochrona wiasnosci publicznej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzenia podziemne, takie jak kable, rurociagi itp. oraz uzyska od
odpowiednich ~ zarzadcow  urzadzen  potwierdzenie  informacji,
przekazanych mu przez Zamawiajacego, a dotyczacych ich lokalizacji w
terenie.

Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia instalacji i sieci na
powierzchni ziemi, napowietrznej oraz podziemnej, wykazanych w
dokumentach przekazanych przez Zamawiajacego.

1.12 Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia
na o$ przy transporcie materialow i wyposazenia na i z terenu budowy.
Ponadto w przypadku przewozu materialéw ponad gabarytowych uzyska
on wszelkie niezbedne zezwolenia od wladz, co do ich przewozu i o
kazdorazowym takim przewozie powiadomi Inspektora Nadzoru.
Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot i urzadzen
uszkodzonych w wyniku takiego przewozu.



1.13 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca przestrzega¢ bedzie przepiséw
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. Obowiazkiem kierownika
budowy jest opracowanie planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. W
szczegblnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie
wykonywat prac w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz nie spehiajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet, odpowiednig odziez robocza dla
ochrony zdrowia i zycia 0séb zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Ustala si¢, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegaja oddzielnej zaptacie i s
uwzglednione w cenie umowne;.

1.14 Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot oraz wszelkie
materialy 1 urzadzenia uzywane do wykonywania robot od daty
rozpoczgeia do daty zakonczenia prac (do wydania potwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego w
taki sposob, aby poszczegélne elementy wykonanej inwestycji jak
rowniez catos¢ zadania byly w stanie zadowalajacym przez caty czas, az
do momentu odbioru koncowego. Jesli Wykonawca zaniedba swoje
obowigzki w tym zakresie, to na polecenie Inspektora Nadzoru jest
zobowiazany do ich wykonania w terminie 24 godzin od otrzymania
takiego poleceni

1.15 Stosowanie przepisow prawnych oraz innych zwigzanych =z
procesem budowlanym.

Wykonawca zobowiazany jest do zaznajomienia si¢ z wszystkimi
obowigzujacymi przepisami, a przede wszystkim normami, warunkami
technicznymi wykonania robot, ktore w jakichkolwiek sposéb zwigzane
sq z robotami prowadzonymi na placu budowy i bedzie w pelni
odpowiedzialny za ich przestrzeganie podczas prowadzenia prac.

2. Materialy i urzadzenia

2.1 Materialy i urzadzenia uzyte do wykonania przedmiotu zamowienia



Wykonawca zobowiazany jest do zastosowania i wbudowania
materiatow 1 urzadzen zgodnych z ustaleniami oraz wymogami
Zamawiajgcego, parametrami okreslonymi w opracowanym projekcie
budowlanym i przedmiarze robét, posiadajacych odpowiednie
swiadectwa dopuszczenia, atesty i certyfikaty. Nawierzchnig bitumiczng
nalezy wykona¢ z masy mineralno — asfaltowej, grysowo — zwirowej KR
1-2 o uziarnieniu do 12.8 mm. Do wykonania masy mineralno-asfaltowej
(grysowo-zwirowej) uzy¢ asfaltu drogowego D 70. Wskaznik
zageszezenia warstwy asfaltowej nawierzchni nie moze by¢ mniejszy od
98 %.

Do wykonania warstwy wiazacej dopuszcza si¢ beton asfaltowy o
strukturze czgsciowo zamknietej, zas warstwe $cieralng nalezy wykonac
z betonu asfaltowego o strukturze zamkniete;. .

2.2 Materialy i urzadzenia nie odpowiadajace wymaganiom

Zamawiajacy nie dopuszcza stosowania materialéw i urzadzeh nie
odpowiadajacych wymaganiom okre§lonym przez Zamawiajacego jak
rowniez nie spelniajacych obowigzujacych norm i  przepisow
budowlanych.  Stwierdzenie przez Inspektora Nadzoru lub
Zamawiajgcego, obecnosci takich materialdow na terenie budowy
zostanie potraktowane jako bezposrednia przyczyna ich wywozu poza
teren wykonywanych rob6t na koszt Wykonawcy. Kazdy rodzaj rob6t w
ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sie z ich nie przyjeciem
1 nie zaptaceniem.

2.3 Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu
gdy beda one potrzebne do wykonania rob6t, byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakosé oraz byty dostepne do
kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca tymczasowego skladowania materiatéw beda zlokalizowane w
obrgbie placu budowy, w miejscach uzgodnionych z Zamawiajacym i
inspektorem nadzoru na etapie opracowania planu BIOZ, lub w miejscach
poza terenem budowy zorganizowanych przez Wykonawce.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory
nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét.
Sprzet uzywany do prowadzenia prac powinien byé¢ zgodny z oferty



Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem wielkosci i ilosci
wskazaniom zawartym w Specyfikacji, planie BIOZ oraz projekcie
organizacji robot wykonanym przez Wykonawce i zaakceptowanym przez
Zamawiajacego i Inspektora Nadzoru. W przypadku braku tych ustalen
stosowanie sprzetu powinno byé poprzedzone akceptacja Inspektora
Nadzoru. Liczba i wydajno$é sprzetu musi gwarantowac¢ prowadzenie
robot w tempie okreslonym przez Wykonawcg w harmonogramie prac i
prowadzi¢ do ich zakonczenia zgodnego z umowa. Uzyty sprzgt do
wykonania przedmiotu zaméwienia ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy oraz zgodny z normami ochrony srodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Inspektor Nadzoru ma prawo
do nie dopuszczenia wykonywania robdt przy pomocy sprzetu nie
gwarantujacego zasad BHP lub warunkéw umowy.

4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich Srodkow transportu,
ktore nie wplynag niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i
wlasciwosci przewozonych materiatow. Liczna srodkéw transportu musi
zapewniaé prowadzenie robdt w terminie gwarantujacym wywigzanie sig
Wykonawcy z terminu zakonczenia prac.

Pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie oraz innych
parametrow technicznych. Wykonawca bedzie usuwal na biezaco 1 na
swoj koszt wszelkie zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy
na drogach publicznych oraz dojazdach do placu budowy.

Na wniosek Inspektora Nadzoru Wykonawca begdzie zobowigzany
dostarczy¢ do wgladu wszelkie dokumenty potwierdzajace dopuszczenie
pojazdu do ruchu.

5. Wykonanie robot

Wykonawca po podpisaniu umowy na wykonanie przedmiotu zamowienia
zobowiazany jest przedtozyé Zamawiajacemu szczegdtowy harmonogram
rob6t opracowany dla realizacji catego przedsigwzigcia inwestycyjnego.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa,
ustaleniami oraz wymogami Zamawiajacego, specyfikacja techniczng oraz
za jako$¢é zastosowanych materialow, wykonanych przez siebie lub
podwykonawcoéw robét, ich zgodnos¢ z dokumentami budowy,
obowiazujacymi przepisami, projektem organizacji prac i planem BIOZ.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia
materiatéw, urzadzen lub elementéw robot muszg posiada¢ forme pisemna i



beda oparte na wymaganiach sformutowanych w specyfikacji technicznej, a
takze na przedmiotowych normach i obowigzujacych przepisach.
Odrzucenie materiatéw musi posiada¢ uzasadnienie okreslone na podstawie
wynikow badan, norm przedmiotowych, niezgodnosci z atestem, braku
odpowiednich cech wytrzymatosciowych, doswiadczeniach z przesziosci,
wynikow badan naukowych oraz innych czynnikéw wplywajacych na
rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonane nie poéZniej niz w czasie
przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod
grozbg zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytuly poniesie
Wykonawca.

6. Kontrola jakosci robot
6.1 Program zapewnienia jakoSci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do
aprobaty przez Zamawiajacego 1 Inspektora Nadzoru programu
zapewnienia jakosci, w ktorym zostang przedstawione zamierzone sposoby
wykonania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne
gwarantujgce wykonanie robot zgodnie z umowa oraz specyfikacja
techniczng wykonania i odbioru robot.

Program powinien zawierac¢:

- organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposoby prowadzenia prac

- organizacj¢ prac w zakresie BHP i1 zabezpieczenia p poz.

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i1 przygotowanie praktyczne

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania
poszczegdlnych elementow robot

6.2 Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i
wykonaniem aby osiagna¢ zatozong jakos¢ robdt. Wykonawca jest
odpowiedzialny za pelna kontrole robot i1 jakos¢ wbudowanych
materiatow i urzadzen. Inspektor Nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzal pomiary i badania materiatow oraz
robdt z czestotliwoscia zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji przetargowe;j.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg
okreslone w normach i wytycznych dotyczacych poszczegdlnych



zakreséw prac. W przypadku gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor
Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnic¢
wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem kontroli
robot oraz badan materialdéw ponosi Wykonawca.

6.3 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedgq przeprowadzone zgodnie z
wymaganiami norm. W przypadku gdy normy nie obejmuja wymaganego
badania stosowa¢ mozna wytyczne krajowe albo inne procedury
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Przed przystapieniem do
pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru
lub badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji
Inspektorowi Nadzoru.

6.4 Certyfikaty, atesty i deklaracje zgodnosci

Inspektor Nadzoru dopusci do uzycia tylko te urzadzenia i materiaty, ktore
posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono
zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wilasciwych przepisow i
dokumentow technicznych

- aktualna aprobate wydana przez upowazniona jednostke aprobujaca
dany materiat

- deklaracje zgodnosci z Polska Norma

- deklaracje zgodnosci z aprobatg techniczng dla wyrobéw nie objetych
normami i oddzielnymi aprobatami technicznymi

- zgode na jednorazowe zastosowanie materialu importowanego na
terenie RP wydang przez upowazniony do tego urzad

W przypadku materiatéw dla ktérych wymagane sq w/w dokumenty,
kazdy dostarczony i uzyty do robot material, musi posiadac taki
dokument, okreslajacy w sposob jednoznaczny jego cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ wydane przez producenta
dokumenty dla danej partii oraz wyniki dokonanych przez niego badan tej
partii produktu.

Kopie tych dokumentéw Wykonawca bedzie na biezaco przekazywat
Inspektorowi Nadzoru. Wszystkie materialy nie spetniajace tych wymagan
musza zostaé odrzucone w procesie akceptacji materialow przez
Inspektora Nadzoru.



7. Dokumenty budowy
7.1 Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajagcy na rozliczenie
faktycznego postepu kazdego z elementéw robdt. Obmiary wykonanych
robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w
przedmiarze i kosztorysie i wpisuje do rejestru pomiarow.

7.2 Pozostale dokumenty budowy

Do pozostatych dokumentow budowy zalicza sig:

- potwierdzenie zgtoszenia wykonywanych robot

- protokot przekazania placu budowy

- protokoty odbioru robét

- protokoty z narad i ustalen

- korespondencj¢ na budowie

- ewentualne umowy cywilno prawne z osobami trzecimi

7.3 Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy przechowywane begda na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow
spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla
Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na Zyczenie
Zamawiajgcemu.

8. Obmiar robot

Obmiar robét okreslaé bedzie faktyczny zakres wykonanych robot zgodnie
z dokumentacjq przetargowg i warunkami umowy, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych
rob6t oraz terminie obmiaru; co najmniej trzy dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaréw nalezy rejestrowa¢ w ksigzce obmiarow. Jakikolwiek
blad lub przeoczenie w ilosciach podanych w przedmiarze lub slepym
kosztorysie, nie zwalnia Wykonawcy z obowiazku ukonczenia wszystkich
rob6t. Bledne dane zostang poprawione wedlug umowy 1 instrukcji
Inspektora Nadzoru na pismie. W przypadku okreslenia w umowie
czesciowych platnosci za wykonane prace, ksiazka obmiaréw bedzie
podstawa oszacowania zaawansowania robot. Obmiary muszg byc¢



dokonywane z czestoscia dostosowang do formy ptatnosci za wykonane
prace, z wyprzedzeniem pozwalajacym na weryfikacj¢ wpisow przez
Inspektora Nadzoru, a takze w kazdym innym czasie okreslonym w
umowie lub oczekiwanym przez Inspektora Nadzoru, Zamawiajacego lub
Wykonawce.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowany w czasie pomiarow
winne byé zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Obmiary beda
przeprowadzane przed kazdym czgSciowym lub ostatecznym odbiorem
etapOw prac, a takze w przypadku dhuzszej przerwy w ich wykonywaniu.
Obmiar robét podlegajacych zakryciu nalezy przeprowadzi¢ przed ich
zakryciem. Roboty pomiarowe i pozniejsze ich przeliczenie nalezy
dokonywa¢ w sposéb zrozumialy i jednoznaczny. Obmiary bardziej
skomplikowanych powierzchni o objetosci powinny by¢ poparte
odpowiednimi szkicami umieszczonymi w ksigzce obmiaréw lub jako
zataczniki do niej.

9. Odbior robot
9.1 Rodzaje odbioréw robot

Roboty realizowane w trakcie wykonywania przedmiotowej inwestycji
podlegaé beda nastgpujacym odbiorom:

- odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu
- odbiorowi czesciowemu

- odbiorowi ostatecznemu

- odbiorowi pogwarancyjnemu

9.2 Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej
ocenie jakosci i ilosci wykonanych robét, ktére w dalszym procesie
realizacji ulegna zakryciu i musi zosta¢c wykonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogdlnego postepu robét. Obioru dokonuje Inspektor Nadzoru
w obecnos$ci upowaznionego przedstawiciela Wykonawcy.

Gotowos¢ do odbioru danej czgsci rob6t Wykonawca zgtasza wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru
w sposob zwyczajowo przyjety. Odbioru nalezy dokonac niezwlocznie,
nie pdzniej jednak niz w ciggu trzech dni od zgloszenia wpisem do
dziennika budowy. Jako$¢ i ilogé robét ulegajacych zakryciu ocenia
Inspektor Nadzoru na podstawie przeprowadzonych pomiarow i
sprawdzenia rodzaju oraz zgodnosci wbudowanych materiatow z ich



parametrami  okreslonymi w dokumentacji przetargowej oraz
specyfikacji technicznej

9.3 Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych etapow
prac wchodzgcych w sktad catego przedsigwzigcia inwestycyjnego.

9.4 Zasady odbioru ostatecznego

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania
robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite
zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego Wykonawca
zglosi pisemnie Zamawiajacemu z bezzwlocznym powiadomieniem o
tym Inspektora Nadzoru. Odbioér ostateczny robdt nastagpi w terminie
ustalonym w umowie, liczac od dnia potwierdzenia zakonczenia robot i
przyjecia dokumentéw okreslonych w punkcie 9.5 niniejsze]
specyfikacji. Odbioru ostatecznego dokonuje komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja
odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z dokumentacja przetargowa i specyfikacja.
W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg
ustalen przyjetych w trakcie odbioru robét zanikajacych i ulegajacych
zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i
poprawkowych. W przypadku niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych lub uzupelniajacych komisja zaprzestanie odbioru i ustali
nowy termin ostatecznego odbioru robot. Wszystkie zarzadzone przez
komisje roboty poprawkowe i uzupelniajace beda zestawione przez
Inspektora Nadzoru i przekazane na pisSmie Wykonawcy. Termin
wykonania robét poprawkowych i uzupelniajacych wyznacza komisja
odbiorowa. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakosc
wykonanych robdt nieznacznie odbiega od wymaganej oraz zgodnej z
ustaleniami i warunkami wczesniej okreslonymi przez Zamawiajacego,
badZz normami z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji i nie ma
wiekszego wplywu na walory bezpieczenstwa uzytkowania i eksploatacji
obiektu, komisja moze dokonaé okre§lonych w umowie potracen z
wynagrodzenia ~ Wykonawcy, oceniajac  pomniejszong — wartos¢
wykonanych robét w stosunku do wymagan przyjgtych w dokumentach
umowy.



9.5 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robat
jest protokot odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca
jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

- oryginat ksigzki obmiarow
- wyniki pomiarow, przegladoéw oraz sprawdzen
- inne niezbedne dokumenty wymagane przepisami prawa

W przypadku gdy komisja uzna, iz dokumenty odbiorowe nie sg
kompletne, komisja w porozumieniu z Wykonawca okresli nowy termin
odbioru koncowego.

9.6 Odbior pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polegaé¢ bedzie na ocenie robot zwigzanych z
usunieciem ewentualnych wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym
i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny nalezy
dokona¢ na podstawie oceny wizualnej.

10. Podstawa platnosci
10.1 Ustalenia ogoélne

Podstawa platnosci za wykonane prace jest umowa na wykonanie

zadania. W przypadku okreslenia wartosci prac poprzez ceng

jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostk¢ obmiarows,

podstawa rozliczenia jest ksiazka obmiarow prowadzona przez

Wykonawece i zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru.

W przypadku rob6t wycenianych ryczattowo, podstawa platnosci jest

warto$é¢ (kwota) podana przez Wykonawce w ofercie.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa bedzie uwzglednia¢ wszystkie

czynnosci, wymagania i badania skiadajace si¢ na wykonanie zadania

zgodnie z umowa, uproszczong dokumentacja projektowa, specyfikacja

techniczna wykonania i odbioru robdt oraz przepisami prawnymi i

Polskimi Normami.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe beda obejmowac:

- robocizne bezposrednia wraz z kosztami towarzyszacymi

- warto$¢ wbudowanych materialow wraz z kosztami zakupu,
magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami towarzyszacymi

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko



- podatki obliczone z godnie z obowiazujacymi przepisami
10.2 Warunki umowy i wymagania specyfikacji

Wszelkie koszty nie ujete w kosztorysie, a wynikajace z dostosowania
sie do wymogow umowy i specyfikacji technicznej muszg by¢ ujete w
cenie oferty przedstawionej Zamawiajacemu przez Wykonawce na etapie
udzielania zamowienia.

11. Normy oraz przepisy prawne dotyczgce wykonania i odbioru robot
wchodzacych w sklad przedmiotowego zamoéwienia

Wykonawce calego zadania inwestycyjnego obowiazujg wszystkie
aktualne przepisy prawne (Polskie Normy, warunki techniczne
wykonania i odbioru robot, Ustawy i Rozporzadzenia) dotyczace
wykonania poszczegdlnych rodzajow prac wchodzacych w  zakres
przedmiotu zamdwienia.

Opracowal: mgr inz. Jan Bugala




