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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

ST-00 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna ST-0 Wymagania Ogodlne odnosi si¢ do wymagan wspélnych dla
poszczegbdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru Robot, ktére zostang
wykonane w ramach:

"BUDOWA OKOLNEJ BIEZNI LEKKOATLETYCZNEJ-REKREACYJNEJ WRAZ ZE
SKOCZNIA W DAL W OPALENICY"

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stanowig cz¢s¢ Dokumentdéw Przetargowych i nalezy je stosowa¢ w zlecaniu
i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST

-wykonanie prac rozbiorkowych, -wykonanie robot ziemnych, -wykonanie warstw podbudowy,
-wykonanie montazu obrzezy, -wykonanie nawierzchni biezni, -wykonanie nawierzchni syntetycznej,
-wykonanie trawnikow.

1.3.1. Wymagania ogoélne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powiazaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

1. ST - 00 Wymagania ogolne

ST - 01 Roboty przygotowawcze i rozbiorkowe

ST - 02 Roboty ziemne

ST - 03 Podbudowa z kruszyw

ST — 04 Podbudowa z ET

ST - 05 Nawierzchnia poliuretanowa

ST - 06 Zeskocznia

ST — 07 Obrzeza

ST - 08 Montaz sprzetu sportowego i matej architektury
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10. ST - 09 Roboty w zakresie ksztattowania terenéw zielonych

1.3.2. Niezaleznie od postanowien Warunkow Szczegolnych normy panstwowe, instrukcje
i przepisy wymienione w Specyfikacjach Technicznych beda stosowane przez Wykonawce
w jezyku polskim.

1.4 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

(informacje dotyczace dokumentacji projektowej, organizacji rob6t budowlanych, terenu budowy)
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$§¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$é
z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.4.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi  wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, projekt biezni oraz
egzemplarz niniejszej ST.

1.4.2. Dokumentacja Projektowa
Przetargowa Dokumentacja Projektowa bedzie zawierac:
-Projekt wykonawczy -Przedmiary robot -Specyfikacje techniczng wykonania i odbioru robot.



Wykonawca zobowigzany jest w cenie umowy opracowac¢ dokumentacje:
-Projekt organizacji i harmonogram Robot.

1.4.3. Zgodnos¢ Robot z Dokumentacja Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inwestora Wykonawcy stanowig cze$¢ umowy (kontraktu), a wymagania wyszczegolnione chocby
w jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy, tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.
Wykonawca nie moze wykorzysta¢ bledow lub opuszczen w Dokumentacji Projektowej, a o ich
wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktory dokona odpowiednich zmian lub
poprawek. W przypadku rozbiezno$ci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytow ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z Dokumentacja Projektowg 1 ST.
Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatlow 1 elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé bliska zgodnosé
z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji. W przypadku gdy materialty lub Roboty nie beda w peini zgodne z Dokumentacja
Projektowa lub ST 1 wptynie to na nie zadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takze materialy beda
niezwlocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.4.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji
budowy, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie
utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym ogrodzenia, porecze, oswietlenie,
sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robot. Koszt
zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje sie, ze jest wtaczony w cene
umowna.

1.4.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania Roboét

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawca
bedzie:

-utrzymywac¢ Teren Budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojace;,

-podejmowacé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw 1 norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie 1 wokoét Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla osob lub wlasno$ci spolecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan, bedzie mial szczegdlny wzglad na:

1) Lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk i1 drog dojazdowych.

2) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwos$cig powstania pozaru.

1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie przepisy na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych oraz maszynach
I pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem os6b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywotanym jako rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia



Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza si¢ uzycia materiatbw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialty odpadowe uzyte do Robdt beda miaty $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materialéw na
srodowisko. Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robdt, a po zakonczeniu Robot
ich szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste), mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy, Zamawiajacy
powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materiatdbw od witasciwych organéow administracji
panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyl materiatbw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
Specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego
poniesie Zamawiajacy.

1.4.8. Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni i za urzadzenia podziemne, taki jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich witadz, bedacych wiascicielami tych urzadzen,
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji
i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca jest zobowigzany umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego
rodzaju Robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji 1 urzadzen podziemnych na
Terenie Budowy i powiadomi¢ Inwestora i odpowiednich gestoréw sieci o zamiarze rozpoczecia
Robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inwestora i odpowiednich gestorow sieci oraz bedzie z nimi wspdipracowat, dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i1 urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych przez Zamawiajacego.

1.4.9. Okreslenia podstawowe

Inzynier (Inspektor Nadzoru) — osoba wyznaczona przez Zamawiajacego, upowazniona do nadzoru
nad realizacjg Robot i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami
1 do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Dziennik budowy — dziennik wydany przez wlasciwy organ zgodnie z obowigzujacymi przepisami,
stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robdot budowlanych oraz zdarzen 1 okolicznosci
zachodzacych w czasie wykonywania robot.

Rejestr obmiarow — akceptowany przez Inzyniera rejestr z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robot w formie wyliczen, szkicow
1 ewentualnie dodatkowych zatacznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiardéw podlegaja potwierdzeniu przez
InZyniera.

Laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan 1 prob zwigzanych z ocena jako$ci materialow oraz Robot.
Materialy — wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania Robdt, zgodne z Dokumentacja projektowa
i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera w formie pisemne;j
dotyczace sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna, bg¢daca autorem Dokumentacji Projektowe;.
Przedmiar robdot — zestawienie przewidzianych do wykonania robdt wedlug technologicznej
kolejnosci ich wykonania wraz z obliczeniem i podaniem ilo$ci robot w ustalonych jednostkach
przedmiarowych.

Slepy kosztorys — wykaz Robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.



Aprobata techniczna — pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajacag jego przydatno$¢ do
stosowania w budownictwie.

Certyfikat zgodnoS$ci — dokument wydany zgodnie z zasadami systemu certyfikacji wykazujacy, ze
zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz nalezycie zidentyfikowano wyrob, proces lub ustuga sa
zgodne z okre$long normg lub innymi dokumentami normatywnymi w odniesieniu do wyrobow
dopuszczonych do obrotu i stosowania. W budownictwie (zgodnie z Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r.
Prawo budowlane, art. 10) certyfikat zgodnosci wykazuje, ze zapewniono zgodno$¢ wyrobu
z PN lub aprobatg techniczng (w wypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustalono PN).

Znak zgodno$ci — zastrzezony znak, nadawany lub stosowany zgodnie z zasadami systemu
certyfikacji, wskazujacy, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz dany wyrob, proces lub
ustuga sg zgodne z okreslong normg lub innym dokumentem normatywnym.

2. MATERIALY

2.1. Zrodia uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Robdt Wykonawca przedstawi szczegdétowe informacje dotyczace proponowanego
zrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie $§wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera. Zatwierdzenie partii (cze$ci) materialow
z danego zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrdédla uzyskaja
zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w sposob ciagly w celu
udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta spelniajag wymagania Specyfikacji
Technicznych w czasie postepu Robét.

2.2. Pozyskiwanie materialdéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie od wlascicieli 1 odno$nych wtadz na pozyskanie materialow
z jakichkolwiek zrodet miejscowych, wiaczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajacego 1 jest
zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji Zrodia.
Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajacg raporty z badan terenowych 1 laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metod¢ wydobycia 1 selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi. Wykonawca
ponosi odpowiedzialno§¢ za spelnienie wymagan iloSciowych 1 jakosciowych materialow
z jakiegokolwiek zrodta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia
1 jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatow do Robot.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
Robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos$¢ 1 wlasciwos$¢ do Robot
1 byly dostgpne do kontroli przez Inzyniera. Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane
w obrebie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy
w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materiatow do innych robdt niz te, dla ktérych zostaty zakupione to koszt tych materiatow
zostanie przewarto$ciowany przez Inzyniera. Kazdy rodzaj Robot, w ktérym znajdujg si¢ niezbadane
I nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego
nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.5. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatdw w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi InZzyniera o swoim zamiarze, co
najmniej 3 dni przed uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan



prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych Robodt. Sprzet uzywany do Robot powinien by¢ zgodny z ofertg
Wykonawcy i odpowiadaé¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST lub projekcie
organizacji RoboOt zaakceptowanym przez Inzyniera. W przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym
umowg. Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robdt m by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie
dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzg¢tu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami. Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzgtu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi InZyniera, o swoim zamiarze wyboru
1 uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, moze by¢
pozniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i1 narzg¢dzia nie
gwarantujgce zachowania warunkOw umowy zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane
i niedopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na of§ przy transporcie
materiatdw/sprzetu na i1 z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbedne pozwolenia od wtadz co do
przewozu nietypowych tadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat
InZyniera.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich $rodkow transportu, ktéore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i wiasciwosci przewozonych materiatow. Liczba
srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robdt zgodnie z zasadami okre§lonymi
w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa. Srodki
transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ uzyte przez
Wykonawce pod warunkiem przywrdcenia do stanu pierwotnego uzytkowanych drog publicznych na
koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu
Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonywania Robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robdt zgodnie
z Umowg oraz za jako$¢ zastosowanych materialow i1 wykonywanych Robdt, za ich zgodno$¢
z Dokumentacjg Projektowa wymaganiami ST, projektu organizacji Robét oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow Robdt zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu
spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczaniu Robot zostang, jesli wymagaé tego
bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia Robot lub
wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich
doktadnose.



Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatoéw 1 elementéw Robdt beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach
1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materialdéw 1 Robot,
rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialow, doswiadczenia
z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jako$ci Robét

Celem kontroli Rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zatozong jako$¢ Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole Robot i jako$ci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz Robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ pomiary i badania materiatlow oraz Robdt z czgstotliwoscig zapewniajacg stwierdzenie,
ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.
Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sa okreslone w ST, normach
i wytycznych.

W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny,
aby zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Inzynierowi §wiadectwa, ze
wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okre$lajagcych procedury badan. Inzynier bedzie
mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inzynier bedzie
przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach dotyczacych
urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych.
Jezeli niedociggniecia te bedg tak powazne, Zze moga wpltynaé ujemnie na wyniki badan, Inzynier
natychmiast wstrzyma uzycie do Rob6t badanych materialéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy,
gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos$¢ tych materialow. Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem
badan materiatow ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu
w pobieraniu probek. Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania
tych materialow, ktore budza watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang
przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy. Pojemniki do pobierania probek beda, dostarczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone
przez Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, mozna stosowa¢ wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera. Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan,
Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju miejscu i1 terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.



6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej,
jednak nie pdzniej niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan (kopie)
beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych,
zaaprobowanych przez niego.

6.5. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:

1) certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wilasciwych przepisow
1 dokumentow technicznych,

2) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg norma lub aprobatg techniczng, w przypadku
wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie s3 objete certyfikacja okreslong
w pkt 1), i ktore spetniaja wymogi Specyfikacji Technicznej. W przypadku materiatow, dla ktorych
w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do Robot bedzie posiadac te
dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi. Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.6. Dokumenty budowy

6.6.1.Wszelkie dokumenty i uzgodnienia beda oznaczone kolejnym numerem zalgcznika i opatrzone
datg 1 podpisem Wykonawcy i Inzyniera w szczeg6lnosci:

* przekazanie Wykonawcy terenu budowy,

* przekazanie przez Zamawiajgcego dokumentacji,

* uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jako$ci i harmonogramow robot,

* terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

* przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i1 przyczyny przerw w robotach,

* uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

» daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

* zgloszenia 1 daty odbioréw robot zanikajacych 1 ulggajacych zakryciu, czeSciowych 1 ostatecznych
odbiorow robot,

* wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

* stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

* zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,

« dane dotyczace czynnoSci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

* dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

» dane dotyczace jako$ci materiatdéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem kto je przeprowadzat,

* wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem kto je przeprowadzat,

* inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, przekazane na pisSmie bedg przedtozone Inzynierowi do
ustosunkowania si¢. Decyzje Inzyniera przekazane pisemnie Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.

6.6.2 Ksiazka obmiarow

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementow robdt. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ sukcesywnie w jednostkach
przyjetych w kosztorysie lub w ST.



6.6.3 Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatdow, orzeczenia
o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone
w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowig zataczniki do
odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora nadzoru.

6.6.4 Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach powyzej, nastepujace
dokumenty:

a) zgloszenie robdt budowlanych,

b) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,

¢) protokoty odbioru robot,

d) protokoty z narad i ustalen,

e) operaty geodezyjne,

f) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

6.6.5 Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla
Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt, zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na
3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie)
w ilosci robot podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg ustalen Inzyniera na
pismie. Obmiar gotowych robodt bedzie przeprowadzony z czesto$cig wymagang do celu sprawdzenia
robot zanikajacych lub w innym czasie okreslonym w umowie.

7.2. Zasady okreslania iloSci robot i materiatow

Zasady okre$lania iloSci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach technicznych 1 lub
w KNR-ach oraz KNNR-ach. Jednostki obmiaru powinny zgodnie zgodne z jednostkami okreslonymi
w dokumentacji projektowej 1 kosztorysowej przedmiarze robot.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprzg¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inspektora nadzoru. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce.
Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe be¢da przez Wykonawce utrzymywane
w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wdrazania

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajagce odnosnym wymaganiom ST.
Bedzie utrzymywac to wyposazenie, zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnos$ci wg norm
zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT



8.1. Rodzaje odbiorow Robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich Szczegdétowych Specyfikacji Technicznych, Roboty podlegaja
nast¢pujgcym etapom odbioru, dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale Wykonawcy:

a) odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu;

b) odbiorowi czgsciowemu;

c¢) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu);

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbioér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior Robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidér Robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postgpu Robot. Odbioru Robdt dokonuje
Inzynier. Gotowo$¢ danej czgsci Robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika
Budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie,
nie pdézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy
i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera. Jakos$¢ i ilo$¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na
podstawie dokumentéow zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych 1 w oparciu
o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbioér czeSciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych czesci Robot. Odbioru
czesciowego Robot dokonuje si¢ dla zakresu Robot okre§lonego w dokumentach umownych wg zasad
jak przy odbiorze ostatecznym Robodt. Odbioru robot dokonuje Inzynier.

8.4. Odbior ostateczny roboét (koncowy)

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do zakresu
(ilo$ci) oraz jakos$ci. Calkowite zakonczenie Robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy. Odbior ostateczny Robot nastgpi
w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera
zakonczenia Robot 1 przyjecia dokumentoéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnoSci
Inzyniera 1 Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
Robét z Dokumentacja Projektowa, ST i umowa.

W toku odbioru ostatecznego Robot, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow Robo6t zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu oraz odbiorow czgsciowych, zwlaszcza
w zakresie wykonania Robot uzupetniajacych i Robot poprawkowych. W przypadku nie wykonania
wyznaczonych Roboét poprawkowych lub Robot uzupehiajacych w poszczegdlnych elementach
konstrukcyjnych i wykonczeniowych oraz instalacyjnych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali
nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢
wykonywanych Robdt w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej
Dokumentacja Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong warto$¢ wykonywanych Robot w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowego)

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego Robot jest protokét odbioru
ostatecznego Robot, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:

1. dokumentacje powykonawcza, tj. dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi
w toku wykonania rob6t oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,



2. szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupelniajace lub
zamienne),

3. protokoty odbioréw robot ulggajacych zakryciu i zanikajacych,

4. protokoty odbiorow czesciowych,

5. recepty i ustalenia technologiczne,

6. dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

7. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i programem
zapewnienia jakosci (PZJ),

8. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie z ST i programem zabezpieczenia jakosci (PZJ),

9. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefoniczne;j,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robdt wtascicielom
urzadzen,

10. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,

11. kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robdt. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub
uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot
poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

8.5. Odbidér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robdt zwigzanych z usunieciem wad, ktore
ujawnig si¢ w okresie gwarancyjnym 1 r¢kojmi. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbior
ostateczny Robot”

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ustalenia ogodlne

Podstawg ptatnosci Robdt wycenionych jako jednostkowe jest wartos¢ (kwota) skalkulowana i podana
przez Wykonawce 1 przyjeta przez zamawiajagcego w dokumentach umowy (ofercie). Wynagrodzenie
bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej Roboty w SST 1 w Dokumentacji Projektowej. Wynagrodzenie Robot bedzie
obejmowac:

- Robocizng bezposrednig wraz z narzutami;

- Warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow
i transportu na Teren Budowy;

- Wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi, (sprowadzenie sprze¢tu na Teren Budowy
1z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy, narzuty);

- Koszty posrednie, w sktad, ktérych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw
nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy; baraki socjalne,
utwardzenie i ogrodzenie terenu zaplecza budowy i placu budowy (w tym doprowadzenie energii
1 wody, budowa drog dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowana Robot, wydatki dotyczace bhp,
ustugi obce na rzecz budowy, oplaty za dzierzawg placow, ekspertyzy dotyczace wykonanych Robot,
ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy;

- Zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw mogacych
wystgpi¢ w czasie realizacji Robot w okresie gwarancyjnym;

- Podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami. Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢
podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE



Specyfikacje Techniczne w roéznych miejscach powotujg si¢ na Polskic Normy (PN), przepisy
branzowe, instrukcje. Nalezy je traktowac jako integralng czg$¢ i nalezy je czyta¢ tacznie z Rysunkami
1 Specyfikacjami, jak gdyby tam one wystgpowaly. Rozumie si¢, iz Wykonawca jest w pehni
zaznajomiony z ich zawarto$cig i wymaganiami. Zastosowanie beda mialy ostatnie wydania Polskich
Norm (datowane nie p6zniej niz 30 dni przed datg sktadania ofert), o ile nie postanowiono inaczej.
Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposodb, Sci§le w zgodzie z Polskimi Normami (PN)
1 przepisami obowigzujacymi w Polsce. Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania innych norm
krajowych, ktore obowigzuja w zwigzku z wykonaniem prac objetych Umowa i stosowania ich
postanowieh na rowni z wszystkimi innymi wymaganiami, zawartymi W Specyfikacjach
Technicznych.

Zaktada si¢, ze Wykonawca doglebnie zaznajomit si¢ z trescig i wymaganiami tych norm.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2020 r. poz. 1333)

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2020 poz. 215).

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz. U. z 2002 r. Nr
147, poz. 1229).

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. z 2020 poz.1219.).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu
1 rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy
i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2018 r. poz. 963).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 47 doz. 401).

Nie wymienienie tytulu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowiazku stosowania wymogow okreslonych polskim prawem.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-01 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE | ROZBIORKOWE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdlowe] Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania robot rozbiérkowych i demontazowych w ramach budowy:

""BUDOWA OKOLNEJ BIEZNI LEKKOATLETYCZNEJ-REKREACYJNEJ WRAZ ZE
SKOCZNIA W DAL W OPALENICY™

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie rozbiorek i demontazy.

W ramach prac rozbidorkowych i demontazowych przewiduje si¢ wykonanie nast¢pujacych robot:
-rozbidérke nawierzchni czeSci chodnika z kostki betonowej wraz z podbudowg w zakresie
wynikajacym z projektu;

-rozbiorke obrzezy wraz z tawami w zakresie wynikajacym z projektu;

-wszystkie inne nie wymienione wyzej roboty rozbidrkowe i demontazowe jakie wystepuja przy
realizacji umowy.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach
1 wytycznych oraz okresleniami podanymi w ST-0 ,,Wymagania ogolne” punkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, SST
i poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne”
punkt 1.4.

2. MATERIALY

Prace nie przewiduja wbudowania materiatow. Materialy z demontazu takie jak kostka betonowa
1 obrzeza nalezy posegregowac, utozy¢ na paletach i zabezpieczy¢ przed rozsypaniem do transportu.
Pozostate materialy nie nadajace si¢ do dalszego wbudowania nalezy wywie$s¢ na odpowiednie
sktadowisko.

3. SPRZET

Rodzaje sprzgtu uzywanego do robot rozbiorkowych i demontazowych pozostawia si¢ do uznania
Wykonawcy, po uzgodnieniu z zarzadzajacym realizacja umowy. Jakikolwiek sprzet, maszyny lub
narze¢dzia nie gwarantujgce zachowania wymagan jakosciowych robot 1 przepisow BIOZ zostang przez
zarzadzajacego realizacja umowy zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

Wykonawca powinien dysponowac¢ nastepujacym sprzgtem:

- mlotami wyburzeniowymi,

- miotami kujacymi,

- samochodami do wywozu odpadow,

- kontenerami do gromadzenia odpadéw na placu budowy,

- drobnym sprz¢tem pomocniczym.



Stosowany sprzet nie moze spowodowac¢ niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu podtoza.
Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetnia¢ wymagania
techniczne w zakresie BHP.

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST-00 "Wymagania ogo6lne" punkt 3.

4. TRANSPORT I SKEADOWANIE

Materiaty z rozbidérek i demontazu moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu,
dopuszczonymi do wykonywania zamierzonych robdt. Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed
spadaniem lub przesuwaniem. Zalecany jest transport w szczelnie zamknietych kontenerach. Wszelkie
zanieczyszczenia lub uszkodzenia drog publicznych i dojazdow do terenu budowy Wykonawca bedzie
usuwatl na biezaco i na wilasny koszt. Wykonawca robdt bedacy posiadaczem odpadow (wytworca)
zobowigzany jest posiada¢ stosowne pozwolenia na prowadzenie gospodarki odpadami w tym na ich
transport (Ustawa z dnia 27.04.2001 r. o odpadach - Dz. U. nr 62 poz. 628 z p6zniejszymi zmianami).
Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny by¢ sprawne technicznie i spehiaé
wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepiséw o ruchu drogowym.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 " Wymagania og6lne” punkt 4.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne
Ogdlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST-00 "Wymagania ogoélne" punkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robdt rozbidrkowych i demontazowych, na podstawie dokumentacji
projektowej, nalezy wyznaczy¢ obszar prac oraz oznakowac i zabezpieczy¢ go zgodnie z wymogami
przepisow BHP.

W razie potrzeby teren ogrodzi¢ i oznakowa¢ zgodnie z aktualnymi wymogami.

5.3. Roboty rozbiorkowe
Roboty prowadzi¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06 lutego 2003r. (Dz.U.
Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Biezaca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie wszystkich elementoéw procesu technologicznego,
a w tym ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa 1 obowigzujacymi przepisami. Na zgdanie Inzyniera,
Wykonawca przedstawi §wiadectwa utylizacji odpadow.

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogolne” punkt 6.

7. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce odbioru robot podano w ST-0 "Wymagania ogdlne” punkt 8. Wszystkie
roboty objete specyfikacja podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne wymagania dotyczace podstawy platnosci podano w ST-00 "Wymagania og6lne" w pkt 9.
9. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. o odpadach (Dz. U. z 2001 r., Nr 62, poz.628; z pdzniejszymi
zmianami).



Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 11 grudnia 2001r. w sprawie zakresu informacji oraz
wzoréw formularzy shuzacych do sporzadzenia i przekazywania zbiorczych zestawien danych (Dz. U.
z 2001 r., Nr 152, poz.1737).

Rozporzadzenie Ministra Pracy i1 Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997r. w sprawie ogolnych
przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (tekst jednolity: Dz. U. z 2003 r, Nr 169, poz. 1650).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-02 ROBOTY ZIEMNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania robot ziemnych w ramach budowy:

"BUDOWA OKOLNEJ BIEZNI LEKKOATLETYCZNEJ-REKREACYJNEJ WRAZ ZE
SKOCZNIA W DAL W OPALENICY *

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie robot ziemnych w zakresie:

- zdjecie mechaniczne i r¢gczne warstwy ziemi urodzajnej w wyznaczonym terenie,

- wykopu pod zeskocznig,

- korytowanie pod podbudowe nawierzchni sportowych do wyznaczonego poziomu,

- wyréwnanie i1 zageszczenie dna koryta oraz wyprofilowanie spadkdw poprzecznych,

- korytowanie pod tawy obrzezy.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach
i wytycznych oraz okresleniami podanymi w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” punkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, SST
1 poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST-0 ,,Wymagania
ogblne” punkt 1.4.

2. MATERIALY

Prace nie przewiduja wbudowania materialdw. Przy wykonaniu robot ziemnych zwigzanych
z wykonaniem wyzej wymienionych robot, materiaty wystepuja jako zabezpieczenie skarp wykopow
i ewentualne elementy odwodnienia.

Materiatlem powstajacym przy wskazanych pracach jest urobek z ukopow, tzw. grunt rodzimy.

3. SPRZET

Roboty ziemne mogg by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego sprzetu
przeznaczonego do wykonywania zamierzonych robot, np:

- koparki;

- roéwniarki lub spycharki uniwersalne;

- walce statyczne, wibracyjne lub ptyty wibracyjne.

Stosowany sprzg¢t nie moze spowodowaé niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu podtoza.
Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spelnia¢ wymagania
techniczne w zakresie BHP.

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 "Wymagania ogélne" punkt 3.



4. TRANSPORT I SKEADOWANIE

Materialy z wykopdéw moga by¢ przewozone dowolnymi $srodkami transportu, dopuszczonymi do
wykonywania zamierzonych robdt. Urobek nalezy umie$ci¢ réwnomiernie na catej powierzchni
tadunkowej 1 zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem. Wszelkie zanieczyszczenia lub
uszkodzenia drég publicznych i1 dojazdéw do terenu budowy Wykonawca begdzie usuwat na biezaco
1 na wlasny koszt. Wykonawca robot bedacy posiadaczem odpadow (wytworca) zobowigzany jest
posiada¢ stosowne pozwolenia na prowadzenie gospodarki odpadami w tym na ich transport (Ustawa
z dnia 27.04.2001 r. o odpadach - Dz. U. nr 62 poz. 628 z pézniejszymi zmianami). Srodki transportu
wykorzystywane przez Wykonawcg powinny by¢ sprawne technicznie i spelnia¢ wymagania
techniczne w zakresie BHP oraz przepiséw o ruchu drogowym.

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 " Wymagania ogo6lne” punkt 4.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w ST-00 "Wymagania og6lne" punkt 5.
Wykonanie robot powinno by¢ zgodne normami PN-B-06050.1999, PN- 02205:1998 i BN-
88/8932-02.

5.2. Sprawdzenie zgodnosci warunkow terenowych z projektowymi

Przed przystgpieniem do wykonywania niwelacji, nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ rzednych terenu
z danymi podanymi w projekcie. W tym celu nalezy wykona¢ kontrolny pomiar sytuacyjno-
wysokosciowy. W trakcie realizacji konieczne jest kontrolowanie warunkoéw gruntowych
w nawigzaniu do badan geologicznych. W przypadku wystgpienia odmiennych warunkéw gruntowych
od uwidocznionych w projekcie budowlanym Wykonawca powinien powiadomi¢ o tym fakcie
Inspektora Nadzoru i Projektanta oraz wstrzymaé prowadzenie roboét, jezeli dalsze ich prowadzenie
moze wplynag¢ na bezpieczenstwo konstrukcji lub robot. Zgod¢ na wznowienie robot wydaje
Inspektora Nadzoru na wniosek Wykonawcy po przedtozeniu przez Wykonawce:

- opinii Projektanta co do sposobu dalszego prowadzenia robot oraz wprowadzenia ewentualnych
zmian konstrukcyjnych;

- skutkéw finansowych wynikajacych z wykonania dalszych robot w sposob 1 w zakresie odmiennym
od pierwotnego.

5.3. Roboty przygotowawcze - wytyczenie obiektu

Przed rozpoczeciem prac Wykonawca przygotuje projekt organizacji robdt powinno by¢ wykonane
przygotowanie terenu pod budowe. Sposéb wykonania dojazdu do obiektu powinien zawierad
opracowany przez Wykonawceg 1 zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Przed rozpoczeciem robot powinno by¢ wykonane przygotowanie terenu pod budowe. Sposob
wykonania dojazdu do obiektu powinien zawiera¢ projekt organizacji robot opracowany przez
Wykonawce i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Roboty ziemne zwigzane z wykonywaniem
wykopow nalezy poprzedzi¢ wykonaniem przekopow kontrolnych w celu zlokalizowania
infrastruktury podziemnej w rejonie prowadzonych robot. Urzadzenia usytuowane w najblizszym
sasiedztwie wykopow nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem. Sposob zabezpieczenia powinien by¢
zgodny z dokumentacja projektows, a jezeli dokumentacja projektowa nie zawiera takiej informacji to
sposOb zabezpieczenia powinien byt zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Przed rozpoczgciem
1 w trakcie wykonywania wykopow nalezy wykonywaé pomiary geodezyjne zwigzane z:

- wyznaczeniem osi 1 ustawieniem kotkéw kierunkowych;

- ustawieniem law wysokos$ciowych i reperdw pomocniczych;

- wyznaczeniem krawedzi 1 zataman wykopow;

- niwelacja kontrolng rob6t ziemnych i dna wykopu.

5.4. Zasady wykonywania wykopow



W trakcie prowadzenia prac budowlanych Wykonawca zobowigzany jest uwzgledni¢ ochrong
srodowiska na obszarze prowadzenia prac, a w szczegdlno$ci ochrong gleby, zieleni naturalnego
uksztaltowania terenu 1 stosunkow wodnych (Ustawa 27.04.2001r. Prawo ochrony s$rodowiska
(Dz. U. z 2020 poz.1219 tj.). Wykopy powinny by¢ wykonywane bez naruszenia naturalnej struktury
gruntu ponizej projektowanego poziomu posadowienia. Sciany wykopow nalezy tak ksztattowaé lub
obudowaé, aby nie nastgpito obsuni¢cie si¢ gruntu. Technologia wykonywania wykopu musi
umozliwia¢ jego odwodnienie w sposob zgodny ze zwyczajowg praktyka inzynierska w catym okresie
trwania robot ziemnych. Przyjety sposéb odwodnienia wykopu nie moze powodowaé powstania
w gruncie zjawisk niekorzystnych, np. takich jak:

- wytworzenie glebokich lejow depresyjnych w gruntach zagrozonych sufozja;

-,,foz-pompowanie” warstwy wodonosne;j;

- zmiana kierunkow przeptywu wod gruntowych;

- zwigkszenie wspotczynnika filtracji gruntow.

Wykonywanie wykopow powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety, aby umozliwi¢
odplyw wod z wykopu. Wodg¢ z wykopu nalezy odprowadzac poza teren robot. Nalezy przeciwdziataé
powstawaniu zastoisk wody w wykopie oraz rozmywaniu skarp wykopu. W przypadku przeglebienia
wykopu ponizej przewidzianego poziomu, a zwlaszcza ponizej poziomu projektowanego
posadowienia wg dokumentacji projektowej, nalezy porozumie¢ si¢ z Inspektorem Nadzoru celem
podjecia odpowiednich decyzji.

5.5. Odwodnienie wykopow

Wykonawca robo6t powinien zastosowac urzadzenia, ktére zapewnig odprowadzenie wod gruntowych
i opadowych poza obszar wykopu. W tym celu, w zalezno$ci od warunkéw gruntowych, moze
zastosowac systemy igtofiltrow lub drenaz opaskowy ze studniami zbiorczymi, z ktérych woda bedzie
odpompowywana poza wykop. Niedopuszczalne jest pompowanie wody bezposrednio z wykopu.
Odprowadzenie wod do istniejgcych zbiornikow naturalnych i1 urzadzen odwadniajgcych musi by¢
poprzedzone uzgodnieniami z odpowiednimi instytucjami.

5.6. Tolerancje wykonywania wykopow:

Dopuszczalne odchytki w wykonywaniu wykopdéw wynosza:
- +15 cm - dla wymiaréw wykopdw w planie;

-+ 2 cm - dla ostatecznej rzednej dna wykopu;

-+ 10 % - dla nachylenia skarp wykopow.

5.7. Zageszczenie dna wykopu

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczenia. Zageszczenie podtoza
nalezy kontynuowac¢ do osiggnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od podanego. Wskaznik
zageszezenia nalezy okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12. W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat
tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprzeé
na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢c wtorny modut odksztalcenia podioza wedlug
BN-64/8931-02. Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotno$ci
optymalnej z tolerancjg od -20% do +20%.

5.8. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie. Jezeli
po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem 1 zaggszczaniem podtoza nastgpi przerwa w robotach
I Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przed rozitozeniem folii lub
w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Jezeli wyprofilowane i1 zageszczone podtoze
ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po
jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu podioza Inspektor Nadzoru oceni stan i ewentualnie zleci
wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
napraw¢ wykona on na wilasny koszt.



5.9. Podsypki

Wykonawca moze przystagpi¢c do zasypywania wykopow po uzyskaniu zezwolenia Inspektora
Nadzoru, co powinno by¢ potwierdzone stosownym pismem.

Warunki wykonania zasypki:

- Zasypanie wykopow powinno by¢ wykonane bezposrednio po zakonczeniu przewidzianych robot;

- przed rozpoczeciem zasypywania dno wykopu powinno by¢ oczyszczone z odpadkow materiatlow
budowlanych 1 $mieci.

Uktadanie i zaggszczanie gruntow powinno by¢ wykonane warstwami o grubosci:

0,25 m — przy stosowaniu ubijakéw recznych;

0,50-1,00 m — przy ubijaniu ubijakami obrotowo-udarowymi lub ci¢zkimi tarczami;

0,40 m — przy zageszczaniu urzadzeniami wibracyjnymi;

Wskaznik zaggszczenia gruntu wg dokumentacji technicznej, lecz nie mniejszy niz Js = 0,95 wg préby
normalnej Proctora.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wymagania dla robdt ziemnych zwigzanych z wykonaniem wykopdw i zasypki; podano w punkcie 5.
Sprawdzenie jakosciowe i odbior robot ziemnych powinny by¢ wykonane zgodnie z normami
wyszczegolnionymi w pkt. 9. Sprawdzenie 1 kontrola w czasie wykonywania robdt oraz po ich
zakonczeniu powinny obejmowac:

- sprawdzenie zgodno$¢ wykonania rob6t z dokumentacja;

- kontrole prawidlowo$¢ wytyczenie robot w terenie;

- sprawdzenie przygotowania terenu;

- kontrol¢ rodzaju i stanu gruntu w podtozu;

- sprawdzenie wymiardw wykopow;

- sprawdzenie zabezpieczenia i odwodnienia wykopdéw - ocena poszczegdlnych etapow robot
potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jako$ci robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne" punkt 6.

7. ODBIOR ROBOT

Ogoblne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST-0 "Wymagania ogdlne” punkt 7. Roboty
ziemne zwigzane z wykonaniem wykopow uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja
projektowa, niniejsza SST 1 wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji podanych w dokumentacji projektowej lub w punktach 5 i 6 niniejszej SST
daty wyniki pozytywne.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00 "Wymagania og6lne" w pkt 9.
9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Normy i Rozporzadzenia

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis Gruntow

PN-B-04452:2002 Geotechnika. Badania polowe.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-8-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania og6lne

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i Badania

BN-88/8932-02 Podtorze i podtoze kolejowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

PN-EN 12063:2001 Wykonawstwo specjalnych robot geotechnicznych. Scianki Szczelne

PN-EN 13252:2002 Geotekstylia 1 wyroby pokrewne. Wtasciwosci wymagane odniesieniu do
wyrobow stosowanych w systemach drenarskich.



PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir
I mieszanka.

9.2. Inne dokumenty

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2020 r. poz.1333 tj.)
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2020 r. poz. 215 tj.)
Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2019 r. poz.155 tj.)
Ustawa z dnia 27.04.2001 r. o odpadach (Dz. U. 2010 r, Nr 185, poz. 1243 tj.)

Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. z 2020 r. poz. 1219 tj.)



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST- 03 PODBUDOWA Z KRUSZYW
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem podbudowy dla:

"BUDOWA OKOLNEJ BIEZNI LEKKOATLETYCZNEJ-REKREACYJNEJ WRAZ ZE
SKOCZNIA W DAL W OPALENICY”

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie podbudowy pod nawierzchni¢ zwigzanej z budowa biezni 1 utwardzen.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST s3 zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach
1 wytycznych oraz okresleniami podanymi w ST-0 ,,Wymagania ogolne” punkt 1.4.

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wiecej warstw
zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe no$ng nawierzchni boiska.

Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu
w optymalnej wilgotnosci kruszywa.

Mieszanka mineralna - mieszanka kruszywa i wypelniacza mineralnego o okreslonym sktadzie
I uziarnieniu.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robdt, bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na
terenie budowy, metody Uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowa, SST
1 poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST-00 ,,Wymagania
ogolne” punkt 1.4

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne

Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robot musza by¢ zgodne z wymaganiami niniejszej SST
1 dokumentacji projektowej. Do wykonania robot mogg by¢ stosowane wyroby budowlane spetniajace
warunki okreslone w: - Ustawie z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U.
7 2003r., Nr 207, poz. 2016; z p6zniejszymi zmianami). Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r o wyrobach
budowlanych (Dz. U. z 2020 r. poz. 215 tj.).

2.2. Wymagania dla materialow

2.2.1. Wymagania dla kruszywa

Kruszywo powinno spetia¢ nast¢pujace wymagania:

- zawarto$¢ zanieczyszczen obcych - wg PN-B-06714/12;

- zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych - wg PN-B-06714/26;

- zawartos$¢ ziaren nieforemnych - wg PN-B-0674/16;

- §cieralnos$¢ kruszywa - w bebnie Los Angeles - wg PN-B-06714/42;
- nasigkliwos¢ kruszywa - wg PN-B-06714/18;



- odpornos¢ na dziatanie mrozu - wg PN-B-067714/19;
- wskaznik piaskowy - wg BN-8931-01.

2.2.2. Warstwa odsaczajgca

Podsypka z piasku zageszczonego na terenie gruntowym.

Po wyréwnaniu i zageszczeniu oraz wyprofilowaniu dna koryta w poziomie posadowienia dolnej
warstwy nalezy wykona¢ podsypke z piasku grubosci 10cm. Podsypke rozmiesci¢ rOwnomiernie na
calej powierzchni i zages$ci¢ mechanicznie do stopnia Id > 0,95.

2.2.3. Warstwa konstrukcyjna

Uziarnienie kruszywa:

- kruszywo kamienne tamane (melafir). Frakcja 0-31,5 mm gr. 5-7 cm

- kruszywo kamienne famane (granit). Frakcja 31,5 — 63 mm gr. 10 cm

Sktadowanie kruszywa powinno odbywa¢ si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

3. SPRZET

Roboty przy uktadaniu kruszyw moga by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu
dowolnego sprzetu przeznaczonego do wykonywania zamierzonych robot, np. rowniarki lub spycharki
uniwersalnej, walca statycznego, wibracyjnego lub ptyty wibracyjne;j.

Stosowany sprzet nie moze powodowac niekorzystnego wplywu na wilasciwosci podtoza, gruntu.
Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spelnia¢ wymagania
techniczne w zakresie BHP.

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST-00 "Wymagania ogdlne" punkt 3.

4. TRANSPORT I SKEADOWANIE

4.1. Warunki ogoélne

Wykonawca robot bedacy posiadaczem odpadow (wytworca) zobowigzany jest posiada¢ stosowne
pozwolenia na prowadzenie gospodarki odpadami w tym na ich transport (Ustawa z dnia 27.04.2001 r.
0 odpadach - Dz. U. 2010 nr 185 poz. 1243 tj.).

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny byé sprawne technicznie i spetniaé
wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepisow o ruchu drogowym. Ogdlne wymagania
dotyczace transportu podano w ST-0 " Wymagania ogdlne” punkt 4.

4.2. Warunki dostawy

Kruszywo (pojedyncze jego frakcje) powinno pochodzi¢ z jednego zrédta. Pochodzenie kruszywa
1 jego jakos¢ okreslona w pelnej charakterystyce technicznej wykonanej przez producenta podlega
zatwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca powinien:

a) dokona¢ uzgodnien z producentem dotyczacych gwarancji jakosci calej zamawianej iloSci
kruszywa;

b) dokona¢ uzgodnien dotyczacych rytmicznosci dostaw wynikajacej z harmonogramu robot;

C) zagwarantowa¢ sobie dostep do wynikow badan pelnych i niepelnych oraz specjalnych,
wykonanych przez producenta;

d) zapewni¢ sobie od producenta atest (zaswiadczenie o jakosci) dla kazdej, jednorazowo wysylanej
ilosci kruszywa, zawierajacej nastepujace dane:

- nazwe 1 adres producenta;

- date i numer kolejnych badan;

- 0znaczenie wg PN-B-06712;

- illo$¢ kruszywa;

- piecze¢ 1 podpis osoby odpowiedzialnej za wykonanie badan.



4.3. Transport

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami, przed
rozsypaniem, rozpylaniem i nadmiernym zawilgoceniem.

W/w zasad nalezy przestrzega¢ przy zatadunku i wytadunku.

4.4. Skladowanie kruszywa

Jesli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej nie jest wbudowane bezposrednio
po dostarczeniu na budowe 1 zachodzi potrzeba okresowego skladowania, to Wykonawca robot
powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed =zanieczyszczeniem, rozfrakcjowaniem 1 zmieszaniem
z innymi materiatami kamiennymi. Podtoze w miejscu sktadowania powinno by¢ rowne, utwardzone
i dobrze odwodnione.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne warunki wykonania Robot
Ogolne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST-0 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza pod ulozenie kruszywa

Przed zaggszczeniem rozscielane kruszywo wyprofilowa¢ do spadkow poprzecznych i pochylen
podtuznych wymaganych w Dokumentacji Projektowej. W czasie profilowania nalezy wyroéwnaé
lokalne zagltebienia. Podbudoweg nalezy zageszcza¢ wg warstw przewidzianych w projekcie,
odpowiednim sprzgtem przy zachowaniu wilgotnosci optymalnej. Zaggszczanie podbudowy powinno
by¢ réwnomierne na catej szerokoSci. Zaggszczenie podbudowy nalezy sprawdzi¢ wg BN-
77/8931-12. W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzglgdu na
gruboziarniste kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen ptytowych, wg
BN-64/8931-02, lub wg wskazan Inspektora Nadzoru.

Badania zaggszczenia podbudowy nalezy wykona¢ w dwoch etapach:

Etap | - po wykonaniu podsypki piaskowej o gr. ok.10cm nalezy wykona¢ badania wskaznika
zageszczenia Is. Wartos¢ wskaznika zageszczenia powinna wynosic¢ Is 0.95.

Etap Il - po wykonaniu pozostatych warstw z kruszyw kamiennych nalezy wykona¢ badania
wskaznika zageszczenia Is lub wskaznika odksztatcenia lo.

Wartos¢ wskaznika zageszczenia powinna wynosi¢ Is_0.95.

Wartos$¢ wskaznika odksztatcenia powinna wynosi¢ 10<2.2.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogoélne zasady
Ogo6lne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogolne" pkt. 6.

6.2. Badania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Wszystkie warstwy po wykonaniu zgeszczenia muszg by¢ przepuszczalne dla wody. Podbudowa musi
by¢ wykonana zgodnie z Polskg Normg 1 warunkami technicznymi. Podbudowy z kruszywa powinny
odpowiada¢ wymaganiom zwigzanym z no$no$cig, zaggszczeniem oraz réwnoscig sprawdzanym po
zakonczeniu kazdej z warstw. Rownos¢ warstwy wierzchniej podbudowy: tolerancja na tacie 4 m do
6mm.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Ogolne zasady odbioru Robot.
Ogolne zasady odbioru Robét podano w ST -0 ,,Wymagania ogdlne" pkt 8.

7.2. Szczegoétowe warunki odbioru



Wykonanie prac zalicza si¢ do robot zanikajacych. Prace te nalezy kazdorazowo zgtosi¢ Inspektorowi
Nadzoru do odbioru. Poszczegdlne warstwy sprawdzone zostang pod wzgledem grubosci zgodnej
z dokumentacja projektowa okreslong w ksigzce przedmiarow, stopnia zaggszczenia oraz nachylenia
poprzecznego i wzdluznego z uwzglednieniem aktualnych norm i dopuszczalnych odchylen
nawierzchni.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Ogolne zasady
Ogodlne zasady dotyczace warunkéw platnosci podane sg w ST -0 ,,Wymagania ogo6lne" punkt 9.

8.2. Warunki szczegélowe
Zamawiajacy nie przewiduje ptatnosci cze$ciowych. Podstawa ptatnosci bedg warunki okreslone
w podpisanej umowie na wykonawstwo prac.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Normy

PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir
I mieszanka

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczne z zuzla stalowniczego do nawierzchni
drogowych

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni plano-grafem i tata

9.2. Inne dokumenty

WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakosci grysow i zwirdw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchni drogowych, CZDP, Warszawa,
1984



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-04 PODBUDOWA ET
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
1 utozenia nawierzchni poliuretanowej biezni dla zadania:

"BUDOWA OKOLNEJ BIEZNI LEKKOATLETYCZNEJ-REKREACYJNEJ WRAZ ZE
SKOCZNIA W DAL W OPALENICY "

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z ulozeniem
sportowej nawierzchni poliuretanowej. Wymagania dotyczace robot zwigzanych z wykonaniem
podbudowy ET przeznaczonej gtdéwnie jako warstwa nosna (stabilizujgca) pod nawierzchnie sportowe
poliuretanowe.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST s3 zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w ST-0 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdélne wymagania dotyczace robot podano
w ST-0 ,,Wymagania ogdlne" pkt 5.

2. MATERIALY

2.1. Podbudowa z ET

Podbudowa ET gr. 35 mm, przeznaczona jest gtownie jako warstwa nosna (stabilizujgca) pod
nawierzchnie sportowe poliuretanowe. Podbudowa tego rodzaju jest elastyczna, trwala w czasie
1 charakteryzuje si¢ wysokimi parametrami wytrzymatosciowymi. Glowng =zaleta przyjetego
rozwigzania jest przepuszczalno$¢ dla wody oraz mozliwos¢ ulozenia nawierzchni bez potrzeby
stosowania podbudowy betonowej czy asfaltowej.

2.2 Minimalne parametry wytrzymalosciowe podbudowy o grubosci 35mm:

- twardo$¢ ~60°Sh A

- wytrzymato$¢ na rozrywanie > 0,35 Mpa

- wydluzenie przy zerwaniu >15%

- przyczepno$¢ miedzy warstwowa > 0,5 Mpa

- thumienie sity 38%

- przepuszczalnos¢ dla wody 0,15 cm®/s

- klasyfikacja ogniowa wyr6b trudno zapalny
3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania
Ogoélne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST-0 ,,Wymagania ogolne" pkt 3.



3.2. Wymagania szczegotowe
Do uktadania nawierzchni nalezy uzy¢ sprzetu zgodnie z zaleceniami producenta ET.

4. TRANSPORT I SKEADOWANIE

Zgodnie z zaleceniami producenta ET. Ogbélne wymagania dotyczace transportu podano w ST
., Wymagania og6lne” punkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne”. Przed instalacja nawierzchni
poliuretanowej nalezy: sprawdzi¢ odpowiednie wyprofilowanie podtoza odchylenia ptaszczyzny
powierzchni mierzone latag 4m nie powinny by¢ wigksze niz 6 mm, podloze musi by¢ bezwzglednie
suche 1 wolne od zanieczyszczen (odpylone), podloze nie moze by¢ zaolejone (ewentualne plamy
usungc).

5.2. Wykonanie podbudowy elastycznej ET

Wykonana na wczesniej odttuszczonej, oczyszczonej podbudowie wypelni pory i nierdwnos$ci na
zaimpregnowanej podbudowie. Podloze to stanie si¢ warstwg amortyzujaca przed naciskiem
i uderzeniami powstatymi w czasie gier zespotowych. Jest to mieszanina granulatu gumowego, zwiru
ptukanego i lepiszcza poliuretanowego. Podbudowe typu ET wykonuje si¢ jednowarstwowo.
W zalezno$ci od wymagan Inwestora grubos¢ warstwy moze wynosi¢ od 25 mm do 50 mm.

Do celow projektu przyjeto warstwe 35mm. Warstwa wykonywana jest bezposrednio
u Zleceniodawcy na miejscu wbudowania. Pozwala to wyeliminowa¢ nierownosci podtoza.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST: ,,Wymagania ogo6lne” pkt 6.
7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST: ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST: ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady
Ogodlne zasady dotyczace warunkéw ptatnosci podane sa w ST -0 ,,Wymagania ogo6lne" punkt 9.

9.2. Warunki szczegolowe
Zamawiajacy nie przewiduje platnosci czeSciowych. Podstawag platnosci beda warunki okreslone
w podpisanej umowie na wykonawstwo prac.

10. SPOSOB UZYTKOWANIA I KONSERWACJI NAWIERZCHNI

Zgodnie z zaleceniami producenta.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-05 NAWIERZCHNIA POLIURETANOWA
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
1 utozenia nawierzchni poliuretanowej biezni dla zadania:

"BUDOWA OKOLNEJ BIEZNI LEKKOATLETYCZNEJ-REKREACYJNEJ WRAZ ZE
SKOCZNIA W DAL W OPALENICY "

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z ulozeniem
sportowej nawierzchni poliuretanowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w ST-0 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

Nawierzchnia poliuretanowa — nawierzchnia sportowa, sktadajaca si¢ z dwoch warstw, uktadana na
podbudowie z betonu lub kruszywa z asfaltobetonem.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace robot podano
w ST-0 ,,Wymagania ogdlne" pkt 5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne

Ogdlne wymagania dotyczace stosowanych materiatow podano w ST ,,Wymagania og6élne” punkt 2.
Do wykonywania nawierzchni nalezy stosowa¢ mase poliuretanowa.

Bez spoinowa nie prefabrykowana nawierzchnia poliuretanowa. Grubo$¢ catkowita nawierzchni
13 mm. Nawierzchnia sktada si¢ z dwoch warstw: baza z granulatu gumowego 11 mm powleczona
natryskowo barwionym poliuretanem z granulatem gumowym o grubosci 2 mm.

Warstwa dolna grubosci 11mm — bez spoinowa warstwa elastyczna przepuszczalna dla wody uktadana
maszynowo (mieszanka czarnego granulatu gumowego frakcji 1 — 4 mm potaczonego lepiszczem
poliuretanowym). Na ostatnich 9 metrach rozbiegu wykona¢ pogrubiong nawierzchni¢ syntetyczng gr.
min. 20 mm (od deski do trdjskoku do krawedzi zeskoczni).

Warstwa uzytkowa grubosci 2 mm - uktadana maszynowo metoda wysokocisnieniowego natrysku
systemu poliuretanowego uzupetionego granulatem EPDM frakcji 0,5 — 1,5 mm.

Na nawierzchnie nanoszone beda linie boisk specjalistyczng farba poliuretanowa. Nawierzchnia
powinna mie¢ jednakowa grubo$¢ oraz posiadaé jednorodng fakture 1 kolor. Warstwa uzytkowa
powinna by¢ trwale zwigzana z warstwg elastyczng. Cato§¢ musi by¢ przepuszczalna dla wody.
Nawierzchnia poliuretanowa powinna by¢ przeznaczona do wykonania na terenie budowy.
Nawierzchnie poliuretanowe muszg spetnia¢ wymagania okreslone w normie PN-EN 14877 : 2014-02.
Posadzka poliuretanowa powinna by¢ odporna na zamrazanie i warunki atmosferyczne.



Nie dopuszcza si¢ mieszania systemow réznych producentéw posadzek.

Podstawowe zalety nawierzchni poliuretanowych

- trwalo$é

- niepodatnos$¢ na typowe warunki atmosferyczne;

- zwigkszony poziom bezpieczenstwa uzytkownikow, na co wplyw ma starannie dobierany uktad
poszczegbdlnych warstw nawierzchni 1 materiatdw wchodzacych w jej sktad, niepodatno$¢ na warunki
atmosferyczne i stalo$¢ cech uzytkowych w okresie uzytkowania bieznia;

Podtoze, na ktorym ma by¢ uktadana nawierzchnia powinno by¢ przygotowane zgodnie z projektem
1 sztukg budowlang. Winno by¢ suche, rowne, pozbawione zanieczyszczen i ustabilizowane.

Roéwnos¢ warstwy wierzchniej podbudowy: tolerancja na facie 4 m do 6mm.

2.2. Nawierzchnia poliuretanowa
Nawierzchnia musi spelnia¢ parametry nie nizsze niz:

» Wytrzymatos$¢ na rozciaganie: >0,70MPa
» Wydhuzenie wzgledne przy zerwaniu: 53 +3%
» Wytrzymatos$¢ na rozdzieranie : > 100N
« Scieralno$¢ : <0,09mm
* Twardo$¢ wg metody Shore’a : 65+5 Sh.A

* Przyczepnos¢ do podktadu z kruszywa kwarcowego, granulatu gumowego i spoiwa PU :  >0,5
» Wspotczynnik tarcia kinetycznego powierzchni:

- W stanie suchym V=>0,35

- W stanie mokrym VvV >0,30
» Odpornos$¢ na uderzenie :
- powierzchnia odcisku kulki (mm2) 500 + 50 mm?2
- stan powierzchni po badaniu bez zmian
* Mrozoodpornos$¢ oceniona :

- przyrostem masy W <0,80 %

- zmiana wygladu zewngtrznego bez zmian
» Masa powierzchniowa nawierzchni: 9,7 + 0,3 kg/m2
* Odksztatcenie pionowe 0,6-2,5m
* Amortyzacja 35-50 %

W celu weryfikacji jako$ci oferowanego produktu oraz wymaganych parametrow systemu nawierzchni
poliuretanowej dla oferowanej nawierzchni nalezy posiadac i przedstawi¢ ponizsze dokumenty:

1) kompletny raport z badania niezaleznego laboratorium posiadajacego akredytacje World
Athletics/IAAF potwierdzajacy wymagane wartosci parametrow nawierzchni, wydany celem
uzyskania certyfikatu produktu (Product Certificate);

2) Certyfikat World Athletics/IAAF (Product Certificate) dla oferowanej nawierzchni o wymaganej
grubosci na bieznig;

3) Certyfikat World Athletics/IAAF Class 1 dla obiektu wykonanego w Europie z oferowanego
systemu nawierzchniowego;

4) karta techniczna potwierdzona przez producenta oraz potwierdzajgca jej technologie wykonania;

5) aktualny Atest Higieniczny lub dokument réwnowazny;

6) raport z badan na zgodno$¢ z normg PN-EN 14877:2014;

7) raport z badan na zgodno$¢ z aktualng normg DIN 18035-6:2014-12 potwierdzajaca bezpieczenstwo
ekologiczne nawierzchni poliuretanowej;

8) autoryzacja producenta oferowanej nawierzchni sportowej wydana wykonawcy i dotyczaca
przedmiotowego zadania wraz z potwierdzeniem gwarancji;

9) probka oferowanej nawierzchni z oznaczeniem producenta i typu oferowanego produktu.

3. SPRZET
Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST ,,Wymagania ogolne" pkt 3. Do ukladania
nawierzchni mozna uzy¢ dowolnego sprzgtu.



4. TRANSPORT I SKEADOWANIE

Wykonawca robot bedacy posiadaczem odpadow (wytworca) zobowigzany jest posiada¢ stosowne
pozwolenia na prowadzenie gospodarki odpadami w tym na ich transport (Ustawa z dnia 14 grudnia
2012 r. o odpadach Dz.U. 2013 poz. 21 ze zmian.). Srodki transportu wykorzystywane przez
Wykonawce powinny by¢ sprawne technicznie i spetnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP oraz
przepiséw o ruchu drogowym. Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-0 " Wymagania
og6lne” punkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania Robot
Ogo6lne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Roboty montazowe

Z uwagi na szeroka game¢ produktow w tej dziedzinie nie podaje si¢ wytycznych dotyczacych
wykonania robdt. Nawierzchni¢ nalezy wykona¢ w jednej technologii, zgodnie z Dokumentacja
projektowa, §wiadectwem dopuszczenia i w odpowiednim rezimie technologicznym. Nie dopuszcza
si¢ mieszania systemOw. Przed przystgpieniem do robot dokladng specyfikacje robdt nalezy
przedstawi¢ do akceptacji Inspektorowi nadzoru.

5.2.1. Przygotowanie podloza

Rownos¢ podtoza do 5 mm mierzona na 3 metrach dlugosci.
Przepuszczalnos$¢ podtoza 6 1/m na minute.

Spadki zgodnie z dokumentacja

Sprawdzenie przed instalacja rodzaju masy poliuretanowe;.

5.2.2. Instalacja

Na odpowiednio przygotowana podbudowe naktada si¢ podkiad za pomocg watka lub natryskarki,
nastgpnie wykonuje si¢ warstwe 10 mm maty, skladajacej si¢ z poliuretanu i granulatu gumowego
1 zostawia do utwardzenia. Mat¢ nalezy zaszpachlowa¢ mieszankg poliuretanu i gumowego pytu
EPDM. Na tak wykonana warstwe¢ podkladowa wylewa si¢ ptynny poliuretan, ktory zasypuje si¢
granulatem gumowym EPDM o frakcji 1,4mm, ktoéry pod wptywem swojego cig¢zaru zatapia si¢. Po
utwardzeniu systemu zdejmuje si¢ nadmiar granulatu. Na wykonanej nawierzchni maluje si¢ linie
odpowiednig farbg poliuretanowa. Kolor nawierzchni czerwony (RAL 3016), linie biezni w kolorze
biatym.

5.2.3. Budowa nawierzchni

Komponenty Zuzycie teoretyczne | Grubo$¢ warstwy
Warstwa gruntujaca | Impregnat Podktad ET 0,2-0,25 kg/m? -
Warstwa Baza z granulatu Lepiszcze 1,65 kg/m? 11 mm
podktadowa jednosktadnikowe

Granulat EPDM 8 kg/m?

1-4 mm
Warstwa uzytkowa | Natrysk Jedno lub 1,2 kg/m2 2mm

dwusktadnikowy

system natryskowy

Granulat EPDM 0,8 kg/m?

0,5-1,4 mm

Pyt gumowy W zalezno$ci od

lepkosci systemu

Warstwa Lakier zamykajacy™ | - 0,25-0,3 kg/m? -
zamykajaca Farba na linie - 20-30g/mb




*opcjonalnie, w celu zabezpieczenia przed Scieraniem i promieniowaniem UV, nawierzchnia moze
zostac¢ polakierowania za pomocg natrysku hydrodynamicznego poprzez naniesienie 2 warstw.

5.2.4. Skocznia do skoku w dal i tréjskoku

usytuowana na przedtuzeniu biezni prostej:

- rozbieg dla skoku w dal — dhlugo$¢ min. 30 m (do belki do odbicia), zalecana dlugos¢ 40m;
w przypadku zamontowania belki do tréjskoku dtugos¢ rozbiegu min. 30 m do belki do tréjskoku,
szerokos$¢ 1,22 m + 0,01 m (linie malowane na zewnatrz),

- nachylenie poprzeczne rozbiegu — 0,8 — 1,0% (w kierunku odwodnienia),

- nachylenie podtuzne rozbiegu do 0,1% (w kierunku biegu zawodnika),

- elementy sktadowe warstw podktadowych i nawierzchnia rozbiegu jak dla biezni,

5.2.5. Nawierzchnia powinna posiada¢:
e parametry techniczne zgodne z normg PN-EN 14877:2014
e rekomendacja techniczna RT ITB-1120/2012
e atest higieniczny PZH

Wymagane dokumenty dotyczace nawierzchni:

1) Sprawozdanie 7 wynikéw badan potwierdzajgcych bezpieczenstwo ekologiczne oferowanej
syntetycznej nawierzchni sportowej, w tym zawartos¢ substancji szkodliwych (miedzy innymi metali
cigzkich), wydane przez akredytowane laboratorium,

2) Raport 7 badania potwierdzajgce trudno zapalnosé nawierzchni potwierdzony przez niezaleine
laboratorium posiadajgce akredytacje,

3) atest higieniczny PZH lub rownowazny,

4) Kartg techniczng oferowanej syntetycznej nawierzchni sportowej potwierdzong przez jej
producenta, ktora zawiera parametry oferowanej nawierzchni,

5) Autoryzacje producenta syntetycznej nawierzchni sportowej, wystawiong w oryginale dla
wykonawcy na realizowanq inwestycje wraz 7 potwierdzeniem gwarancji udzielonej przez
producenta na tg nawierzchnie.

5.3. Generalne zasady konserwacji i uzytkowania nawierzchni poliuretanowej

5.3.1 Zasady ogolne

Nawierzchnie sportowe poliuretanowe sg produktem trwalym, nie wymagajacym specjalnego sposobu
konserwacji. Jednak w celu zachowania dobrego wygladu nalezy regularnie usuwac¢ kurz i piasek,
ktory powoduje Scieranie gérnej warstwy nawierzchni. Nalezy rowniez usuwa¢ doktadnie (poprzez
szczotkowanie) zanieczyszczenia w postaci lisci, resztek papieru, ziemi i innych. Calo$¢ nawierzchni
mozna czys$ci¢ woda, nie potrzebne sg do tego celu specjalne maszyny, wystarczy zwykta instalacja
wodociggowa (nie potrzebne wysokie ci$nienie). Nie nalezy uzywaé substancji zracych
1 wybielajacych.

5.3.2 Uzytkowanie

Nawierzchnie tego typu sa nawierzchniami sportowymi i do tego celu powinny stuzy¢. Powinny by¢
uzywane w obuwiu sportowym. Nie nalezy dopuszcza¢ do nadmiernego zabrudzenia powierzchni
piaskiem. Unika¢ zabrudzen olejem, emulsja asfaltowa oraz innymi $rodkami chemicznymi
powodujacymi odbarwienie nawierzchni. Nie dopuszcza¢ do jazdy na rolkach, rowerach, motorach
i samochodami (z uwagi na no$no$¢ podbudowy).

5.3.3 Zapobieganie uszkodzeniom

Aby zapewni¢ utrzymywanie nawierzchni w wysokim standardzie, powinny by¢ ograniczenia
W uzywaniu jej w innych celach niz sportowe oraz narzucone zasady jej uzytkowania.

- Generalnie zadne pojazdy nie powinny poruszac si¢ na syntetycznej nawierzchni.



- Jezeli konieczny jest przejazd maszyn i pojazdow o nacisku powyzej 1500 kg na 4 opony, nalezy
zabezpieczy¢ nawierzchni¢ podestami z desek w celu roztozenia nacisku.

- Chroni¢ nawierzchni¢ przed olejami, paliwem, rozpuszczalnikami oraz chemikaliami.

- Zabronione jest odpalanie ogni sztucznych i palenia papierosow na nawierzchni.

- Wewngetrzny tor biezni dla stadionu nie powinien by¢ uzywany dla treningu.

5.3.4 Uszkodzenia i renowacja nawierzchni

Zywotno$¢ syntetycznej nawierzchni sportowej zalezy od jej jakosci, uzywania oraz sposobu
konserwacji. Generalnie zywotno$¢ nawierzchni uzywanej intensywnie to 8-10 lat. Po tym okresie
uzytkowania nawierzchnia powinna by¢ odnowiona. Odnowienie wykonane okresowo zapobiega
calkowitej degradacji nawierzchni, ktéra wymagataby kompletnego jej odtworzenia. Odnowienie musi
by¢ wykonane przez profesjonalnych wykonawcéw ze znajomoscia tego typu prac.

Sa rézne sposoby odnowienia nawierzchni sportowych:

- kompletne odnowienie przez zastgpowanie zniszczonej nawierzchni syntetycznej nowym materiatem
- czeSciowe odnowienie przez zastgpowanie zlokalizowanych zniszczonych cze$ci nawierzchni

- re-tooping lub pokrycie catosci odpowiednimi syntetycznymi materiatami

- Cze$ciowy re-tooping , w szczegolnosci zniszczonych czeséci nawierzchni

Uwagi:

Wymagane jest czgsciowe albo kompletne odtworzenie linii. Nalezy pamigtaé, ze dodatkowe
malowanie lub natrysk, wykonane na przepuszczalnych nawierzchniach sportowych zmniejszaja
przenikalno$¢ wody w nawierzchni.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1 Wymagania ogolne
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 6.

6.2 Wymagania szczegolowe

Badania kontrolne powinny obja¢ ponizsze elementy:

- rOWnos¢ nawierzchni,

- pochylenia podtuzne i spadki poprzeczne,

- grubos¢ nawierzchni,

- wytrzymato$¢ na rozcigganie,

- wytrzymato$¢ na rozdzieranie,

- Scieralnos¢,

RoOwno$¢ nawierzchni: graniczna warto$¢ odchytki mierzonej w mm pomiedzy dwoma mierzonymi
punktami powinna wynosi¢: 3mm przy odlegtosci pomigdzy punktami réwnej 4,0m.
Nawierzchnia powinna mie¢ jednakowg grubo$¢ z zachowaniem tolerancji =1 mm.
Nawierzchnia powinna mie¢ jednorodng fakture¢ zewnetrzna i jednolity kolor.
Warstwa uzytkowa powinna by¢ trwale zwigzana z warstwg nosna.

Powstale faczenia powinny by¢ liniami prostymi, bez uskokdow.

7. ODBIOR ROBOT

Odbidér nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z zasadami zaleconymi przez producenta nawierzchni.
Nawierzchnia mie¢ jednakowa grubo$¢ oraz posiada¢ jednolita fakture i kolor. Warstwa uzytkowa
powinna by¢ trwale zwigzana z warstwg elastyczng. Cato$¢ musi by¢ przepuszczalna dla wody.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Ogolne zasady
Ogodlne zasady dotyczace warunkéw platnosci podane sa w ST - 00 ,,Wymagania ogo6lne" punkt 9.

8.2. Warunki szczegélowe



Zamawiajacy nie przewiduje ptatnosci czesciowych. Podstawa ptatnosci bedg warunki okreslone
w podpisanej umowie na wykonawstwo prac.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano-Montazowych

Instrukcja producenta dotyczaca uktadania nawierzchni z poliuretanu
PN-EN 14877:2014 Nawierzchnie syntetyczne niekrytych terenéw sportowych -- Specyfikacja



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-06 ZESKOCZNIA (piaskownica)
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania
1 utozenia nawierzchni poliuretanowej biezni dla zadania:

"BUDOWA OKOLNEJ BIEZNI LEKKOATLETYCZNEJ-REKREACYJNEJ WRAZ ZE
SKOCZNIA W DAL W OPALENICY "

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z ulozeniem
sportowej nawierzchni poliuretanowej. Wymagania dotyczace robot zwigzanych z wykonaniem
podbudowy ET np. typu ELTAN PET przeznaczonej gtéwnie jako warstwa nosna (stabilizujaca) pod
nawierzchnie sportowe poliuretanowe.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w ST-0 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace robot podano
w ST-0 ,,Wymagania ogdlne" pkt 5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne
Ogdlne wymagania dotyczace stosowanych materiatow podano w ST-0 ,,Wymagania ogo6lne” punkt 2.

2.2. Zastosowane materialy

1. Obrzeza syntetyczne bezpieczne o dtugosci 1000mm, wysokosci 300mm i szerokos$ci S0mm oraz
80mm.

2. Piasek drobnoziarnisty grubosci 30-50 cm, frakcji 0,2-2,0mm.

3. Zwir ptukany lub pospétka o uziarnieniu 8-31,5mm.

4. Geowldknina separacyjno-wzmacniajgca o wytrzymatosci na rozcigganie min.9kN/m.

5. Pokrowiec przeciwdeszczowy z wytrzymatej odpornej na warunki atmosferyczne tkaniny PCV
powlekanej obustronnie.

6. Beton na tawy C16/20.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-0 "Wymagania og6lne" punkt 3.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-0 ,,Wymagania og6lne" pkt .4 Materialty moga
by¢ przewozone dowolnymi $srodkami transportu, dopuszczonymi do wykonywania zamierzonych
robot.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdlne
Ogdlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST-0 "Wymagania ogélne" punkt 5.

5.2. Sprawdzenie zgodnos$ci warunkow terenowych z projektowymi

W przypadku wystgpienia odmiennych warunkéw gruntowych od uwidocznionych w projekcie
budowlanym Wykonawca powinien powiadomié¢ o tym fakcie Inspektora Nadzoru i Projektanta oraz
wstrzymaé prowadzenie robot, jezeli dalsze ich prowadzenie moze wplyna¢ na bezpieczenstwo
konstrukcji lub robot.

5.3. Wykonanie robot.

5.3.1 Opis

Zeskocznia o wymiarach wewnetrznych 3,00 x 8,00 m, zlokalizowana na przedtuzeniu skrajnego toru
biezni prostej. Ograniczona obrzezem syntetycznym bezpiecznym, wypetniona piaskiem
drobnoziarnistym, z podtuznym dolem odwadniajacym glgbokosci 25-30 cm, wypelionym zwirem
ptukanym lub pospoétka w otulinie z geowldkniny separacyjno-wzmacniajacej 0
wytrzymalo$ci na rozcigganie min. 9 kN/m. Na zeskoczni¢ nalezy zastosowaé pokrowiec
przeciwdeszczowy firmy np. Polimat-sport lub réwnowazny.

5.3.2 Kolejnosé robot

1. Wytyczenie i roboty ziemne wg. zatozen projektowych oraz ST — 02.

2. Utozenie obrzezy syntetycznych na tawie betonowej wg. ST — 07.

3. Na wyrownanym, ubitym i wyprofilowanym podlozu z gruntu, ze spadkami do dotu
odwadniajgcego nalezy utozy¢ geowldknine separacyjno-wzmacniajacg. Geowtokning nalezy utozy¢
w dole odwadniajacym a nastgpnie w pozostatej czeSci od dotu zgodnie ze spadkami, stosujac
ewentualne zaktady na wierzchu warstwy poprzedzajacej zgonie ze splywem. Jezeli grunt po ubiciu
nie spetni warunku stabilnego podtoza, dno piaskownicy nalezy wylozy¢ ptytkami betonowymi 35x35
cm, utatwiajacymi konserwacj¢ sezonowg 1 poprawiajacg odwodnienie piaskownicy.

4. Dostarczenie 1 zasypanie dotu odwadniajacego zwirem lub pospotka. Kruszywo nalezy umiesci¢
w dole odwadniajgcym rgcznie w celu unikniecia uszkodzenia zastosowanej geowtokniny.

5. Dostarczenie 1 wypelnienie piaskownicy piaskiem plukanym. Zasypanie moze odby¢ si¢
mechanicznie koparko-tadowarka a nastgpnie nalezy kruszywo rozprowadzi¢ rgcznie delikatnie
ubijajac warstwowo.

6. Na zeskoczni¢ nalezy zastosowaé pokrowiec przeciwdeszczowy z wytrzymalej odpornej na warunki
atmosferyczne tkaniny PCV powlekanej obustronnie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 6.

6.2. Szczegélowe zasady, okreslone dla poszczegolnych elementéw robot w niniejszych
specyfikacjach:

1. ST -00 Wymagania ogdlne

ST - 01 Roboty przygotowawcze i rozbiorkowe

ST - 02 Roboty ziemne

ST - 03 Podbudowa z kruszyw

ST - 07 Obrzeza

ST - 08 Montaz sprzetu sportowego i matej architektury

ST - 09 Roboty w zakresie ksztaltowania terenéw zielonych

N Us®WN



7. ODBIOR ROBOT

Ogoélne wymagania dotyczace odbioru robdot podano w ST-00 "Wymagania ogdélne” punkt 8.
W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres robdt poprawkowych do
wykonania, a Wykonawca wykona je na koszt wlasny w terminie zgodnym z zapisami umowy.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Ogolne zasady
Ogolne zasady dotyczace warunkéw ptatnosci podane sg w ST - 0 ,,Wymagania og6lne" punkt 9.

8.2. Warunki szczegélowe
Zamawiajacy nie przewiduje platnosci czgsciowych. Podstawg ptatnosci bgda warunki okreslone
w podpisanej umowie na wykonawstwo prac.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Warunki Techniczne Wykonania 1 Odbioru Rob6t Budowlano-Montazowych
Zgodnie z ST-00 pkt. 10



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST- 07 OBRZEZA
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
1 utozenia nawierzchni poliuretanowej biezni dla zadania:

"BUDOWA OKOLNEJ BIEZNI LEKKOATLETYCZNEJ-REKREACYJNEJ WRAZ ZE
SKOCZNIA W DAL W OPALENICY "

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie obrzezy betonowych oraz gumowych modutowych zwigzanych z nawierzchnia biezni oraz
skoczni w dal.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach
1 wytycznych oraz okresleniami podanymi w ST-0 ,,Wymagania ogdélne” punkt 1.4.

Obrzeza — prefabrykowane belki betonowe oraz gumowe modutowe rozgraniczajace jednostronnie
lub dwustronnie ciggi sportowe od terendw nie przeznaczonych do komunikacji lub obrzeza
wyznaczajace granice terenu pokrytego nawierzchnig syntetyczng.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robdt, bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, SST
i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogolne” punkt 5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogdélne
Ogolne wymagania dotyczace stosowanych materiatdéw podano w ST-0 ,,Wymagania og6lne” punkt 2.

2.2. Obrzeza betonowe
2.2.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych

Wymiary obrzezy betonowych podano w ponizszej tablicy nr 1

Rodzaj obrzeza Wymiary obrzezy w cm
I b h r
75 8 30 3
Ow 90 8 24 3
100 8 30 3

2.2.2. Dopuszczalne odchylki wymiarow obrzezy
Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy (Gatunek I):
- dlugosc 1 + 8 mm,

- szeroko$¢b  +3 mm,

-wysokos¢h  +3 mm.




2.2.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, pekniec 1 ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub zatarte;.
Krawedzie elementéw powinny by¢ rowne i proste. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni
i krawedzi elementow nie powinny przekraczaé wartosci podanych w ponizszej tablicy nr 2.

Dopuszczalna wielkos¢

Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen
Gatunek |
Wklestos¢ lub wypuktosé powierzchni i krawedzi w mm 2
Szczerby i uszkodzenia Ograniczajacych powierzchnie niedopuszczalne
krawedzi i narozy gorne ($cieralne)

Ograniczajacych pozostale
powierzchnie:

liczba max 2
dlugo$¢ mm max 20
gleboko§¢ mm max 6

2.2.4. Skladowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢é przechowywane na skladowiskach otwartych,
posegregowane wedlug rodzajow 1 gatunkow. Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uktadacd
z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewnianych o wymiarach co najmniej: grubo$¢ 2,5 cm,
szeroko$¢ 5 cm, dlugo$¢ minimum 5 cm wigksza niz szeroko$¢ obrzeza.

2.2.5. Beton i jego skladniki
Do produkcji obrzezy nalezy stosowac beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy C 20/25 lub C25/30.

2.3. Obrzeza syntetyczne bezpieczne

Dla skoczni nalezy zastosowa¢ obrzeza gumowe modutowe o dtugosci 1000mm, wysokosci 300mm
1 szerokos$ci 50mm oraz 80mm lub bezpieczne nakladki gumowe na obrzeza betonowe w modutach
o dtugosci 1000mm i szerokosci 100mm w dwoch wersjach wewnetrznego wymiaru — do osadzenia na
obrzeze betonowe o szerokosci 60mm oraz 80mm.

2.4. Lawa betonowa (24x25c¢m)

Lawy betonowe majg za zadanie utwierdzenie posadowienia w gruncie zastosowanych obrzezy.

Beton na tawy:

-mieszanka betonowa winna odpowiada¢ wymaganiom PN-88/B-06250;

-klasa betonu C16/20;

-najmniejsza dopuszczalna ilo$¢ cementu - 210 kg/m3 mieszanki betonowej najwigksza dopuszczalna
warto$¢ stosunku wolno-cementowego (wi/c) - 0,75;

-stopien mrozoodpornosci - W2.

3. SPRZET

Montaz elementow recznie. Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego sprzgtu zaakceptowanego
przez Inspektora Nadzoru. Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny
technicznie i spetnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP.

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST-0 "Wymagania ogélne" punkt 3.

4. TRANSPORT I SKEADOWANIE

4.1. Ogoélne wymagania

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-0 ,,Wymagania og6lne" pkt .4 Materialty moga
by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu, dopuszczonymi do wykonywania zamierzonych
robot. Wszelkie zanieczyszczenia lub uszkodzenia drég publicznych i dojazdow do terenu budowy
Wykonawca bedzie usuwal na biezaco 1 na wtasny koszt. Wykonawca robot bedacy posiadaczem




odpadéw (wytworca) zobowigzany jest posiada¢ stosowne pozwolenia na prowadzenie gospodarki
odpadami w tym na ich transport (Ustawa z dnia 27.04.2001 r. o odpadach - Dz. U. nr 62 poz. 628
z pozniejszymi zmianami). Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny byé
sprawne technicznie i speilnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepisow o ruchu
drogowym. Transport obrzezy betonowych powinien odbywaé¢ si¢ w liczbie sztuk nie
przekraczajacych obcigzenia zastosowanego $rodka transportu. Przewozone elementy nalezy
zabezpieczy¢ przed przesuwaniem.

4.2. Mieszanka betonowa

Transport mieszanki betonowej (w tym warunki i czas transportu) do miejsca jej ukladania nie
powinien powodowac:

-segregacji sktadnikows;

-zmiany sktadu mieszanki;

-zanieczyszczenia mieszanki;

-obnizenia temperatury przekraczajacej granice okreslong w wymaganiach technologicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST-0 "Wymagania ogolne" punkt 5.

5.2. Sprawdzenie zgodnos$ci warunkow terenowych z projektowymi

W przypadku wystgpienia odmiennych warunkéw gruntowych od uwidocznionych w projekcie
budowlanym Wykonawca powinien powiadomi¢ o tym fakcie Inspektora Nadzoru i Projektanta oraz
wstrzyma¢ prowadzenie robot, jezeli dalsze ich prowadzenie moze wplyna¢ na bezpieczenstwo
konstrukcji lub robot. Zgode na wznowienie robot wydaje Inspektora Nadzoru na wniosek
Wykonawcy po przedtozeniu przez Wykonawce:

— opinii Projektanta co do sposobu dalszego prowadzenia robdt oraz wprowadzenia ewentualnych
zmian konstrukcyjnych;

— skutkéw finansowych wynikajacych z wykonania dalszych robot w sposob i w zakresie odmiennym
od pierwotnego.

5.3. Wbudowanie obrzezy

Podsypka piaskowa grubosci 10 cm powinna by¢ wykonana z piasku $rednio lub gruboziarnistego.
Piasek nalezy zagescic.

Obramowanie biezni i zeskoczni z obrzezy na tawie betonowej na podsypce piaskowej (lub chudym
betonie). Obrzeze betonowe nie powinno wystawa¢ ponad trawe syntetyczng. Roznica w wysokos$ci
powinna wynosi¢ okoto 1cm. Betonowe obrzeza nalezy ustawia¢ na wykonanym podtozu w miejscu
i ze $wiattem (odlegtoscig gornej powierzchni obrzeza od ciggu biezni) zgodnym z ustaleniami
dokumentacji projektowej. Zewnetrzna §ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub
miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym. Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci
1 cm. Nalezy wypehi¢ je piaskiem lub zaprawg cementowo-piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed
zalaniem nalezy oczysci¢ 1 zmy¢ woda. Spoiny muszg by¢ wypelnione catkowicie na pelng glebokos¢.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne" pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystagpieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ od producentow zaswiadczenie
o jakosci (atesty) oraz wykona¢ badania materialéw przeznaczonych do wykonania robot i przedstawic
ich wyniki Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji materiatow.



Do materiatow, ktorych badania powinien przeprowadzi¢ Wykonawca nalezg materialy do wykonania
fundamentéw betonowych ,na mokro". Uwzgledniajac nieskomplikowany charakter robot
fundamentowych, na wniosek Wykonawcy, Inspektor Nadzoru moze zwolni¢ go z potrzeby
wykonania badan materialow dla tych robét.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot

6.3.1. Badania materialow w czasie wykonywania robét

Wszystkie materiaty dostarczone na budowe¢ z zaswiadczeniem o jakosci (atestem) producenta
powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiarow. Czgstotliwos¢ badan
1 ocena ich wynikow powinna by¢ zgodna z zaleceniami tablicy 3.

Tablica nr 3. Czestotliwos$¢ badan przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobow dostarczonych
przez producenta

Lp. Rodzaj badania Liczba badan Opis badan Ocena wynikoéw badan
1 Sprawdzenie od 5 do 10 badan Powierzchni¢ zbada¢ Wyniki  powinny by¢
powierzchni z wybranych losowo | nieuzbrojonym okiem. zgodne z wymaganiami.
elementow w kazdej | Do ewentualnego
dostarczonej partii sprawdzenia gl¢bokos$ci
wyrobow liczacej do | wad uzy¢ dostgpnych
1000 narzedzi (np. liniatow z

czujnikiem, suwmiarek,
mikrometrow itd.)

2 Sprawdzenie Przeprowadzic¢
wymiarow uniwersalnymi
przyrzadami

pomiarowymi lub
sprawdzianami.

W przypadkach budzacych watpliwosci mozna zleci¢ uprawnionej jednostce zbadanie wtasciwosci
dostarczonych wyrobow i materialdw w zakresie wymagan.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materiaty nie spetniajace wymagan ustalonych w odpowiednich punktach ST zostang przez
Inspektora Nadzoru odrzucone. Wszystkie elementy lub odcinki, ktére wykazujg odstgpstwa od
postanowien ST zostang rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. ODBIOR ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w ST-00 Wymagania ogdlne” punkt 8.
W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres robot poprawkowych do
wykonania, a Wykonawca wykona je na koszt wtasny w terminie zgodnym z zapisami umowy.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Ogolne zasady
Ogodlne zasady dotyczace warunkéw platnosci podane sa w ST - 0 ,,Wymagania ogélne" punkt 9.

8.2. Warunki szczegélowe
Zamawiajacy nie przewiduje platnosci czeSciowych. Podstawg ptatnosci bedg warunki okreslone
w podpisanej umowie na wykonawstwo prac.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2020, poz. 1333;),




Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (tj. Dz. U. z 2020, poz. 215),
Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (tj. Dz. U z 2019r., poz.155),
Ustawa z dnia 27.04.2001 r. o odpadach (tj. Dz. U. z 2010 r, Nr 185, poz. 1243; z pdzniejszymi

zmianami),
Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony srodowiska (tj. Dz.U. z 2020r., poz. 1219).



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-08 MONTAZ SPRZETU SPORTOWEGO I MALEJ ARCHITEKTURY
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej sa3 wymagania dotyczace wykonania
1 utozenia nawierzchni poliuretanowej biezni dla zadania:

"BUDOWA OKOLNEJ BIEZNI LEKKOATLETYCZNEJ-REKREACYJNEJ WRAZ ZE
SKOCZNIA W DAL W OPALENICY "

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie obrzezy betonowych oraz gumowych modutowych zwigzanych z nawierzchnig biezni oraz
skoczni w dal.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach
I wytycznych oraz okre$leniami podanymi w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” punkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, SST
i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST-0 ,,Wymagania og6élne” punkt 5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne
Ogo6lne wymagania dotyczace stosowanych materialdéw podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” punkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

1) Zestaw do skoku w dal i trojskoku — 2 komplety o wymiarach — dtugos$¢ 1,22 m + 0,01 m, szeroko$¢
200 mm + 2 mm 1 grubosci nie wigkszej niz 100 mm:

- skrzynia aluminiowa mocowana i obetonowana w podtozu,

- belka laminowana do odbicia z zywic epoksydowych,

- prég do odbicia,

- pokrywa belki.

Caly zestaw wykonany z materiatow wodoodpornych

2) Tablica informacyjna — 1 szt.
Wymiary szerokos$¢ 60 cm

wysokos¢ 150 cm

wysokos¢ catkowita 150 — 220 cm
3. SPRZET

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST-00 ,,Wymagania og6élne” pkt 3.



4 TRANSPORT
Ogo6lne wymagania dotyczgce transportu podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
Montaz urzadzen sportowych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z zaleceniami producenta..

5.2. Sposéb montazu zestawu do odbicia

1. Zabetonowa¢ skrzynke stalowa w podtozu; gérna krawedz powinna znajdowac si¢ 10 mm ponizej
poziomu przysziej nawierzchni;

2. Po zastygnigciu betonu umiesci¢ belke laminowang w skrzynce;

3. Wystajacy element belki skierowa¢ w kierunku zeskoczni (piaskownicy);

4. Deske niebieska umiesci¢ blizej zeskoczni (wsuwana, nie nalezy montowac na state);

5. Prog do odbicia — biata deska — przykreci¢ wkretami do laminowanej belki;

6. Belke nalezy ustabilizowa¢ za pomoca drewnianych klinow;

Opcjonalnie: Pokrywe skrzynki mocuje si¢ po wyjeciu belki z progiem.

Belka do odbicia montowana w aluminiowej skrzyni w nawierzchni rozbiegu, usytuowana
w odleglosci min. 1 m od zeskoczni (zalecane 2 m), belka do odbicia w tréjskoku zamontowana
w odleglosci min. 9 m od zeskoczni.

5.3 Montaz tablicy informacyjnej
Wkopana i obetonowana w gruncie zgodnie z projektem lub w miejscu wskazanym przez Inspektora
nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne" pkt 6.

6.2. Szczegolowe warunki

- sprawdzenie kompletnosci elementu,

- zgodno$¢ wymiarow elementu,

- poprawnos$¢ montazu belki w podtozu wg. projektu,

- sprawdzenie pod katem wad i uszkodzen przed i po montazu

- wypoziomowanie elementdéw (belki do odbicia),

- sprawdzenie piondw — poziomu montazu (tablica informacyjna).

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robot
Wszystkie materiaty nie spelniajagce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach ST zostang przez
Inspektora Nadzoru odrzucone a uszkodzone elementy wymienione na nowe na koszt Wykonawcy.

7. ODBIOR ROBOT
Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w ST-0 "Wymagania ogdlne” punkt 8.
W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres robot poprawkowych do

wykonania, a Wykonawca wykona je na koszt wlasny w terminie zgodnym z zapisami umowy.

8. PODSTAWA PLATNOSCI



8.1. Ogoélne zasady
Ogodlne zasady dotyczace warunkéw platnosci podane sa w ST - 0 ,,Wymagania ogélne" punkt 9.

8.2. Warunki szczegélowe

Zamawiajgcy nie przewiduje platnosci czesSciowych. Podstawg platnosci bedg warunki okreslone
w podpisanej umowie na wykonawstwo prac.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano-Montazowych
Zgodnie z ST-00 pkt. 10



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST- 09 ROBOTY W ZAKRESIE KSZTALTOWANIA TERENOW ZIELONYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wyréwnaniem terenu przy robotach zwigzanych z budowa:
"BUDOWA OKOLNEJ BIEZNI LEKKOATLETYCZNEJ-REKREACYJNEJ WRAZ ZE
SKOCZNIA W DAL W OPALENICY "

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z:

- odtworzeniem trawnika na terenie gdzie nowa bieznia nie pokrywa si¢ ze starg i w pasie 1m wokot
biezni

1.4. Okreslenia podstawowe
Ziemia urodzajna — humus - ziemia posiadajaca wilasciwosci zapewniajace roslinom prawidtowy
rozwoj.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST-00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST-00
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zalezno$ci od miejsca pozyskania, powinna posiada¢ nastgpujace charakterystyki:
1) ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem robot budowlanych i zmagazynowana
w pryzmach nie przekraczajacych 2 m wysokosci,

2) ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana,
przero$nigta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

2.3. Nasiona traw

Nasiona traw najczesciej wystepuja w postaci gotowych mieszanek z nasion réznych gatunkéw.
Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klasg¢, numer normy
wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolno$¢ kietkowania. Na terenie przeznaczonym do wykonania
trawnika nalezy zastosowa¢ mieszanke traw przeznaczong do miejsc intensywnie uzytkowanych —
trawa odporna na deptanie.

Przyktadowy sktad mieszanki :
Wiechlina tgkowa - Liblue 15%
Kostrzewa czerwona - Lambada 8%
Kostrzewa czerwona - Wilma 16%
Kostrzewa trzcinowa - Asterix 8%
Kostrzewa owcza - Ridu 7%



Zycica trwata - Calibra 8%
Zycica trwata - Henrietta 12%
Zycica trwata - Stadion 26%

Ilos¢ wysypanych nasion na 1m2 powierzchni trawnika zgodnie z wytycznymi producenta mieszanki
przy zalozeniu catkowitej degradacji trawnika starego — 100% wysiew nowy.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania zieleni

Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cig korzystania
Z nastepujacego sprzetu:

- glebogryzarek, ptugow, kultywatorow, bron do uprawy gleby,

- wahu kolczatki oraz watu gladkiego do zaktadania trawnikow,

- kosiarki mechanicznej do pielegnacji trawnikow,

- sprz¢tu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasiennicowej, koparki),

- fopaty, grabie, taczki, sekatory i noze,

- sprzet do podlewania roslin (np. weze, zraszacze),

- samochody o tadownosci do 3,5 ton do przewozu materiatu roslinnego.

4 TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w ST-00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Trawa

5.2.1. Wymagania dotyczace wykonania nawierzchni trawiastych

Wymagania dotyczace wykonania robot zwigzanych z trawnikami sg nast¢pujace:

1) teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

2) przy zaktadaniu trawnikéw na gruncie rodzimym kraweznik powinien znajdowac si¢ 2 do 3 cm nad
terenem,

3) teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,

4) ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona rowng warstwa i wymieszana z kompostem, nawozami
mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

5) przed siewem nasion trawy ziemi¢ nalezy watowa¢ watem gladkim, a potem watem - kolczatka lub
zagrabic,

6) siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

7) okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpdzniej do potowy wrzesnia,

8) na terenie plaskim nasiona traw wysiewane sg w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m2,

9) na skarpach nasiona traw wysiewane sg w ilo$ci 4 kg na 100 m2,

10) przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,

11) po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego
wyréwnania i stworzenia dobrych warunkow dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion nastgpito
przez watowanie kolczatkg, mozna juz nie stosowa¢ watu gtadkiego,

12) mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ gotowa.



5.2.2. Pielegnacja trawy

Najwazniejszym zabiegiem w pielegnacji trawnikow jest koszenie:

- pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiggnie wysokos¢ okoto 10 cm,

- nastgpne koszenia powinny si¢ odbywa¢ w takich odstgpach czasu, aby wysokos¢ trawy przed
kolejnym koszeniem nie przekraczata wysokosci 10 do 12 cm,

- ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikdw powinno by¢ wykonane z 1-miesi¢gcznym wyprzedzeniem
spodziewanego nastania mrozow (dla warunkow klimatycznych Polski mozna przyja¢ pierwsza
polowg pazdziernika),

- koszenia trawnikow w catym okresie pielggnacji powinny si¢ odbywacé czesto i w regularnych
odstepach czasu, przy czym czesto$¢ koszenia i wysoko$¢ cigcia, nalezy uzaleznia¢ od gatunku
wysianej trawy,

- chwasty trwate w pierwszym okresie nalezy usuwac recznie;

- $rodki chwastobdjcze o selektywnym dziataniu nalezy stosowac z duzg ostroznoscig i dopiero po
okresie 6 miesigcy od zatozenia trawnika.

Trawniki wymagaja nawozenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar w ciggu roku. Mieszanki
nawozow nalezy przygotowywac tak, aby trawom zapewni¢ sktadniki wymagane w poszczeg6lnych
porach roku:

- wiosng, trawnik wymaga mieszanki z przewagg azotu,

- od polowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwickszajac dawki potasu i fosforu,

- ostatnie nawozenie nie powinno zawiera¢ azotu, lecz tylko fosfor i potas.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST -00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 6.

6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikdéw polega na sprawdzeniu:

- oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,

- okreslenia ilo$ci zanieczyszczen (w m3),

- pomiaru odlegto$ci wywozu zanieczyszczen na zwatke,

- wymiany gleby jalowej na ziemi¢ urodzajng z kontrolg grubosci warstwy rozscielonej ziemi,
ilosci rozrzuconego kompostu,

- prawidtowego uwatowania terenu,

- zgodnosci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji projektowe;,

- gestosci zasiewu nasion,

- dosiewania plaszczyzn trawnikow o zbyt matej gestosci wykietkowanych Zdziebet trawy.

Zakres po stronie Zamawiajacego:
- prawidtowa czestotliwos¢ koszenia trawnikow 1 ich odchwaszczania,
- okresy podlewania, zwtaszcza podczas suszy.

7. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST -00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

Kontrola robot przy odbiorze trawnikéw dotyczy:
- prawidtowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. ,,lysin”),

- obecnos$ci gatunkéw niewysiewanych oraz chwastow.

8. PODSTAWA PLATNOSCI



8.1. Ogolne zasady
Ogodlne zasady dotyczace warunkéw platnosci podane sa w ST - 0 ,,Wymagania ogélne" punkt 9.

8.2. Warunki szczegélowe

Zamawiajacy nie przewiduje platnosci czeSciowych. Podstawg ptatnosci bedg warunki okreslone
w podpisanej umowie na wykonawstwo prac.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych
Zgodnie z ST-00 pkt. 10



