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CZESC 1
OPIS TECHNICZNY



1. PRZEDMIOT OPRACOWANIA

Przedmiotem opracowania jest projekt czasowej organizacji ruchu dla realizacji inwestycji pn.
,Rozbudowa drogi gminnej nr 460139 (ul. Lesna) w Biezuniu”.

Przewidywany termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu: KWIECIEN 2022 r.

Przewidywany termin przywrdcenia docelowej organizacji ruchu: MAJ 2022 r.

Projekt czasowej organizacji ruchu dla przebudowy skrzyzowania drogi wojewddzkiej nr 561
z drogg gminng 460139W (ul. Lesna) w km 0+569 w Biezuniu stanowi odrebne opracowanie i nie jest
objete wnioskiem.

2. PODSTAWA OPRACOWANIA

Podstawowe akty normatywne wykorzystane do realizacji opracowania:

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegdtowych warunkéw zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzgdzaniem (Dz.U. 2003 nr 177 poz 1729)

e Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 1985 r. Nr 14 poz. 60
z pdzniejszymi zmianami)

e ,Prawo o ruchu drogowym” (Dz.U. z 2005r, Nr 108, poz. 908, z pdzn. zmianami)

e Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia
31 lipca 2002 r. w sprawie znakoéw i sygnatéw drogowych (Dz.U. 2002 nr 170 poz. 1393)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegétowych
warunkow technicznych dla znakdw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz.U. nr 220 poz. 2181
z pdzn. zmianami)

e Katalog typowych schematéw oznakowania robdt prowadzonych w pasie drogowym
(zarzadzenie nr 52 Generalnego Dyrektora Drdg Krajowych i Autostrad z dnia 12 listopada
2013r.)

3. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA

Stan istniejgcy i charakterystyka ruchu:

Droga wojewddzka nr 561 stanowi cigg drogowy tgczacy Biezun z Szumaniem.

Odcinek drogi wojewddzkiej nr 561 w Biezuniu stanowi rejon skrzyzowania z drogg gminng
ul. Lesng w km 0+569, posiada przekrdj uliczny z jezdnig dwupasowgq, dwukierunkowg szer. ok. 8,0 m
oraz chodnikami. Na drodze wojewddzkiej, na potudniowym wlocie skrzyzowania z ul. LeSng, zostato
wyznaczone przejscie dla pieszych.

W najblizszym otoczeniu istniejgcego skrzyzowania DW nr 561 z drogg gminng wystepuja
m.in.:

- cmentarz wraz z zatokg postojowg w pasie drogowym drogi gminnej ul. Zarynek,

- plac targowy na dz. nr 1331/21 (dojazd do placu odbywa sie ul. Targowg lub ul. Le$ng).

W stanie istniejgcym rozbudowywana droga gminna posiada nawierzchnie bitumiczng
o zmiennej szerokosci.

Szerokos¢ istniejgcej nawierzchni bitumicznej jest zmienna tj. od 3,5 m do 6,0 m.

Chodniki wystepujg w obrebie skrzyzowania z ul. Borek.

Tereny przylegte do projektowanej drogi gminnej ul. Lesnej stanowig:

a) Wzdtuz odcinka 1 — tereny nieczynnego cmentarza (dz. nr ew. 1330), teren targowiska
miejskiego (dz. nr ew. 1331/21), budynek handlowo-ustugowy (dz. nr ew. 1331/14), tereny zabudowy
mieszkaniowej jednorodzinnej, tereny zabudowy mieszkaniowej wielorodzinnej



b) Wzdtuz odcinka 2 — tereny zabudowy mieszkaniowej jednorodzinnej i ustugowej, zbiornik
retencyjny (dz. ew. nr 1608), oczyszczalnia $ciekéw (dz. ew. nr 916/7), tereny lesne (dz. ew. nr 1689,
1690, 1691, 1692, 1693, 1694), tereny zabudowy mieszkaniowe]j jednorodzinnej i ustugowej, tereny
rolnicze.

4. OPIS REALIZACJI ROBOT

Gtéwnym zatozeniem przy projektowaniu organizacji ruchu na czas robdt byto dazenie do
minimalnych utrudnien w istniejgcym ruchu w ciggu drogi gminnej nr 460139W (ul. Lesna), przy
zapewnieniu zabezpieczenia prowadzonych robdét drogowych.

Opis zakresu robot:

Rozbudowa drogi gminnej polegajgca na przebudowie istniejgcej nawierzchni bitumicznej
wraz z wykonaniem poszerzen, budowa chodnikéw, budowa zatoki postojowej, budowa sieci
kanalizacji deszczowej, budowa instalacji oswietlenia ulicznego, przebudowa linii energetycznej
napowietrznej niskiego napiecia.

Warunki dla prowadzenia ruchu istniejgcego ruchu kotowego i pieszego oraz zabezpieczenia robdt w
pasie drogowym ul. Lesnej:

a) ruch kotowy:

W ciggu drogi gminnej nr 460139W (ul. Le$na) zostanie utrzymany ruch dwukierunkowy.
Na odcinku objetym robotami wystgpi jednostronne zwezenie jezdni.

b) ruch pieszy

Odcinki istniejgcego pobocza na odcinku objetym robotami zostang wytgczone z uzytkowania
tylko po jednej stronie drogi i na odcinku nie dtuzszym niz 150m, tak ruch pieszy mdgt sie odbywac
poboczem po przeciwnej stronie drogi.

d) zabezpieczenie robét drogowych

Oznakowanie i zabezpieczenie robdt drogowych odbywa¢ sie bedzie zgodnie
z zaprojektowanym powtarzalnych schematem oznakowania obszaru robét, gdzie dtugos¢ obszaru
robot nie przekroczy jednorazowo 150m. Pozwoli to utrzymac wzgledng ptynnosé ruchu kotowego
oraz zredukuje utrudnienia zaréwno w ruchu pieszym jak i w korzystaniu z wjazdow na posesje.

Ustawi¢ znaki pionowe A-14 i A-12b (A-12c) na jednym stupku.

Obszar robot nalezy oznakowaé: od strony najazdu, na szerokosci jezdni zastosowac tablice
prowadzacyg U-3d, wzdtuz jezdni tablice kierujgce U-12b co 10 m oraz zapory drogowe U-20a, na
koncu odcinka robdét, na szerokosci jezdni, zastosowac zapore drogowg U-20b. W rejonie
prowadzonych robdét na istniejgcych poboczach zastosowac zapory podwdjne U-20c, z tablicami
kierujgcymi pieszych i znakami pionowymi B-41. W przypadku braku istniejgcych ogrodzen wzdtuz
granicy pasa drogowego, zastosowac zapory U-20a.



5. UWAGI | ZALECENIA KONCOWE

Znaki objete czasowym projektem organizacji ruchu nalezy ustawi¢ zachowujgc nastepujgce
wytyczne:

- Wielko$¢ oznakowania — duze

- Lica znakéw (tablic) powinny by¢ wykonane z zastosowaniem folii odblaskowe]j typu 2 lub folii
pryzmatycznej,

- Zachowac odlegtos¢ 0,5 — 2,00 m (w przekroju ulicznym) krawedzi traczy tarczy znaku od krawedzi
jezdni

- Znaki pionowe umieszczane przy/w chodniku dla pieszych, nalezy montowac na wysokosci min. 2,20
m liczac od gérnej powierzchni chodnika do najnizej potozonego elementu znaku,

- krawedz prowadzonych robét musi by¢ szczegdlnie starannie i kompletnie zabezpieczona ujetymi
niniejszym projektem urzgdzeniami BRD,

- Roboty budowlane nalezy realizowac zgodnie z zatwierdzonym projektem budowlanym, zgodnie z
przepisami techniczno-budowlanymi i zasadami wiedzy technicznej

- Znaki drogowe pod katem jakosci i zgodnosci z projektem winny by¢ odebrane przez pracownikéw
zarzadu drogi, ktdrzy szczegdtowq lokalizacje uscislg bezposrednio w terenie,

- Osoby wykonujgce czynnosci zwigzane z robotami w pasie drogowym powinny by¢ ubrane w odziez
ostrzegawczg o barwie pomaranczowej lub zéttej i wyposazone w elementy odblaskowe

- Wykonawca zobowigzany jest do utrzymywania w nalezytym stanie wszystkich $rodkéw
technicznych uzytych do oznakowania i zabezpieczenia miejsca prowadzenia robot w pasie

- Kierujgcy budowag przez caty czas zajecia pasa drogowego ponosi catkowitg odpowiedzialnos¢ za
skutki jakie mogg wynikngé z zaniedban zwigzanych z nie stosowania wszystkich elementéw BRD
objetych niniejszym projektem,

- Po zakonczeniu robét tj. wykonaniu wszystkich etapow robdét budowlanych objetych niniejszym
projektem i dokonaniu wymaganych odbioréw technicznych nalezy niezwtocznie usung¢ urzadzenia
zabezpieczajgce i znaki drogowe i wprowadzi¢ docelowg organizacje ruchu zgodnie z zatwierdzonymi
projektem statej organizacji ruchu, bedgcym integralng czescig dokumentacji budowy.



CZESC 2
CZESC GRAFICZNA

Spis rysunkow:

e Plan orientacyjny—rys. nr 1 w skali 1:10000

e Schematy powtarzalne oznakowania —rys 2



Rys nr 1 — Plan orientacyjny



SCHEMAT POWTARZALNY NR 1 SCHEMAT POWTARZALNY NR 2
- odcinek miedzyweztowy - w obrebie skrzyzowania
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. CZASOWA ORGANIZACJA RUCHU
—_— Nazwa i adres obiektu Data
¥ — na wiqczeniach drég bocznych roboty wykonywa¢ potdwkami skrzyzowan ]
Na tuku drogi, w zwiqzku z niedostatecznq widocznosciq zapewni¢ kierowanie Rozbudowa drogi gminnej nr 460139W (ul. Leéna) w Biezuniu 2021
ruchem przez osoby posiadajqce odpowiednie uprawnienia Rys. e
¥ — poszerzenia wykona¢ z kruszywa tamanego lub ptyt drogowych gdy nie Temat 2
jest mozliwe uzyskanie pasa ruchu min. 2,75m szerokosci na odcinku obszaru Schematy powtarzalne oznakowania _
prowadzenia robdt E— : ____[skala1:500
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