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OPIS TECHNICZNY

1. Podstawa opracowania:

Ustawa z dnia 20 czerwca 1997r. Prawo o ruchu dvggo(Dz.U z 2003r. Nr 58,
poz. 515, z pin. zm.)

Ustawa z dnia 21 marca 1985r. O drogach publicziiizzh U. 2015.460 z p.
Zmianami)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Westranych i Administracji z
dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakdéw i sygnatdwgowych (Dz. U. Nr 170 z
2002 r. poz. 1393);

Rozporadzanie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 6 lipca 2010r.
w sprawie kierowania ruchem drogowym (Dz. U. 2028.840 z pén. zmianami)
Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjraa 23 wrzénia 2003
r. w sprawie szczego6towych warunkéw zgtzania ruchem na drogach (Dz. U. Nr
177 z 2003 r. poz. 1729);

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003w sprawie
szczego6towych warunkéw technicznych dla znakéw gnsyow drogowych oraz
urzadzen bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczanidrmgach
(Dz. U. Nr 220, poz.2181)

Projekt budowlany kanalizacji sanitarnej dla rejoragraniczonego ulicami
Sportowa, Szarotkowa, Sadowa, Kolejowa w Skoérzewie.

Mapa sytuacyjno — wysokoiowa 1:500

Wizja w terenie

Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania jest projekt tymczasowggqmizacji ruchu nieziainy do prac
zwigzanych z budowkanalizacji w cagu drog gminnych w miejscowol Gotuski.

Cel opracowania

Celem opracowania jest dostosowanie organizacjiuruga drodze na czas robot do
wystepujacych utrudni@ i zapewnienie bezpiecastwa ruchu i wykonywanych robét.

Inwestor

Urzad Gminy Dopiewo
ul. Lesna 1c
62-070 Dopiewo

Charakterystyka drogi oraz warunkéw ruchu

Roboty zlokalizowane dula w terenie zabudowanym (zabudowa domow
jednorodzinnych) w miejscowoi Gotuski.



Drogi gminne ul. Nowa, Partkowa, Rolna, ks.J.Laskowskiego, Zielarska, Stdéyot
Irysowa, Piwoniowa, Ogrodowa, Polna, Rozmarynoweind g to drogi gruntowe,
dwukierunkowe, bez chodnika. Szerékadrogi wynosi ok. 4-5m. Ruch pojazdow i
pieszych o matym neteniu.

Drogi gminne ul. Starowiejska, Akacjowa, Klonowaprivaliowa, Kwiatowa, Wspdlna
oraz Osiedle L&e maj nawierzchnie tluczniogyy 3 to drogi dwukierunkowe, bez
chodnika. Szerok® drogi wynosi ok. 4-5m. Ruch pojazddéw i pieszychmatym
natzeniu.

Ulica Szkolna rownig jest drog gminmg z nawierzchry asfaltows, droga
dwukierunkowa o szerokoi 5,5-6,0m z chodnikiem jednostronnym. Ruch pojazd
pieszych o matym neteniu.

. Opis projektowanych rozwiazan

Ze wzgkdu na wykonywanie robot w ggu drogi oraz w pohtu innych sieci i
zabudowy, wykopy nafey zabezpieczy typowymi szalunkami gcianach pionowych z
rozporami posiadagymi aprobai na obcizenia od ruchu pojazdéw. Materiaty z
rozbiorki (kostka betonowakta uzyte do ponownego wbudowania.

Przewidug sic wykonywanie rob6t z ggciowym zagciem jezdni w zwizku z tym
zachodzi konieczrig wprowadzenia czasowej organizacji ruchu.
e Na drogach przed i za prowadzonymi robotami haleustawé znaki
ostrzegawcze A-14 (roboty na drodze) oraz A-12kgfenie jezdni lewostronne),
Al2c (zwezenie drogi prawostronne),
* Na ulicy Rolnej (Etap Il — 6) naly wykonywa roboty z wyhczeniem ruchu
kotowego, nalgy ustawté znak zakazu B-1 (zakaz ruchu w obu kierunkach),
Oznakowanie dostosowado istniegcego oznakowania i utrudmieterenowych
(zjazdy).

* Miejsce prowadzenia robot nalewygrodzi zaporami drogowymi U-3d, U-20a
oraz U-20b. Na zaporach U-3d i U-20b rgleumiesci¢ pulsupce lampy
ostrzegawcze koloriottego.

Lokalizacg znakow oraz zapOr przedstawiono na schematachodygnia robot.

Przerwy w zaporach nalg postawt jedynie na ddgciach do posesji, w ktorych to
miejscach naley ustaw¢ nad wykopem ktadki U-28.

Na kazdym etapie rob6t naly zapewnt dojazd do posesji mieszkzom, pojazdom
stuzb ratowniczych i komunalnych

. Podstawowe wymagania dotyegce oznakowania

W opracowaniu okidono podstawowe wymagania jakiowe i wybrane parametry
techniczne. Komfort i bezpieczstwo ruchu musg by¢ zapewnione poprzez przgje
wysokich parametréw technicznych.



« Kazdy materiat, na ktéry nie ma polskiej normy, powimiposiada Swiadectwo
zgodndci z Polsk Normg lub Aproba¢ Techniczg wydary przez Instytut Badawczy
Drog i Mostow — IBDIM.

 Materiaty do oznakowania pionowego powinny postadzertyfikat na znak
bezpieczastwa ,B” lub Swiadectwo kwalifikacji do kompleksowego wykonywania
e pionowego oznakowania drég wydane przez IBDIM pomhiowi pionowego
oznakowania drogowego.

Oznakowanie pionowe

- znaki z grupy o jednwyzsz niz wielkos¢ znakdéw w stanie istniggym,
- znaki i uradzenia brd powinny zapewnbardzo doby widzialng¢ w dziea i w
nocy.

Pozostate elementy

. Organizag} ruchu naley dostosowéado rzeczywistego zakresu robot.

. Zapory drogowe U-20 powinny Bywykonane z materiatbw o wysokich
parametrach odblaskowych,

. Elementy tymczasowe] organizacji ruchu nie mdglidowa i pozostawa w
Sprzecznéci z istniepcym oznakowaniem,

. Osoby wykonujce czynnéci zwigzane z robotami w pasie drogowym powinny
by¢ ubrane w ochrompodziez odblaskovy.

. Sprzt pracujcy na robotach musi Bywyposaony w sprawne i wjczone
urzadzenia ostrzegawcze.

. Nalezy zapewnt stalty nadzér nad prawidiowcia ustawienia oznakowania i
zapewnieniem jego czysiu oraz czystéci nawierzchni drog.

. Po zakaczeniu robdét naley usuré wszystkie elementy oznakowania

tymczasowego | wprowadzdocelowg organizag ruchu.

Lokalizacja znakow

Znaki naley ustaw¢ wedlug lokalizacji pokazanej na gatonych schematach w
miejscach, gdzie dolg dobrze widoczne i nie ¢blg ograniczaty widocznii, przy
zachowaniu riej wymienionych warunkow:

. odlegta¢ ustawienia znaku - mini. 0,50 m ligzod kraveznika / kravedzi jezdni
do wew. krawdzi tarczy znaku,

. mini. wysoka¢ usytuowania dolnej kragdzi tarczy znaku od powierzchni
chodnika — 2,20 m,

. wysoka¢ zapor drogowych typu U-20 to 0,9-1,1 m fcod nawierzchni do
najwyzszego punktu tablicy zapory,

. metalowy stupek grednicy 50-70 mm naky stabilnie przytwierdZi do podtaa,
aby znak nie ulegt samoistnemu przewrdceniu; dam#sge zamocowanie tarcz znakoéw
na istniejcych stupach awietlenia ulicznego,

. znaki drogowe i urgdzenia bezpiecastwa ruchu musgzmy¢ wykonane z folii
odblaskowej 1 typu.



8. Zestawienie elementéw dla jednego etapu robot

llosé

Element
A-14 2 szt.
A-12b 1 szt.
A-12c 1 szt.
B-1* 2 szt.
U-3d dt. 3m 1 szt.
U-20a dt. 3m w zalnosci od potrzeb
U-20b dt. 3m 1 szt.
U-35 4 szt.

*ulica Rolna
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