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1.

1.1

CZESC OGOLNA

Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ST sg dane techniczne wykonania i odbioru rob6t dotyczace instalaciji

teletechnicznych bezpieczenstwa wykonanych w ramach w ramach projektu — budynku naukowo-
dydaktycznego A6 na terenie Centrum Dydaktyczno-Klinicznego Uniwersytetu Medycznego w todzi, ul.
Pomorska 251

1.2

Przedmiot i zakres robét budowlanych
Przewidziane do wykonania prace obejmujg nastepujacy zakres (szczegdlowy opis w

dokumentacji projektowej i przedmiarze robét):

1.3

1.4

1.4.

sie

instalacje systemu kontroli dostepu KD,
instalacje systemu SSWiN
instalacje telewizji CCTV

Prace towarzyszqce i roboty tymczasowe

Do Wykonawcy instalacji nalezg nastepujace prace:

transport, skladowanie i instalacja elementow instalacji elektrycznej,

uruchomienie wykonanych instalaciji,

pomiary instalacji elektrycznych w/g projektu i obowigzujgcych przepisow,

udziat w czynnosciach poprzedzajgcych odbior robat,

oznakowanie instalacji, wykonanie domiarowania przewodow i urzadzen zgodnie z planami i
rysunkami wykonawczymi,

szkolenie wyznaczonego przez Inwestora personelu, ktéry zajmie sie obstuga instalacji,
zapewnienie gwarancji (czesci i robocizna) w warunkach okreslonych w dokumentach ogélnych
w tym gwarancji z tytutu dostawy, jezeli taka sie nalezy.

Teren budowy

1 Organizacja robét

Przy realizacji robét, oddawaniu do uzytku i utrzymaniu obiektéw budowlanych nalezy stosowac
unormowan zawartych w Ustawie z dnia 7 lipca 1994r ,Prawo budowlane” w aktualnie obowigzujgcej

wersji.

1.4.

2 Harmonogram robot

Przed przystgpieniem do wykonywania robét elektrycznych Wykonawca powinien opracowac:
harmonogram robdét, uwzgledniajgcy ich rodzaje, kolejnos¢, terminy i etapy, jak réwniez metody,
sposoby i technologie wykonawstwa oraz niezbedne roboty wstepne i pomochicze;

zalozenia i wytyczne dla zagospodarowania placu budowy.

Przy ustalaniu kolejnosci i sposobu wykonywania poszczegoélnych rodzajow robot nalezy uwzglednié:
warunki réwnoczesnego wykonywania kilku rodzajow robot na odcinkach przylegajacych do siebie lub
potozonych jeden nad drugim, w celu zapobiezenia nieszczesliwym wypadkom i mozliwosci
powstawania przeszkod w rownoczesnym wykonywaniu rob6t na tych odcinkach;

warunki zapobiegajgce potrzebie dokonywania zmian w elementach lub czeSciach obiektu juz
wykonanego przy pozniejszym wykonywaniu dalszych robot;

potrzebe zastosowania srodkéw ochronnych przy wykonywaniu robot, przy ktérych bezpieczenstwo
pracownikéw i innych os6b mogtoby by¢ zagrozone.

1.4.3 Wprowadzenie na budowe

Przed rozpoczeciem roboét instalacyjnych Wykonawca powinien zapoznaé sie z obiektem

budowlanym wzglednie terenem, gdzie bedg prowadzone roboty oraz stwierdzi¢ odpowiednie



przygotowanie frontu robét. Stan robdét budowlanych i wykonczeniowych powinien by¢ taki, aby

roboty instalacyjne mozna byto prowadzi¢ bez narazenia instalacji na uszkodzenie, a pracownikéw na

wypadki przy pracy.

Odbiorowi w szczegélnosci podlegaja elementy robot wykonane przez przedsiebiorstwo budowlane,

w tym:

- wneki przeznaczone do montazu aparatury i urzadzen ;

- przepusty kablowe;

- kanaly kablowe.

Przed przystgpieniem do wykonywania rob6t nalezy sprawdzi¢, czy teren, na ktérym roboty majg
by¢ wykonywane, jest odpowiednio przygotowany oraz uzgodni¢ z Zamawiajgcym sprawe
ewentualnych prac pozostajacych do wykonania w celu prawidtowego przygotowania terenu. Nalezy
tu m.in.:

- w przypadku stwierdzenia w obszarze realizacji rob6t niewykazanych w dokumentacji kabli,
przewodow lub innych urzadzen — usuniecie lub zabezpieczenie ich, po uzgodnieniu z organem,
do ktérego kompetencji nalezy utrzymanie urzadzenh lub nadzér nad nimi;

Wprowadzenie na teren robét odbywa sie komisyjnie z udziatem zainteresowanych stron i
udokumentowane spisaniem protokotu.

Przy przekazywaniu frontu robét Zleceniodawca obowigzany jest dostarczy¢ Wykonawcy plan
urzadzen i okablowania znajdujacych sie na terenie robét.

1.4.3 Koordynacja robét

Koordynacja rob6t budowlano — montazowych poszczegdllnych rodzajow powinna byc¢
dokonywana we wszystkich fazach procesu inwestycyjnego.
Ogdélny harmonogram robét powinien okresla¢ zakres oraz terminy rozpoczecia i zakonczenia
poszczegdlnych rodzajow robot, wzglednie ich etapdw i powinien by¢ tak uzgodniony, aby zapewniat
prawidtowy przebieg zasadniczych robét ogéinobudowlanych, a réwnoczesnie umozliwiat technicznie i
ekonomicznie prawidtowe wykonawstwo robot specjalistycznych. Ogoélny harmonogram robét powinien
stanowi¢ podstawe do opracowania szczego6towych harmonogramoéw robét specjalistycznych.
Koordynacjg nalezy obja¢ réwniez pomocnicze roboty ogolnobudowlane zwigzane z robotami
elektrycznymi, jesli Wykonawca robét nie bedzie ich wykonywaé wilasnymi sitami, takich jak np.
stawianie rusztowan itp.
Wykonawca wyznaczy osobe odpowiedzialng za prace, ktora bedzie jedyng osobag uprawniong do
kontaktéw z zamawiajgcym. Osoba ta powinna posiadac¢ niezbedne kwalifikacje i peinomocnictwo do
udzielania odpowiedzi na wszystkie pytania techniczne i finansowe dotyczace instalacji, podczas
catego okresu trwania prac wykonawczych, préb, odbioru i gwarancji.

1.4.4 Ochrona srodowiska i zdrowia ludzi

Osoby trzecie oraz osoby wykonujgce roboty budowlane nie moga by¢ narazone na dziatanie
czynnikéw szkodliwych dla zdrowia lub niebezpiecznych, a w szczegdlnosci takich jak hatas, wibracje,
promieniowanie elektromagnetyczne, pyly i gazy o natezeniach i stezeniach przekraczajgcych wartosci
dopuszczalne.

Przedmiotowe przedsiewziecie nie nalezy do inwestycji zaliczanych do mogacych znaczaco
oddziatywaé na $rodowisko w rozumieniu przepiséw zawartych w ustawie “Prawo Ochrony Srodowiska”
z dnia 27 kwietnia 2001r (Dz.U. nr 62, poz.627) i Rozporzadzeniu Rady Ministréw “w sprawie
okre$lenia rodzajow przedsiewzie¢ mogacych znaczaco oddziatywa¢ na Srodowisko oraz
szczegOtowych kryteriow zwigzanych z kwalifikowaniem przedsiewzie¢ do sporzadzania raportu o
oddziatywaniu na srodowisko” z dnia 24 wrze$nia 2002r (Dz.U. nr179, poz.1490).

Zastosowane beda rozwigzania ograniczajagce poziom hatasu do wartosci dopuszczalnych w
Rozporzadzeniu Ministra Srodowiska z dnia 29 lipca 2004r (Dz.U. nr 178, poz.1841).

1.4.5 Bezpieczernistwo i higiena pracy

Przy wykonywaniu roboét instalacyjnych Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania
ogoélnych przepisbw w zakresie bezpieczenstwa i higieny pracy, a w szczegolnosci
Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. nr 47, poz.401).



Wykonawca przed przystgpieniem do wykonywania robét jest obowigzany opracowaé
instrukcje bezpiecznego ich wykonywania i zaznajomi¢ z nig pracownikbw w zakresie
wykonywanych przez nich robo6t. Wszystkie osoby przebywajace na terenie robo6t obowigzuje
stosowanie niezbednych srodkéw ochrony indywidualne;.

Podczas mechanicznego zaladunku Iub roztadunku materiatbw lub  wyrobéw,
przemieszczanie ich nad ludzmi lub kabing, w ktorej znajduje sie kierowca, jest zabronione.

Uzywane na terenie robdt maszyny i urzadzenia nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscig
uruchomienia przez osoby nieuprawnione do ich obstugi. Wykonawca powinien posiada¢ aktualne
uprawnienia do wykonywania prac, ktorych sie podejmuje. Roboty zwigzane z podigczaniem,
sprawdzaniem, konserwacjg i naprawa instalacji i urzadzen elektrycznych moga by¢ wykonywane
wylgcznie przez osoby posiadajace odpowiednie uprawnienia. Kwalifikacje personelu Wykonawcy robot
elektrycznych powinny by¢ stwierdzone przez wilasciwg komisje egzaminacyjng i udokumentowane
aktualnie waznymi zaswiadczeniami kwalifikacyjnymi wymaganymi przez prawo budowlane.

Przed przystgpieniem do robot szczegdlnie niebezpiecznych nalezy:

— sprawdzi¢ tozsamos¢ i zaswiadczenia kwalifikacyjne oséb wymienionych w poleceniu pisemnym:;

- wskazac brygadzie wykonawczej miejsce pracy;

- udowodni¢ brak napiecia przez dotkniecie reka;

— sprawdzi¢ razem z kierownikiem robo6t czy w miejscu pracy zostaty zachowane wihasciwe
zabezpieczenia i inne warunki BHP.

Przy wykonaniu robét elektrycznych kazdy Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania
obowigzujacych przepisbw w zakresie BHP. Nalezy réwniez korzysta¢ z instrukcji branzowych w
zakresie BHP. Podwykonawca robot elektrycznych powinien przestrzegaé odnosnych wymagan
Generalnego Wykonawcy.

1.4.6 Zaplecze budowy

Wykonaweca robét elektrycznych powinien mie¢ zapewnione przez Zamawiajgcego:

- odpowiednie pomieszczenia socjalno - administracyjne i wyodrebnione miejsca
magazynowania materiatow;

- odpowiedni dojazd do terenu robét oraz miejsca postojowe;

- zasilanie w energig elektryczna;

- oSwietlenie miejsc pracy;

- taczno$¢ telefoniczna;

- otrzymanie dokumentacji technicznej oraz innych dokumentéw koniecznych do prawidtowej
realizacji inwestycji

W celu ochrony mienia znajdujacego sie na terenie robét oraz w celu zapobiezenia
niebezpieczenstwu, jakie moze =zagraza¢ osobom postronnym majgcym dostep do miejsca
wykonywania robot teren robét nalezy oznaczy¢ a w razie potrzeby zapewnic¢ staty nadzér.

2. Nazwy i kody CPV

45314310-7 Okablowanie sieciowe

32423000-4 Gniazda sieciowe

32422000-7 Elementy skltadowe sieci

32424000-1 Infrastruktura sieciowa

35121700-5 Systemy alarmowe

45312200-9 Instalowanie przeciwwtamaniowych systeméw alarmowych
31625300-6 Alarmy antywtamaniowe

35125300-2 Kamery bezpieczenstwa

2.1 Dokumenty do ztozenia wraz z ofertq

W celu przystgpienia do przetargu, Wykonawca powinien ztozy¢ dokumenty okreslone przez
zamawiajgcego w Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zamowienia.



2.2 Zobowiqzania Wykonawcy

Wykonawca, przystepujacy do przetargu, powinien zapozna¢ sie z dokumentacjg i
zaakceptowac wszystkie dokumenty, wchodzace w sktad dokumentacji przetargowe.

Wykonawca zobowigzuje sie do zrealizowania kompletnej i prawidlowo dziatajgcej instalacji.
Wykonawca nie bedzie mégt w pdzniejszym terminie ubiega¢ sie o dodatkowe wynagrodzenie,
motywujac to ztym zrozumieniem dokumentacji lub ewentualnym nie uwzglednieniem $wiadczenia w
przedmiarze, ale przewidzianego w dokumentacji opisowej lub na planach instalacji.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za urzgadzenia i wykonywane prace. Powinien on je
utrzymywa¢ w ciggu calego okresu trwania rob6t w dobry stanie i podja¢ wszelkie Srodki
zapobiegawcze, aby nie zostaly zniszczone lub skradzione, biorgc pod uwage ryzyka istniejace na
budowie.

2.3 Kwalifikacje

Wykonawca powinien posiada¢ aktualne uprawnienia do wykonywania prac, ktérych sie
podejmuje.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE WYROBOW BUDOWLANYCH

Wskazane w dokumentacji projektowej, urzadzenia lub materiaty konkretnych producentéw oraz nazwy
firm, dostawcow producentdéw, nalezy traktowaé jako okre$lenie parametrow przedmiotu zaméwienia za
pomocg podania standardu, dopuszczajac do zastosowania innych odpowiednikéw pochodzacych od
innych wytworcéw, z zastrzezeniem jednak, ze nie beda one gorsze jako$ciowo od wskazanych w
projekcie, zagwarantuja uzyskanie tych samych (lub lepszych) parametréw technicznych oraz beda
posiada¢ niezbedne atesty i dopuszczenia do stosowania. w przypadku zastosowania innych, niz
podane w dokumentacji projektowej, urzadzen, materiatéw i technologii, Wykonawca przedmiotu
zamodwienia odpowiada¢ bedzie za ich dobdér, a w zakresie jego obowigzkéw (na wiasny koszt)
znajdowa¢ sie bedzie ewentualna weryfikacja dokumentacji projektowej. Jezeli w trakcie budowy
Zamawiajgcy uzna, ze przewidziany w ofercie wyrob lub urzadzenie nie spetlnia parametréw
technicznych lub standardéw jakosSciowych przewidzianych w dokumentacji — Wykonawca zastosuje
elementy zgodne z dokumentacja projektowa.

3.1. INSTALACJE KONTROLI DOSTEPU

Kod CPV 45312000-7 - Instalowanie systemow alarmowych i anten
Kod CPV 45312200-9 - Instalowanie przeciwwlamaniowych systemow alarmowych
Kod CPV 45310000-3 - Roboty w zakresie instalacji elektrycznych.

Projektowana kontrola dostepu bedzie rozbudowsg istniejacego w budynkach UMED systemu.
Podstawowym elementem systemu jest kontroler giéwny, ktory poza obstugg czytnikow petnié bedzie
rowniez role kontrolera nadrzednego. Czytniki podigczone zostang do kontrolerow sterujgcych
(kontroler sieciowy), oraz do kontroleréw podrzednych (podtgczony do kontrolera sieciowego, za
pomoca magistrali RS485).

Kazdy z kontrolerow wyposazony jw dwa porty do obstugi czytnikow kart, na kazdy z nich przypadajg
po dwa wyjscia oraz 3 wejScia, za pomoca ktorych podigczy¢é mozna odpowiednie urzadzenia
wykonawcze oraz detektory. Kontroler posiada rowniez wyjscie zasilajgce 12V, ktérego maksymalne
obcigzenie wynosi 1A.

Kazdy z kontrolerbw dostarczany jest wraz z zasilaczem sieciowym oraz szczelng obudowag
montazowa.

Mozliwosci programowe systemu umozliwiaja konfiguracje kontroli dostepu indywidualnie dla kazdego
obiektu, poprzez tworzenie stref dostepu, harmonogramow wejs¢ i wyjs¢ dla oséb i przejsé.

Kontrola dostepu realizowana bedzie przez zastosowanie przy drzwiach czytnikow kart zblizeniowych.
Wszystkie drzwi objete kontrolg dostepu wyposazone bedg w kontaktrony powierzchniowe (lub
wpuszczane w futryny i drzwi) do sygnalizacji i rejestracji otwarcia drzwi, oraz zostang zainstalowane
elektrozaczepy lub zwory elektromagnetyczne (do zastosowan na drzwiach przeciwpozarowych). W



przypadku kontroli jednostronnej po wewnetrznej stronie pomieszczenia znajdowac sie bedg przyciski
wyjscia, przycisk awaryjnego otwarcia (zbicie szybki) oraz beda otwierane automatycznie poprzez
system SAP w przypadku alarmu Il stopnia.

Cechy ogolne systemu

Glowny serwer tgczacy sie z kontrolerami sterujgcymi poprzez sie¢ Ethernet, nastepnie do 4
kontrolerow podrzednych prowadzona jest magistrala RS485;

Architektura systemu oparta jest o strukture gwiazdy, typowa dla technologii TCP/IP, a w
konsekwencji mniej narazona na uszkodzenia infrastruktury kablowej, oraz pozwalajagca na
stosowanie réznych standardéw okablowania zaréwno miedzianego, jak i Swiattowodowego;

Komunikacja miedzy serwerem a stacjg roboczg (stanowisko wizualizacji, punkt zdalnego
zarzgdzania, terminal modyfikacji parametréw) odbywa sie w sieci TCP/IP;

Komunikacja w obrebie systemu zapewnia najwyzszy poziom bezpieczenstwa dzieki kodowaniu
AES128;

Mozliwo$¢ wyszukania uzytkownikéw w budynku. ,Roll call” — lokalizacja uzytkownikow, a takze
dynamiczna rejestracja zdarzen;

Filtrowanie listy zdarzen — liste zdarzen mozna filtrowaé w celu usuniecia niepotrzebnych
zdarzeh, mozna wygenerowac raport dostosowany do whasnych potrzeb. Taki raport mozna
przedstawi¢ w pliku tekstowym lub w formacie Excel.

Tworzenie stref (grup drzwi) awaryjnego zamkniecia lub awaryjnego otwarcia.
Automatyczna synchronizacja baz danych uzytkownikow.

Sterowanie wszystkimi drzwiami z poziomu aplikaciji.

Mozliwos$¢ stworzenia bazy danych z 4min uzytkownikéw oraz 64000 drzwi.

Automatyczny back’up bazy danych.

Rozbudowane funkcje eksportu i importu danych.

Rézne typy uzytkownikéw.

Minimum 8 trybdw pracy zamka automatycznie przetgczanych harmonogramem czasowym.
Bardzo fatwa skalowalnos¢ systemu, niewymagajaca dodatkowego okablowania.

Automatyczne przelgczanie na prace off-line w przypadku awarii sieci internetowej przy petnym
zachowaniu wszystkich planéw dostepu i zapisie zdarzeh w pamieci zamka i na karcie.

Zapamietywanie do 64000 uzytkownikéw usunietych na kartach.
Dane na karcie szyfrowane i zabezpieczone przed kopiowaniem.
Funkcja zabezpieczajaca przed uzyciem klonowanych kart.

Plan dostepu zapisywany na kartach.

3.2 INSTALACJE SYSTEMU SYGNALIZAC]I WEAMANIA I NAPADU

Kod CPV 45312000-7 - Instalowanie systemdéw alarmowych i anten
Kod CPV 45312200-9 - Instalowanie przeciwwtamaniowych systeméw alarmowych
Kod CPV 45310000-3 - Roboty w zakresie instalacji elektrycznych.

Zadaniem tego systemu jest dozér pomieszczen, uzbrajanych przez upowaznione

osoby.

Instalacja systemu sygnalizacji wkamania obejmowac bedzie ochrong catkowitg , wewnetrzng,

catos¢ budynku.

Zastosowane bedg czujniki dualnych z antymaskingiem.
Projektuje sie zastosowanie kontaktrondéw sygnalizujgcych otwarcie.
Centrale obstuguje sie za pomocg klawiaturyLCD. Moduly jak i klawiatury tgczy sie do plyty

gtébwnej centrali przewodem instalacyjnym.
Centrala posiada zintegrowany zasilacz i akumulator zasilania awaryjnego.
Ogolna charakterystyka systemu:
Elastyczna konfiguracja (z komputera PC lub klawiatury LCD),
Mozliwos¢ podigczenia urzadzen wykonawczych,



Rejestracja zdarzen oraz mozliwosc¢ ich odczytywania lub wydruku,
Mozliwos$¢ podtgczenia modutéw monitorujgcych,
Wewnetrzny zasilacz i akumulator zasilania awaryjnego,

Minimalne parametry techniczne jakimi powinna charakteryzowac sie Ekspander Wejsc :
rozbudowa systemu o 8 wejs¢
obstuga konfiguracji NO, NC, EOL, 2EOL/NO i 2EOL/NC
programowanie wartosci rezystancji parametrycznej
Minimalne parametry techniczne jakimi powinna charakteryzowac sie manipulator kodowy :
podswietlenie klawiatury
podswietlenie wyswietlacza
diody LED informujgce o stanie systemu
alarmy NAPAD, POZAR, POMOC wywotywane z klawiatury
sygnalizacja dzwiekowa wybranych zdarzeh w systemie
sygnalizacja utraty tgcznosci z centralg
tacze RS-232
Minimalne parametry techniczne jakimi powinna charakteryzowac sie sygnalizator
optyczno-akustyczny :
piezoelektryczny
zabezpieczenie sabotazowe przed otwarciem
Minimalne parametry techniczne jakimi powinna charakteryzowac sie czujnik pasywnej
podczerwieni:
poczwdrny piroelement
cyfrowy algorytm detekcji
wymienne soczewki Fresnela
Czas sygnalizacji alarmu 2s
Wykrywalna predko$c¢ ruchu 0,3...3 m/s
Minimalne parametry techniczne jakimi powinna charakteryzowac sie czujnik dualny:
zasilanie: 12VAC z centrali
przycisk testu
temperatura pracy -10°C...+55°C
gniazdo w komplecie

3.3 INSTALACJE SYSTEMU TELEWIZ]I CCTV

Kod CPV 45312320-6 Instalowanie telewizji dozorowe;j.
Kod CPV 45314310-7 Instalowanie okablowania komputerowego
Kod CPV 45314000-1 Instalowanie sprzetu telekomunikacyjnego

System telewizji CCTV spelniat bedzie nastepujace zadania:
- rejestracja i podglad wizyjny obszaréw wewnetrznych i zewnetrznych obiektu,
- system telewizji pracowat bedzie w trybie kolorowym oraz dzienno — nocnym,

Zaprojektowany system telewizji dozorowej wykorzystuje kamery IP. System oparty jest na
rejestratorze cyfrowym. Rejestracja obrazu bedzie mogta nastepowa w sposéb ciagly, wedtug
ustalonego harmonogramu lub detekcji ruchu. Dzieki cyfrowej rejestracji obrazu otrzymany materiat jest
dobrej jakosci, a dostep do materiatu archiwalnego jest natychmiastowy.

System skiada sie z jednego rejestratora oraz  switchy POE. Jako urzadzenia podgladowe
zaprojektowano kamery koputkowe zasilane z wybranego switcha. Kamery takie ze wzgledu na swoje
parametry i niewielki rozmiar sa idealnym rozwigzaniem do obiektéw, gdzie nalezy zapewni¢ komfort
przebywajgcym osobom. Dostarczajg one obraz znakomitej jakosci w szerokim zakresie warunkéw

pracy.



Do realizacji systemu wykorzystany zostat rejestrator umozliwiajgcy poditgczenie do 64 urzadzen
(kamer). Zastosowany rejestrator bedzie umozliwial wspotprace z systemem BMS, w ktorym
sygnalizowane bedg informacje o awarii rejestratora lub podtaczonej do niego kamery.

4. WYKONANIE INSTALAC]I

4.1 INSTALACJE SYSTEMU KD

Dla instalacji sieci KD zaprojektowano sie¢ oparciu oprzewodowanie skretka U/UTP kategorii min.
5e oraz kable sygnatowe typu YTKSYekw

Rozprowadzenie pomiedzy kontrolerami i elementami sterujgcymi drzwi.

Okablowanie nalezy uktada¢ w szachtach teletechnicznych, korytkach kablowych dla instalaciji
teletechnicznych i oraz w rurkach karbowanych w $ciankach strukturalnych. Instalacje wykonac
zgodnie z i schematem ideowym oraz planem instalacji.

4.3 INSTALACJE SSWiIN

Roboty instalacyjne wykonywac¢ zgodnie z dokumentacija projektowa

Stosownie do dokumentacji technicznej wykonywac instalacje w rurach instalacyjnych pod
tynkiem, i w korytkach kablowych.

Instalacja w rurach instalacyjnych pod tynkiem jest klasyczng metoda uktadania przewoddéw w
przypadku stosowania rur PVC.

Do prowadzenia przewodow wykorzysta¢ koryta kablowe wybudowane dla systemu
okablowania strukturalnego.
Dualne czujki wykrywajace ruch nalezy podiaczyc tak, aby system maogt rozpoznawacé wszystkie stany:
alarm, sabotaz, stan normalny. Regulacje ustawienia czujki wykonac¢ na etapie uruchamiania systemu
aby optymalnie dobrac jej czutos¢ i zasieg.

W pomieszczeniu ochrony, pod biurkiem zamontowac przycisk napadowy.

Wszystkie elementy systemu (elementy peryferyjne, centrale, moduty rozszerzen, klawiatura
sterujgca) musza posiadac¢ ochrone przez sabotazem.

Wszystkie urzadzenia systemu SSWIN musza posiadaC zasilanie awaryjne w postaci
akumulatoréw montowanych w obudowie wraz z zasilaczami.

Urzadzenia montowac zgodnie z ich DTR.

4.4 INSTALACJE CCTV

Roboty instalacyjne wykonywac¢ zgodnie z dokumentacija projektowa

Stosownie do dokumentacji technicznej wykonywac instalacje w rurach instalacyjnych pod
tynkiem, i w korytkach kablowych z tworzywa PVC.

Instalacja w rurach instalacyjnych pod tynkiem jest klasyczng metodg uktadania przewodéw w
przypadku stosowania rur PVC.

Do prowadzenia przewodow wykorzysta¢ koryta kablowe wybudowane dla systemu
okablowania strukturalnego.

Urzadzenia montowac zgodnie z ich DTR.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Maszyny i inne urzadzenia techniczne nalezy eksploatowac, konserwowac i naprawia¢ zgodnie
z instrukcja producenta, w sposéb zapewniajgcy ich sprawne dziatanie.
Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany uzywane na budowie powinny by¢ ustawione i
uzytkowane zgodnie z wymaganiami producenta i ich przeznaczeniem.
Maszyny i inne urzadzenia techniczne powinny byc¢:



- utrzymywane w stanie zapewniajacym ich sprawnos¢;
- stosowane wytgcznie do prac, do jakich zostaly przeznaczone;
- obstugiwane przez wyznaczone osoby.

Eksploatowane urzadzenia i sprzet zmechanizowany podlegajace przepisom o dozorze
technicznym powinny posiada¢ wazne dokumenty uprawniajgce do ich eksploatacji. Dokumenty
te powinny by¢ dostepne dla organdéw kontroli w miejscu eksploatacji maszyn i urzadzen. Na
stanowiskach pracy przy stacjonarnych maszynach i innych urzadzeniach technicznych powinny by¢
dostepne instrukcje bezpiecznej obstugi i konserwaciji.

6. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Dostawa materiatdw przeznaczonych do roboét elektrycznych powinna nastgpi¢ dopiero po
odpowiednim przygotowaniu pomieszczen magazynowych i skladowiska na placu budowy.
Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu
materiatow, elementéw, konstrukcji, urzgdzen itp. niezbednych do wykonywania danego rodzaju robot
elektrycznych. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w sposob
zapobiegajgcy ich uszkodzeniu.
W czasie transportu oraz skladowania aparatury i urzadzen elektrycznych nalezy przestrzegac

zalecen Wytworcow, a w szczegolnosci:

- transportowane urzgdzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz
przesuwaniem sie wewnatrz srodka transportowego;

- ha czas transportu elementy mogace ulec uszkodzeniu nalezy zdemontowac i odpowiednio
zabezpieczy¢;

- aparature i urzgdzenia ostroznie zatadowywac i zdejmowac, nie narazajgc ich na uderzenia, ubytki
lub uszkodzenia powlok lakierniczych, oston blaszanych, zamkow itp.;

- zabezpieczyC je przed kradziezg lub zdekompletowaniem.

7. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH

Przy robotach elektrycznych nalezy przed zasadniczymi odbiorami stosowaé réwniez odbiory
dodatkowe, miedzyoperacyjne i czesciowe, ktorych gtéwnym celem jest osiggniecie wysokiej jakosci
robaot.

7.1 Odbiory czesciowe
Odbiorem czesciowym moze by¢ objeta cze$¢ obiektu lub instalacji, stanowigca etapowg catos¢
jak réwniez elementy obiektu przewidziane do zakrycia w celu sprawdzenia jako$ci wykonania robét oraz
dokonania ich obmiaru. Odbiér tych robét powinien by¢é przeprowadzony komisyjnie w obecnosci
przedstawiciela Zamawiajgcego.
Z dokonanego odbioru nalezy spisa¢ protokét, w ktérym powinny by¢ wymienione ewentualne
wykryte wady (usterki) oraz okreslone terminy ich usuniecia.
Odbiorowi czesciowymi podlegaja w szczegoblnosci:
» instalacje podtynkowe w rurach przed tynkowaniem, przy czym nalezy sprawdzic:
- czy nie ma widocznych wgniecen, peknieé lub zataman na rurach i puszkach;
— prawidlowos¢ przebiegu trasy rur, Srednic i rodzaju;
— prawidlowo$¢ zamocowania i taczenia rur i puszek;
— prawidlowos¢ wygiecia tukow;
- poprawnos$¢ zabezpieczenia rur przed mozliwoscig zbierania sie w nich wody;
- poprawnos$¢ zabezpieczenia rur przy przejsciu przez Sciany i stropy;
« instalacje wtynkowe przed tynkowaniem, przy czym nalezy sprawdzic:
— prawidlowosSc¢ przebiegu tras i przekroju przewodow;
- prawidtowos$¢ zamocowania przewodu i puszek;
- prawidtowos$¢ wykonania zagie¢ i tukdéw oraz pozostawionego zapasu przewoddw w puszce.



7.2 Préoby montazowe i pomiary sprawdzajqce

Po zakonczeniu montazu instalacji, a przed zgloszeniem do odbioru koncowego nalezy
przeprowadzi¢ proby montazowe, obejmujgce badania i pomiary sprawdzajgce. Sprawdzanie powinno
by¢ wykonane przez osobe wykwalifikowang i kompetentng w zakresie sprawdzania.

W czasie sprawdzania i wykonywania préb nalezy zastosowal s$rodki ostroznosci w celu
zapewnienia bezpieczenstwa oséb i unikniecia uszkodzen mienia i zainstalowanego wyposazenia. Z prob
montazowych nalezy sporzgdzi¢ protokoty.

Przed przystgpieniem do prob i po odigczeniu zasilania instalacji nalezy przeprowadzi¢ ogledziny,
ktére majg na celu potwierdzenie, ze zainstalowane na stale urzadzenia elektryczne spetniajg wymagania
dotyczace bezpieczenstwa podane w odpowiednich normach wyrobu, zostaly prawidlowo dobrane i
zainstalowane oraz nie majg widocznych uszkodzen wptywajgcych na pogorszenie bezpieczenstwa. W
szczegoblnosci sprawdzi¢ nalezy:

- obecnos¢ przegréd ogniowych i innych $Srodkéw zapobiegajacych rozprzestrzenianiu sie pozaru i
ochrony przed skutkami dziatania ciepta,;

- dobdr i nastawienie urzadzen zabezpieczajgcych i sygnalizacyjnych;

- istnienie i prawidtowe umieszczenie odpowiednich urzadzen odtgczajacych;

- dobor urzadzen i srodkéw ochrony w zaleznosci od wpltywdw zewnetrznych;

- poprawno$¢ potgczen przewodow;

- dostep do urzadzen, umozliwiajgcy wygodna ich obstuge, identyfikacje i konserwacije.
Gdy wynik ktérejkolwiek proby jest niezgodny z wymaganiami, to prébe te i proby poprzedzajace, o ile

moga mie¢ one wplyw na wyniki, nalezy powtorzy¢ po stwierdzeniu i usunieciu przyczyny niezgodnosSci.

7.3 Szkolenie

Wykonawca zapewni szkolenie personelu eksploatacyjnego. Osoby te muszg byc¢
przeszkolone w zakresie uzytkowania i parametryzacji systemu, jak réwniez w zakresie whkasciwej
konserwacji sprzetu. Koszty transportu personelu prowadzacego szkolenie powinny by¢ wliczone do
ceny.

7.4 Dokumentacja powykonawcza

Po wykonaniu prac Wykonawca przedtozy Zamawiajgcemu dokumentacje powykonawczg.
Techniczng dokumentacje powykonawczg stanowi:

- zaktualizowany - po wykonaniu robét - projekt wykonawczy;

- komplet protokotéw préb montazowych;

- protokoty rozruchu technologicznego;

- komplet Swiadectw jakosci oraz kart gwarancyjnych materiatléw i aparatow dostarczonych przez
Wykonawce roboét wraz ze wskazaniem producentdéw, dostawcow i lokalnych stuzb naprawczych;

- instrukcje eksploatacji wykonanej instalacji i zainstalowanych urzadzen, o ile urzadzenia te
odbiegaja parametrami technicznymi i sposobem uzytkowania od urzadzenn powszechnie
stosowanych;

- oSwiadczenie pisemne Wykonawcy stwierdzajgce wykonanie robét zgodnie z dokumentacja
techniczng i obowigzujacymi przepisami;

- protokot przeszkolenia personelu obstugi;

- wykaz dodatkowych urzgdzen wzglednie czesci zamiennych przekazywanych Uzytkownikowi.

Prawna dokumentacja powykonawcza powinna obejmowac:

- zaktualizowane dokumenty prawne wigcznie z tymi, ktére powstaty w czasie trwania wykonawstwa,

- dziennik budowy;

protokoty ewentualnych odbioréw czesciowych;

korespondencje majacg istotne znaczenie dla prac komisji odbioru koricowego;

- inne dokumenty w zakresie zaleznym od charakteru i specjalnosci robot.

Skreslenia, poprawki, uzupetnienia i adnotacje wprowadzone na odbitkach opracowan projektowych

powinny by¢ wykonane trwatg technikg graficzng, omowione oraz podpisane przez osobe dokonujgca

zapiséw wraz z datg ich dokonania.
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8. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

8.1 Przedmiar robot

1. Oferenci powinni doktadnie przestudiowac cato$¢ dokumentacji przetargowej, aby wykonac¢ swoje
oferty bedac w petni Swiadomym catej odpowiedzialnosci.

2. Ceny i warto$¢ wstawiane do przedmiaru rob6t powinny by¢ wartosciami globalnymi dla robét
opisanych w tych pozycjach, wiaczajgc koszty i wydatki konieczne dla wykonania opisanych robot
razem z wszelkimi robotami tymczasowymi, pracami towarzyszacymi i instalacjami, ktére moga
okazac sie niezbedne oraz zawiera¢ wszelkie ogélne ryzyko, obcigzenia i obowigzki przedstawione
lub zawarte w dokumentach, na ktérych oparty jest przetarg.

3. Naklady robocizny, oprécz czynnosci podstawowych, muszg uwzglednia¢ réwniez nastepujace
roboty i czynno$ci:

- transport sprzetu, materiatdw, wyrobdw i narzedzi z miejsca sktadowania na miejsce wbudowania;

- kontrole stanu jakosci materiatdw;

- przemieszczenie sprzetu w obrebie stanowiska roboczego;

- montaz, demontaz i przestawiania rusztowan dla prac wykonywanych na wysoko$ci;

- wykonywanie czynnos$ci pomochiczych;

- obstuge sprzetu nieposiadajgcego obstugi etatowej;

- usuwanie wad i usterek;

- udziat w przeprowadzaniu wewnetrznego obmiaru i odbioru robét.

4. Naklady zuzycia materiatow nalezy okresla¢ na podstawie aktualnego Katalogu Jednostkowych
Norm Zuzycia Materialtdbw Budowlanych.

5. Przyjete naklady pracy sprzetu musza uwzgledniaé zastosowanie pelnosprawnego sprzetu i
maszyn oraz $rodkow transportu, whasciwych dla danego rodzaju robot, a takze wymogow
wynikajgcych z racjonalnego ich wykorzystania na budowie.

6. Zaktada sie, ze koszty organizacyjne, ogdlne, zysk i upusty dla wszystkich zobowigzan sg réwno
roztozone na wszystkie ceny jednostkowe.

7. Nie uwzglednia sie zadnych strat materiatow albo ich iloSci w czasie ich transportu.

8. Zastosowane jednostki obliczeniowe sg takie same jak okreSlone i dopuszczone w
Miedzynarodowym Systemie (SI).

8.2 Ogélne zasady obmiaru robét

1. Obmiar robdt bedzie okreSlat faktyczny zakres wykonanych robét zgodnie z dokumentacjg
projektowag i specyfikacjami technicznymi, w jednostkach okreslonych w wycenionym przedmiarze
robot.

2. Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Zamawiajgcego o zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru. Zamawiajgcy bedzie powiadomiony, co najmniej 3 dni przed
zamierzonym terminem dokonania obmiaru.

3. Jakikolwiek btad Ilub przeoczenie w ilosciach podanych w przedmiarze robdt nie zwalnia
Wykonawcy z obowigzku ukonczenia wszystkich robot.

8.3 Zasady okreslania ilosci robot i materiatéw

1. Obmiaru robo6t dokonuje sie z natury w jednostkach okreslonych w poszczegoélnych pozycjach
przedmiaru robét.

2. O ile nie zostato to wyraznie i doktadnie okre$lone w dokumentacji przetargowej, mierzone powinny
by¢ tylko roboty state. Roboty winny by¢ mierzone netto do wymiaréw pokazanych na rysunkach,
badZ poleconych na piSmie przez Zamawiajgcego, o ile nie zostatlo to w kontrakcie wyraznie
opisane, badz zalecone inaczej.

3. Diugosci i odlegtosci pomiedzy okreslonymi punktami skrajnymi bedg obmierzane poziomo wzdtuz
linii osiowej, szerokosci — po prostej prostopadtej do elementu.

4. Jezeli specyfikacje techniczne wiasciwe dla danych robét nie podaja tego inaczej, to objetosci beda
wyliczane w m® - jako diugo$¢ pomnozona przez $redni przekrg.

5. llosci, ktére maja by¢ obmierzane wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach.

8.4 Urzgdzenia i sprzet pomiarowy
1. Urzadzenia i sprzet pomiarowy do obmiaru rob6t bedg dostarczone przez Wykonawce, a przed ich
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uzyciem zaakceptowane przez Zamawiajacego.

2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy bedg posiada¢ wazne Swiadectwa atestacji.

3. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie technicznym
przez caty okres realizacji robét.

8.5 Czas przeprowadzania obmiaréw

1. Obmiar wykonywanych rob6t bedzie przeprowadzany =z czestotliwoscia wynikajgca z
harmonogramu rob6t i pfatnodci lub w innym czasie uzgodnionym przez Wykonawce i
Zamawiajgcego. W szczegoélnosci:

- obmiary beda przeprowadzane przed czesSciowym lub koricowym odbiorem robét, a takze w
przypadku wystepowania diuzszych przerw w prowadzeniu robét i zmianie Wykonawcy;

- obmiar robét zanikajacych bedzie przeprowadzany w czasie wykonywania tych robot;

- obmiar robét ulegajgcych zakryciu bedzie wykonywany przed ich zakryciem.

2. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonywane w sposéb
zrozumialy i jednoznaczny. Obmiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetniane
odpowiednimi szkicami w formie uzgodnionej z Zamawiajgcym.

9. ODBIOR ROBOT I PRZEKAZANIE DO UZYTKU

9.1 Odbior koricowy

Przed odbiorem instalacji, Zamawiajacy, z udzialem Uzytkownika, dokona kontroli wykonania

prac. Do tego czasu Wykonawca musi zakonczy¢ uruchomienie instalacji, wykona¢ niezbedne proby i

przygotowa¢ dokumentacje z przeprowadzonych préb.

Odbioru koncowego od Wykonawcy dokonuje przedstawiciel Zamawiajagcego. Moze on korzystac

Z opinii komisji w tym celu powotanej, ztozonej z rzeczoznawcow i przedstawicieli Uzytkownika oraz

kompetentnych organéw.

Przed przystgpieniem do odbioru koricowego Wykonawca robét zobowigzany jest do:

- przygotowania dokumentéw potrzebnych do nalezytej oceny wykonanych robdt bedacych
przedmiotem odbioru ( patrz punkt ,Dokumentacja powykonawcza”);

- Zlozenia pisemnego wniosku o dokonanie odbioru;

- umozliwienia komisji odbioru zapoznania sie z w/w dokumentami i przedmiotem odbioru.

Wykonawca zobowiazuje sie do udzielenia niezbednej pomocy w czasie prac komisji odbioru w
tym zapewnieniu wykwalifikowanego personelu, narzedzi i urzgdzehn pomiarowo-kontrolnych w celu
wykonania wszystkich dziatan i weryfikacji, ktére beda mogty by¢ od niego zazadane.

Przy dokonywaniu odbioru koricowego nalezy:

- sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonanych rob6t z umowg, dokumentacjg projektowo — kosztorysowa,
warunkami technicznymi wykonania, normami i przepisami;

- dokonac¢ préb i odbioru instalacji wigczonej pod napiecie;

- sprawdzi¢ kompletnos¢ oraz jako$¢ wykonanych robo6t i funkcjonowanie urzadzen;

- sprawdzi¢ udokumentowanie jakosci wykonanych roboét (instalacji) odpowiednimi protokotami prob
montazowych oraz ewentualnymi protokotami z rozruchu technologicznego, sprawdzajac przy tym
réwniez wykonanie zalecen i ustalenn zawartych w protokotach prob i odbioréw czesciowych.

Z odbioru koncowego powinien by¢ spisany protokdt podpisany przez upowaznionych przedstawicieli
Zamawiajgcego | Wykonawcy oraz osoby biorgce udziat w czynnosciach odbioru. Protokét powinien
zawiera¢ ustalenia poczynione w trakcie odbioru, stwierdzone ewentualne wady i usterki oraz uzgodnione
terminy ich usuniecia. W przypadku, gdy wyniki odbioru konncowego upowazniajg do przyjecia obiektu do
eksploatacji, protok6t powinien zawieraC odnosne o$wiadczenie Zamawiajgcego lub, w przypadku
przeciwnym, odmowe wraz z jej uzasadnieniem.

9.2 Przekazanie do eksploatacji

Obiekt moze by¢ przejety do eksploatacji po przekazaniu catosci robét wykonanych na obiekcie
po odbiorze koricowym i stwierdzeniu usuniecia wad i usterek oraz wykonania zalecen.

Przekazanie obiektu do eksploataciji Zamawiajacemu (Uzytkownikowi) nie zwalnia Wykonawcy od
usuniecia ewentualnych wad i usterek zgtoszonych przez Uzytkownika w okresie trwania rekojmi tj. w
okresie gwarancyjnym.
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9.3 Rekojmia i gwarancje

Wykonawca zapewni gwarancje wlasciwego funkcjonowania urzadzen, ktére dostarczyt i
zainstalowat.

Wszystkie dostarczone urzgdzenia bedg nowe i beda posiada¢ gwarancje. Gwarancja ta bedzie
obejmowaé wszystkie wady, zarébwno zauwazalne, jak i ukryte, zastosowanych materialéw, oraz
wszystkie wady konstrukcji lub wykonawstwa jak i dobrego funkcjonowania instalacji, zaréwno jako
catosci jak i poszczegdélnych czesci skladowych.

W tym celu Wykonawca podejmie niezbedne kroki, aby uzyska¢ ewentualne przediuzenie
gwarancji od swoich dostawcéw.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny na tych samych warunkach za wszelkie dostawy,
ktére zleci swoim podwykonawcom.

Wykonawca zobowigzuje sie do zastgpienia, naprawy lub wymiany, na wiasny koszt,
wszystkich czesci lub elementéw uznanych za wadliwe, podczas okresu gwaranciji.

Termin usuniecia wad i usterek w ramach rekojmi wyznacza Zamawiajgcy w porozumieniu z
Wykonawcg. W przypadku niedotrzymania przez Wykonawce robot zobowigzan wynikajgcych z rekojmi
Zamawiajacy ma prawo do stosowania kar umownych i odszkodowania.

Majg zastosowanie o0golne obowigzujace przepisy dotyczace rekojmi, kar umownych i
odszkodowan oraz ewentualne szczegoétowe zapisy zawarte w umowie na wykonanie robot.

10. NORMY I PRZEPISY

Wszystkie instalacje zostang wykonane fachowo i zgodnie z normami, przepisami i wytycznymi
obowigzujgcymi w Polsce w momencie skladania ofert. Uzyte zostang materialy instalacyjne i
urzadzenia pomiarowe, odpowiadajace normom i wytycznym miedzynarodowym IEC. Sprzet opatrzony
zostanie znakiem CE i przestrzegane beda zasady kompatybilnosci wyposazenia elektrycznego w celu
unikniecia zaktdcen oraz uwzglednione bedzie przeznaczenie i wplywy zewnetrzne, na ktore instalacja
elektryczna jest narazona.

W wypadku wprowadzenia nowych przepisbw obowigzujgcych przed datg odbioru prac
Wykonawca, przed dalszym kontynuowaniem prac poinformuje o tym fakcie Inwestora i przygotuje
kosztorys dotyczacy przystosowania instalacji do nowych przepisow o ile to przystosowanie ma wpltyw
na cene wykonania instalaciji.

Nalezy przestrzegac przepisow w ich aktualnie obowigzujgcej wersiji:

* PN-IEC,
*  PN/EN,
*  PNIE,

¢ Nadzoru budowlanego,

e Ochrony ppoz.,

*  BHP,

e Innych przepiséw urzedowych.

10.1 Wykaz przepiséw urzedowych (stosowaé w aktualnie obowiqzujqcej wersji):

- Ustawa ,Prawo budowlane” z dnia 7 lipca 1994r;

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 w sprawie warunkow technicznych,

jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie, Dz. U. Nr 75/2002

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003r w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terendw;

- Ustawa ,Prawo ochrony srodowiska” z dnia 27 kwietnia 2001r;

- Rozporzadzenie Rady Ministréow z dnia 24 wrzesnia 2002r w sprawie okre$lenia rodzajow
przedsiewzie¢ mogacych znaczaco oddziatywa¢ na Srodowisko oraz szczegdtowych kryteriow
zwigzanych z kwalifikowaniem przedsiewzie¢ do sporzadzania raportu o oddziatywaniu na
Srodowisko™;

- Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 29 lipca 2004r w sprawie dopuszczalnych poziomoéw
hatasu w Srodowisku;

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r w sprawie bezpieczenhstwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych
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Ustawa o prawie autorskim i prawach pokrewnych, Dz. U. Nr 94/24/1983

Ustawa o dozorze technicznym, Dz. U. Nr 122/1321/2000

Ustawa w sprawie oceny zgodnos$ci, wzoru deklaracji zgodnosci oraz sposobu znakowania
wyrobow budowlanych dopuszczonych do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie, Dz.
U. Nr. 113/728/1998

Opracowat:

mgr inz. Jacek Frydrysiak



