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00. 00. WYMAGANIA OGOLNE
1. Czes¢ ogdlna
1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej (ST).
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru zadania
inwestycyjnego pod nazwg ,Budowa stawu w Witkowicach”.
1.2 Charakterystyka inwestycji
Celem inwestyciji jest wykonanie zbiornika retencyjnego zasilanego w sposéb naturalny wodg gruntowg
opadowg i roztopowa.

Stan istniejacy
Obszar objety planowanym zagospodarowaniem terenu nie jest zagospodarowany.

1.3 Zaprojektowano wykonanie nastepujacych prac:

Zaprojektowano wykonanie zbiornika retencyjnego o powierzchni w obrysie krawedzi skarp okoto 1375m2.
Zasilanie stawu odbywa¢ sie bedzie wodami gruntowymi, opadowymi i roztopowymi ksztaltujgcymi sie w
naturalny sposob. Gtebokos$¢ zaprojektowanego stawu wynosi $rednio 2,7 m, poziom dna ustalony bedzie na
statej rzednej réwnej 85,00 m n.p.m. Nachylenie skarp zostanie wykonane w stosunku 1:2 — 1:2. Maksymalna
objetos¢ zaprojektowanego stawu wynosi¢ bedzie okoto 2,5 tys. m3. Nie projektuje sie wykonania umocnien
stopy skarp, natomiast skarpy powyzej lustra wody zostang obsiane mieszankami traw. Urobek pozyskany z
wykopu zostanie czesciowo rozplantowany na terenie dziatki nr 48, za$ nadwyzka urobku zostanie
zutylizowana zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i wywieziona przez Wykonawce. Teren po zakonczeniu
robot przywréci¢ do stanu pierwotnego i zagospodarowaé poprzez wyréwnanie i obsianie.

W zaleznosci od rodzaju koparki dopuszcza sie zastosowanie materacy z bali oraz wykonanie drég
tymczasowych. Transport urobku wywrotkami o tadownosci do 10t co jest podyktowane jakoscig drog w
trasach wywozu (w miare potrzeb).

1.4 Istniejacy stan zagospodarowania terenu
Obszar objety planowanym zagospodarowaniem terenu nie jest zagospodarowany .
1.5 Struktura wlkasnosci gruntu

Nr dziatek Obr. Stan wtadania (wlasciciel, dzierzawca)

48 Witkowice Gmina Kazmierz
ul. Szamotulska 20, Kazmierz

1.6 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi obowigzujgcy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji inwestycji wymienionej w pkt. 1.1.
1.7 Zakres robot objetych ST

W zakres przewidzianych do wykonania robét objetych niniejszym opracowaniem wchodzg elementy
wymienione w p.1.2.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie prac przy projektowanej budowie.

Nazwy i kody robét wg. Wspélnego Stownika Zamowien (CPV):

Kod CPV:

Grupa robot: 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii lagdowej i wodnej

Klasa robdt: 45240000-1 Budowa obiektow inzynierii wodnej

45247270-3 Budowa zbiornikow.

1.8 Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:
1.8.1 Droga tymczasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdéw obstugujgcych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po
jego zakonczeniu.
1.8.2 Dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy
urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzgcych w toku
wykonywania robot.
1.8.3 Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.8.4 Laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do
przeprowadzania wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci materiatow i robét.
1.8.5 Materiaty — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodnie z dokumentacjg
projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
1.8.6 Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w
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osi budowli.
1.8.7 Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ — zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami,
a jesliprzedziat toleranciji nie zostat okreslony — z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.
1.8.8 Inspektor nadzoru - uprawniona osoba prawna lub fizyczna nadzorujgca zgodnosé wykonania
inwestycji z projektem, obowigzujgcymi przepisami, normami i obowigzujgcym prawem budowlanym.
1.8.9 Polecenie Inspektora nadzoru — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
nadzoru, w formie pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.
1.8.10 Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentaciji projektowe;j.
1.8.11 Przedsiewziecie budowlane — kompleksowa realizacja nowej budowli lub catkowita jej
modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych budowli w planie i przekroju podtuznym).
1.8.12 Rejestr obmiaréw — akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen szkicéw i
ew. dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegajg potwierdzenia przez Inspektora
nadzoru.
2. Wymagania ogélne
2.1 Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowg, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.
2.1.1 Przekazanie terenu budowy
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz jeden
egzemplarz dokumentaciji projektowej i komplety ST.
Na wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone punktéw pomiarowych do chwili odbioru kohcowego
robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.
2.1.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje projektowa:
-  Zamawiajgcego,
- sporzgdzong przez Wykonawce.
2.1.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacjg projektowg i ST
Dokumentacja projektowa ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora nadzoru Wykonawcy
stanowig czes¢ umowy, a wymagania wyszczegodlnione w chocéby jednym z nich sg obowigzujgce dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdinych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich wazno$ci
wymieniona w ,0gélnych warunkach umowy”.
Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéw lub opuszczer w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek. W
przypadku rozbieznosci opis wymiaréow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektowg i ST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw
budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac zgodnosc¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu toleranciji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub ST i wplynie
to na niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
2.1.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych (,pod ruchem”)
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy w okresie trwaniarealizacji
kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia uzgodniony
z odpowiednim organem zarzgdzajgcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie
trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robét projekt organizacii ruchu powinien by¢ aktualizowany
przez Wykonawce na biezgco.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzgdzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajgc w ten sposob
bezpieczenstwo ruchu.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzieh i w nocy tych zapor i znakow, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane przez Inspektora nadzoru.

Fakt przystgpienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
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Inspektorem nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic
informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora nadzoru. Tablice informacyjne bedg
utrzymywane przez wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wtgczony w cene
umowna.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca dostarczy zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce, w tym:
ogrodzenia, porecze, o$wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcéw, wszelkie inne srodki niezbedne do
ochrony roboét, wygody spotecznosci i innych.

Pozostate warunki jak w pkt a.

2.1.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowac w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczgce ochrony
Srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie¢ do przepiséw i norm dotyczgcych
ochrony $rodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb
lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania.

c) Zagospodarowac i zutylizowa¢ urobek powstaty w trakcie kopania stawu zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami.

Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na;

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych.

2) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych ptynami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwoscig powstania pozaru.

2.1.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy przeciwpozarowe.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach
i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda skltadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem osoéb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywoftanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

2.1.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatbw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszystkie materialy odpadowe uzyte do robét bedg miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoczes$nie okreslajgcg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.
Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu robét ich szkodliwos¢ zanika
(np. materiatly pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajgcy powinien otrzymaé zgode na uzycie
tych materiatéw od wtasciwych organéw administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajgcy.

2.1.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wtascicielami tych urzgdzen

Informacje dotyczace ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen wczasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju
robot, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzgdzeh podziemnych na terenie budowy
i powiadomi¢ Inspektora nadzoru i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecie robét. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowane wtadze
oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadac¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych.

2.1.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materiatow i
wyposazenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz, co do przewozu
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nietypowych wagowo tadunkow i w sposob ciggty bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera.
Pojazdy i fadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na swiezo ukonczony
fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w
ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru.

2.1.10. Bezpieczenhstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz zabezpieczenia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej
zapfacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

2.1.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do robét
od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robét.

Wykonawca bedzie utrzymywac¢ roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé prowadzone
w taki sposob, aby budowla i jej elementy byty w zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jesli wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora nadzoru powinien
rozpoczgc¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

2.1.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ przepisy wydane przez witadze centralne i miejscowe oraz inne przepisyi
wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w peini odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposoéb ciggty bedzie
informowac Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2.2 Materiaty — na przedmiotowej inwestycji nie wystepujg materiaty budowlane

2.3 Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i
powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizacji robat,
zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajnosc¢ sprzetu bedzie gwarantowa¢ przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym umows.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymany w dobrym staniei
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentoéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang
przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

2.4 Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie
na jakos¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materiatéw.Liczba $rodkow transportu bedzie
zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach
Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym umowsg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

2.5 Wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnosé z dokumentacjg projektowa, wymaganiami ST, projektu
organizaciji robét oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementdéw robdét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na piSmie przez Inspektora nadzoru.
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Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot
zostanag, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robét bedg oparte

na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i ST, a takze w normach

i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatow i robdét,

rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci,

wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich

otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi

Wykonawca. Wykonawca odpowiada i ponosi koszty utylizacji i transportu urobku powstatego z kopania stawu.

2.6 Kontrola jakosci robét

2.6.1.Program zapewnienia jakosSci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty na wezwanie Inspektora

nadzoru programu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robdt,

mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg
projektowg, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora nadzoru.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

a) czes¢ ogolng opisujgca:

- organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robdét,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych elementdw robdt,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,

- wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium witasnego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposoéb oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizméw
sterujgcych, a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposéb i forme przekazywania tych informaciji Inspektorowi nadzoru;

b) czes$¢ szczegbtowg opisujgcy dla kazdego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem
w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilodci srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu,

- sposoéb i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzania mieszanek i wykonywania
poszczegoblnych elementéw robot,

- sposéb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

2.6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jakosé

robaét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni

system kontroli, wkgczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do

pobierania probek i badah materiatéw oraz robét. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektora nadzoru
moze zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzeniabadan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania
jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robot z czestotliwoscig zapewniajgca

stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymogami zawartymi w dokumentac;ji projektowej i ST.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w ST, normach i wytycznych.

W przypadku, gdy zostaty tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby

zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

2.6.3. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i Wykonawce w

okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za

prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi Przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczyé przebiegu robdt, stanu

bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata

zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwata
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technikag, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i

opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegoélnych elementéw robat,

- przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

- daty zarzgdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, czesciowych i
ostatecznych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania roboét podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnosé rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

- dane dotyczgce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robat,

- dane dotyczace sposobu wykonania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczgce jakosci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem,
kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedtozone Inspektorowi

nadzoru do ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich

przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sie. Projektant nie

jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania poleceh Wykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiaréw (jezeli dotyczy)

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw

robo6t. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposéb ciggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie

i wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia o jakosci

materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w

programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione

na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach (1) — (3) nastepujgce dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robdt, protokoty z narad i ustalen,

e) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wglgdu na zyczenie
Zamawiajgcego.

2.7 Obmiar roboét

2.7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot (jezeli dotyczy)

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robét zgodnie z dokumentacjg projektowg i ST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych roboti
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiardéw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie indziej
w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Biedne dane zostang poprawione
wyg instrukcji Inzyniera na pismie.
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Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czesto$cia wymagang do celu lub w innym czasie
okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora nadzoru.

2.7.2. Zasady okreslania ilosci robot

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz
linii osiowe;j.

Jesli ST wtasciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m? jako dtugos¢
pomnozona przez $redni przekré;.

llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
ST.

2.7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedg zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru.

Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robét.

2.7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym obmiarem odcinkéw robét, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonania.

Obmiar robot podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotgczone w formie
oddzielnego zatgcznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

2.8 Odbiér robét

2.8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu(jezeli dotyczy),

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

2.8.2. Odbidr robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robét,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robdét.

Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowosc¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie pdzniej jednak niz w
ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia Inspektora nadzoru. Jako$¢ i
ilos¢ robot ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajgcychkomplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg
projektowg, ST i uprzednimi ustaleniami.

2.8.3. Odbidr czesciowy(jezeli dotyczy)

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot.

Odbioru czesciowego dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robé6t dokonuje
Inspektor nadzoru.

2.8.4. Odbior ostateczny robot

2.8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci i
wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inwestora i Inspektora
nadzoru. Odbiér ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w
punkcie 2.8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora
nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét zdokumentacjg
projektowg i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
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robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robo6t uzupetniajgcych i robot
poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupetniajgcych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowag i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja dokona potrgceh, oceniajgc pomniejszong
warto$¢ wykonanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

2.8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokdt odbioru ostatecznego
sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce dokumenty:

1. dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata

sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajgce lub zamienne),

i ustalenia technologiczne,
4. dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),
5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST,
7. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu,
kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.
Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

2.8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robé6t zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 2.8.4. ,0dbioér ostateczny robot”.

2.9 Podstawa ptatnosci

2.9.1. Ustalenia ogolne

Podstawg ptatnosci jest cena ryczattowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong
dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartosé (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania i badania
sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot bedg obejmowac:

- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,

n

@ :

- wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

2.9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne.

Koszty dostosowania sie do warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w ST. 00.00 obejmuje

wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

2.9.3. Objazdy przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem nadzoru i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi nadzoru i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnieh w miare postepu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymogami bezpieczenstwa ruchu,

(c) opfaty dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,

() tymczasowag przebudowe urzgdzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

() oczyszczenie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier i $wiatet,

(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdoéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowan,
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(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

2.10 Przepisy zwigzane

Ustawa z dnia 18 lipca 2001 r. — Prawo wodne (t.j. Dz. U. poz. 469 z dnia 1 kwietnia 2015 z pzn. zmn.)
2. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony srodowiska (t.j. Dz. U. z 2013, poz. 1232 pdzn. zm.)
3. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — O ochronie przyrody (t.j. Dz. U. z 2015 poz. 1651)

4. Ustawa z dnia 7lipca 1994 Prawo budowlane (t.j. Dz. U. z 2013 poz. 1409 pézn. zm.),
5
6

Lo

Ustawa z dnia 27 marca 2003 O zagospodarowaniu przestrzennym (Dz. U. z 2015 poz. 199).
Zarzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbidrki, tablicy informacyjnej . (Dz.U. Nr 108 z 2002 r., poz. 953).

01.02. WYTYCZENIE TRASY | OBIEKTOW

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST jest wykonanie robét geodezyjnych na budowie.

1.2. Zastosowanie ST

Jako cze$¢ dokumentéw przetargowych Specyfikacja Techniczna bedzie brana pod uwage i
interpretowana miedzy innymi przy zamawianiu i wykonywaniu robot opisanych w pkt 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST. 00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt I.

2. Materialy nie wystepuja.

3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 00 00. ,Wymagania ogolne" pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wyznaczeniatrasy i punktéw wysokosciowych.

Do wyznaczania trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac sprzet:

- teodolity,

- niwelatory,

- tyczki,

- taty,

- tasmy

lub inny sprzet akceptowany przez Inspektora nadzoru.

4. Transport

4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST 00.00. ,Wymagania ogdine" pkt 4.

4.2. Transport materiatlow

Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Nalezy je ustawiaé rownomiernie na catej
powierzchni tadunkowej, obok siebie i zabezpieczaé przed mozliwoscig przesuwania sie podczas
transportu.Wykonanie robét

4.3. Zasady wykonania robét.

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST 00.00. ,Wymagania ogdélne" pkt 5. Prace pomiarowe powinny
by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK).
4.3.1. Osnowa podstawowa (stale punkty kontroli).

Zgodnie z Warunkami Kontraktu Inspektor nadzoru przekaze Wykonawcy odpowiednig liczbe statych punktow
geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej, aby umozliwi¢é mu wykonanie prac zwigzanych z
wytyczaniem.

4.3.2. Osnowa robocza (okresowe punkty kontroli).

W oparciu o sie¢ statych punktéw geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej

przekazanej przez Inspektora nadzoru, Wykonawca zobowigzany Jest do zatozenia, utrzymania i
uzupetniania osnowy roboczej o wspétrzednych poziomych i wysokosciowych dla lokalnego

wytyczania robot.

Opracowany przez Wykonawce i zatwierdzony przez Inspektora nadzoru projekt osnowy roboczej

poziomej i wysoko$ciowej oraz system przeprowadzania kontroli okresowej punktow tej

osnowy, powinny spetnia¢ nastepujgce warunki

a) punkty osnowy roboczej nalezy wyznaczy¢ i utrwali¢ poza terenem wykonywania robot oraz odpowiednio
zabezpieczy¢ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,

b) odlegtos¢ pomiedzy punktami winna wynosi¢ srednio okoto 250 m, a kazdy punkt powinien byé oznaczony
w sposob zatwierdzony przez Inspektora nadzoru tak aby byt widoczny i tatwy do zidentyfikowania,

C) sposob stabilizacji punktow geodezyjnych osnowy roboczej oraz kryteria jej doktadnosci winny by¢ zgodne
z polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach Technicznych G-3.1 (Osnowy realizacyjne GUGIK) i G-3.2
(Pomiary realizacyjne GUGIK).

4.3.3. Tymczasowe punkty pomiarowe
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Wykonawca moze wyznaczy¢ jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe zgodnie z zatwierdzonymi

przez Inspektora nadzoru zasadami wykonania niezbednych robét i wytyczen oraz zgodnie z generalnymi

zasadami wyszczegoélnionymi w instrukcjach i wskazaniach GUGIK.

4.3.4. Wyznaczenie punktéw na osiach

Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy regulacyjnej w zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa w oparciu

0 osnowy wymienione w pkt. 5.1.1. i 5.1.2. Wyznaczone punkty na osiach trasy regulacyjnej i ubezpieczen nie

powinny by¢ przesuniete wiecej niz 0 10 cm w stosunku do projektowanych, a rzedne punktéw na osi nalezy

wyznaczy¢ z doktadnoscig do | cm w stosunku do rzednych projektu. W przypadku, kiedy dopuszczalne

odchyiki sg przekroczone Wykonawca jest zobowigzany do korekty osi trasy odnoszac sie do istniejgcych

budowli inzynierskich, po uzyskaniu zgody Inspektora nadzoru. Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach

gtéwnych i w punktach posrednich, w odlegtosciach zaleznych od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy,

lecz nie rzadziej niz co 500 m na odcinkach prostych. Wytyczenie osi trasy powinno by¢ zaakceptowane przez

Inspektora nadzoru. Punkty na osiach statych obiektéw pietrzacych i muréw oporowych nie powinny by¢

przesuniete wiecej niz o | cm w stosunku do projektowanych, a rzedne punktéw na osi nalezy wyznaczy¢ z

dokfadnoscig do | cm w stosunku do rzednych projektu.

4.3.5. Wyznaczanie nasypow i wykopow (przekrojow poprzecznych)

Wyznaczanie nasypow i wykopdw polega na oznaczeniu potozenia w terenie krawedzi podstawy nasypu

oraz krawedzi przecigcia powierzchni zewnetrznych skarp wykopu z terenem. Do wyznaczania nasypéw i

wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki. Odlegtosci miedzy palikami nalezy dostosowac¢ do

uksztattowania terenu oraz geometriitrasy regulacyjnej. Odlegtos¢ ta powinna odpowiada¢ odstepowi

kolejnych przekrojow poprzecznych podanych w Dokumentacji Projektowej. Wyznaczenie w czasie trwania

robot ziemnych zarysu (konturéow) nasypow i wykopow w przekrojach poprzecznych (t. zw. profilowanie

przekrojow poprzecznych) powinno by¢ wykonane w zgodnosci z Dokumentacjg Projektowg oraz w innych

dodatkowych punktach akceptowanych przez Inspektora nadzoru, lecz nie rzadziej niz co 25 m.

4.3.6. Wyznaczanie potozenia obiektéw

Dla kazdego obiektu nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie - zgodnie z Dokumentacjg Projektowa,

poprzez:

- wytyczenie osi obiektu,

- wytyczenie punktéw okreslajgcych kontur obiektu.

4.3.7. Zakonczenie robodt

Wykonawca zobowigzany jest po zakonczeniu robét do oddania Inspektorowi nadzoru dokumentaciji

dotyczacej osnéw geodezyjnych i przekazania punktoéw w terenie na takich zasadach jak je przejmowat.

5. Kontrola jakosci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST 00.00.. ,Wymagania ogdlne" pkt 6.

5.1. Kontrole osnowy roboczej oraz prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wg zasad okre$lonych w
instrukcjach i wytycznych GUGIK.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru harmonogram pomiaréw kontrolnych osnowy roboczej

przeprowadzanych w oparciu o state punkty geodezyjne przekazane przez Inzyniera. Pomiary kontrolne

odpowiednich fragmentéw osnowy roboczej nalezy wykonywaé przed rozpoczeciem wigkszych robdét, a takze,

€O miesigc w trakcie prowadzenia robot.

5.2. Kontrole wytyczenia osi trasy, wyznaczenia nasypow, wykopow i obiektéw nalezy przeprowadzi¢ w

odniesieniu do wymagan punktéw 5.1.4; 5.1.5i5.1.6.

6. Obmiar robét

6.1. Ogolne zasady obmiaru roboét

Ogodlne zasady obmiaru robé6t podano w ST 00.00. ,Wymagania ogdine" pkt 7.

6.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest 1 m (metr) trasy.

7. Odbiér robot

7.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST 00.00. ,Wymagania ogdlne" pkt 8.

7.2. Sposob odbioru robodt

Whniosek Wykonawcy o odbiér wykonanych robét, przekazywany Inspektorowi nadzoru powinien zawieraé

niezbedne szkice wytyczenia, wykazy wspétrzednych i wysokosci wykazujgce zgodnos¢ pomiaréw

kontrolnych z danymi podanymi w Dokumentacji Projektowej.

8. Podstawy ptatnosci

Cena ryczattowa za 1m wytyczonej trasy. Cena obejmuje:

- wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy, granic robét i punktow wysokosciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicami robot,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojéw, zgodnie z

pkt. 5.1.5,

- wyznaczenie konturéw obiektéw zgodnie z pkt 5.1.6,

- wykonanie pomiaréw biezgcych w miare postepu robét, zgodnie z Dokumentacjg Projektowa,
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- zastabilizowanie punktdow w sposob trwaly, ochrone ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajgce
odszukanie i ewentualne odtworzenie
- utrzymywanie i ewentualne uzupetnienie w trakcie robot roboczych punktéw sytuacyjno-wysokosciowych.
- wyznaczenie innych punktéw pomiarowych, ktére Wykonawca uzna za potrzebne.
- transport i koszty materiatéw (znakéw geodezyjnych, pali drewnianych, rur metalowych, pretéw stalowych,
farby itp.)
9. Przepisy zwigzane
9.1. Normy, instrukcje, wytyczne.

- PN-B-02356 — Tolerancja wymiarowa w budownictwie. Tolerancja wymiaréw elementéw budowlanych z
betonu.
1. Instrukcja Techniczna G-3 — Geodezyjna obstuga Inwestyciji.

Katalog znakoéw i urzadzen pomiarowo-kontrolnych.
2. Instrukcja techniczna 0-1. Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
3. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa, 1979
4. Instrukcja techniczna G-I. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1989
5. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983
6. Instrukcja techniczna G-4.  Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979
7. Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne. GUGIK, 1983
8. Wytyczne techniczne G-3. 1 Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983
9. Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNiL 1996.

01.03. WYKONANIE WYKOPOW
1. Wstep
Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem wykopdw.
Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaciji
robot wymienionych w punkcie 1.1
Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem
wykopdw i obejmujg; wykonanie wykopow .
Okreslenia podstawowe
Wykop - budowla ziemna wykonana w obrebie robét w postaci odpowiednio uksztattowanejprzestrzeni
powstatej w wyniku usunigcia z niej gruntu.
Odkitad - miejsce odwiezienia gruntéw pozyskanych z wykopdw.
Pozostate okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimipolskimi
normami i z definicjami podanymi w ST.00.00. ,Wymagania ogdine" pkt 1.
Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w ST.00.00. ,Wymagania ogdlne" pkt 5.
2. Materiaty (grunty) nd.
3. Sprzet
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.00.00. ,Wymagania ogdlne" pkt 3.
Sprzet stosowany do wykonania wykopoéw
Do wykonania wykopéw i przemieszczania gruntu i wywozu moze by¢ stosowany sprzet;
- koparki jednonaczyniowe kotowe lub gasienicowe,
- koparko-tadowarki,
- spycharki gasienicowe,
- fadowarki, rowniarki samojezdne lub inny sprzet akceptowany przez Inspektora nadzoru,
4. Transport
Ogolne wymagania
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST.00.00. ,Wymagania ogdlne" pkt 4.
Transport gruntu
Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na trasie celem wbudowania w nasyp mogg byé stosowane
nastepujgce srodki transportu:
- samochody skrzyniowe,
- samochody samowytadowcze o fad do 10t,
- ciggniki z przyczepami, wozidta.
lub inne $rodki transportu zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
Wydajnos¢ $Srodkéw transportu powinna byé dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do
wykonywania wykopéw. Przy ruchu po drogach publicznych srodki transportu powinny spetnia¢ wymagania
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podane w ST.00.00. ,Wymagania ogdlne".
5. Wykonanie roboét

Ogédlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST.00.00. ,Wymagania ogolne" pkt 5.

Roboty przygotowawcze
Roboty przygotowawcze - odtworzenie osi trasy i punktdw wysokosciowych oraz zdjecie humusu nalezy
wykona¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, ST 01.01. oraz poleceniami Inspektora nadzoru. Przed
rozpoczeciem robodt, wyznaczona zostanie lokalizacja i punkty wysoko$ciowe wraz ze wszystkimi zmianami,
zatwierdzonymi przez Inzyniera. Przed rozpoczeciem robdt Wykonawca dokona obmiaru terenu po zdjeciu
warstwy humusu.
Jezeli w trakcie wykonywania robot ziemnych zostang stwierdzone urzadzenia podziemne nie wykazane w
Dokumentacji Projektowej (kable, przewody itp.), wowczas roboty nalezy przerwac i powiadomi¢ o tym fakcie
Inzyniera, ktéry podejmie decyzje odnosnie kontynuowania robot.

Wykonywanie wykopow
Wykopy powinny by¢ wykonywane w okresie niskich stanéw wéd.
Wykopy nalezy wykonywac koparkami podsiebiernymi o duzym zasiegu na odktad, wykopy realizowane
bedg spod wody.
Doktadnos¢ wykonywania wykopow
Doktadnos¢ wykonania robot ziemnych w wykopach powinna by¢é sprawdzana w miejscach
charakterystycznych. Dopuszcza si¢ nastepujgce tolerancje:
- réznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekraczaé £10 cm,
Naprawa uszkodzeh powierzchni robot ziemnych lub konsekwencje zanieczyszczenia srodowiska obcigzaja
Wykonawce roboét ziemnych.
6. Kontrola jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST.00.00. ,Wymagania ogélne" pkt 6.

Kontrola wykonania wykopow
Sprawdzenie wykonania wykopoéw polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w
niniejszej specyfikacji oraz w Dokumentacji Projektowej. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcic¢
na:
a) odspajanie gruntdow w sposoéb nie pogarszajacy ich wtasciwosci,

7. doktadno$¢ wykonania wykopow. Obmiar robét
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST.00.00. ,Wymagania ogdlne" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 m3 (metr szescienny) wykonania rob6t w wykopach, ustalana przez pomiary
geodezyjne.
8. Odbiér robot
Ogodlne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST.00.00. ,Wymagania ogdlne" pkt 8.
9. Podstawa ptatnosci
Cena ryczattowa 1 m3 wykonania wykopow obejmuije:
- oznakowanie robot,
- przeprowadzenie pomiaréw i robét przygotowawczych,
- wykonanie i rozebranie drég dojazdowych (w miare potrzeb),
- wykonanie badan laboratoryjnych, okreslonych w pkt 2 (przed przystgpieniem do robot ziemnych) i pkt 5.5,
- profilowanie dna wykopu, zgodnie z Dokumentacjg Projektows i niniejszg Specyfikacja,
- zageszczenie podtoza gruntu w wykopie wg metod i do wielkosci podanej w ST lub innych wskazanych
przez Inspektora nadzoru,
- wykonanie niezbednego odwodnienia w trakcie robét, wykonanie stanowisk zatadowczych,
- rekultywacje i zagospodarowanie terenu po zakonczeniu robot.
- zagospodarowanie i utylizacja urobku powstatego w czasie kopania stawu.
10. Przepisy zwigzane
10.1. Normy i wytyczne
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Nazwy, okreslenia, wymagania i badania.
2. PN-86/B-02480 Grunty budowlane, okre$lenia, symbole. Podziat i opis gruntéw,
3. PN-74/B-04452 Grunty budowlane, badania polowe,
4. Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNiL 1996
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