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1. WSTEP
1.1. Nazwa zamowienia

ROZBUDOWA  SKATEPARKU W PARKU KOPERNIKA W GORZOWIE
WIELKOPOLSKIM

Nazwa i adres Zamawiajgcego:

MIASTO GORZOW WIELKOPOLSKI
- URZAD MIASTA GORZOWA WIELKOPOLSKIEGO
UL. SIKORSKIEGO 3-4, 66-400 GORZOW WIELKOPOLSKI

1.2. Przedmiot i zakres robot

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (OST) sg wymagania ogolne dotyczace
wykonania i odbioru robét.

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi podstawg opracowania specyfikacji szczegdlowe;.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogo6lne, wspdlne dla
poszczegolnych grup robot objetych szczegdlowymi specyfikacjami technicznymi.

1.2.1. Zakres roboét

ST-01.00.00 Roboty przygotowawcze

ST-02.00.00 Roboty ziemne

ST-03.00.00 Betonowanie

ST-03.01.00 Betonowanie — zbrojenie

ST-03.02.00 Betonowanie - betonowanie konstrukcji

ST-03.03.00 Betonowanie metoda torkretowania

ST-04.00.00 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie

ST-05.00.00 Oswietlenie

1.3. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

Do Wykonawcy naleza nastepujace prace:

- transport, skladowanie materiatlow 1 wyrobow,

- usunigcie z terenu materialow z rozbiorek 1 odpadow,

- udzial w czynnosciach poprzedzajacych odbior robot,

- zapewnienie gwarancji (cze$ci i robocizna) w warunkach okreslonych w dokumentach ogdlnych
w tym gwarancji z tytutu dostawy, jezeli taka si¢ nalezy.

1.4. Okreslenia podstawowe

W niniejszej specyfikacji technicznej nie wystepuja pojecia 1 okreslenia nigdzie wczesniej nie
zdefiniowane.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, ST 1 poleceniami Inspektor nadzoru.

1.5.1. Przekazanie placu budowy

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy plac budowy na zasadach i w terminie okreslonym w
dokumentach Umowy o wykonanie robot, wskaze dostep do wody, energii elektrycznej i sposob
odprowadzenia $ciekow.

1.5.2. Organizacji robot
Przy budowie, oddawaniu do uzytku i utrzymaniu obiektow nalezy stosowaé si¢ do unormowan
zawartych w Ustawie z dnia 7 lipca 1994 ,,Prawo budowlane’’ w aktualnie obowigzujacej wersji.



1.5.3. Zgodnos¢é robot 7 dokumentacjg projektowq i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajacego
Wykonawcy stanowig cz¢s¢ Umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

Wszystkie wykonane roboty i1 dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacjg projektowa i ST.
Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow
i elementoéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty Iub roboty nie beda zgodne z dokumentacja projektowa lub ST i
wplynie to na niezadowalajacg jakos¢, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé si¢ do przepisOw i normatywdéw z zakresu ochrony
srodowiska na placu budowy i poza jego terenem.

W okresie trwania robot objetych zakresem umowy Wykonawca bedzie unikal szkodliwych
dziatan, szczeg6lnie w zakresie zanieczyszczen powietrza, wod gruntowych, nadmiernego hatasu i
innych szkodliwych dla §rodowiska i1 otoczenia czynnikow powodowanych dziatalno$cig przy
wykonywaniu robot budowlanych.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozaroweyj.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie b¢dg dopuszczone do uzycia.
Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddzialywania tych materiatow
na §rodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robdt ich
szkodliwoé¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy. Jezeli
Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami technicznymi, a
ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie s$rodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.5.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy.

W szczegbdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajagcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprz¢t i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypeklieniem wymagan okre§lonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i sg uwzglgdnione w cenie Umowne;.



1.5.8. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej 1 samorzadowej, ktére sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bgdzie w peini
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1. Wymagania ogolne dotyczace wlasciwosci materialow i wyrobow

Do wykonania robot okreslonych w pkt 1.2.1. moga by¢ stosowane wytgcznie materiaty i wyroby
budowlane dopuszczone do obrotu i powszechnego lub jednostkowego stosowania w
budownictwie, o wiasciwosciach uzytkowych umozliwiajacych prawidtowo zaprojektowanym i
wykonanym obiektom budowlanym spelnienie wymagan podstawowych, okreslonych w art. 5 ust.
1 pkt.1 ustawy Prawo budowlane.

Zastosowane materialy i wyroby powinny by¢ zgodne z wymaganiami okreSlonymi w
szczegotowych specyfikacjach technicznych.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegotowe informacje o zrédle produkcji, zakupu
wyrobow budowlanych i1 urzadzen przewidzianych do realizacji rob6t, posiadajacych odpowiednie
oznakowanie, aprobaty techniczne, certyfikat na znak bezpieczenstwa, certyfikat zgodnosci,
deklaracje zgodnosci z Polska Norma a takze inne prawnie okreslone dokumenty.

Dokumenty stanowigce podstawe wykonania robot a takze o$wiadczeni dotyczace wyrobow
budowlanych jednostkowo zastosowanych w obiekcie budowlanym, Kierownik budowy ma
obowigzek przechowywaé przez okres wykonywania rob6t budowlanych bedacych przedmiotem
zamédwienia.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce niezwlocznie usunigte z
placu budowy. W uzasadnionych przypadkach w uzgodnieniu z projektantem oraz Inspektorem
nadzoru Wykonawca moze otrzymaé zezwolenie na uzycie materialtdow nie odpowiadajacych
wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej oraz ST ale cena tych materiatdw musi ulec
Zmianie.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z poniesieniem odpowiedzialnosci technicznej i kosztowe;.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos$¢ 1 wtasciwos¢ do robot
1 byly dostgpne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiatow bedg zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru, lub poza placem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialtu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to
wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru.



3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i1 narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow
Umowy, zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwos$ci przewozonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okres§lonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym
Umowa.

Do ruchu na drogach publicznych przy transporcie materiatow lub sprzetu, pojazdy beda speiniaé
wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na
osie 1 innych parametrow technlcznych Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom
dopuszczalnych obcigzen na osie nie moga by¢ dopuszczone do ruchu

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
5.1. Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jakos$é
zastosowanych materiatdéw 1 wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z wymaganiami ST, Programu
Zapewnienia Jakosci (PZJ), projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
Decyzje Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow 1 elementow robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach Umowy, ST, a takze w normach i
wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz W Czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jako$ci materiatdéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli. Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny,
aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z Umowa.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. wlasciwe dokumenty wymagane przez Ustawe o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia
2004 (Dz.U.04.92.881) [8] z pdzniejszymi zmianami lub przez inne przepisy obowigzujgce w
czasie stosowania danych wyrobow.

2. dokumenty wymagane przez dokumentacje projektowa.

3. dokumenty wymagane przez ST.



W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajagce w sposob jednoznaczny jej cechy.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spelniaja tych wymagan bgda odrzucone z zastrzezeniem pkt 2.4,
niniejszej OST.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
7.1. Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru robét

Przedmiar robdt zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r.
powinien zawiera¢ zestawienie przewidzianych do wykonania rob6t podstawowych w kolejnosci
technologicznej ich wykonania wraz z ich szczegélowym opisem lub wskazaniem podstaw
ustalajacych szczegdtowy opis oraz wskazaniem wlasciwych specyfikacji technicznych wykonania
1 odbioru robot budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem ilo$ci jednostek przedmiarowych robot
podstawowych.

Obmiar robot dotyczy umoéw z wynagrodzeniem kosztorysowym Wykonawcy.

Obmiar robot bedzie okreslat faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robot lub
gdzie indziej] w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robét. Btedne
dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagang do celu miesigcznej
platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w Kontrakcie.

7.2. Zasady okreslania iloSci robot i materialow

Zasady okreslania obmiaréw robot 1 materialdw zgodnie z zasadami okreslonymi w KNR
wlasciwych dla danych rodzajow robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi cz¢sciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.3. Odbior czesciowy i odbidr etapowy

8.3.1. Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru czesciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad stosowanych przy odbiorze ostatecznym robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru inwestorskiego przy udziale Projektanta.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilo$ci, jakosci 1 wartosci.

Odbioru ostatecznego robdt dokona Inspektor nadzoru przy udziale Zamawiajacego, Projektanta i
Wykonawcy. Inspektor nadzoru odbierajac roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie
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przedtozonych dokumentéow, wynikoéw badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci
wykonania rob6t z dokumentacjg projektowa i ST.

Wszystkie zarzadzone przez Inspektora nadzoru roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i1 robot uzupetniajacych wyznaczy Inspektor nadzoru.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym i rekojmi.

Odbioér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa ptatnos$ci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowsa

ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla robdt wycenionych ryczaltowo podstawag platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez

Wykonawce 1 przyjeta przez Zamawiajacego.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczaltowe bedzie uwzgledniaé

wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty

w ST i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robot beda obejmowac:

— robocizng bezposrednig wraz z narzutami,

— warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

— wartos$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki Umowy i wymagania ogolne OST

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw Umowy 1 wymagan ogolnych zawartych w
niniejszej OST obejmuje wszystkie warunki okreslone w wymienionych. dokumentach, a nie
wyszczegdlnione w kosztorysie.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U. z 2006r. Nr 207, poz. 1117 i 1118)
Ustawa z dnia 21 marca 1985r. o drogach publicznych (Dz.U. z 2000r.Nr 71, poz. 838 z
pdzniejszymi zmianami)

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002r. w sprawie dziennika budowy

montazu i rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy 1 ochrony zdrowia (Dz.U. z 2002r.Nr 108, poz. 953).

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa pracy i
higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz.U. z 2003r.Nr 47, poz. 401).

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia. (Dz. U. 120, poz. 1126),,Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-
montazowych” Arkady, Warszawa 1997

5. Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 (Dz.U.04.92.881).
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ST —-01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z robotami przygotowawczymi w ramach projektu: ROZBUDOWA
SKATEPARKU W PARKU KOPERNIKA W GORZOWIE WIELKOPOLSKIM

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument pod Zamoéwienie Publiczne
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt . 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia 1 nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej SST s3 zgodne
Z obowigzujacymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

Roboty rozbiérkowe — roboty budowlane majace na celu demontaz elementow wchodzacych
w sktad istniejacego obiektu budowlanego.

Odpady — kazda substancja lub przedmiot, ktorych posiadacz pozbywa si¢, zamierza pozby¢ lub do
ich pozbycia jest obowigzany.

1.4. ZaKkres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej obejmuja wszystkie czynnosci
umozliwiajace 1 majace na celu wykonanie robot rozbiérkowych nastepujacych elementéw w nizej
wymienionych zakresach:

e Rozbiorki istniejacych nawierzchni

Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogélne wymagania dotyczace robdt podano w
ST-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-00.00.00
»Wymagania og6élne”.

3. SPRZET

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00.00 Wymagania ogélne. Roboty zwigzane
z rozbiorka beda wykonywane recznie i mechanicznie.

Caly sprzet potrzebny na placu budowy zostanie dostarczony przez Wykonawce, wiacznie
Z ewentualnymi rusztowaniami, podnosnikami i1 oswietleniem. Wykonawca powinien postugiwac
si¢ sprzetem zapewniajagcym spelnienie wymogow jakosciowych, ilosciowych 1 wymogow
bezpieczenstwa. Zastosowany przy prowadzeniu robot sprzet nie moze powodowac uszkodzen
pozostatych, nierozbieranych elementow.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na srodowisko i jako$¢ wykonywanych robot.
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Przypomina si¢ o ograniczeniach w stosowaniu urzadzen o wysokim poziomie hatasu. Urzadzenia
takie, jak hydrauliczne mtoty do kruszenia, moga by¢ uzywane tylko przy spetnieniu okreslonych
warunkow.

Sprzet 1 narzedzia zmechanizowane powinny by¢ montowane, eksploatowane i1 obstugiwane
zgodnie z instrukcjg producenta oraz spelnia¢ wymagania okreslone w przepisach dotyczacych
systemu oceny zgodnosci. Powinny by¢ utrzymywane w stanie zapewniajagcym ich sprawne
dziatanie, stosowane do prac, do jakich zostaly przeznaczone i obstugiwane przez przeszkolone
osoby.

4. TRANSPORT
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonanych robdt 1 wtasciwosci przewozonych materiatow

Zatadunek, transport jak i wyladunek materialéw z rozbiorek musi odbywa ¢ si¢ z zachowaniem
wszelkich $§rodkow ostroznosci 1 bezpieczenstwa ludzi pracujacych przy robotach rozbiérkowych.
Nalezy zwroci¢ szczegblna uwage na zabezpieczenie wszystkich elementéw o ostrych
krawedziach, mogacych powodowac uszkodzenie ciala.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robdt rozbiorkowych nalezy:,
e miejsce prac oznakowac¢ zgodnie z wymogami BHP,

e zapozna¢ pracownikéw z programem rozbidrki 1 poinstruowaé o bezpiecznym sposobie jej
wykonania.

5.3. Zabezpieczenie placu budowy

Przed przystapieniem do robodt rozbiorkowych, Generalny Wykonawca winien ustawi¢ niezbgdne
zabezpieczenia w miejscach przewidzianych w planie zagospodarowania placu budowy. Teren
rozbidrki nalezy ogrodzi¢ w sposob uniemozliwiajgcym przedostanie si¢ 0sob nieupowaznionych w
obreb prac rozbidrkowych 1 oznakowac tablicami ostrzegawczymi. Generalny Wykonawca
odpowiada za bezpieczenstwo dobr i 0séb.

Odpowiada tez za utrzymanie czystosci oraz za pyly zanieczyszczajace srodowisko.

Wszelkie inne postanowienia, ktére Wykonawca uzna z a przydatne, b¢edg podejmowane w
uzgodnieniu ze stuzbami BHP, Architektem i Inwestorem.

5.4. Roboty rozbiorkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. (Dz. U.
Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych.

Elementy betonowe, zelbetowe, nawierzchnie rozebrac recznie lub mechanicznie.

Na czas prowadzenia prac rozbiérkowych nalezy przygotowa¢ tymczasowe stanowisko gruzu, stali
oraz innych materiatéw. Materiaty z rozbiorki powinny by¢ sktadowane w miejscu wyrownanym
do poziomu.. Materiaty pylace i inne, ktore moze rozwiewa¢ wiatr nalezy przykry¢ plandekami lub
siatka.

Przy sktadowaniu materialéw z rozbidrki odleglo$¢ stosow nie powinna by¢ mniejsza niz:
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e 0,75m — od ogrodzenia i zabudowan,
e 5,00m — od statego stanowiska pracy.
Miedzy stosami, pryzmami lub pojedynczymi elementami nalezy pozostawi¢ przejscia o szerokosci
co najmniej 1 m oraz przejazdy o szerokosci odpowiadajgcej gabarytowi naladowanych §rodkow
transportowych i powigkszone;j:
e 2m przy ruchu jednokierunkowym i o 3 m przy ruchu dwukierunkowym s$rodkow
poruszanych silag mechaniczna,
e 0,6 m przy ruchu jednokierunkowym oraz o 0,9 m przy ruchu dwukierunkowym srodkow
poruszanych przy pomocy sity ludzkie;j.
Elementy nadajace si¢ do odzysku w ramach inwestycji beda przechowywane w miejscu krytym.

5.5. Doprowadzenie placu budowy do porzadku

e Po zakonczeniu robot rozbiorkowych, Wykonawca winien oczysci¢ cata strefe objetg robotami
oraz tereny okoliczne.

e Wykonawca winien oczysci¢ obszary zewnetrzne oraz elewacje budynkéw, na ktérych osiadt
pyl wytworzony w trakcie robot rozbidorkowych.

e Wykonawca odpowiada za wszelkie szkody powstale z jego winy w budynkach i na
okolicznych terenach.

e 7 tego tytulu, Wykonawca ma obowigzek dokona¢ natychmiastowej naprawy na wlasny koszt
wszystkich szkod znanych w momencie odbioru robot.

5.6. Przechowywanie gruzu

Elementy do odzysku w ramach inwestycji bedg przechowywane w miejscu krytym.

5.7. Wywoz gruzu i innych elementow pochodzacych z rozbiorki

Gruz 1 inne elementy pochodzace z rozbiorek beda wywozone w miar¢ postepowania robot
rozbidrkowych. Gruz i inne elementy pochodzace z rozbidrek beda tadowane na samochody
cigzarowe dojezdzajace do obiektu na terenie budowy i wywozone na autoryzowane wysypiska.
Papa bedzie wywozona w miar¢ postepowania robot rozbidrkowych. Papa bedzie tadowana na
samochody cigzarowe dojezdzajace do obiektu na terenie budowy 1 wywozony na autoryzowane
wysypiska i utylizowana.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jako$ci robot podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogodlne.
Kontrola jakos$ci robot podlega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonania rob6t rozbiorkowych,
przeprowadzonych zgodnie ze specyfikacjami technicznymi oraz projektem budowlanym.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot okresla ilos¢ wykonanych robdt zgodnie z postanowieniami umowy,

Ilos¢ robot oblicza si ¢ wedlug sporzadzonych z natury pomiarow z uwzglednieniem wymagan
technicznych zawartych w niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej i projekcie
wykonawczym.

Jednostkami obmiarowymi dla rozbiorek jest 1 kpl. wykonanych robot rozbiorkowych
obejmujacych poszczegdlne elementy wymienione w pkt. 1.4. niniejszej specyfikacji.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne. Wszystkie roboty
podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych.
Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartoSci.
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9. PODSTAWA PEATNO SCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogolne.
Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebranych przez
Inspektora mierzone w jednostkach podanych w pkt. 7.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

a) Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997r. W sprawie ogdlnych
przepisOw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 129, poz. 844)

b) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiodrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszeni a zawierajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U. Nr 108, poz. 953)

€) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych. Dz. U. Nr 47, poz. 401 z dnia 19
marca 2003r)
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ST - 02.00.00 ROBOTY ZIEMNE

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania robodt
ziemnych, ktére zostang wykonane w ramach: ROZBUDOWA SKATEPARKU W PARKU
KOPERNIKA W GORZOWIE WIELKOPOLSKIM

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna. jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.5

1.3. Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza:
e wyznaczenie sytuacyjne i wysoko$ciowe punktow gldwnych, obsluga geodezyjna placu
e uzupehnienie osi dodatkowymi punktami
e wyznaczenie reperéw roboczych
e zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty
e mechaniczne zdj¢cie humusu
e mechaniczna rozbidrka nawierzchni asfaltowej wraz z warstwami podbudowy
e wywiezienie nadmiaru lub frakcji nie nadajacej si¢ do dalszego wbudowania
e Wyrownanie terenu
e Prace porzadkowe

Okreslenia podstawowe

Punkty gtowne — punkty zatamania osi elementow konstrukcyjnych obiektu, trasy sieci, chodnikow,
placy, punktow kierunkowych, poczatkowego oraz konicowego.

Warstwa humusu — warstwa ziemi ro$linnej urodzajnej, nadajacej si¢ do upraw rolnych.

Gilegbokos¢ wykopu — odlegtos¢ migdzy terenem a osig koryta gruntowego w wykopie, mierzona w
kierunku pionowym.

Odktad — miejsce sktadowania gruntow pozyskanych w czasie wykonywania wykopow. Roboty
ziemne — roboty ktorych rezultatem sg wykopy lub nasypy.

Wskaznik zageszczenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujgca stan zaggszczenia gruntu, badany
zgodnie z PN

Pozostate okreslenia podstawowe w niniejszej ST zgodne sa z odpowiednimi normami polskimi
I europejskimi oraz z ST—00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”

1.5. Wymagania ogélne dotyczace Robét

Ogo6lne wymagania dotyczace Robot podano w ST— 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”
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Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania prac oraz ich zgodno$¢ z
Dokumentacjg Techniczng, Specyfikacjg techniczna oraz poleceniami inspektora nadzoru.
Wykonawca bedzie wykonywal roboty zgodnie z przyjetymi do stosowania w Polsce normami,
instrukcjami i przepisami.

Wykonawca przedstawi Inwestorowi, Inspektorowi nadzoru do zaakceptowania harmonogram
robot, wykaz materiatdbw, urzadzen 1 technologii stosowanych przy wykonywaniu robot
okreslonych umowa.

2. Materialy
2.1. Wymagania ogolne
Ogodlne wymagania stawiane materiatom podano w ST— 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”
2.2. Wymagania szczegolowe

Materialy do wykonania robot pomiarowych:
o Paliki drewniane
e Shupki betonowe
e Farba chlorokauczukowa do oznaczania stupkoéw

Materiaty do zdjecia humusu — nie dotyczy.

Grunty 1 materialy nieprzydatne do zasypania wykopéw muszg by¢ wywiezione na odklad.
Zapewnienie terenéw na odklad nalezy do obowigzkéw Wykonawcy tacznie z pokryciem 100%
kosztow odkladu. Wymagane zaggszczenie podsypek, wymiany gruntu oaz zasypek fundamentow
do stopnia podanego w dokumentacji technicznej branzy konstrukcyjne;.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materialty musza by¢ zgodne z dokumentacja projektowa.
Materiaty dla ktorych normy PN 1 PB przewiduja posiadanie zaswiadczenia o jako$ci lub atestu,
muszg by¢ zaopatrzone przez producenta w taki dokument. Inne materiaty powinny by¢
wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Inspektora Nadzoru.

3. Sprzet
3.1. Wymagania ogodlne
Ogodlne wymagania stawiane sprzetowi podano w ST— 00.00.00 ,,Wymagania Ogo6lne”
3.2. Wymagania szczegoltowe

Roboty zwigzane ze stabilizacjg 1 oznaczeniem gtownych elementéw tras oraz roboczych punktow
wysokosciowych beda wykonane recznie.

Roboty pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz okresleniem wysoko$ciowym elementéw
wykonane beda specjalistycznym sprzgtem geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu robot —
teodolity, niwelatory, dalmierze, tyczki, taty, tasmy stalowe, itp.
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Stosowany sprzet powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru. Do
wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem humusu oraz rozbidrkg nawierzchni asfaltowej wraz
z podbudowami nalezy stosowac:

e Koparke wielonaczyniowg z wymiennym osprzetem, zebranie humusu z mozliwoscig
zatadunku na samochody

e Spycharka — zdjecie i spryzmowanie humusu

e Roéwniarka

e Samochody samowytadowcze — w przypadku wywozu humusu na odktad poza tern budowy

e lopaty, szpadle i inny sprz¢t do recznego wykonania robot ziemnych — w miejscach gdzie
prawidlowe wykonanie robdt sprzgtem zmechanizowanym nie jest mozliwe.

¢ Do wykonania wykopdéw oraz nasypéw Wykonawca winie posiadac:

e Koparko-tadowarke

e spycharke

e Samochody ci¢zarowe samowytadowcze

e Drobny sprzgt reczny — topaty, szpadle, itp. Sprzet do wykonania korytowania:

e Koparko-tadowarke

e Samochody ci¢zarowe samowytadowcze

e Spycharka gasienicowa

e Drobny sprzgt reczny — lopaty, szpadle, itp.

e Plyty wibracyjne lekkie — grubo$¢ warstwy zageszczanego gruntu 20 do 40cm

e Plyty wibracyjne cigzkie — grubo$¢ warstwy zageszczanego gruntu 30 do 60cm

e Drobny sprzet reczny — topaty, szpadle, itp.

4. Transport

4.1. Wymagania ogodlne

9999

Ogodlne wymagania stawiane transportowi podano w ST— 00.00.00 ,,Wymagania Ogo6lne™”.
4.2. Wymagania szczegolowe

Roboty pomiarowe — $rodki transportu oraz sposob transportowania materialtdow do wykonania
robot moze by¢ dowolny pod warunkiem zachowania zasad nie szkodzenia ani pogarszania jakosci
transportowanych materiatow.

Humus przeznaczony do dalszego wykorzystania nalezy przemieszcza¢ na pryzmy przy pomocy
rowniarek lub spycharek. Humus przeznaczony do wywiezienia nalezy przewozi¢ transportem
samochodowym. Wybdr $rodka transportu zalezy od odleglosci, warunkéw lokalnych
I przeznaczenia humusu.

Transport gruntu z wykopdw oraz materiatéw sypkich do wymiany gruntu odbywac si¢ bedzie
samochodami samowyladowczymi.

5. Wykonanie Roboét
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5.1. Ogolne warunki wykonania Robét

Ogolne warunki wykonania Robot podano w ST— 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”
5.2. Zasady wykonania Robot

Zasady wykonania prac pomiarowych:

e Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami
Gtoéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii

e Prace pomiarowe powinny by¢é wykonywane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

e Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rz¢dne okreslone w dokumentacji pokrywaja si¢ z
rzednymi w terenie, je§li Wykonawca stwierdzi rozbiezno$ci powinien o tym fakcie
powiadomi¢ Inspektora ktory podejmie wiasciwg decyzje w tym zakresie

e Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktéw pomiarowych 1 ich
oznaczen w trakcie trwania robot

e Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot nalezg do
obowigzkow Wykonawcy

e Punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty przy uzyciu palikow
drewnianych. Repery nalezy wykona¢ dla kazdego punktu charakterystycznego poza
granicami rob6ot zwigzanych z wykonanie obiektu. Jako repery robocze mona wykorzystaé
punkty stale na stabilnych istniejacych budynkach.

e Repery nalezy zaktada¢ w postaci stupkow betonowych lub stalowych osadzonych w
stabilnym gruncie bez mozliwosci osiadania.

e Tyczenie osi nalezy wykona¢ na podstawie dokumentacji projektowej oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Inwestora. O$§ powinna by¢ wyznaczona w punktach
gtownych 1 posrednich w odlegltosciach zaleznych od charakterystyki obiektu.

e Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi w stosunku do dokumentacji nie
powinno przekracza¢ 2cm. Rzedne niwelety nalezy wyznaczy¢ z doktadno$cia do 1cm.

e Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w calym okresie
prowadzenia robot. Naprawa uszkodzen wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania
skarp wykopu, ich podciecia lub innych odstepstw od dokumentacji obcigza Wykonawce ro-
bot ziemnych. Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypoéw powinny by¢ bezposred-
nio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odktad. Odspajanie i transport gruntéw przy-
datnych, przewidzianych do budowy nasypu sa dopuszczalne tylko wowczas, gdy w miejscu
wbudowania zapewniono prace sprzg¢tu gwarantujacego roztozenie i zageszczenie gruntu
zgodnie z wymogami dokumentacji i specyfikacji. O ile Inspektor zezwoli na czasowe skta-
dowanie gruntow nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

e Jezeli grunt jest zamarznigty nie nalezy odspaja¢ go do glebokosci okoto 0,5 m powyzej
projektowanych rzednych robot ziemnych.

J Wykonanie wykopoéw

o Roboty przygotowawcze

e Roboty przygotowawcze - odtworzenie osi trasy i punktow wysokosciowych nalezy
wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowg oraz z poleceniami Inspektora.
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e Przed rozpoczeciem robdt, wyznaczona zostanie trasa i punkty wysokosciowe wraz ze
wszystkimi zmianami, zatwierdzonymi przez Inspektora, Przed rozpoczg¢ciem robot
Wykonawca dokona obmiaru terenu po zdjeciu warstwy humusu.

Zdjecie warstwy humusu
Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie lub rgcznie w zalezno$ci od zaistniatej sytuacji na terenie
budowy. Przed rozpoczeciem do wszelkich prac ziemnych nalezy ustali¢ z wlasciwym organem
ochrony $rodowiska opracowanie dotyczace warunkéw postgpowania z uzyskanymi masami
ziemnymi.
Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane
przez Inspektora. Przed przystgpieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszczen. Nalezy usungé bloto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu nawilgoceniu.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza, ktére ma by¢ profilowane nalezy sprawdzié, czy

istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych
podtoza.

Zageszczenie

Warstwy kruszywa tamanego zagesci¢ do wskaznika zaggszczenia min. [s=0,98. Istniejacy grunt
pod projektowanymi warstwami nalezy zaggsci¢ osiagajac modut odksztalcenia E2 = min. 60 MPa

6. Kontrola jakosci Robét
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci Robét
Ogolne zasady kontroli jakosci Robdt podano w ST— 00.00.00 ,,Wymagania Ogodlne”
6.2. Zakres kontroli
Sprawdzenie robot pomiarowych:

e Osie nalezy sprawdza¢ na wszystkich zalamaniach

e Robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdza¢ niwelatorem na calej dlugosci
budowanego odcinka

e Nalezy sprawdzi¢ wysoko$¢ i polozenie punktow gtéwnych

e Kontrola zdjecia humusu polega na:

e Powierzchni zdjecia humusu

e Grubosci zdjetej warstwy

e Prawidtowosci spryzmowania

e Zaladunku i wywozu nadmiaru humusu Kontrola korytowania polega w szczegdlnosci na:

e Sprawdzeniu odspajania si¢ gruntu w sposob nie pogarszajacy ich wiasciwosci

¢ (Odwodnienie wykopoéw w czasie wykonywania robdt i po ich zakonczeniu

e Doktadnos¢ wykonania korytowania

7. Obmiar Robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru
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Ogolne zasady obmiaru podano w ST— 00.00.00 ,,Wymagania Og6lne”
[lo§¢ wykonanych Robot okresla si¢ na podstawie Dokumentacji Technicznej 1 pomiaru z natury.
7.2. Jednostka obmiaru

Jednostka obmiaru jest:
metr szeScienny [m3] dla robo6t ziemnych

8. Odbiory robot .
8.1. Ogolne zasady przejecia Robot
Ogolne zasady odbiorow podano w ST— 00.00.00 ,,Wymagania Ogélne”
8.2. Szczegolowe zasady odbioru.

Odbioér robot zwiagzanych z pomiarami nastgpuje na podstawie szkicow, dziennikow pomiarow
geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej.

9. Podstawa platnosci
9.1. Ogoélne zasady platnosci
Ogo6lne zasady platnosci podano w ST— 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”
9.2. Skladniki ceny
Cena Robot obejmuje:

e wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow gtownych, obstuga geodezyjna obiektu,
e uzupelnienie osi dodatkowymi punktami

e wyznaczenie reperéw roboczych

e zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty

e mechaniczne zdj¢cie humusu

e wywiezienie nadmiaru lub frakcji nie nadajacej si¢ do dalszego wbudowania

e Korytowanie pod nawierzchnie

e \Wykonanie nasypow

e Prace porzadkowe po robotach ziemnych

10. Przepisy zwiazane

a. PN-87/02251 Geodezja. Osnowy geodezyjne. Terminologia. PN-N-99310:2000 Geodezja.
Pomiary realizacyjne. Terminologia. Instrukcja techniczna 0-1. Ogodlne zasady
wykonywania prac geodezyjnych. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma
GUGIK 1978. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna GUGIK 1983.
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Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. GUGIK 1979. Instrukcja
techniczna G-3,2. Pomiary realizacyjne GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-3,1. Pomiary realizacyjne GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe GUGiK 1979.

. Ustawa o odpadach z dnia 27 kwietnia 2001r, z p6zniejszymi zmianami obowigzujacymi na
dzien wykonania Robot.

PN-68/B-06050 — Roboty ziemne w budownictwie. Wymagania w zakresie wykonywania i
badania przy odbiorze.

PN-88/B-04481 — Ocena zaggszczenia gruntu w robotach ziemnych. PN-88/B-04481 —
Grunty budowlane. Badanie probek gruntoéw. PN-74/B-04452 — Grunty budowlane. Badania
polowe.

. PN-77/8931-12 — Badania zaggszczenia gruntow w robotach ziemnych. PN-86/B-02480 —
Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntow.
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ST-03.00.00 BETONOWANIE
ST-03.01.00 BETONOWANIE — ZBROJENIE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
zbrojenia betonu w konstrukcjach zelbetowych wykonywanych na mokro w ramach realizacja
zadania ROZBUDOWA SKATEPARKU W PARKU KOPERNIKA W GORZOWIE
WIELKOPOLSKIM

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

Odstgpstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w
przypadkach matych prostych robdt i konstrukcji drugorzednych o niewielkim znaczeniu, dla
ktorych istnieje pewnosé, ze podstawowe wymagania bedg spelnione przy zastosowaniu metod
wykonania na podstawie do§wiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;.

1.3. Zakres robdt objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji maja zastosowanie przy wykonywaniu zbrojenia
konstrukcji.
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci majace na celu wykonanie
robot zwigzanych z:
-wykonanie szalunkow metodag CNC
-przygotowaniem zbrojenia
- montazem zbrojenia
- kontrolg jakos$ci robot 1 materiatow.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.4.1. Prety stalowe wiotkie - prety stalowe o przekroju kotowym zebrowane o $rednicy do 40 mm,
1.4.2. Zbrojenie niespr¢zajace - zbrojenie konstrukcji betonowej niewprowadzajace do niej
naprezen w sposob czynny.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora nadzoru. Ogélne wymagania dotyczace robdt podano w
ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Ogoblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania 1 skladowania podano w kod
45000000 ,,Wymagania og6lne" pkt 2.

2.1. Stal zbrojeniowa

2.1.1. Asortyment stali zbrojeniowej

Do zbrojenia konstrukcji zelbetowych pretami wiotkimi w obiektach budowlanych objetych
zakresem kontraktu stosuje si¢ stal klas i gatunkow wg dokumentacji projektowej: AIIIN, gatunku
BSt500S.

2.1.2. Wlasciwosci mechaniczne i technologiczne stali zbrojeniowej

a) prety okragle zebrowane ze stali gatunku BSt500S o nastgpujacych parametrach:
— Srednica preta w mm 8do 12

— Granica plastyczno$ci Re( min) w MPa 500

—  Wytrzymalo$¢ na rozcigganie Rmin( min) w MPa 550
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—  Wytrzymalo$¢ charakterystyczna w Mpa 490
—  Wytrzymalo$¢ obliczeniowa w MP 375
—  Wydhuzenie ( min) w % 10

— Zginanie do kata 60°

brak pgkniec i rys w ztgczu

pre;ty gladkie okragle ze stali gatunku StOS -b wg normy PN-H-84023 o nastepujacych parametrach:

Srednica preta w mm 5,5do 40
— Granica plastycznosci Re( min) w MPa 220
—  Wytrzymatos$¢ na rozcigganie Rmin( min) w MPa 310
—  Wytrzymatos$¢ charakterystyczna w Mpa 240

—  Wydhuzenie ( min) w % 22
— Zginanie do kata 180° brak peknieé i rys w zlgczu

Powierzchnia walcowki 1 pretdw powinna by¢ bez peknigé, pecherzy i naderwan. Na powierzchni
czolowej pretow niedopuszczalne sg jamy usadowe, rozwarstwienia, pgknigcia widoczne gotym
okiem.

2.1.3. Wymagania przy odbiorze

a) prety stalowe do zbrojenia betonu powinny odpowiada¢ wymaganiom aktualnych norm.

b) przeznaczona do odbioru na budowie partia pretdow musi by¢ zaopatrzona w atest.

2.2. Drut montazowy

Do montazu pretow zbrojenia nalezy uzywaé wyzarzonego drutu stalowego, tzw. wigzatkowego.

2.3. Podkladki dystansowe
Dopuszcza si¢ stosowanie stabilizatorow 1 podktadek dystansowych wytacznie z betonu. Podktadki
dystansowe muszg by¢ przymocowane do pretow.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

3.1.Sprzet uzywany przy przygotowaniu 1 montazu zbrojenia wiotkiego w konstrukcjach
budowlanych powinien spelnia¢ wymagania obowigzujace w budownictwie ogélnym.

3.2. W szczeg6lnosci wszystkie rodzaje sprzetu, jak: gietarki, prosciarki, zgrzewarki, spawarki
powinny by¢ sprawne oraz posiada¢ fabryczng gwarancj¢ i instrukcj¢ obstugi. Sprzet powinien
spetnia¢ wymagania BHP, jak przyktadowo ostony zgbatych i pasowych urzadzen mechanicznych.
3.3. Miejsca lub elementy szczegdlnie niebezpieczne dla obshugi powinny by¢ specjalnie
0znhaczone.

3.4. Sprzet ten powinien podlega¢ kontroli osoby odpowiedzialnej za BHP na budowie. Osoby
obstugujace sprzet powinny by¢ odpowiednio przeszkolone.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Prety do zbrojenia powinny by¢ przewozone odpowiednimi $rodkami transportu, w sposob
zapewniajacy unikniecie trwatych odksztatcen oraz zgodnie z przepisami BHP 1 ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogo6lne zasady wykonania robot podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

5.1. Organizacja robot

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru harmonogram robot.

5.2. Przygotowanie zbrojenia

5.2.1. Przygotowanie, montaz i odbior zbrojenia powinien odpowiada¢ wymaganiom aktualnych
warunkow technicznych, a klasy i gatunki stali winny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa.
5.2.2. Czyszczenie pretow
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a) prety przed ich uzyciem do zbrojenia konstrukcji nalezy oczysci¢ z zendry, luznych ptatkow
rdzy, kurzu 1 btota.

b) prety zbrojenia zattuszczone lub zabrudzone farbg olejng mozna opala¢ lampami benzynowymi
lub czysci¢ preparatami rozpuszczajagcymi thuszcze.

c) stal narazong na cho¢by chwilowe dzialanie stonej wody nalezy zmy¢ woda stodka.

c) stal pokrytg tuszczacy si¢ rdza i zablocong oczyszcza si¢ szczotkami drucianymi r¢cznie lub
mechanicznie badz tez przez piaskowanie. Po oczyszczeniu nalezy sprawdzi¢ wymiary
przekroju poprzecznego pretow.

¢) Mozliwe sg rowniez inne sposoby czyszczenia stali zbrojeniowej akceptowane przez Inspektora
nadzoru.

5.2.3. Prostowanie pretow

Dopuszcza si¢ prostowanie pretdow za pomocg kluczy, mtotkow, $cianek. Dopuszczalna wielkosé
miejscowego odchylenia od linii prostej wynosi 4 mm.

5.2.4. Cigcie pretow zbrojeniowych

Cigcie pretow nalezy wykonywacé przy maksymalnym wykorzystaniu materiatu. Wskazane jest
sporzadzenie w tym celu planu cigcia. Cigcia przeprowadza si¢ przy uzyciu mechanicznych nozy.
Dopuszcza si¢ rowniez ciecie palnikiem acetylenowym.

5.2.5. Odgiecia pretdéw, haki

a) minimalne $rednice trzpieni uzywanych przy wykonywaniu hakow zbrojenia podaje PN-EN
1992. Na zimno na budowie mozna wykonywa¢ odgigcia pretéw o srednicy d < 12 mm. Prety o
srednicy d > 12 mm powinny by¢ odginane z kontrolowanym podgrzewaniem.

b) w miejscach zagi¢¢ i zataman elementéw konstrukcji, w ktorych zagieciu ulegaja jednoczesnie
wszystkie prety zbrojenia rozcigganego, nalezy stosowac srednice zagi¢cia rowng co najmniej 20d.

c) wewnetrzna $rednica odgigcia strzemion i1 prgtow montazowych powinna spelnia¢ warunki
podane dla hakoéw. Przy odbiorze hakow i odgie¢ pretéw nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na ich
zewngtrzng strong. Niedopuszczalne sg tam peknigcia powstate podczas wyginania.

5.3. Montaz zbrojenia

5.3.1. Deskowanie szalunki

Wszystkie wzorniki, szalunki do elementow tukowych oraz sciggaczki muszg by¢ wykonane na
maszynach CNC dla uzyskania jak najmniejszych odchylen od docelowych gabarytow elementow.
5.3.2. Wymagania ogélne

a) uklad zbrojenia w konstrukcji musi umozliwia¢ jego dokladne otoczenie przez jednorodny
beton. Po ulozeniu zbrojenia w Sszalunku rozmieszczenie pretow wzgledem siebie i wzgledem
szalunki nie moze ulec zmianie. W konstrukcje mozna wbudowaé stal pokryta co najwyzej
nalotem nieluszczacej si¢ rdzy.

b) nie mozna wbudowac¢ stali zatluszczonej smarami lub innymi $rodkami chemicznymi,
zabrudzonej farbami, zabloconej i oblodzonej, stali, ktora byla wystawiona na dziatanie stonej
wody.

¢) minimalna grubo$¢ otuliny zewngtrznej w $Swietle pretdéw i1 powierzchni przekroju elementu
zelbetowego powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa

5.3.3. Montowanie zbrojenia

a) prety zbrojenia nalezy taczy¢ w sposob okreslony w dokumentacji projektowe;.

b) skrzyzowania pretow nalezy wigzaé¢ drutem wigzatkowym, zgrzewac lub taczy¢ tzw. stupkami
dystansowymi. Drut wigzatkowy, wyzarzony o $rednicy 1 mm, uzywa si¢ do taczenia pretow o
Srednicy do 12 mm, przy $rednicach wigkszych nalezy stosowa¢ drut o $rednicy 1,5 mm.
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c) w szkieletach zbrojenia belek i1 stupéw nalezy taczy¢ wszystkie skrzyzowania pretow naroznych
ze strzemionami, a pozostatych pretow - na przemian.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Kontrola jako$ci robot wykonania zbrojenia polega na sprawdzeniu zgodno$ci z dokumentacja
projektowg oraz podanymi powyzej wymaganiami. Zbrojenie podlega odbiorowi przed
betonowaniem.

6.2. Przy odbiorze stali dostarczonej na budowe nalezy przeprowadzi¢ nastepujace badania:
e sprawdzenie zgodnosci przywieszek z zamdowieniem,

sprawdzenie stanu powierzchni

e proba rozciggania wg normy PN-EN 10002-1,

proba zginania na zimno.

6.3. Do badania nalezy pobra¢ minimum 3 probki z kazdego kregu lub wigzki

- probki nalezy pobraé z r6znych miejsc kregu.

- jako$¢ pretow nalezy oceni¢ pozytywnie, jezeli wszystkie badania odbiorcze dadza wynik
pozytywny.

- dopuszczalne tolerancje wymiarow w zakresie cigcia, gigcia i rozmieszczenia zbrojenia podano
ponize;j.

6.4. Usytuowanie pretow:

- otulenie wkladek wedlug projektu zwigkszone maksymalnie 5 mm, nie przewiduje si¢
zmniejszenia grubosci otuliny,

- rozstaw pretow w Swietle: 10 mm,

- odstep od czota elementu lub konstrukeji: £10 mm, - - dlugo$¢ preta

mig¢dzy odgieciami: £10 mm, miejscowe wykrzywienie: +5 mm.

6.5. Niezaleznie od tolerancji podanych powyzej obowigzuja nastgpujace wymagania:
- dopuszczalne odchylenie strzemion od linii prostopadtej do zbrojenia glownego nie powinno
przekracza¢ 3%,

- liczba uszkodzonych skrzyzowan na jednym precie nie moze przekraczaé 25% ogolnej ich liczby
na tym precie,

- roznica w rozstawie miedzy pretami gtdéwnymi nie powinna przekracza¢ +0,5 cm, réznice w
rozstawie strzemion nie powinny przekracza¢ £2 cm.

6.6. Szalunki CNC:
Wszystkie wzorniki, szalunki do elementow tukowych oraz $ciggaczki musza by¢ wykonane na
maszynach CNC dla uzyskania jak najmniejszych odchylen od docelowych gabarytéw elementdw:
e Wszystkie promienie nie mogg zmieni¢ si¢ bardziej niz 20mm od okreslonego wymiaru.
e Otwory na ptytach w linii poziomej muszg by¢ w odstepach minimum 450mm.

e Przestrzenie otwor6w na krawedziach arkusza plyt musza by¢ w odstepach minimum
250mm.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7. Przedmiar robot
oraz obmiar robot nie jest wymagany ze wzgledu na ryczaltowy charakter rozliczania.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
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8.1. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i ST
Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg i ST oraz pisemnymi
poleceniami Inspektora nadzoru.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

8.2.1. Dokumenty i dane

a) podstawg odbioru robodt zanikajacych lub ulegajacych zakryciu sg:

- pisemne stwierdzenie Inspektora nadzoru w dzienniku budowy o wykonaniu robdt zgodnie z
dokumentacjg projektowa 1 ST,

- inne pisemne stwierdzenia Inspektora nadzoru o wykonaniu robot.

8.2.2. Zakres robot

Zakres robdt zanikajacych lub ulegajacych zakryciu okreslajg pisemne stwierdzenia inspektora

nadzoru lub inne potwierdzone przez niego dokumenty.

8.3. Odbidr koncowy
8.3.1 Odbior koncowy odbywa si¢ po pisemnym stwierdzeniu przez Inspektora nadzoru w

dzienniku budowy zakonczenia robdt zbrojarskich i pisemnego zezwolenia Inspektora nadzoru na
rozpoczecie betonowania elementow, ktorych zbrojenie podlega odbiorowi.

8.3.2. Odbiér powinien polegaé na sprawdzeniu:

e zgodno$ci wykonania zbrojenia z dokumentacja projektowa,
e zgodnos$ci z dokumentacja projektowa liczby pretow w poszczegodlnych przekrojach,
e rozstawu strzemion,
e prawidlowosci wykonania hakéw, ztacz i1 dlugosci zakotwien pretow, -
zachowania wymaganej projektem otuliny zbrojenia.
e odchytki wymiarow wewngtrznych deskowan (przekrojow betonowych):
—0,5% wysokosci, lecz nie wigcej niz + 2 cm,
— 0,2% grubosci (szerokosci), lecz nie wiecej niz 0,5 cm.
e odchylenie deskowan od prostoliniowosci lub od plaszczyzny o 0,1%,
e Ugiecie dopuszczalne szalunkéw, deskowan nie moze przekracza¢ L/400.
e Wszystkie promienie nie mogg zmieni€ si¢ bardziej niz 20mm od okreslonego wymiaru.
e Otwory na ptytach w linii poziomej muszg by¢ w odstepach minimum 450mm.

e Przestrzenie otworow na krawedziach arkusza ptyt musza by¢ w odstepach minimum
250mm.

8.3.3. Do odbioru rob6t maja zastosowanie postanowienia zawarte w ST-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne”’pkt 9.9.1. Wynagrodzenie ryczattowe obejmuje:
- zapewnienie niezbednych czynnikéw produkcji,
- wykonanie szalunkéw metodg CNC,
- oczyszczenie i wyprostowanie, wygigcie, przycinanie pretow stalowych,
- laczenie pretow, w tym spawane ,,na styk" lub ,,na zaktad",
- montaz zbrojenia przy uzyciu drutu wigzatkowego w deskowaniu zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 niniejszg ST,
- wykonanie badan i pomiarow,
- oczyszczenie terenu robdt z odpadow zbrojenia, stanowigcych wilasnos¢ Wykonawcy 1
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usunigcie ich poza teren budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
PN-1SO 6935-1 Stal do zbrojenia betonu. Prety gladkie

PN-ISO 6935-1 Stal do zbrojenia betonu. Prety gltadkie. Dodatkowe wymagania
PN-ISO 6935-2 Stal do zbrojenia betonu

IDT-1SO 6935-2 Prety zebrowe

PN-1SO 6935-2 Stal do zbrojenia betonu. Prety zebrowane

PN-EN 10002-1 Metale: Proba rozciggania. Metoda badania w temperaturze
otoczenia.

10.2. Inne dokumenty i instrukcje
Instrukcje Instytutu Techniki Budowlanej:
- Instrukcja zabezpieczenia przed korozja konstrukcji, - Warunki

wykonania i odbioru rob6t budowlanych.
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ST-03.02.00 BETONOWANIE - BETONOWANIE KONSTRUKCJI

1 WSTEP.

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegdétowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych z betonowaniem dla zadania: ROZBUDOWA
SKATEPARKU W PARKU KOPERNIKA W GORZOWIE WIELKOPOLSKIM

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Wymagania ogdlne nalezy rozumie¢ i stosowaé w powigzaniu ze Specyfikacjami Technicznymi dla
poszczeg6lnych rodzajéw robot.

1.3.Zakres robot objetych Szczegélowa Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja dotyczy zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonywaniem konstrukcji
betonowych 1 Zzelbetowych. Specyfikacja dotyczy wszystkich czynnos$ci majacych na celu
wykonanie robot zwigzanych z:

— przygotowaniem mieszanki betonowej dla ptyty skateparku,
— wykonaniem deskowan wraz z usztywnieniem,
— uktadaniem i zaggszczaniem mieszanki betonowe;j,

— pielegnacja betonu.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora.

2. MATERIALY.

2.1. Skladniki mieszanki betonowe;j.

2.1.1. Cement

2.1.1.1.Rodzaje cementu
Do wykonania betonéw kalsy C30/37 hydrotechniczny W8, mrozoodporno$¢ F150
powinien by¢ stosowany cement portlandzki CEM I (bez dodatkéw), niskoalkaliczny,

klasy 42,5 N spelniajacy wymagania PN-EN 197-1

2.1.1.2. Swiadectwo jako$ci cementu
Kazda partia wysytanego cementu powinna by¢ zaopatrzona w sygnatur¢ odbiorczg
kontroli jako$ci zgodnie z PN-EN 197-2.

2.1.2. Kruszywo.
Kruszywo do betonu powinno charakteryzowaé si¢ staloScig cech fizycznych 1
jednorodnoscig uziarnienia pozwalajgcg na wykonanie partii betonu o stalej jakosci.

Poszczegolne rodzaje i frakcje kruszywa musza by¢ na placu oddzielnie sktadowane, na
umocnionym i czystym podtozu w sposob uniemozliwiajacy mieszanie si¢.

28



Kruszywa grube powinny spetnia¢c wymagania norm PN-EN 932 oraz PN-EN 933. W
kruszywie grubym nie dopuszcza si¢ grudek gliny. W kruszywie grubszym zawarto$¢
podziarna nie powinna przekracza¢ 5%, a nadziarna 10%. Ziarna kruszywa nie powinny
by¢ wieksze niz:

— 1/3 najmniejszego wymiaru przekroju poprzecznego elementu betonowego,

— 3/4 odleglosci w $wietle miedzy pretami zbrojenia, lezacymi w jednej plaszczyznie
prostopadtej do kierunku betonowania.

Do betonow nalezy stosowaé wytacznie grysy granitowe lub bazaltowe marki 50, o
maksymalnym wymiarze ziarna 16 mm.

Stosowanie grysow z innych skat dopuszcza si¢ pod warunkiem, ze zostaty one zbadane
w placowce badawczej wskazanej przez zamawiajacego, a wyniki badan spelniajg
wymagania dotyczace grysow granitowych i bazaltowych.

2.1.3. Woda.
Do przygotowania mieszanki betonowej i skrapiania podiloza stosowa¢ mozna wodg¢
odpowiadajacg wymaganiom normy PN-EN 1008-1 ,,Woda zarobowa do betonu.

Niedozwolone jest uzycie wod Sciekowych, kanalizacyjnych, bagiennych oraz wod
zawierajacych tluszcze organiczne, oleje i mul.

2.2.Wymagania do betonu konstrukcyjnego uzytego do wykonania konstrukcji zelbetowych.
Beton (C30/37) do wykonywania ptyty zelbetowej skateparku:.

Wymagania co do szczelno$ci i mrozoodpornosci wg PN-EN 206-1:2003. tj.

W8 - wodoodpornos¢

F150 - mrozoodpornos¢

C30/37 — klasa betonu
2.3.Wymagania do impregnacji betonu

Stosowa¢ impregnat do nawierzchni betonowych o nastgpujacych parametrach lub
zblizonych (odchytki na poziomie +/- 5%)
- Stan skupienia — ciecz
Kolor — mleczny lub przezroczysty
Gesto$¢ —0,9-1,1 kg/L
Zuzycie — 0,1-0,2 I/m?

3. SPRZET.

Roboty betoniarskie mozna wykonywaé przy uzyciu dowolnego sprzetu. Mieszanie skladnikow
winno si¢ odbywac wytacznie w betoniarkach o wymuszonym dziataniu (zabrania si¢ stosowania
mieszarek wolnospadowych).

Do podawania mieszanek nalezy stosowac¢ pojemniki lub pompy przystosowane do podawania
mieszanek plastycznych. Do zaggszczania mieszanki betonowej nalezy stosowac:

przy zageszczaniu wgtebnym - wibratory z bulawami o $rednicy nie wigkszej
niz 0,65 odlegtos$ci migdzy pretami zbrojenia lezacymi w plaszezyznie
poziomej, o czestotliwosci 6000 drgan/minute,
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przy zageszczaniu powierzchniowym (do wyrownania powierzchni) - stosowaé
faty wibracyjne charakteryzujace si¢ jednakowymi drganiami na catej dlugosci.
Do zacierania nawierzchni betonowej stosowac zacieraczki mechaniczne.

4. TRANSPORT.

4.1. Transport, podawanie i ukladanie mieszanki betonowej.

Mieszanki betonowe moga by¢ transportowane mieszalnikami samochodowymi (tzw.
"gruszkami"). Ilo§¢ "gruszek" nalezy dobrac tak, aby zapewni¢ wymagang szybko$¢ betonowania
z uwzglednieniem odleglosci dowozu, czasu twardnienia betonu oraz koniecznej rezerwy w
przypadku awarii samochodu.

4.2. Czas transportu i wbudowania.
Czas transportu i wbudowania mieszanki nie powinien by¢ dhuzszy niz:

90 minut przy temperaturze otoczenia +15°C
70 minut przy temperaturze otoczenia +20°C
30 minut przy temperaturze otoczenia +30°C

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1.Zalecenia ogolne.
Roboty betoniarskie musza by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami norm PN-
EN 206-1:2003 i PN-63/B-06251.
Betonowanie mozna rozpocza¢ po uzyskaniu zezwolenia Inzyniera
potwierdzonego wpisem do dziennika budowy
Pod ptyte skateparku i elementy przeszkdd betonowych lane na miejscu nalezy wykonaé
warstwy podbudowy (od gory):

- podbudowa zasadnicza z kruszywa tamanego 0/31,5mm stabilizowana mechanicznie,
- podbudowa zasadnicza z kruszywa tamanego 31,5/63mm stabilizowana mechanicznie,

Warstwy kruszywa tamanego zagesci¢ do wskaznika zaggszczenia [s=0,98. Istniejacy grunt pod
projektowanymi warstwami nalezy zages$ci¢ do wskaznika zageszczenia min. 0,97 oraz osiggajac
modul odksztalcenia E2 = min. 60 MPa.

Nawierzchnia betonowa — wykonana jako posadzka przemystowa o grubosci minimum 15 cm z
betonu C30/37, hydrotechnicznego W8, mrozoodpornos¢ F150, zbrojona dotem siatkg @ 8 mm
(A-111' N) o oczkach 15x15cm.

W ptlycie nalezy wykona¢ szczeliny dylatacyjne o wymiarach pola dylatacyjnego, max. S m x 5
m na glebokosci 1/3 grubosci ptyty, lub nacigcia przeciwskurczowe, po 30 dniach nalezy
wykona¢ fazowanie krawedzi dylatacji, zalozy¢ sznury dylatacyjne oraz wypeti¢ dylatacje masg
poliuretanowg.

5.2.Wykonywanie powierzchni betonowej
5.2.1. Podawanie i ukladanie mieszanki betonowej
a) Do podawania mieszanek betonowych nalezy stosowac pojemniki o konstrukcji
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b)

d)

umozliwiajgcej tatwe ich oproznianie lub pompy przystosowanej do podawania
mieszanek plastycznych Przy stosowaniu pomp obowigzujg odrgbne wymagania
technologiczne przy czym wymaga si¢ sprawdzenia ustalonej konsystencji
mieszanki betonowej przy wylocie.
Przed przystapieniem do uktadania betonu nalezy sprawdzi¢: potozenie zbrojenia,
zgodnos$¢ rzgdnych z projektem, czysto$¢ deskowania oraz obecnos¢ wkladek
dystansowych zapewniajacych wymagang wielkos¢ otuliny.
Mieszanki betonowej nie nalezy zrzuca¢ z wysokosci wiekszej niz 0,75 m od po
wierzchni, na ktorg spada. W przypadku gdy wysoko$¢ ta jest wieksza nalezy
mieszanke podawaé za pomoca rynny zsypowej (do wysokosci 3,0 m) lub leja
zsypowego teleskopowego (do wysokosci 8,0 m).
Przy wykonywaniu konstrukcji monolitycznych nalezy przestrzega¢ dokumentacji
technologicznej, ktora powinna uwzgledniaé nastepujace zalecenia:
warstwami o grubosci do 40 cm zageszczajac wibratorami wgtebnymi,
przy wykonywaniu ptyt mieszanke betonowa nalezy uklada¢ bezposrednio z
pojemnika lub rurociggu pompy. W plytach o grubosci wigkszej od 12 cm
zbrojonych gora i dotem nalezy stosowac belki wibracyjne.

5.2.2. Zageszczanie betonu.
Przy zageszczaniu mieszanki betonowej nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:

a)

b)

d)

9)

Wibratory weglebne nalezy stosowac 0 czestotliwosci min. 6000 drgan na minutg, z
butawami 0 $rednicy nie wickszej niz 0,65 odleglosci migdzy pretami zbrojenia
lezacymi W ptaszczyznie poziomej.

Podczas zageszczania wibratorami wglebnymi nie wolno dotyka¢ zbrojenia butawa
wibratora.

Podczas zaggszczania wibratorami wgtebnymi nalezy zaglebi¢ butawe na glebokos¢
5-8 cm w warstwe poprzednig i przytrzymywaé butawe w jednym miejscu w czasie
20-30 sekund po czym wyjmowa¢ powoli w stanie wibrujgcym.

Kolejne miejsca zagltgbienia butawy powinny by¢ od siebie oddalone 0 1,4 R, gdzie
R jest promieniem skutecznego dziatania wibratora. Odlegtos¢ ta zwykle wynosi
0,35-0,7m.

Belki wibracyjne powinny by¢ stosowane do wyrdéwnania powierzchni betonu phyt
1 charakteryzowac si¢ jednakowymi drganiami na catej dtugosci.

Czas zaggszczania wibratorem powierzchniowym, lub belkg wibracyjna w jednym
miejscu powinien wynosi¢ od 30 do 60 sekund.

Zasigg dzialania wibratoré6w przyczepnych wynosi zwykle od 20 do 50 cm w
kierunku gltebokosci i od 1,0 do 1,5 m w Kierunku dtugosci elementu. Rozstaw
wibratoro6w nalezy ustali¢ do§wiadczalnie tak aby nie powstawaly martwe pola.
Mocowanie wibratorow powinno by¢ trwate i sztywne.

5.2.3. Przerwy w betonowaniu.
Przerwy w betonowaniu nalezy sytuowaé¢ w miejscach uprzednio przewidzianych.

a)

b)

Uksztattowanie powierzchni betonu w przerwie roboczej po winno by¢ uzgodnione
Z projektantem, a w prostszych przypadkach mozna si¢ kierowa¢ zasada, ze
powinna ona by¢ prostopadta do kierunku naprezen gtéwnych.

Powierzchnia betonu w miejscu przerwania betonowania powinna by¢ starannie
przygotowana do polaczenia betonu stwardnialego ze swiezym przez:
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- usuniecie z powierzchni betonu stwardnialego, luznych okruchéw betonu oraz
warstwy pozostatego szkliwa cementowego,

- obfite zwilzeniec woda i narzucenie kilkumilimetrowej warstwy zaprawy
cementowej o0 stosunku zblizonym do zaprawy w betonie wykonywanym albo tez
narzucenie cienkiej warstwy zaczynu cementowego. Powyzsze zabiegi nalezy
wykonac¢ bezposrednio przed rozpoczeciem betonowania.

c) W przypadku przerwy w ukladaniu betonu zaggszczonego przez wibrowanie,
wznowienie betonowania nie powinno si¢ odby¢ pozniej niz w ciggu 3 godzin lub
po catkowitym stwardnieniu betonu. Jezeli temperatura powietrza jest wyzsza niz
20°C to czas trwania przerwy nie powinien przekracza¢ 2 godzin. Po wznowieniu
betonowania nalezy unika¢ dotykania wibratorem deskowania, zbrojenia i
poprzednio utozonego betonu.

d) W plycie nalezy wykona¢ szczeliny dylatacyjne o wymiarach pola dylatacyjnego,
max. 5 m X 5 m na glgbokosci 1/3 grubosci ptyty, lub nacigcia przeciwskurczowe,
po 30 dniach nalezy wykona¢ fazowanie krawedzi dylatacji, zalozy¢ sznury
dylatacyjne oraz wypetni¢ dylatacje masg poliuretanowa.

e) Montaz uszczelnienia:

1.Masa zalewowa w szczelinie powinna tworzy¢ menisk wklesty, zwlaszcza przy

wykonywaniu rob6t w temperaturach znacznie nizszych od maksymalnie

spodziewanych

2.Stosowanie sznura uszczelniajacego (kordu) ma zapewni¢ oparcie dla wlewanej w

szczeling masy i wlasciwg glebokos¢ uszczelnienia. Sznur o $rednicy wigkszej o ok. 25

% od szerokosci zlacza wciska si¢ w szczeling na zadang glebokos¢

3.Jesli wymaga tego producent masy, przed jej wprowadzeniem boczne S$cianki

szczelin powinny by¢ zagruntowane roztworem zaleconego $rodka zwigkszajacego

przyczepnos¢

4.Wypehianie szczelin powinno odbywac¢ si¢ podczas bezdeszczowe] pogody, przy

temperaturze otoczenia i nawierzchni powyzej +50C

5.Wypehnienie istniejgcej szczeliny obejmuje nast¢pujace czynnosci:

a. oczyszczenie szczeliny szczotkami mechanicznymi, z zanieczyszczen obcych,

pozostatosci szlamu po cigciu betonu, betonowaniu itp.,

b. osuszenie zawilgoconej szczeliny strumieniem sprezonego, goracego powietrza

za pomocg tzw. lancy gorgcego powietrza,

c. wypehienie dolnej czgéci szczeliny (jesli jest to wymagane), sznura

uszczelniajacego,

d. zagruntowanie, bocznych $cianek szczelin, $rodkiem gruntujacym,

zwiekszajacym przyczepno$s¢ masy do szczeliny, w przypadku gdy zaleca to

producent masy,

e. wprowadzenie masy zalewowej (uszczelniajacej) do szczelin, recznie

grawitacyjnie, lub mechanicznie pod cisnieniem; ewentualne usunigcie nadmiaru

masy 1 jej wyroOwnanie oraz usunig¢cie powstatych zabrudzen

Nalezy stosowa¢ sie¢ do instrukcji producenta materiatow wybranego systemu

dylatacji oraz przestrzega¢ warunkow wykonania. Kolor masy dylatacyjnej: szary.

5.2.4. Wymagania przy pracy w nocy.
W przypadku gdy betonowanie konstrukcji wykonywane jest takze w nocy

konieczne jest weczesniejsze przygotowanie odpowiedniego  o$wietlenia
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zapewniajacego prawidlowe wykonawstwo robot 1 dostateczne warunki
bezpieczenstwa pracy.

5.2.5. Pobranie prébek i badanie.

a)

b)

c)

Na wykonawcy spoczywa obowigzek zapewnienia wykonania badan
laboratoryjnych przewidzianych norma PN-EN 206-1:2003 oraz gromadzenie,
przechowywanie i okazywanie Inspektorowi wszystkich wynikéw badan
dotyczacych jakosci betonu i stosowanych materiatow.

Jezeli beton poddany jest specjalnym zabiegom technologicznym, nalezy
opracowa¢ plan kontroli jakosci betonu dostosowany do wymagan technologii
produkcji. W planie kontroli powinny by¢ uwzglednione badania przewidziane
aktualng normg i niniejszymi SST oraz ewentualne inne konieczne do
potwierdzenia prawidtowosci zastosowanych zabiegdw technologicznych,

badania powinny obejmowac:

- badanie sktadnikow betonu

- badanie mieszanki betonowej

- badanie betonu.

5.3.Warunki atmosferyczne przy ukladaniu mieszanki betonowej i wigzaniu betonu
5.3.1. Temperatura otoczenia

- Betonowanie nalezy wykonywac¢ wylacznie w temperaturach nie nizszych niz
+5°C, zachowujac warunki umozliwiajagce uzyskanie przez beton
wytrzymato$ci co najmniej 15 MPa przed pierwszym zamarznigciem.

- W wyjatkowych przypadkach dopuszcza si¢ betonowanie w temperaturze do -
5°C, jednak wymaga to zgody Inzyniera oraz zapewnienia mieszanki
betonowej o temperaturze +20°C w chwili ukfadania 1 zabezpieczenia
uformowanego elementu przed utratg ciepta w czasie co najmniej 7 dni.

5.3.2. Zabezpieczenie podczas opadow

Przed przystapieniem do betonowania nalezy przygotowac sposob postgpowania na
wypadek wystgpienia ulewnego deszczu. Konieczne jest przygotowanie odpowiedniej
ilosci oston wodoszczelnych dla zabezpieczenia odkrytych powierzchni $wiezego
betonu.

5.3.3. Zabezpieczenie betonu przy niskich temperaturach otoczenia

- Przy niskich temperaturach otoczenia utozony beton powinien by¢ chroniony
przed zamarzni¢ciem przez okres pozwalajacy na uzyskanie wytrzymatosci co
najmniej 15 MPa.

- Uzyskanie wytrzymalosci 15 MPa powinno by¢ zbadane na probkach
przechowywanych w takich samych warunkach jak zabetonowana konstrukcja.

- Przy przewidywaniu spadku temperatury ponizej 0CC w okresie twardnienia
betonu nalezy wczesniej podja¢ dziatania organizacyjne pozwalajace na
odpowiednie ostonigcie i podgrzanie zabetonowanej konstrukcji.

5.4. Pielegnacja betonu
5.4.1. Materialy i sposoby pielegnacji betonu.

- Bezposrednio po zakonczeniu betonowania zaleca si¢ przykrycie powierzchni
betonu lekkimi ostonami wodoszczelnymi zapobiegajacymi odparowaniu wody
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z betonu i chronigcymi beton przed deszczem i nastonecznieniem.

Przy temperaturze otoczenia wyzszej niz +5°C nalezy nie pozniej niz po 12
godzinach od zakonczenia betonowania rozpocza¢ pielegnacje wilgotnosciowa
betonu i prowadzi¢ ja co najmniej przez 7 dni (przez polewanie co najmniej 3
razy na dobe).

Nanoszenie bton nieprzepuszczajacych wody jest dopuszczalne tylko wtedy,
gdy beton nie bedzie si¢ taczyt z nastepng warstwa konstrukcji monolitycznej, a
takze gdy nie sg stawiane specjalne wymagania odnosnie jako$ci pielggnowane;j
powierzchni.

Woda stosowana do polewania betonu powinna spelnia¢ wymagania normy
PN-EN 1008:2004.

W czasie dojrzewania betonu elementy powinny by¢ chronione przed
uderzeniami i drganiami.

5.4.2. Okres pielegnacji

Ulozony beton nalezy utrzymywaé w stalej wilgotnosci przez co najmniej 7
dni. Polewanie betonu normalnie twardniejagcego nalezy rozpoczaé po 24
godzinach od zabetonowania.

Rozformowanie konstrukcji moze nastagpi¢ po osiaggnigciu przez beton
wytrzymato$ci rozformowania dla konstrukcji monolitycznych (zgodnie z i PN-
63/B-06251).

5.5. Wykanczanie powierzchni betonu
5.5.1. Ro6wnos¢ powierzchni i toleranciji.

Dla powierzchni betonow w konstrukcji no$nej obowiazuja nastgpujace wymagania:

wszystkie betonowe powierzchnie musza by¢ gladkie 1 rowne, bez zaglebien
miedzy ziarnami kruszywa, przelomoéw i wybrzuszen ponad powierzchnig.
peknigcia sg niedopuszczalne,

rysy powierzchniowe skurczowe sa dopuszczalne pod warunkiem, ze zastosuje
zachowana otulina zbrojenia betonu min. 2,5cm,

Nawierzchnia powinna by¢: réwna 1 gladka (dla osob poruszajacych si¢ na
deskorolce lub rolkach z kotkami o $rednicy 44 — 59 mm nie moze by¢ zadnych
odczuwalnych nieréwnosci w nawierzchni jezdnej), odporna na punktowe
uderzenia.

Nie dopuszcza si¢ malowania powierzchni ptyty gtownej skateparku, ani
powierzchni jezdnej urzadzen, stanowi to zagrozenie dla uzytkownikow
poniewaz powierzchnia pokryta farbg staje si¢ bardzo s$liska 1 zwigksza ryzyko
upadku i kontuzji - farba moze znajdowac si¢ tylko na bokach przeszkod

Nawierzchnia zacierana mechaniczne na gltadko bezposrednio po wylaniu betonu. Do

wykonczenia nawierzchni ptyty skateparku stosowaé zacieraczki mechaniczne. Parametr
Scieralnosci ptyty skateparku na poziomie 3cm®/50cm? (klasa A3 wg metody Boehmego
(PN-EN 13892-3). Do wykonczenia nawierzchni nie stosowac utwardzania. Po zakonczeniu

procesu zacierania nanie$¢ na $wiezg powierzchni¢ betonowag impregnat do posadzek.
Peparat aplikowac zgodnie z wytycznymi producenta (za pomocg watka lub natrysku).

5.6. Deskowania.

5.6.1. Uwagi ogolne.
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Wszystkie wzorniki, szalunki do elementow tukowych oraz $ciggaczki musza by¢ wykonane na
maszynach CNC dla uzyskania jak najmniejszych odchylen od docelowych gabarytow elementow:

e Wszystkie promienie nie mogg zmieni¢ si¢ bardziej niz 20mm od okreslonego wymiaru.

e Otwory na ptytach w linii poziomej muszg by¢ w odstepach minimum 450mm.

e Przestrzenie otworow na krawedziach arkusza plyt musza by¢ w odstgpach minimum
250mm.

5.6.2. Dopuszczalne ugiecia deskowania.
- dopuszczalne ugiecia deskowania wynosza:
- w deskach deskowan widocznych powierzchni betonowych lub zelbetowych
1/400L,

Dopuszcza si¢ stosowanie zinwentaryzowanych deskowan typu przemystowego,
posiadajacych odpowiednie atesty. Nawierzchnia powinna by¢: rowna 1 gladka (dla osob
poruszajacych si¢ na deskorolce lub rolkach z kotkami o $rednicy 44 — 59 mm nie moze by¢
zadnych odczuwalnych nieréwno$ci w nawierzchni jezdnej), odporna na punktowe
uderzenia.

5.6.3. Usuwanie deskowan
Usunigcie deskowania konstrukcji zelbetowej moze nastgpic, gdy beton osiggnie wymagang
projektem wytrzymato$¢, stwierdzong na probkach przechowywanych w warunkach
zblizonych do warunkow dojrzewania betonu w konstrukcji lub stwierdzong nieniszczacymi
metodami badan.

Usuwanie deskowania powinno by¢ przeprowadzone w sposob wykluczajacy jakiekolwiek
uszkodzenia wykonanych rob6t oraz samych deskowan.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
6.2. Badanie betonu.

Dla okreslenia wytrzymatosci betonu wbudowanego w konstrukcje nalezy w trakcie betonowania
pobiera¢ probki kontrolne w postaci kostek szesciokatnych o boku 15cm w ilo$ci nie mniejsze;j
niz 3 kostki w kazdym ciggltym cyklu betonowania

Kontrola winna przebiega¢ zgodnie z zasadami ogoélnymi podanymi w ST a sprawdzenie i odbior
robot Warunki szczegdtowe.

6.3. Warunki szczegolowe.
Sprawdzenie robdt polega na skontrolowaniu ich zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w
niniejszej Specyfikacji, w dokumentacji projektowej i normach.

6.4. Ocena wykonania deskowan i szalunkow
Jezeli wszystkie sprawdzenia dadza dodatni wynik, deskowanie nalezy uzna¢ za wykonane
prawidlowo. W przypadku gdy chociaz jedno ze sprawdzen da ujemny wynik, nalezy deskowanie
uzna¢ w calo$ci lub cze$ci za wykonane niewlasciwie. W razie uznania catosci lub czesci
deskowania jako wykonanych niewtasciwie nalezy ustali¢ zakres napraw deskowania i odnotowac
to w protokole z oceny deskowan i szalunkow.
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W przypadku gdyby wykonane deskowanie zagrazato bezpieczenstwu obiektu lub powstataby
mozliwos¢ jego deformacji w trakcie betonowania, deskowanie nalezy uzna¢ za niezgodne z
wymaganiami i powinno by¢ rozebrane oraz wykonane ponownie.

Dopuszczenie deskowania do ukladania w nim zbrojenia i ukladania mieszanki betonowe;j
powinno by¢ potwierdzone zapisem w protokole z odbioru deskowania i w dzienniku budowy.

Dopuszczalne odchyiki:

e odchytki wymiaréw wewngtrznych deskowan (przekrojow betonowych):
—0,5% wysokosci, lecz nie wigcej niz + 2 cm,
— 0,2% grubosci (szerokosci), lecz nie wigcej niz 0,5 cm.

e odchylenie deskowan od prostoliniowosci lub od ptaszczyzny o 0,1%,

e Ugigcie dopuszczalne szalunkow, deskowan nie moze przekraczac¢ L/400.

e \Wszystkie promienie nie mogg zmieni¢ si¢ bardziej niz 20mm od okre§lonego wymiaru.
e Otwory na ptytach w linii poziomej muszg by¢ w odstepach minimum 450mm.

e Przestrzenie otworow na krawedziach arkusza plyt musza by¢ w odstgpach minimum
250mm.

6.5. Ocena wykonania betonu i posadzki betonowej

e Plyta powinna by¢ jednolitej barwy, bez rys, spgkan i pofatdowan, gtadka lub szorstka,
w zaleznosci od rodzaju.

¢ Rysy powierzchniowe skurczowe sg dopuszczalne pod warunkiem, ze zastosuje zachowana
otulina zbrojenia betonu min. 2,5cm,

e Nawierzchnia powinna by¢: rowna i gltadka (dla 0oséb poruszajacych si¢ na deskorolce lub
rolkach z kétkami o $rednicy 44 — 59 mm nie moze by¢ zadnych odczuwalnych nierownosci
w nawierzchni jezdnej), odporna na punktowe uderzenia.

e Parametr $cieralno$ci plyty skateparku na poziomie 3cm®50cm? (klasa A3 wg metody
Boehmego (PN-EN 13892-3)

e Nie dopuszcza si¢ malowania powierzchni ptyty gltéwnej skateparku, ani powierzchni
jezdnej urzadzen, stanowi to zagrozenie dla uzytkownikow poniewaz powierzchnia pokryta
farbg staje si¢ bardzo §liska 1 zwigksza ryzyko upadku i kontuzji - farba moze znajdowac si¢
tylko na bokach przeszkod

e Niedopuszczalne sg biate przebarwienia 1 kleistos¢ powierzchni pod wptywem wilgoci.

e Sprawdzenia stopnia utwardzenia posadzki poprzez naciskanie jej powierzchni metalowym
przedmiotem, po naciskaniu nie powinny pozostawac¢ w posadzce trwate odksztatcenia.

e Sprawdzenie prawidlowosci wykonania szczelin dylatacyjnych metoda wizualng oraz
poprzez zmierzenie ich szerokosci w dowolnie wybranych trzech miejscach. Szczeliny
dylatacyjne powinny mie¢ jednakowg szeroko$¢, a masa dylatacyjna powinna doktadnie
wypetiaé przestrzen pomiedzy polami posadzki.

e Sprawdzenie prawidlowosci wykonania spadkéw zgodnie z projektem arch., przez
obserwacje¢ kierunkow sptywu rozlanej wody.

e Sprawdzenie réwnosci powierzchni posadzki za pomoca faty o dtugosci 2 m, odchylenie na
jej dlugosci nie powinno przekracza¢ 2 mm.

e Dla okreslenia wytrzymatosci betonu wbudowanego w konstrukcje nalezy w trakcie
betonowania pobiera¢ probki kontrolne w postaci kostek szesciennych o boku 15 cm w
liczbie nie mniejszej niz:

— 1 prébka na 100 zarobow,
— 1 probka na 50 m3 betonu,
— 3 probki na dobe,
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e Dla okreslenia nasigkliwos$ci betonu nalezy pobra¢ przy stanowisku betonowania cO
najmniej jeden raz w okresie betonowania obiektu oraz kazdorazowo przy zmianie
sktadnikow betonu, sposobu uktadania i zaggszczania po 3 probki o ksztalcie regularnym
lub po 5 probek o ksztalcie nieregularnym, zgodnie z norma PN-EN 206-1:2003.

Z. OBMIAR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 7. Przedmiar robot
oraz obmiar robot nie jest wymagany ze wzgledu na ryczattowy charakter rozliczania.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z projektem technicznym, ST oraz pisemnymi decyzjami
Inspektora.

8.2. 0dbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

8.2.1Dokumenty i dane.
Odbidr robdt zanikowych i ulegajacych zakryciu przeprowadzié¢ zgodnie z ST. Badania wg
punktu 6 nalezy przeprowadza¢ w czasie odbiorow robot. Jezeli wszystkie badania daty
wyniki dodatnie, wykonane roboty nalezy uzna¢ za zgodne z wymaganiami. Jezeli cho¢
jedno badanie dato wynik ujemny, wykonane roboty nalezy uzna¢ za niezgodne z
wymaganiami norm 1 kontraktu. W takiej sytuacji wykonawca obowigzany jest doprowadzi¢
roboty do zgodnos$ci z normg i przedstawi¢ je do ponownego odbioru.

Podstawa dokonania oceny ilo$ci 1 jako$ci robot ulegajacych zakryciu i1 zanikowych sa
nastepujace dane i dokumenty:

- dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami dokonanymi w
trakcie budowy i akceptowanymi przez Inspektora,
- atesty uzytych materialow budowlanych,
- Dziennik Budowy,
- uzasadnienie zmian w dokumentacji.
8.2.2 Zakres.
Odbiodr robot zanikowych obejmuje sprawdzenie:

- ukladu zbrojenia przygotowanego do zabetonowania,
- rozmieszczenie 1 osadzenie osprzetu przewidzianego do zabetonowania w
elementach konstrukcji.
8.2.30dbior deskowan.

Do odbioru deskowan powinny by¢ przedtozone dokumentacje techniczne deskowan oraz
zapisy w dzienniku budowy dotyczace poszczegdlnych rodzajow wykonanych deskowan.
Badanie materialéw lub gotowych elementow stosowanych do wykonywania deskowania
powinno by¢ dokonywane przy dostawie tych materiatbw na budowg. Ocena jako$ci
materiatow przy odbiorze deskowania powinna by¢ dokonywana posrednio na podstawie
zapisow w dzienniku budowy 1 zaswiadczen o jako$ci materiatéw lub elementow
wystawionych przez producentow.

Przy odbiorze deskowan do wykonywania konstrukcji z betonu nalezy sprawdzac:

- Wymiary elementow
- szczelnos¢ deskowania,
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wartos$¢ strzatki ugigcia,

prawidlowo$¢ wykonania deskowania w poziomie i pionie,

usuni¢cia z deskowan wszelkich zanieczyszczen,

powleczenie deskowania preparatami zmniejszajacymi przyczepno$¢ betonu,
sprawdzenie dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

8.3. Odbior koncowy.
Przy odbiorze koncowym powinny by¢ przedtozone nastgpujace dokumenty:

wyniki wszystkich wymaganych pomiaréw i badan,
protokoty odbioru robdt zanikowych i ulegajacych zakryciu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ustalenia ogolne.

Podstawg ptatnosci beda warunki zawarte w umowie migdzy Zamawiajagcym a Wykonawca,
wynagrodzenie ryczattowe uwzgledniajace:

przygotowanie stanowiska roboczego,

dostarczenie do stanowiska roboczego materiatéw, narzedzi i sprzgtu,

obstluge sprzetu,

montaz deskowan deskowan,

przygotowanie mieszanki betonowej wraz z wbudowaniem w konstrukcje oraz z zaggszczeniem
1 pielegnacja,

wykonanie i wypetnienie przerw dylatacyjnych,

wykonanie w konstrukcji wszystkich wymaganych projektem otworéw, jak réwniez osadzenie
potrzebnych zakotwien, marek, rur itp.,

demontaz deskowan wraz z ich oczyszczeniem,

oczyszczenie stanowiska pracy i1 usunigcie, bedacych wilasnoscia wykonawcy, materiatow
rozbidrkowych i urzadzen,

wykonanie badan i pomiaréw kontrolnych standardowych,

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE.

[1] PN-84/B-03264 - Konstrukcje betonowe zelbetowe i sprezone. Obliczenia statyczne i
projektowanie.

[2] PN-88/B-06250 - Beton zwykty.

[3] PN-63/B-06251 - Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

[4] PN-79/B-06711 - Kruszywa mineralne. Piasek do betonow 1 zapraw.

[5] PN-86/B-06712 - Kruszywa mineralne do betonu

[6] PN-78/B-06714/(12, 13, 15, 16, 18,34) - Kruszywa mineralne. Badania.

[71 PN-88/B-32250 - Woda do betondw i zapraw.

[8] PN-B-1970I - Cement powszechnego uzytku. Sktad wymagania i ocena zgodnosci.
[9] PN-74/B-06261 - Nieniszczgce badania konstrukcji z betonu. Metoda ultradzwigkowa
badania wytrzymatlos$ci betonu na $ciskanie.

[10] PN-74/B-06262 - Nieniszczgce badania konstrukcji z betonu. Metoda sklerometryczna

badania wytrzymato$ci betonu na $ciskanie za pomocg mlotka

Schmidta typu N.
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[11] PN-B-03150 - Konstrukcje drewniane. Obliczenia statyczne i projektowanie.
[12] Instrukcja ITB nr 206/77
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ST - 03.03.00. BETONOWANIE METODA TORKRETOWANIA

1. Czes¢ ogdlna
1.1 Nazwa zaméwienia nadana przez Zamawiajacego:
ROZBUDOWA SKATEPARKU W PARKU KOPERNIKA W GORZOWIE
WIELKOPOLSKIM
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym.

1.3. Zakres robot objetych SST
Przedmiotowe zamierzenie obejmuje w swym zakresie:
- wykonanie przeszkdd w technologii betonu narzutowego (torkretowania),

1.4 Ogolne wymagania dotyczace robodt

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5 Przekazanie terenu budowy.
Zamawiajacy przy udziale inspektora nadzoru, w terminie okreslonym w umowie z Wykonawca,
przekaze Wykonawcy teren budowy.

1.6 Urzadzenie i zabezpieczenie terenu budowy

Urzadzenie placu budowy polega¢ bedzie na dowiezieniu i1 utrzymaniu wszelkich niezbednych
maszyn, urzadzen, niezbednych w trakcie budowy podlaczen zasilajacych i odprowadzajacych, ich
eksploatacji oraz ich rozebraniu, demontazu i wywiezieniu. Urzadzenie placu budowy nalezy
zaplanowac i uzgodni¢ z Zamawiajagcym przed rozpoczgciem budowy.

1.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca przestrzega¢ bedzie przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat
prac w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

1.8. Stosowanie przepisow prawnych oraz innych zwiazanych z procesem budowlanym.
Wykonawca zobowigzany jest do zaznajomienia si¢ z wszystkimi obowigzujacymi przepisami, a
przede wszystkim normami, warunkami technicznymi wykonania robot, ktore w jakichkolwiek
sposob zwigzane sg z robotami prowadzonymi na placu budowy i bedzie w petni odpowiedzialny za
ich przestrzeganie podczas prowadzenia prac.

2. Materialy i urzadzenia

Materiaty pochodzace z rozbidrek i demontazy, jak i przedmioty pozyskane podczas prowadzenia
prac demontazowo-rozbiorkowych, ktore nie sg przeznaczone do recyklingu, ponownego uzycia lub
wbudowania badz przekazania stajg si¢ wlasnosciag Wykonawcy. Wykonawca na swdj koszt usunie
z placu budowy gruz i inne materiaty rozbiérkowe, a takze odpady oraz uwzgledni w swojej ofercie
wszystkie koszty zwigzane z transportem, utylizacja, recyklingiem i sktadowaniem odpadow,
zgodnie z obowigzujagcymi w tym zakresie przepisami

Wykonawca zobowigzany jest do zastosowania i wbudowania materiatow 1 urzadzen zgodnych z
ustaleniami oraz wymogami Zamawiajacego, parametrami okreslonymi w Dokumentacji
Prpojektowej, posiadajacych odpowiednie §wiadectwa dopuszczenia, deklaracje zgodnosci, atesty i
certyfikaty.
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2.1 Skladniki mieszanek betonowych.

Przeszkody projektuje si¢ w formie elementéw zelbetowych, ptyt lub §cian, zbrojonych 2x
siatkg o oczkach 15x15cm (wg rys. szczegdtowych), beton C35/45 hydrotechniczny WS,
mrozoodpornos¢ F150, recepturowy z dodatkiem pytu krzemionkowego w il. 30 kg/m3.

2.1.1. Beton natryskowy. Ogolne wlasciwosci
2.1.1.1. Cement

Nalezy stosowaé¢ cement portlandzki czysty, marki C42,5,
Wymaga si¢ cementy te charakteryzowaly si¢ nastgpujacym sktadem:
— zawarto$¢ krzemianu trojwapniowego Ca3Si - 50 - 60%,
— zawarto$¢ glinianu trojwapniowego Ca3Al - mozliwie mata do 7%,

—  zawartos$¢ alkaliow - do 0.6%, a maksymalnie do 0.9% pod warunkiem stosowania
kruszywa niereaktywnego.

Ponadto zaleca si¢, aby zawarto§¢ C4AF + 2 C3A byla mniejsza od 20%. Cement
pochodzacy z kazdej dostawy musi by¢ poddany badaniom wg normy PN-EN 196-1:1996, a
wyniki ocenione wg normy PN-EN 197-2:2002. Zakres badan cementu pochodzacego z
dostawy, dla ktérego jest atest z wynikami badan cementowni mozna ograniczy¢ do oznaczenia
wytrzymato$ci na $ciskanie.

2.1.1.2. Kruszywo

Nalezy stosowa¢ kruszywo o uziarnieniu do 8 mm tamane (grysy granitowe lub bazaltowe) o
ksztalcie ziaren zblizonym do sze$cianu 1 naturalne kruszywo otoczakowe (zwiry) oraz piasek.

Zwir powinien spelnia¢é wymagania normy PN-86/B-06712 dla gatunku | - w zakresie cech
fizycznych i chemicznych.

Piasek powinien zawiera¢ zawarto$¢ pytlow mineralnych - nie wigcej niz 1.5% oraz dla

kazdej partii kruszywa atestu zawierajacego wyniki badan pelnych wg PN-86/B-06712.

2.1.1.3. Woda

Do przygotowania mieszanki betonowej 1 skrapiania podtoza stosowa¢ mozna wodg
odpowiadajacg wymaganiom normy PN-EN 1008-1 ,,Woda zarobowa do betonu.

2.1.1.4. Dodatki i domieszki do betonu

Stosowac¢ dodatek pylu krzemionkowego w il. 30kg/m3.

2.1.2 Podbudowa z kruszywa.

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie
powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni
narzutowych 1 otoczakow albo ziarn zwiru wigkszych od 8§ mm.
Pod przeszkodami skateparku miejscu nalezy wykona¢ warstwy podbudowy (od gory):

- podbudowa zasadnicza z kruszywa tamanego 0/31,5mm stabilizowana mechanicznie,

- podbudowa zasadnicza z kruszywa tfamanego 31,5/63mm stabilizowana mechanicznie,
2.2. Wymagania techniczne dotyczace przeszkod.
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Przeszkody zelbetowe

Przeszkody wykonywaé¢ w formie elementow zelbetowych, ptyt lub §cian, zbrojonych 2x siatkg o
oczkach 15x15cm (wg rys. szczegdtowych), beton C35/45 hydrotechniczny W8, mrozoodpornosé¢
F150, recepturowy z dodatkiem pytu krzemionkowego w il. 30 kg/m3. W miejscach, gdzie wymaga
tego specyfikacja przeszkody nalezy wbetonowac profil stalowy, ktory ma za zadanie chroni¢ ich
krawedzie. Cze$¢ przeszkdd skateparku (zgodnie z rysunkiem projektu architektonicznego)
wykona¢ w kolorze czerwonym — beton barwiony w masie

Wszystkie elementy tukowe oznaczone w projekcie musza zosta¢ wykonane w technologii
torkretowania na mokro — beton nakladany metodg natryskowag przy uzyciu mieszanki
recepturowej. Maszyng do natrysku betonu, musi obslugiwaé osoba specjalnie do tego
przygotowana, przeszkolona i legitymujaca si¢ odpowiednim uprawnieniami.

Wszystkie wzorniki, szalunki do elementéow tukowych oraz $ciggaczki muszg by¢ wykonane na
maszynach CNC dla uzyskania jak najmniejszych odchylen od docelowych gabarytow elementow.

Sktadniki mieszanki nalezy dozowaé¢ wytacznie wagowo z doktadnos$cig +2% dla cementu i 3%
dla kruszywa. Ilo$¢ wody ustala si¢ doswiadczalnie. Pierwsza probe nalezy w przypadku metody
suchej przeprowadzi¢ z minimalng iloscig wody 15%.

2.3. Materialy i urzadzenia nie odpowiadajace wymaganiom

Zamawiajacy nie dopuszcza stosowania materiatdéw 1 urzadzen nie odpowiadajacych wymaganiom
okreslonym przez Zamawiajacego jak rowniez nie spetniajacych obowigzujacych norm i przepisow
budowlanych.

3. Sprzet i maszyny
Wykonawca powinien dysponowa¢ sprawnym technicznie sprzgtem specjalistycznym:

e urzadzeniami do piaskowania
e torkretownicg z mieszarkg, koparko-spycharka kotowa;

e koparka gasienicowa;

e ladowarka;

e spycharka kotowa;

e samochod samowytadowczy

e samochod skrzyniowy;

e samochod dostawczy;

e ubijak spalinowy

e zageszczarka ptytowa
Wymagania dotyczace sprzgtu i maszyn.
Wykonawca powinien dysponowac ttokowa pompa do betonu o cisnieniu roboczym od 68 bar do
76 bar oraz z wydajno$cig minimum 16 m3/h do maksimum 31 m3/h. Ponadto powinien zatrudnié
pracownika z uprawnieniami do obstugi tego typu maszyn tj. Operatora pompy do mieszkanki
betonowej. Sprzet uzywany do prowadzenia prac powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem wielko$ci i iloSci wskazaniom zawartym w Specyfikacji.
Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu musi gwarantowaé prowadzenie robdt w tempie okreslonym przez

Wykonawce w harmonogramie prac i prowadzi¢ do ich zakonczenia zgodnego z umowa.
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4, Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich $§rodkéw transportu, ktoére nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt 1 wlasciwosci przewozonych materiatow.
Liczna $rodkéw transportu musi zapewnia¢ prowadzenie robdt w terminie gwarantujacym
wywigzanie si¢ Wykonawcy z terminu zakonczenia prac.

o. Wykonanie robot

Wykonawca po podpisaniu umowy na wykonanie przedmiotu zamowienia zobowigzany jest
przedtozy¢ Zamawiajagcemu, Inspektorowi szczegoétowy harmonogram robdt opracowany dla
realizacji catego przedsigwzigcia inwestycyjnego. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie
robot zgodnie z umowsg, ustaleniami oraz wymogami Zamawiajacego, Inspektora, specyfikacja
techniczng oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace
akceptacji lub odrzucenia materiatéw, urzadzen lub elementow robot musza posiada¢ forme
pisemng. Odrzucenie materiatdow musi posiada¢ uzasadnienie okre§lone na podstawie wynikoéw
badan, norm przedmiotowych, niezgodnosci =z atestem, braku odpowiednich cech
wytrzymato$ciowych, doswiadczeniach z przesztosci, wynikow badan naukowych oraz innych
czynnikow wptywajacych na rozwazang kwesti¢. Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonane nie
pbézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba
zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytuty poniesie Wykonawca.

Przygotowanie podtoza przed torkretowaniem:

— Powierzchnia betonu przygotowana do utozenia torkretu nie moze zawiera¢ lokalnych
wglebien ani wystajacych fragmentow (aby nie wystgpowaly nagle zmiany grubosci
narzucanej warstwy betonu).

— Podloze przeznaczone do torkretowania powinno by¢ nasycone woda, by nie nastgpowato
odcigganie wody ze $Swiezego torkretu oraz w celu wywotania pecznienia podloza
betonowego dla zrekompensowania roznicy skurczoOw Swiezego torkretu 1 starego
podtoza. Takie nasycenie powinno by¢ prowadzone przez minimum 2 - 3 dni

— Przed samym procesem torkretowania, powierzchni¢ nalezy przedmucha¢ sprg¢zonym
powietrzem lub strumieniem wody.

W czasie naktadania betonu natryskowego nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:
—  grubo$¢ narzucanej warstwy — 3-5 ¢m,
—  duze wneki wypeli¢ wezesniej przed wlasciwym torkretowaniem,
— nie wypelnia¢ torkretem waskich rys, szczelin 1 pekniec,
—  torkret wykonywac¢ od dotu w gorg warstwami o grubosci 3+5 cm,
— przerwy w natryskiwaniu (betonowaniu) poszczegdlnych warstw - od 1 do 2 dni,

—  przy torkretowaniu powierzchni zbrojonych grubosci pierwszej warstwy powinna by¢ tak
dobrana, aby catkowicie wypetnita przestrzen pod pretami 1 pomi¢dzy pretami,

—  warstwa torkretu powinna by¢ jednorodna, bez rakowin i pustek powietrznych,
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— torkretowanie powinno odbywac¢ si¢ w nastepujacych warunkach atmosferycznych:

— temperatura powietrza co najmniej + 5 oC,

— temperatura podtoza powyzej 0 oC,

—  wilgotno$¢ wzgledna powietrza nie powinna przekracza¢ 80% - dla suchej mieszanki,

— bez intensywnego nastonecznienia, wysuszajgcego wiatru i wysokiej temperatury
(powyzej 35 oC), a takze przy zapewnieniu w ciggu pierwszych dni po betonowaniu
temperatury powietrza powyzej 0 oC,

— wbudowanie mieszanki powinno  nastgpi¢ bezposrednio po Wwymieszaniu, a
najpozniej po 2 godzinach, gdy wilgotnos$¢ sktadnikow jest mniejsza od 2%, 1 godziny,
gdy wilgotnos¢ wynosi 2 - 4%, 0.5 godziny przy wilgotnosci sktadnikow powyzej 4%.

— Zgoda na wykonanie kolejnej warstwy na ulozonym torkrecie powinna by¢ wyrazona
przez Inspektor wpisem do Dziennika budowy.

—  Przewiduje si¢ wykonanie warstw torkretu o tacznej grubosci zgodnej z Dokumentacja
Projektowa. Powierzchnia torkretowania i grubo$¢ torkretu moze ulec zmianie w
zalezno$ci od rzeczywistego stanu podpor.

— Narzucony torkret powinien by¢ zbity, wilgotny i matowy i nie powinien ugina¢ si¢ pod
naciskiem palca. Potysk na powierzchni §wiadczy o nadmiarze wody.

Pielegnacja torkretu

— Natychmiast po zatorkretowaniu i wyréwnaniu nalezy rozpocza¢ zabiegi pielggnacyjne
trwajace przez 7 dni, polegajace przede wszystkim na zabezpieczeniu §wiezego betonu
przed odparowaniem wody. Pielegnacja polega na zraszaniu (tworzenie mgtly), a nie
polewaniu strumieniem wody. W przypadku, gdy wilgotno$¢ powietrza przekracza 85%
mozna zrezygnowac z tych zabiegow.

— Powierzchnie torkretowane nalezy chroni¢ przed deszczem, wiatrem i intensywnym
nastonecznieniem. Do chwili uzyskania przez torkret wytrzymatosci 5 MPa nalezy torkret
chroni¢ przed mrozem.

6. Kontrola jakoSci robot
6.1 Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby osiggnac
zatlozong jako$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robdt i jakosé
wbudowanych materiatow 1 urzadzen. Inspektor Nadzoru moze zazada¢é od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadzat pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji przetargowej. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg
okreslone w normach i wytycznych dotyczacych poszczegélnych zakresow prac. W przypadku gdy
nie zostaty one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i
prowadzeniem kontroli rob6t oraz badan materialéw ponosi Wykonawca.

6.2 Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku
gdy normy nie obejmujag wymaganego badania stosowa¢ mozna wytyczne krajowe albo inne
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procedury zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po
wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pisSmie ich wyniki do akceptacji
Inspektorowi Nadzoru.

Dopuszczenie szalunkow do uktadania w nim zbrojenia i uktadania mieszanki betonowej powinno

by¢ potwierdzone zapisem w dzienniku budowy.

Dopuszczalne odchyiki:

e odchylki wymiarow wewngtrznych szalunkow (przekrojéw betonowych):
e —0,5% wysokosci, lecz nie wigcej niz + 2 cm,

o —0,2% grubosci (szerokosci), lecz nie wigcej niz 0,5 cm.

e odchylenie szalunkow od prostoliniowos$ci lub od ptaszczyzny o 0,1%,

e Ugiecie dopuszczalne szalunkdéw, nie moze przekraczaé L/400.

e Wszystkie promienie nie mogg zmieni¢ si¢ bardziej niz 20mm od okre§lonego wymiaru.
e Otwory na ptytach w linii poziomej muszg by¢ w odstepach minimum 450mm.

e Przestrzenie otworow na krawedziach arkusza ptyt musza by¢ w odstepach minimum
250mm.

6.3 Badania wykonania torkretowania

Podtoze:

e czysto$¢ - wolne od mleczka cementowego, luznych frakeji, pytow, plam oleju, smardw,

e lokalne nier6wnosci i zaglgbienia winny by¢ mniejsze niz 5 mm,

e nawilzenie - nie wystepuja strefy suche (jasne) 1 widoczna (blyszczaca) btona wodna

Torkret:

e wytrzymato$¢: zgodnie z wymaganiami podanymi w Dokumentacji Projektowej dla
poszczegbdlnych elementoéw konstrukcyjnych, nalezy sprawdzi¢ co najmniej na 3 probkach
(badanie wg PN-EN 206+A1:2016-12)

e przyczepno$¢ do podtoza > 1,5 MPa (badanie wg Procedury IBDiM PB-TM-X1)

e nasigkliwos¢: nie wigksza niz 4%

e dopuszczalna zawarto$¢ chlorkow i alkaliow wg PN-EN 206+A1:2016-12

7. Obmiar

7.1 Zasady ogolne
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”. Przedmiar
robot oraz obmiar robot nie jest wymagany ze wzgledu na ryczaltowy charakter rozliczania.

8. Odbior robot

8.1. Rodzaje odbioréw robot
Ogoblne wymagania dotyczace odbioru podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jako$ci i ilo$ci
wykonanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu i musi zosta¢ wykonany w
czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu robot. Obioru dokonuje Inspektor Nadzoru w obecnosci upowaznionego przedstawiciela
Wykonawcy. Gotowos¢ do odbioru danej czgsci robot Wykonawca zglasza wpisem do dziennika
budowy 1 jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru w sposdb zwyczajowo przyjety.
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Odbioru nalezy dokona¢ niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu trzech dni od zgloszenia
wpisem do dziennika budowy. Jakos$¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru
na podstawie przeprowadzonych pomiaréw i sprawdzenia rodzaju oraz zgodnos$ci wbudowanych
materialow z ich parametrami okre§lonymi w dokumentacji przetargowej oraz specyfikacji
technicznej.

8.3. Odbiér deskowan

Do odbioru deskowan powinny by¢ przedtozone dokumentacje techniczne deskowan oraz zapisy w
dzienniku budowy dotyczace poszczegolnych rodzajow wykonanych deskowan. Badanie
materialow lub gotowych elementow stosowanych do wykonywania deskowania powinno by¢
dokonywane przy dostawie tych materiatbw na budowe. Ocena jakoSci materiatow przy odbiorze
deskowania powinna by¢ dokonywana posrednio na podstawie zapisow w dzienniku budowy i1
zaswiadczen o jako$ci materiatoéw lub elementdw wystawionych przez producentow.

Przy odbiorze deskowan do wykonywania konstrukcji z betonu nalezy sprawdzac:

- Wymiary elementow

- szczelno$¢ deskowania,

- warto$¢ strzalki ugiecia,

- prawidtowo$¢ wykonania deskowania w poziomie i pionie,

- usunigcia z deskowan wszelkich zanieczyszczen,

- powleczenie deskowania preparatami zmniejszajacymi przyczepnos$¢ betonu,

- sprawdzenie dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

8.3. Odbior robot zwigzanych z torkretowaniem

Badania wg punktu 6.3 nalezy przeprowadza¢ w czasie odbioréw robot. Jezeli wszystkie badania
daly wyniki dodatnie, wykonane roboty nalezy uzna¢ za zgodne z wymaganiami. Jezeli cho¢ jedno
badanie dato wynik ujemny, wykonane roboty nalezy uzna¢ za niezgodne z wymaganiami norm i
kontraktu. W takiej sytuacji wykonawca obowigzany jest doprowadzi¢ roboty do zgodnos$ci z
norma i przedstawic je do ponownego odbioru.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawg ptatnosci za wykonane prace jest umowa na wykonanie zadania. Wynagrodzenie
ryczaltowe obejmujace caty zakres robot:

Przygotowanie podioza pod torkretowanie

Przygotowanie i dostawa mieszanki natrysku

Wykonanie przeszkdd metoda torkretowania w uprzednio przygotowanych szalunkach
Pielegnacji betonu

Badania i odbiory robot

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06050:1999 Geotechnika - Roboty ziemne — wymagania ogolne

PN-75/B-04481. Grunty budowlane. Badanie probek gruntu

PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogo6lne

PN-EN 206-1:2003 Beton. Cze$¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnos¢

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne. (Norma wycofana bez
zastgpienia)

PN-88/B-04481. Grunty budowlane, badanie probek gruntu

PN-EN 206+A1:2016-12 Beton -- Wymagania, wiasciwosci, produkcja i zgodnos¢
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ST-04.00.00 PODBUDOWA  Z  KRUSZYWA  LAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (ST) sa3 wymagania ogoélne
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy
z kruszywa tamanego w ramach realizacja zadania pn.: ROZBUDOWA SKATEPARKU W
PARKU KOPERNIKA W GORZOWIE WIELKOPOLSKIM

1.2 Zakres stosowania ST

Niniejsza Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.
1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem nastgpujacych podbudow:

- podbudowa zasadnicza z kruszywa tamanego 0/31,5mm stabilizowana mechanicznie,
- podbudowa zasadnicza z kruszywa tamanego 31,5/63mm stabilizowana mechanicznie,

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim
zaggszczeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym
uziarnieniu.

Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw
zageszcezone] mieszanki, ktora stanowi warstwe no$ng nawierzchni.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne". Wykonawca
robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa,
ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2.  Materialy
2.1 Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatlow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w w ST-
00.00.00 ,,Wymagania ogolne"

2.2 Rodzaje materialéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie i grysu
jest kruszywo famane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego, kamieni narzutowych i
otoczakéw. Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3 Wymagania dla materialow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa
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Krzywa uziarnienia kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie, okreslona wedtug PN-EN
933-1 powinna leze¢ migdzy krzywymi granicznymi po6l dobrego uziarnienia podanymi na rysunku
1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metoda
stabilizacji mechanicznej 1-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza (gorng warstwe) lub podbudowe
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Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar
najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekraczac 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wlasciwosci kruszywa
Tablica 1. Wymagane parametry dla mieszanki kruszywa tamanego
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Wyszczegdlnienie wlasciwosci Kruszywo tamane na
podbudowe
zasadnicza
Lp. Badania wg
| pomocniczg
1.  |Zawarto$¢ ziaren mniejszych niz 0,075 mm,
0d 2 do 10 PN-EN 933-1
%(m/m)
Zawarto$¢ nadziarna, %(m/m), nie wigcej
2. |niz PN-EN 933-1
3 Zawartos¢ ziaren nieforemnych, %(m/m),
. nie
35 PN-EN 933-4
wiece] niz;
4. |Wskaznik piaskowy po pigciokrotnym
zaggszezeniu metodg [ Iub I wg PN-B-pod 30 do 70 PN-64/8931-01
04481,
5. |Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles: PN-EN 1097-2
a) Scieralno$¢ catkowita po pelnej liczbie 35




obrotow, nie wigcej niz;
b) Scieralnos$¢ po 1/5 pelnej liczbie obrotow,
w stosunku do ubytku masy po pelne;j

30
liczbie obrotow, nie wigcej niz:
6. |Nasigkliwos$¢, %(m/m), nie wiecej niz: 3 PN-EN 1097-6
Mrozoodpornos¢, ubytek masy po 25
7. |cyklach
3) PN-EN 1367-1

zamrazania, %(m/m), nie wig¢cej niz:
Zawarto$¢ zwigzkoéw siarki w przeliczeniu
8. na

1 PN-EN 1744-1
SO3, %(m/m), nie wiecej niz:

2.3.3. Woda

Nalezy stosowa¢ wod¢ wg PN-EN 1008-1 [11].

3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne".

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

e) rowniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki,

f) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W miejscach
trudno dostgpnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate
walce wibracyjne.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".
4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem. Transport pozostalych materialdow powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami
norm przedmiotowych.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

5.2. Przygotowanie podloza
Podbudowa musi by¢ wytyczona w sposdb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacja
Projektowa 1 wedtug zalecen Inspektora Nadzoru.
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Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania podbudowy musza by¢ wczesniej przygotowane,
odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie robot przez Wykonawce.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciaggnigcie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o Scisle okre§lonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej wg receptury
przygotowanej przez Wykonawce na podstawie badan laboratoryjnych i zaakceptowanej przez
Inspektora Nadzoru nalezy wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujagcych otrzymanie jednorodnej
mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodno$ci nie dopuszcza si¢ wytwarzania
mieszanki przez mieszanie poszczeg6olnych frakcji na drodze.

Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w
taki sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.
5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubos$¢ po zageszczeniu byta zgodna z Dokumentacjg Projektowa.

Grubos$¢ pojedynczo ukladanej warstwy nie moze przekracza¢ 25cm po zageszczeniu. Warstwa
podbudowy powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiggniecie wymaganych spadkow i
rzednych wysokosciowych.

Bezposrednio po wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej zageszczenia przez
walowanie. Podbudowg¢ z kruszywa famanego nalezy zaggszcza¢ walcami ogumionymi, walcami
wibracyjnymi 1 gladkimi. Zageszczanie powinno postgpowaé stopniowo od krawedzi do srodka
podbudowy przy przekroju daszkowym jezdni oraz od dolnej do gornej krawedzi podbudowy przy
przekroju o spadku jednostronnym. Jakiekolwiek nierdwnos$ci lub zaglebienia powstate w czasie
zageszczania powinny by¢ wyrOwnane przez spulchnianie warstwy kruszywa 1 dodanie lub
usunig¢cie materiatu az do otrzymania rownej powierzchni. W miejscach niedostepnych dla walcow
podbudowa powinna by¢ zageszczona zageszczarkami ptytowymi, matymi walcami wibracyjnymi
lub ubijakami mechanicznymi. W pierwszej fazie zaggszczania nalezy stosowac sprzet 1zejszy, a w
koncowej sprzet cigzszy.

Zageszczenie nalezy prowadzi¢ do osiggniecia wskaznika zaggszczenia podbudowy nie mniejszego
od 1,00 wedlug normalnej préby Proctora, zgodnie z aktualng normag

Wilgotno§¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci
optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z aktualng normg. Material nadmiernie
nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie 1 napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢
mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna byc¢
zwilzona okre$long iloscia wody i1 rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnosé
mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyc.

Tablica 2. Cechy podbudowy dotyczace zageszczenia 1 no$nosci

Lp. Wymagane cechy podbudowy
Wskaznik Minimalny modut odksztatcenia mierzony ptyta o
zageszezenia Is  [Srednicy 30 cm MPa
od pierwszego
nie mniejszy niz; | obcigzenia od drugiego obcigzenia
=X
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5.5. Odcinek probny

Co najmniej na 3 dni przed rozpoczgciem robot, Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny w

celu: - stwierdzenia czy sprzg¢t budowlany do mieszania, rozkladania i zaggszczania kruszywa jest

wlasciwy,

- okreslenia grubos$ci warstwy materialu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymagane;j
grubosci warstwy po zageszczeniu,

- okreslenia liczby przej$¢ sprzgtu zaggszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zageszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materialdéw oraz sprzetu do mieszania,

rozktadania i zageszczania, jakie beda stosowane do wykonywania podbudowy.

Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka probnego

przez Inspektora Nadzoru.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inspektora Nadzoru, gotowa
podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania
podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robdt i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektoowia Nadzoru w celu akceptacji
materiatlow. Badania te powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej
ST.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
Tablica 3. Czestotliwos$¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

Czestotliwos¢ badan

Maksymalna
Lp. Wyszczegblnienie badan Minimalna liczba badanpowierzchnia
podbudowy
na dziennej dziatce przypadajaca
roboczej ha jedno badanie (m?)
1 [Uziarnienie mieszankl il 00
2  |Wilgotno$¢ mieszanki
3 |Zageszczenie warstwy 5 probek na 100 m”
4 [Badanie wlasciwosci kruszywa wg [dla kazdej dziatki roboczej 1 przy kazdej zmianie
tab. 1, pkt 2.3.2 kruszywa
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6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy
pobiera¢ w sposdb losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny
by¢ na biezaco przekazywane Inspektorowi Nadzoru.

6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnos$ci optymalnej, okreslonej wedlug proby
Proctora,), z tolerancja +1% -2%. Wilgotno$¢ nalezy okresli¢c wedtug PN-EN 1097-5.

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczanie kazdej warstwy musi odbywac si¢ do osiggnigcia zageszczenia nie mniejszego od
1,00 wedtug normalnej proby Proctora.

W przypadku gdy przeprowadzenie badania zageszczenia wedlug metody Proctora jest niemozliwe,
ze wzgledu na gruboziarniste uziarnienie kruszywa kontrol¢ zageszczenie nalezy oprze¢ na
metodzie obcigzen ptytowych, wedlug Instrukcji badan podtoza gruntowego Czes¢ 11 1 nie rzadziej
niz raz na 1000 m® lub wedlug zalecen Inspektora Nadzoru.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé za prawidtowe, gdy stosunek
wtérnego modutu E2 do pierwotnego modutu odksztalcenia E1 jest nie wiekszy od 2,2 dla kazdej
warstwy podbudowy.

6.3.5. Wlasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac ocen¢ wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposdb losowy w obecnosci
Inspektora Nadzoru.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.4.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w
punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gtebokosci co najmnie;j
10 cm, wyréwnane i1 powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szeroko$ci projektowanej o wiecej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢
podbudowe przez spulchnienie warstwy na pelng grubos¢, dotozenie materiatu 1 powtdrne
zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiednig glebokos¢, zgodnie z decyzja Inspektora Nadzoru, uzupetnione nowym materiatem o
odpowiednich wlasciwosciach, wyrownane i ponownie zaggszczone.
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Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar
i ocena grubos$ci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy
Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inspektora Nadzoru.

Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie
nosnosci podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

7. Obmiar robot

Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie. Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne". Roboty uznaje si¢ za
zgodne z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogolne".

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? podbudowy obejmuje

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

zakup 1 dostarczenie materialow 1 sprzgtu niezbednych do wykonania podbudowy,
sprawdzenie 1 ewentualng naprawe podioza,

przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

rozlozenie mieszanki,

zageszczenie rozlozonej mieszanki,

przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okreslonych w ST,
utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy

PN-EN 933-1 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego Kruszywa mineralne.
PN-EN 933-4 Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
wilgotno$ci

PN-EN 1097-5 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

PN-EN 1097-6 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci metoda bezposrednia
PN-EN 1367-1 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen organicznych
PN-EN 1744-1 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci siarki metodg bromowa
PN-EN 1744-1 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bebnie Los Angeles
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ST-05.00.00. — OSWIETLENIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania
szczegblowe dotyczace wykonania i1 odbioru robot elektrycznych (wykonanie os$wietlenia)
zwigzanych z: ROZBUDOWA SKATEPARKU W PARKU KOPERNIKA W GORZOWIE
WIELKOPOLSKIM

Nazwa i1 adres zamawiajacego:

MIASTO GORZOW WIELKOPOLSKI

- URZAD MIASTA GORZOWA WIELKOPOLSKIEGO
ul. Sikorskiego 3-4, 66-400 Gorzéw Wielkopolski

1.2. Zakres stosowania SST Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosowana jest jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych

w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych SST

Przewiduje si¢ wykonanie nastepujacych prac:
e Zabezpieczenie istniejgcej linii kablowe;j
e Demontaz istniejacych opraw z wysiegnikami
e Montaz nowych opraw z wysiegnikami
2. MATERIALY
2.1. Materialy podstawowe Materialami podstawowymi stosowanymi przy wykonywaniu
o$wietlenia wg. niniejszej SST sa:
2.1.1 Rura zabezpieczajaca
Rura ostonowa gigtka do kabli DVK 75 mm

2.1.2 Oprawy i wysiegniki

Oprawy systemowe typu LED o nastepujacych podstawowych parametrach:

Typ Zradia LED
Strumien LED [Im] 35496
Maoc LED [W] 222
Strumien oprawy [Im] 26139
Moc oprawy [W] 249
Skutecznosc swietlna oprawy [Im/W)] 105
Temperatura barwowa [K] 4000
3. SPRZET
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3.1. Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cig korzystania z nastepujacych maszyn 1 sprzgtu,
gwarantujacych wlasciwa jakoscig Robot:

- samochodu specjalnego liniowego z platforma i balkonem,

- zurawia samochodowego,

- spawarki transformatorowej

- drobny sprzgt podreczny

4. TRANSPORT

4.1. Do transportu materialow nalezy uzy¢ nast¢pujacych srodkéw transportowych:

- samochodu skrzyniowego,

- samochodu dostawczego,

- samochodu specjalnego liniowego z platforma i balkonem,

4.2. Na $rodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by zabezpieczone przed ich
przemieszczeniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworcow dla
poszczeg6lnych elementow.

5. WYKONANIE ROBOT

5. 1. Wykopy

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia
zgodnosci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkéw
gruntowych. Metoda wykonywania robot ziemnych powinna by dobrana w zalezno$ci od
glebokosci wykopu, uksztaltowania terenu oraz rodzaju gruntu.

Trasy kablowe

Linie kablowa uktada¢ na glebokosci 0,7 m w rowie kablowym na warstwie piasku o grubosci 0,1
m 1 przykryty taka samg warstwa. Na podsypke z piasku nasypa¢ warstwe gruntu rodzimego o
grubosci 0,15 m 1 na to utozy¢ folie niebieskg poliuretanowg. Odlegtos¢ folii od kabla powinna
wynosi¢ co najmniej 0,25 m. Nastepnie zasypa¢ wykop gruntem rodzimym. Po wykonaniu prac
doprowadzi¢ powierzchni¢ do stanu pierwotnego.

Oprawy
Oprawy montowane na istniejacych stupach z nowymi wysiggnikami. Do podlaczenia opraw
stosowa¢ kable o przekroju zyt do 2.5mm?. Cato$é instalacji po wykonaniu prac nalezy sprawdzi¢.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wykopy
Sprawdzenie podlega lokalizacja, wymiary i zabezpieczenia $cianek wykopu, sprawdzeniu podlega
stopien zaggszczenia gruntu i usuni¢cia nadmiaru ziemi.

6.2. Instalacja przeciwporazeniowa
Jako system dodatkowej ochrony od porazen pradem elektrycznym przyjeto samoczynne
wytaczenie zasilania w uktadzie TN -S.

6.3. Pomiar nat¢zenia o§wietlenia
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa dla rury ostonowej jest 1 metr, a dla latarni i opraw jest 1sztuka.
7.2. Projektowana liczba jednostek obmiarowych winna by zgodna z dokumentacja projektowa.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Przy przekazywaniu o$wietlenia do eksploatacji Wykonawca zobowigzany jest dostarczy
Zamawiajacemu nastepujace dokumenty:

- aktualna powykonawcza dokumentacje projektowa,

- geodezyjna dokumentacje powykonawcza,

- protokoly z dokonanych pomiardw skuteczno$ci zerowania zastosowanej ochrony
przeciwporazeniowej protokét odbioru Robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena wykonania Robot obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wykopy punktowe i liniowe,

- wykonanie montazu stupow

- montaz_ kabli,

- montaz_ wysiegnikow

- montaz_ opraw,

- podlaczenie do sieci zgodnie z dokumentacja projektowa 1 SST,
- odtworzenie nawierzchni.

- wykonanie pomiarow i dokumentacji powykonawczej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE PN-83/E-06305

Elektryczne oprawy oswietleniowe. Typowe wymagania i badania. PN-79/E-06314

Elektryczne oprawy oswietleniowe zewngtrzne. PN-76/E-90301

Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powtoce polwinitowi na
napicie znamionowe 0,6/1 kV. PN-71/E-05160

Rozdzielnice prefabrykowane niskonapieciowe. Ogolne wymagania i badania. PN-76/E-05125
Elektroenergetyczne linie  kablowe. przepisy budowy. PN-55/E-05021  Urzadzenia
elektroenergetyczne. Wyznaczanie obcigzalnosci przewodow i kabli.
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