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. KARTA UZGODNIEN

PROJEKT STALEJ ORGANIZACJI RUCHU

drogi gminnej nr 209001N (ul. Astronoméw) w Lidzbarku Warminskim w zwigzku
Z realizacjg zadania Budowa budynku gospodarczego na pojemniki do selektywnej zbiorki

odpaddéw komunalnych wraz z aktywnym przejsciem dla pieszych i oswietleniem

NAZWA INSTYTUCJI

OPINIA

Burmistrz Lidzbarka
Warminskiego
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CZESC OPISOWA

Cel opracowania

Projekt organizacji ruchu ma na celu okreslenie docelowego oznakowania
w ciggu drogi gminnej nr 209001N (ul. Astronoméw) w Lidzbarku Warminskim
w zwigzku z realizacjg zadania Budowa budynku gospodarczego na pojemniki
do selektywnej zbiorki odpadéw komunalnych wraz z aktywnym przejsciem dla
pieszych i oswietleniem w oparciu o ,Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z
dnia 3 lipca 2003r. w sprawie szczegotowych warunkéw technicznych dla
znakoéw i sygnatow drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach”.

Opracowanie zawiera:
> lokalizacje urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu na planie
sytuacyjnym — skala 1:500,

» podstawowe wymagania i parametry techniczne elementéw urzgdzen
bezpieczenstwa i organizacji ruchu,

Przedmiot opracowania

Przedmiotem niniejszego opracowania jest projekt statej organizacji ruchu na
drodze gminnej nr 209001N (ul. Astronomdéw) w Lidzbarku Warminskim
w zwigzku z realizacjg zadania Budowa budynku gospodarczego na pojemniki
do selektywnej zbidrki odpadow komunalnych wraz z aktywnym przejsciem dla
pieszych i oswietleniem.

Materialy wyjsciowe do opracowania projektu

Projekt statej organizacji ruchu wykonano w oparciu o nastepujgce materiaty
I dokumenty:

» Mapa sytuacyjna w skali 1:500;

» Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o0 ruchu drogowym
(- t. Dz. U. z 2023 r. poz. 1047 ze zm.);

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i
Administracji z dnia 31 lipca 2002r. w sprawie znakdéw i sygnatéw
drogowych (t. j. Dz. U. z 2019 r., poz. 2310 z pézn. zm.);

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003r.
w sprawie szczegotowych warunkéw technicznych dla znakow i sygnatow
drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw
ich umieszczania na drogach (t. j. Dz. U. z 2019 ., poz. 2311 z pézn. zm.);

» Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003r.
w sprawie szczegotowych warunkow zarzgdzania ruchem na drogach oraz
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wykonywania nadzoru nad tym zarzgdzaniem (j. t. Dz. U. z 2017 r., poz.
784);

» Wizja lokalna w terenie

Opis stanu istniejacego

Droga gminna nr 209001N (ul. Astronoméw) w Lidzbarku Warminskim jest drogg
publiczng klasy L. Zlokalizowana jest ona na terenie miasta Lidzbark Warminski.
Droga na catej swej dtugosci jest w administrowaniu Burmistrza Lidzbarka
Warminskiego. Droga gminna nr 209001N (ul. Astronomow) w Lidzbarku
Warminskim jest drogg jednojezdniowg o szerokosci 5,50 m i nawierzchni
bitumicznej. Posiada dwa pasy ruchu. Droga potozona jest w terenie
zabudowanym. Dopuszczalna predkos¢ wynosi 50 km/h.

Przyjete zatozenia projektowe

a) Podstawowe parametry techniczne droqi

Droga gminna nr 209001N (ul. Astronomoéw) w Lidzbarku Warminskim;
»  klasa drogi —L;
»  Cigg pieszo- rowerowy i chodnik — odpowiednio 4,00 m i 2,00 m.

b) Dane o ruchu

Przyjeto Il kategorie obcigzenia ruchem.

c) Elementy urzgdzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu

Na planie sytuacyjnym w skali 1: 500 zlokalizowano i opisano nastepujgce
elementy:

»  znaki pionowe projektowane

Oznakowanie pionowe

Znaki projektowane i znaki istniejgce nalezy ustawi¢c w odlegtosciach
wskazanych na planie sytuacyjnym i wysokosci okreslonej w Instrukcji o znakach
drogowych pionowych: Rozporzgdzenie Ministréw Infrastruktury z dnia 3 lipca
2003 r. ,W sprawie szczegbfowych warunkéw technicznych dla znakéw
i sygnatow drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego
i warunkoéw ich umieszczania na drogach”. (t. j. Dz. U. z 2019 r., poz. 2311 z
pozn. zm.).

Podstawowe wymagania techniczne wg kryterium bezpieczenstwa ruchu

» na drodze gminnej nr 209001N (ul. Astronomoéw) w Lidzbarku
Warminskim - znaki mate (M),

» wiasciwosci fotometryczne i kolorymetryczne materiatéw na lica znakow
drogowych w zakresie odblaskowosci i barwy — zgodnie z wymaganiami
przedstawionymi w Zatgczniku nr 1 do Rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r w sprawie warunkéw technicznych dla
znakow i sygnatow drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu
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drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach (t. j. Dz. U. z 2019
r., poz. 2311 z pézn. zm.)

Wymogi i zalecenia oraz zakres roboét organizacji ruchu

Znaki pionowe:

» oznakowanie i zabezpieczenie prowadzonych robot

» roboty przygotowawcze

» demontaz znakdéw przewidzianych do likwidacji

» ustawienie stupkow do znakow i przymocowanie znakow drogowych

Sposodb ustawiania znakow:

» Znaki umocowac na konstrukcjach wsporczych tj. stupkach. Sposob jak
i wysokosS¢ umieszczania znakow przedstawiono na rysunkach ponizej.
Istniejgce znaki (poza znakami informacyjnymi) nalezy przestawi¢ do
wymaganych wysokosci okreslonych w zatgczniku 1 do rozporzgdzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r.

» Odlegtos¢ znakéw od krawedzi jezdni:

0,50 +2,00

‘ kraweznik

7 N — —

jezdnia pobocze|

jezdnia B chodnik

(

a) na drodze c¢) na ulicy

» Wysokos¢ umieszczania znakow:
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=

¢) E-1, E-2, E-14 na drogach innych niz ulice
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Wysokos¢ umieszczenia znaku [m]

Kategorie znakéw
poza obszarami zabudowanymi w obszarach zabudowanych
A - ostrzegawcze
B - zakazu ?
C - nakazu min. 2,00
D - informacyjne min. 2,00 (2,20)”
F - uzupetniajace " (min.1,50) ®

G - dodatkowe przed przejazdami kolejowymi *

E - tablice przeddrogowskazowe E-1
- drogowskazy tablicowe E-2 min. 1.00
- tablice szlakéw drogowych E-14 o

min. 2,00 (2,20)”
{min. 1,00)*

E - znaki szlaku drogowego E-15, E-16
- tablice kierunkowe E-13
- tablice miejscowosci E-17a, E-18a in. 2.00
- drogowskazy w ksztalcie strzaty - male E-4 min. &,
- drogowskazy do obiektu E-5-E-12, E-19a-E-22

min. 2,00 (2,20)"- 2,50

E - drogowskazy w ksztaicie strzaly - duze min. 0,70 min. 0,70

Znaki umieszczone nad jezdnia * min. 5,00 min. 5,00

Znaki umieszczone na lub za urzadzeniami
bezpieczeristwa ruchu ¥ 0,90-1,20 0,90-1,20

" Z wyjatiem znakéw F-11 (5,00 m) i F-14a, b, ¢ (0,50 m),

¥ Z wyjatkiem znakéw umieszczonych na elementach konstrukcji obiektow inzynierskich o obnizonej skrajni.
¥ Znaki E-4, E-17a, E-18a, E-19a nie wystepuja na autostradach i drogach ekspresowych.

* Z wyjatkiem znakéw G-1 {1,00 m - na ulicach; 0,50 m - na pozostatych drogach).

® Dla znakéw umieszczanych w pasie zieleni poza chodnikiem lub na poboczu.

® Dia kilku znakéw umieszczanych na jednej konstrukcji wsporczej przy braku ruchu pieszego.

"W przypadku umieszczenia znaku na chodniku.

» Sposob umieszczania znakow wzgledem osi jezdni

9
7. 5 7 5-
7o

a) na odcinku prostym b) na tuku poziomym w prawo ¢) na tuku poziomym w lewo
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7.

Tabelaryczne zestawienie oznakowania projektowanego

Znaki pionowe

Rodzaj znaku

llosé

D-6 "przejscie dla pieszych"

Lampa z zottym swiattem pulsacyjnym

Znaki poziome

Rodzaj znaku POW|erzzchn|a
[m?]
P-10 "przejscie dla pieszych" 12,00
P-14 "linia warunkowego zatrzymania ztozona z prostokgtow” 2,20
Urzgdzenia bezpieczenstwa ruchu
Rodzaj znaku llosé

Punktowe elementy odblaskowe (PEO) barwy biatej

8.

Termin wprowadzenie organizacji ruchu

Okres wprowadzenia statej organizacji ruchu: do 31.12.2026 r.

CZESC GRAFICZNA
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