OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

UNIT STOMATOLOGICZNY TYP C - 2 SZT.

L.p. Opis wymagan
1 unit stomatologiczny cyfrowy, zawieszony na fotelu elektromechanicznym
2 dotykowy tablet o przekatnej od 8,3 do 10,2” do obstugi unitu
3 komunikacja bezprzewodowa z unitem poprzez Bluetooth
4 sterowanie unitem i fotelem przez aplikacje mobilng
5 mozliwos¢ instalacji réznych dostepnych aplikacji w tym przynajmniej do: importowania kartotek
danych pacjentéw, odczytéw zdjeé i obrazéw z pracowni RTG obrazéw 2D i 3D
6 mozliwo$é zdalnej diagnostyki unitu i fotela przez dziat techniczny producenta
7 STOLIK LEKARZA:
7.1 5-narzedziowy z gérnym prowadzeniem rekawéw
7.2 dmuchawka 3-funkcyjna prosta ze zdejmowang ostong zewnetrzng do sterylizacji w autoklawie
7.3 tor turbiny z rekawem turbinowym typu Midwest ze $wiattem
7.4 tor mikrosilnika z rekawem mikrosilnika ze swiattem
7.5 mikrosilnik elektryczny bezszczotkowy z oswietleniem LED i mozliwoscig zmiany barwy sSwiatta na
Swiatto barwy niebieskiej,(pozwalajgcy na odrdznienie materiatu o odmiennej fluorescencji do
precyzyjnego oswietlenia i odrdznienia naturalnego szkliwa i sztucznego wypetnienia
7.6 skaler ultradzwiekowy:
- wyposazony w zestaw min. 3 tipow
- wyposazony w dedykowany klucz do przykrecania tipéw
- skaler do zabudowy z rekawem
- pracujacy w standardzie EMS
7.7 lampa polimeryzacyjna LED:
1) min. trzy tryby pracy:
- ciagly
- pulsacyjny
- narastajacy,
2) kazdy z trybéw w trzech przedziatach pracy do wyboru
7.8 podktadka silikonowa pod narzedzia z mozliwoscia sterylizacji w autoklawie
7.9 tacka ze stali nierdzewnej na obrotowym ramieniu pod stolikiem lekarza
7.10 | zdejmowana ostona uchwytu stolika lekarza
z mozliwoscig sterylizacji w autoklawie
7.11 | hamulec mechaniczny ramienia pantograficznego stolika lekarza
7.12 | elektroniczna regulacja wody do chtodzenia narzedzi
7.13 PANEL STEOWANIA Z FUKCJAMI DOSTEPNYMI ZE STOLIKA:
7.13.1 | funkcja wyboru rodzaju chtodzenia w narzedziach:

- tylko powietrze
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- tylko woda
- spray

7.13.2 | funkcja wigczenia/wytaczenia chtodzenia narzedzi
7.13.3 | funkcja wigczenia/wytaczenia oswietlenia narzedzi swiattem
7.13.4 | regulacja ilosci obrotéw mikrosilnika
7.13.5 | funkcja wtgczenia/wytgczenia lampy o$wietleniowej
7.13.6 | funkcja zmiany trybu pracy sterownika noznego: ON/OFF lub ptynna regulacja dla mikrosilnika i
skalera
7.13.7 | napetnianie kubka woda
7.13.8 | optukiwanie misy spluwaczki
7.13.9 | funkcja skonfigurowania parametréw pracy dla min. 20 operatoréw
7.13.10 | sterowanie ruchami fotela:
1) siedzisko —gora/dot,
2) oparcie —do tytu/ do przodu
7.13.11 | wywotanie pozycji ratunkowej / trendelenburga
7.13.12 | wywotanie pozycji spluwaczkowej fotela
7.13.13 | wywotanie pozycji wyjsciowej fotela
8 BLOK SPLUWACZKI - zawieszony na fotelu:
8.1 zawieszony na fotelu, odchylany o kat min. 90 stopni
8.2 ssak chirurgiczny cienki rekaw
8.3 ssak chirurgiczny gruby rekaw
8.4 unit wyposazony w system ssgcy wspotpracujgcy z pompa mokrg
8.5 zamontowane filtry wstepne rekawodw ssaka,
oddzielny filtr do kazdego rekawa dostepny od zewnetrznej strony bloku spluwaczki
8.6 zamontowane zawory selekcyjne rekawdw ssaka oddzielny zawér dla kazdego rekawa
8.7 obrotowe ramie misy spluwaczki w zakresie min. 0 -135 °
8.8 misa spluwaczki ceramiczna tatwo demontowalna
z sitkiem wstepnym
8.9 ramie asysty obrotowe z klawiaturg sterowania napetnianiem wody do kubka i optukiwaniem misy
spluwaczki
8.10 | zamkniety uktad wody destylowanej do chtodzenia narzedzi na stoliku lekarza
8.11 | zamkniety uktad wody destylowanej do chtodzenia narzedzi - pojemnik zamontowany wewnatrz
bloku spluwaczki, z zewnetrznym uzupetnianiem, bez koniecznosci wytgczania unitu i
automatycznym odpowietrzeniem uktadu
8.12 | zawdr spluwaczkowy umozliwiajacy podtaczenie unitu do mokrej pompy ssacej z separatorem
amalgamatu
9 LAMPA OSWIETLENIOWA LED:
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9.1 uruchamianie lampy:
- bezdotykowo (sensor przy gtowicy)
- z panelu lekarza
- ze sterownika noznego
9.2 natezenie Swiatta od 5 500 do 26 000 luksow,
mozliwos¢ pracy na co najmniej dwdch poziomach natezenia swiatta lampy z funkcja
zaprogramowania poziomu natezenia przez uzytkownika
9.3 temperatura barwowa 3 700 — 4000 K
9.4 ustawienie pracy w trzech ptaszczyznach
9.5 zdejmowane uchwyty gtowicy lampy z mozliwoscig sterylizacji w autoklawie
10 STEROWNIK NOZNY (wspéliny do unitu i fotela):
10.1 | wychylana dzwignia z mozliwoscig wyboru pracy narzadzi z chtodzeniem lub bez chtodzenia
10.2 | uruchamianie koncowek
10.3 przedmuch ,,chipblower”
10.4 | ptynna regulacja:
- obrotéw mikrosilnika
- mocy skalera
10.5 | sterowanie fotelem:
-wywotywanie pozycji wyjsciowej
- wywotywanie min. 4 zaprogramowanych pozycji
10.6 Programowanie nastepujgcych funkcji do przyciskéw sterownika noznego:
10.6.1 | - wtgczanie/wytgczanie chtodzenia w koricéwkach
10.6.2 | - wtgczanie /wytgczanie lampy oswietleniowe;j
10.6.3 | - wtaczenie/wytgczenie lewych obrotow mikrosilnika
10.6.4 | - wiaczenie/wytgczenie oswietlenia w koricéwkach
10.7 | uchwyt do przenoszenia sterownika z funkcjg wytgcznika bezpieczenstwa najazdowego
11 FOTEL:
11.1 | sitowniki elektromechaniczne
11.2 podtokietnik lewy odchylany
11.3 | zagtowek regulowany w trzech ptaszczyznach z hamulcem mechanicznym.
11.4 | wytgczniki bezpieczenstwa chronigce przed najazdem fotela na przeszkode przez siedzisko i
oparcie
11.5 | bezszwowa tapicerka
11.6 pozycja ratunkowa
11.7 pozycja spluwaczkowa
11.8 | pozycja wyjsciowa ,0"
11.9 udzwig fotela co najmniej 200 kg
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11.10 | regulacja wysokosci siedziska fotela co najmniej
w zakresie: 380 mm — 815 mm

11.11 | foliowa ostona podndzka zabezpieczajaca tapicerke fotela

Oswiadczamy, ze oferowany przedmiot zamowienia, o powyzej wyspecyfikowanych parametrach, jest
kompletny i po zainstalowaniu bedzie gotowy do pracy zgodnie z jego przeznaczeniem.
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