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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D-M-00.00.00 - Wymagania Ogolne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla
poszczegbdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktére zostang
wykonane w ramach zadania: ,,Wykonywanie biezacych napraw drég gminnych
0 nawierzchniach gruntowych w roku 2024 na terenie Gminy Kosakowo”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowig cze$¢ dokumentdéw przetargowych nalezy je stosowaé w zlecaniu
1 wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objctych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogélne, wspdlne dla robot objetych
Specyfikacjami Technicznymi wykonania i odbioru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno-
uzytkowa (droge) albo jego cze$¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuni¢ty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzagdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem 1 zabezpieczeniem ruchu.
Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami
1 do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielagcymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i1 prob zwigzanych z oceng jako$ci materiatow oraz
robot.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja projektowa
1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Zamawiajacego.

Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodng dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzagcych do przejmowania i rozktadania obcigzen od
ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa scieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu
1 czynnikow atmosferycznych.

Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwg Scieralng a podbudowa, zapewniajaca
lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowg.

Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyrdéwnania nierdwnosci podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

Podbudowa - dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

Podbudowa zasadnicza - goérna czes¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w  konstrukcji
nawierzchni, moze sktadac¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolna czg$¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podloza. Moze
zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajacg lub odcinajaca.
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Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czgstek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

Warstwa odsgczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajgcej sie¢ do nawierzchni.
Niweleta - wysokoséciowe 1 geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami,
a jeSli przedzial tolerancji nie zostal okreSlony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajagcymi pas terenu przeznaczony do umieszczania
w nim drogi oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy moze rdwniez obejmowacé teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed ucigzliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i1 wykorzystywana do ruchu pieszych, sluzaca
jednoczes$nie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gteboko$ci przemarzania.
Podloie ulepszone - gorna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona
w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wtasciwego wykonania nawierzchni.

Polecenie Zamawiajacego - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Zamawiajacego,
w formie pisemnej, ustnej, dotyczace sposobu realizacji robot Ilub innych spraw zwigzanych
z prowadzeniem budowy.

Przepust - obiekt wybudowany w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzacy do przeptywu
matych ciekow wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego.
Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowiagcy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiagce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurociag itp.

Przyczolek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sklada¢ si¢ z petnej Sciany, stupow lub
innych form konstrukcyjnych, np. skrzyn, komor.

Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologiczne;.
Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowg lub inng droga dla bezkolizyjnego

zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z ST
1 poleceniami Zamawiajacego.

1.5.1. Zgodnos¢ robét ze Specyfikacja Techniczna.

Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajacego Wykonawcy
stanowig cze$¢ ZamoOwienia, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich s3
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materialy powinny by¢ zgodne ze Specyfikacja
Techniczna.

Dane okreslone w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia
w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowli musza by¢
jednorodne 1 wykazywac bliskg zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowg lub ST,
1 wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty beda niezwlocznie
zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.
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1.5.2. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania rob6t Wykonawca powinien zapewni¢ spelnienie nastepujacych warunkow:

a) miejsca na bazy, magazyny, skladowiska i wewnetrzne drogi transportowe powinny by¢ tak
zlokalizowane by nie powodowaty zniszczen w $srodowisku naturalnym,

b) powinny by¢ podjete odpowiednie srodki zabezpieczajace przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i1 ciekow wodnych: pylami, paliwami, olejami, materiatami
bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami,

- przekroczeniami norm odno$nie zanieczyszczen powietrza pytami i gazami,

- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,

- mozliwo$cig powstania pozaru.

1.5.3. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisdw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywacé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami zabezpieczone
przed dostepem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.5.4. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialdow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym
od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt beda mialy swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow
na $rodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robdt ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania.

1.5.5. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wlasnos$ci
publicznej i prywatnej.

Wykonawca jest w pelni odpowiedzialny za ochron¢ urzadzen uzbrojenia terenu, takich jak:
przewody, rurociagi, kable telefoniczne itp., ktorych potozenie bylo wskazane przez Zamawiajacego.
Wykonawca powinien uzyska¢ u odpowiednich witadz bedacych wilascicielami tych urzadzen,
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego odnosnie doktadnego potozenia
tych urzadzen w obrgbie placu budowy oraz powiadomi¢ o zamiarze przystgpienia do robot
w poblizu tych urzadzen ich wiascicieli oraz Zamawiajacego. W trakcie budowy Wykonawca
zobowigzany jest do wlasciwego oznakowania i zabezpieczenia tych urzadzen. Koszty ewentualnych
napraw zniszczonych lub uszkodzonych urzadzen, w zwigzku z zaniedbaniem ponosi Wykonawca.
O fakcie uszkodzenia Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Zamawiajacego i1 zainteresowane
wladze. Uszkodzenia instalacji 1 urzadzen podziemnych nie wskazanych w informacji dostarczone;j
Wykonawcy przez Zamawiajacego i powstale bez winy Wykonawcy, zostang usunig¢te na koszt
Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowad
roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.

Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy,
spowodowane jego dziatalnos$cia.
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1.5.6. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskdw osi na drogach publicznych
przy transporcie materialdow i1 wyposazenia na i z terenu robot.

Pojazdy lub tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bgda dopuszczone na $§wiezo
ukonczony fragment budowy i Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawe wszelkich robot
w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Zamawiajacego.

1.5.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisoéw dotyczacych bezpieczenstwa
1 higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac¢, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
1 odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypehlieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie ofertowe;.

1.5.8. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materialy 1 urzadzenia uzywane
do robdt od daty rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez Zamawiajacego.
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w tak sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie
przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Wykonawca wszelkie zaniedbania musi niezwlocznie wyeliminowa¢ zgodnie z poleceniami
Zamawiajacego.

1.5.9. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i1 bgdzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Zrodta uzyskanie wszystkich materiatéw powinny by¢ wybrane przez Wykonawce z odpowiednim
wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem robot. Wykonawca, w terminie ustalonym przez
Zamawiajacego powinien mu przedstawi¢ informacje dotyczace zrodlta wytwarzania lub
wydobywania, wymagane $wiadectwa badan laboratoryjnych i reprezentatywne probki materiatlow
do zatwierdzenia. Zatwierdzenie Zrodta materiatow nie oznacza, ze wszystkie materiaty z tego zrodta
beda dopuszczone do wbudowania.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy,
badz zlozone w miejscu wskazanym przez Zamawiajacego.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie zaplaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos$¢ 1 wiasciwos¢ do robdt
1 byly dostepne do kontroli przez Zamawiajacego.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Zamawiajacym lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
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zawartym w ST, zaakceptowanym przez Zamawiajacego. W przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony i1 zaakceptowany przez Zamawiajacego.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska
1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Zamawiajagcemu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca begdzie konserwowac¢ sprzet jak rowniez naprawiac¢ lub wymieniaé sprzet niesprawny.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0§ przy transporcie
materiatow/sprzgtu na i z terenu robot.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkoéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot 1 wtasciwosci przewozonych materiatlow.

Wykonawca bgdzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z zamoéwieniem oraz za jako$¢
zastosowanych materiatéw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z wymaganiami ST, PZJ oraz
poleceniami Zamawiajacego.

Polecenia Zamawiajacego beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamawiajacego
programu zapewnienia jako$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie robdt zgodnie
z Dokumentacjg Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Zamawiajacego.
Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

— organizacj¢ wykonania robot,

— bhp,

— wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

— wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych elementéw
robot,

— system (sposob 1 procedure) proponowanej kontroli 1 sterowania jakoscig wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiaréw 1 kontroli.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robét

Celem kontroli rob6dt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé
zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wiagczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie 1 wszystkie
urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badan materiatdéw oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz robot z czestotliwoscig
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST, normach
1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okre§lone, Zamawiajacy ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z Zamdwieniem.

Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostatly prawidlowo wykalibrowane 1 odpowiadajg
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.
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6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Zamawiajacy bedzie mie¢ zapewniong mozliwos$¢ udzialu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Zamawiajacego Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialéw,
ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce
usuniete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.
Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Zamawiajacego. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Zamawiajacego beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Zamawiajacego.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania 1 pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Zamawiajacego.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pismie ich wyniki do akceptacji Zamawiajacego.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Zamawiajagcemu kopie raportoéw z wynikami badan jak najszybciej,
nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakos$ci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Zamawiajacemu na formularzach wedlug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Zamawiajacego

Dla celow kontroli jakosci 1 zatwierdzenia, Zamawiajacy uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatow u zrodia ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Zamawiajacy moze pobiera¢ probki materiatow 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swo] koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, Ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to
Zamawiajacy poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych
lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci
materiatow 1 robot z Dokumentacjg Projektowa 1 ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych badan i1 pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawcg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wilasciwych przepisow
1 dokumentow technicznych,

- deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

Polska Norma lub aprobatg techniczng w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslong w pkt. 1 i ktore spetniajg wymogi Specyfikacji
Technicznej.

W przypadku materiatéw, dla ktorych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajagce w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez Wykonawcg Zamawiajacemul.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie ze ST, w jednostkach
ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca w obecnosci Zamawiajgcego, po wczesniejszym pisemnym
powiadomieniu go o terminie i zakresie obmierzonych robot.

Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Zamawiajgcego na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgstotliwoscia wymagang do celu miesigcznej
platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ustalonym przez Wykonawce i Zamawiajgcego.
7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialow

Dtugosci 1 odleglosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;].

Jesli Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m3 jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekrd;.

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, bgeda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Zamawiajacego.

Urzadzenia i1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajagce wymaganiom Specyfikacji
Technicznych. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajagc w sposob ciagly zachowanie
doktadnos$ci wedtug norm zatwierdzonych przez Zamawiajacego.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot,
a takze w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach. Obmiar robot zanikajacych
przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robo6t podlegajacych zakryciu przeprowadza
si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumiaty
1 jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione
odpowiednimi szkicami.

8. ODBIOR ROBOT

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi czgsciowemu,

b) odbiorowi ostatecznemu,

c) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czegsci robot. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje si¢ wedlug zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje
Zamawiajacy.

8.2. Odbior ostateczny Robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilo$ci, jakosci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce z bezzwlocznym powiadomieniem drogg elektroniczng o tym fakcie Zamawiajacego.
Odbidr ostateczny robot nastagpi w terminie ustalonym w umowie, liczac od dnia potwierdzenia przez
Zamawiajacego zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.2.1.
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Odbioru ostatecznego robot dokona Zamawiajacy w obecnosci Wykonawcy. Zamawiajacy
odbierajgc roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw
badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robot ze ST.

W toku odbioru ostatecznego robdt Zamawiajacy zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych

w trakcie odbiorow czesciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupeiniajacych 1 robot

poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupetniajgcych

Zamawiajacy przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

8.2.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot odbioru

ostatecznego robot sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

— Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych wskazanych przez

Zamawiajacego, zgodnie z ST i ewentualnie PZJ.

— Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materialdow zgodnie z ST

I ewentualnie PZJ.

— Geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robot.

W przypadku, gdy wedtug Zamawiajacego, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego

nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, Zamawiajacy w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy

ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez Zamawiajacego roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda zestawione

wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy Zamawiajacy.

8.3. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad

stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem

zasad opisanych w punkcie 8.2. ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostkg obmiarowa

ustalong dla danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania

1 badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w Specyfikacji Techniczne;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe rob6dt beda obejmowac:

— robocizng¢ bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

— warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow

I transportu na teren budowy,

— warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— wszystkie koszty ewentualnego unieszkodliwienia odpadow w tym optaty srodowiskowe;j,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny 1 ryzyko,

— podatki obliczane zgodnie z obowigzujgacymi przepisami.

9.2. Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow 1 organizacji ruchu obejmuje:

a) Opracowanie oraz uzgodnienie z Zamawiajacym 1 odpowiednimi instytucjami Projektu
Organizacji Ruchu na czas trwania budowy i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien
wynikajacych z postgpu robot — tylko w przypadku prac wymagajacych wprowadzenia
tymczasowej organizacji ruchu,

b) Ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu.

c) Przygotowanie terenu,
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d) Konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan
1 drenazu,

e) Tymczasowg przebudowg urzadzen obcych.

Koszt Utrzymania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

a) Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i $wiatel,

b) Utrzymanie ptynno$ci ruchu publicznego.

Koszt Likwidacji objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

a) Usuniecie wbudowanych materialow i oznakowania,

b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane.

2. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie.

3. Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 2 kwietnia 2001 r.
w sprawie geodezyjnej ewidencji uzbrojenia terenu oraz zespolu uzgodnienia dokumentacji
projektowe;j.

4. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995 r.
w sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynnosci geodezyjnych
obowiazujacych w budownictwie.

5. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. Prawo geodezyjne i kartograficzne

6. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. O odpadach

7. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony $rodowiska.

8. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych

9. Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31
lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnatow drogowych.

10. Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym.

11. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdlowych
warunkow technicznych dla znakow 1 sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkdw ich umieszczania na drogach

12. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem

13. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. w sprawie systemow oceny
zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem naprawy nawierzchni gruntowych —
mechaniczne réwnanie i profilowanie Oraz uzupetianie ubytkow w nawierzchniach gruntowych
naturalnych i ulepszonych na terenie Gminy Kosakowo.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot na drogach i ulicach gminnych tj. rownanie i/lub profilowanie drogi
gruntowej, a takze uzupetnienie ubytkow, rozktadanie kruszywa, korytowanie, dowoz kruszywa.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem i odbiorem naprawy nawierzchni gruntowych naturalnych i ulepszonych
W biezacym utrzymaniu drég gminnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Nawierzchnia gruntowa - nawierzchnia z gruntu naturalnego albo ulepszonego mechanicznie lub
chemicznie, odporna na dziatanie ruchu.

Nawierzchnia gruntowa naturalna (profilowana) - wydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchu
lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych, w ktorym wystepujacy grunt podioza jest wyréwnany
1 odpowiednio uksztattowany w profilu podtuznym i przekroju poprzecznym oraz zageszczony.
Nawierzchnia gruntowa ulepszona - wydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchu lub postoju
pojazdoéw oraz ruchu pieszych, w ktorym wystepujacy grunt podtoza jest ulepszony mechanicznie lub
chemicznie, wyréwnany i odpowiednio uksztattowany w profilu poduznym i przekroju poprzecznym
oraz zageszczony.

Mieszanka optymalna gruntowa - mieszanka gruntu rodzimego z innym gruntem ulepszajacym
sktad granulometryczny i wlasciwo$ci gruntu rodzimego.

Remont czgstkowy - naprawa pojedynczych uszkodzen nawierzchni (wybojow, kolein).

Rownanie drogi gruntowej - mechaniczne poprawienie poprzecznego przekroju drogi w celu
wyrownania wybojow 1 kolein.

Profilowanie drogi gruntowej — ma na celu nadanie drodze gruntowej nowego prawidlowego
ksztaltu w przekroju poprzecznym 1 podluznym zapewniajacego szybki sptyw wody 1 osuszenie
czeSci jezdnej. Profilowanie nalezy wykona¢ poprzez mechaniczne przemieszczenie gruntu
w przekroju poprzecznym i podtuznym w celu uzyskania minimalnego spadku poprzecznego 2-6%.
Mechaniczne rozloienie kruszywa - wzmocnienie nos$nosci istniejacej nawierzchni oraz nadanie
drodze wtasciwego profilu poprzecznego i podtuznego w celu zapewnienia lepszego odwodnienia
drogi.

Dowoz kruszywa na miejsce wbudowania - sporzadzenie mieszanki kruszyw (doziarnienie)
z materialu Wykonawcy, a nastepnie dostarczenie go na miejsce wskazane przez Zamawiajgcego.
Korytowanie - obnizenie istniejacej nawierzchni w celu nadania drodze wlasciwego profilu
poprzecznego i podtuznego - dla zapewnienia lepszego odwodnienia drogi.

Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
I z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 "Wymagania ogo6lne" pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt 1.5.
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw dotyczacych bezpieczenstwa
1 higieny pracy. Wykonawca ma obowiazek zabezpieczy¢ i oznakowac teren wykonywania robot na
drodze. Pojazd wykonujacy prace powinien by¢ oznakowany zgodnie z przepisami zapewniajac
bezpieczenstwo ruchu drogowego.

2. MATERIALY

Woda do skropienia podczas zageszczania.

3. SPRZET
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3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt3.
Wykonawca zobowigzany jest do uzywania sprawnego sprz¢tu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania naprawy nawierzchni gruntowej

W zalezno$ci od zakresu robdt oraz sposobu ich wykonania, Wykonawca powinien wykaza¢ si¢
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

- rowniarek, spycharek, pomocniczo koparko —tadowarek do rozktadania materiatow, mieszania,
spulchniania i profilowania,

- walcow statycznych, gladkich lub ogumionych, samojezdnych lub doczepnych, walcéw
wibracyjnych

- recznego sprzetu tylko do drobnych robdt naprawczych, jak topaty, oskardy, ubijarki reczne itp.
Koszt dojazdu sprzetu na miejsce wykonywania robot lezy po stronie Wykonawcy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 4.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportowych, ktore nie
wplywaja niekorzystnie na jakos¢ przewozonych materiatow.

4.2. Transport materialow

Grunt i materialy do ulepszania nawierzchni mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu,
w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami
I nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Sposdb wykonania robot przy naprawie nawierzchni powinien by¢ zgodny z SST. W przypadku
braku wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji.
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:

1) roboty przygotowawcze,

2) naprawe nawierzchni,

3) roboty wykonczeniowe.

Przy naprawie nawierzchni rozr6znia si¢ nastgpujace sposoby wykonania robot:

a) profilowanie drogi,

b) rownanie,

Zapewnienie prawidtowego stanu nawierzchni, niezaleznie od sposobu wykonania konstrukcji jezdni
oraz od pory roku powinno dotyczy¢ przede wszystkim nalezytego utrzymania profilu poprzecznego
i podtuznego, w celu szybkiego odptywu wod deszczowych z jezdni i korony drogi.

5.3. Profilowanie drogi

Profilowanie drogi na dluzszym odcinku, na ktérym znajduje si¢ wigksza liczba wybojow, kolein itp.,
ma za zadanie poprawienie poprzecznego przekroju drogi i wyréwnania jej nierownosci w celu
lepszego odwodnienia drogi.

Profilowanie drogi nalezy wykonywaé réwniarkami, lecz dopuszcza si¢ tez uzycie innego sprzetu,
np. spycharek.

Profilowanie najlepiej jest wykonywac¢ po $rednim deszczu, gdy grunt jest nawilgocony, co utatwia
zarOwno $cinanie gruntu na wygorowaniach, jak 1 jego zageszczenie. Liczba przejazdéw rowniarek
do uzyskania nalezytego profilu jest rozna i zalezna od stopnia zniszczenia nawierzchni, rodzaju
gruntu i sposobu profilowania.

W czasie profilowania rowniarka powinna:

- wyréwnywa¢ wyboje ziemig otrzymang przez S$cigcie wygoérowan, powstaltych z materialu
wyniesionego z wybojow przez kota pojazdow w czasie suchej pogody oraz z nieroOwnomiernego
zageszczenia jezdni,
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- odtworzy¢ profil pierwotny przez §cigcie poboczy i przesunigcie otrzymanej stad ziemi ku srodkowi
drogi z jednoczesnym wyréwnaniem kolein.

Profilowang droge nalezy watowaé, np. walcem drogowym zwlaszcza przy spulchnieniu
I rozécieleniu gruntu na drodze.

Profilowang droge zaleca si¢, ze wzgledow organizacyjnych, podzieli¢ na odcinki, ktore rowniarka
moze naprawi¢ w ciggu 1-2 dni.

5.4. Réwnanie drogi

Roéwnanie drogi nalezy wykonywac¢ rowniarkami.

Rownang droge zaleca sie, ze wzgledow organizacyjnych, podzieli¢ na odcinki, ktore rowniarka
moze naprawi¢ w ciggu 1-2 dni.

Rownanie najlepiej jest wykonywaé po srednim deszczu, gdy grunt jest nawilgocony, co ulatwia
zardwno $cinanie gruntu na wygorowaniach, jak i jego zageszczenie. Liczba przejazdow rowniarek
do uzyskania nalezytej rownosci jest rézna i zalezna od stopnia zniszczenia nawierzchni, rodzaju
gruntu.

5.5. Dowéz kruszywa

Przed dowiezieniem kruszywa Wykonawca winien ustali¢ z Zamawiajacym rodzaj materiatu, jaki ma
zosta¢t wbudowany w droge. W razie koniecznosci doziarnienia kruszywa Wykonawca jest
zobowigzany do sporzadzenia mieszkanki kruszyw wedlug wskazan Zamawiajacego tak, aby
uzyska¢ mieszank¢ optymalng dla danej drogi.

Kruszywo dostarczone w miejsce wbudowania winno by¢ zgodne z ustaleniami jw.

5.6. Roboty wykonczeniowe

Do robot wykonczeniowych naleza prace zwigzane z uporzadkowaniem przekazanego pasa
drogowego tj. z usunigciem ew. kamieni czy roslinnosci naniesionych w trakcie wykonywania prac
oraz r¢gczne wyprofilowanie drogi na potaczeniach profilowanych drog gruntowych z jezdniami
0 nawierzchni bitumicznej oraz przy studzienkach i zaworach wodno - kanalizacyjnych.

6. Kontrola jakos$ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosSci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.

6.2. Badania w czasie roboét

Czgstotliwos¢ oraz zakres badafi i pomiaréw, ktore nalezy wykona¢ w czasie robot podaje tablica 1.
Tablica 1. Czestotliwosé oraz zakres badan 1 pomiardw w czasie robot

Lp. | Wyszczegolmenie robot Czestotliwosé badan | Wartosci dopuszezalne

1 | Wyznaczenie powierzchm do naprawy 1 raz Tylko niezbedna
nawierzchm powierzchma

2 | Roboty przygotowawcze Ocena ciaela We pkt 5

3 | Wykonanie naprawy nawierzchm Ocena ciagla We pkt 5

4 | Roboty wykonczeniowe Ocena ciagla We pkt 5

Badania i pomiary w czasie robot powinny uwzglednia¢ zalecenia SST D-05.01.00.

6.3. Badania wykonanych robét

Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ wizualnie:

- wyglad zewnetrzny wykonanej naprawy nawierzchni,

- poprawno$¢ profilu podtuznego i poprzecznego, nawigzujacego do pozostatej powierzchni jezdni
1 umozliwiajacego sptyw powierzchniowy wod.

Sprawdzeniu podlegaja spadki (podtuzne, poprzeczne) wyprofilowanej nawierzchni.

Zamawiajacy wymaga, by wyprofilowana nawierzchnia posiadala 2 % spadki, ktore zapewnia
wlasciwe odwodnienie drogi poprzez umozliwienie splywu wody do rowow przydroznych lub poza
pas jezdny.

Wszystkie powierzchnie nawierzchni gruntowej profilowanej wykazujace wigksze odchylenia niz
wymagane powinny by¢ poprawione przez ponowne wyprofilowanie w terminie ustalonym
z Zamawiajacym. Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po ich wykonaniu nastapi
ponowny pomiar i ocena na koszt Wykonawcy.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg przy profilowaniu i rownaniu nawierzchni jest h (godzina) pracy sprzetu
przeznaczonej na wykonanie naprawy nawierzchni.

Jednostkg obmiarowg przy uzupetnianiu ubytkow w nawierzchni jest t (tona) materiatu przywiezionego
przez Wykonawce.

Wykonawca w porozumieniu z Zamawiajacym dokona wyboru sposobu pomiaru przewozonego kruszywa
(waga samochodowa lub pomiar w tyzce tadowarki).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Zamawiajacego, jezeli wszystkie
pomiary i1 badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

Odbidr tych robdt powinien by¢ zgodny z wymaganiami pkt 8.2 D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
oraz niniejszej SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosSci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m2 naprawy nawierzchni obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- przygotowanie podtoza,

- dostarczenie sprzetu,

- wykonanie naprawy nawierzchni wedtug ustalen specyfikacji technicznej,

- przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji techniczne;,

- odwiezienie sprzetu.
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