1.Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjysymagania dotycce wykonania i
odbioru robét zwjzanych z wykonaniem instalacji elektryczp8ubowy BUDYNKU
KALISKIEGO CENTRUM HISTORYCZNO - EDUKACYJINEGO , BUDOWY t ACZNIKA WRAZ
Z NIEZB EDNA BUDOWA | PRZEBUDOW A INFRASTRUKTURY TECHNICZNEJ ".

1.2. Zakres stosowania specyfikacji
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktumeetargowy przy zleceniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot objetych specyfikacia
Roboty ktorych dotyczy specyfikacja obejmuyszystkie czynnei umazliwiajace i
majace na celu wykonanie instalacji elektrycznych dedetechnicznych przedmiotowe]

inwestycji .
Zakres robo6t obejmuje :
. prowadzenie linii kablowej wewgtrznej - wiz .
. wykonanie instalacji elektrycznych wegtrenych

1.40kreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacjizyodne z okrdeniami ugtymi w
odpowiednich normach i przepisach, ktorych zestawipodano w punkcie 10.

1.5.0g06Ine wymagania dotycgce robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz
dokumentagj projektows. Rodzaje (typ) urdzen, osprztu i materiatdw pomocniczych
zastosowanych do wykonywania instalacji powinny bgodne z podanymi w
dokumentacji projektowej. Dopuszcza stosowanie materiatdbw zamiennych , jedieak
o takich samych parametrach technicznych oraz aehagspektora nadzoru
powotanego przez inwestora . Ponadto haleachowa standard nowych instalacji
teletechnicznych z istniggymi systemami powielag przygte rozwhzania z czsci
istniejgcej obiektu .

2 MATERIALY.
2.1WLZ
- YKY 5x16mm2

2.2 Tablice rozdzielcze
- Tablice rozdzielcze z wyposaniem projektowanym indywidualnie wg dyspozycji
podanych w dokumentacji projektowej. Rozdzielni&lasie 1l ochronnéci wg
katalogu “Legrand” lub réwnoezine.

2.3 Przewody instalacyjne
Przewody o izolacji i powtoce polwinitowej na nagpiie 450/750V zytami
miedzianymi o przekrojach do 10mm2 o zyt 2-5 wg PN-87/E-90056.



2.4 Oprawy wewretrzne
Gswietlenia podstawowego
Oprawa éwietleniowa typu ATLANTYK STRONG LED 61W./herm.
Oprawa éwietleniowa typu LUGSTAR LB LED 24W
Oprawa éwietleniowa typu OFFICE LB LED 39W
Oprawa éwietleniowa typu TINO LB LED 25W
Oprawa @éwietleniowa typu CALLA LB LED 25W
Oprawa éwietleniowa typu LUGSTAR LB LED 24W
Oprawa @éwietleniowa elewacyjna 15W/herm.
lub rownorzdne.
Oswietlenia ewakuacyjnego
Oprawa ewakuacyjna typu Lovato 3W/2h
Oprawa kierunkowa typu Tiger 3W/2h

2.5 Odgakzniki i puszki instalacyjne
Odgatzniki instalacyjne w obudowie z tworzywa z zaciskai2,5mm2 ,400V (do
instalacji szczelnych).

2.6 Gniazda wtyczkowe
Gniazda wtyczkowe podwdjne podtynkowe z uziemieni®A/N/PE ,250V.
Gniazda wtyczkowe podtynkowe hermetyczne z uzierama 16A/N/PE,250V

2.7 Wylaczniki
Wyhczniki 1-bieg. 10A,250V do przykcania do puszek pod tynkiem,
Wyhczniki 1-bieg. hermetyczne 10A,250V do mocowarogdszek pod tynkiem
Wyhcznik $wiecznikowy 16A,250V do mocowania do puszek patkigm
Wyhczniki schodowy 10A,250V do mocowania do puszed fyokiem
Przycisk 10A,250V do przyeania do puszek pod tynkiem

2.8 Szynoprzewody
Szynoprzewod 3 faz -1m

2.9 Instalacja odgromowa .
FezZn 30x4 — Uziom fundamentowy
drut Fi8 — zwody poziome/pionowe
zhcza kontrolne
drzwiczki rewizyjne



2.10 Instalacja pohczen wyrownawczych

Instalagj polaczen wyréwnawczych wykonaprzewodem Lgy4 mmaézac wszystkie
metalowe elementy instalacji cw,co.

2.11 Odbiér materiatébw na budowve.
- Materiaty takie jak tablice rozdzielcze, oprawoéyvietleniowe, przewody natg
dostarczé na budow wraz zeswiadectwami jakéci, kartami gwarancyjnymi,
protokotami odbioru technicznego.
- Dostarczone na miejsce budowy materiaty hakprawdzé pod wzgédem
kompletndci i zgodndci z danymi wytworcy. W przypadku stwierdzenia wall
nasuwajcych s¢ watpliwosci mogacych mie€ wptyw na jaké¢ wykonania robat,
materiaty naley przed wbudowaniem natg podd& badaniom okrdonym przez nadzor
techniczny robat.

3.Sprzet.
Do wykonania instalacji elektrycznych i teletinicznych wykonawca zobayzany jest
do zapewnienia niegtnych elektronargzi sprawnych i posiadgych aktualne
badania.

4. Transport.
Materiaty na budogvpowinny by przewaone odpowiednimérodkami
transportu,zabezpieczone w sposob zapoh®gagzkodzeniu oraz zgodnie z przepisami
BHP i ruchu drogowego.

5.Wykonanie robét.

5.1 Ogolne warunki wykonania robot.

Wykonawca przedstawi iynierowi do zatwierdzenia projekt organizacji robith
harmonogram, uwzgtiniajgc w nich wszystkie warunki w jakichetla wykonywane roboty.

5.1. Instalacje elektryczne weweirzne
Instalacje elektryczne ogolne w budynku anyd przewodami jako instalagj
podtynkow .Trasa instalacji powinna przebiédaezkolizyjnie z innymi instalacjami i
uradzeniami , powinna kiy przejrzysta, prosta i de@gina dla prawidtowej konserwacji
oraz remontow. Wskazane jest aby przelbsegdiniach pionowych i poziomych.

5.2 Przejscia przezsciany i stropy.
-wszystkie prz&gia obwodow instalacji elektrycznych prze&zany, stropy musg
by chronione przed uszkodzeniami rurami ochronnymi .

5.3.Montaz osprzetu elektrycznego
Sprzt i osprzt instalacyjny nalgy mocowa do podiaa w sposob trwaty
zapewnigaLy mocne i bezpieczne jego osadzenie. Przewodywophaietleniowych
naley taczy¢ z przewodami wypustow za pomaraczy swiecznikowych. Stosowa
gniazda z bolcem.



5.4.0swietlenie wretrz.
Oprawy @gwietleniowe pomieszciemocowa na suficie stosgg odpowiednie
mocowania .

5.5. Préby montaowe
Po zakaczeniu robot naley przeprowadz proby montaowe, obejmujce badania i
pomiary. Zakres prob morewych uzgodri z inwestorem. Zakres podstawowych
préb obejmuije:
-pomiar rezystanciji izolacji instalacji,
-pomiar rezystancji izolacji odbiornikow,
-pomiar impedancji ¢tli zwarciowych;
-pomiar rezystancji uziemie
-pomiar nagzenia gwietlenia

6.Kontrola jakosci robot.

(1) Sprawdzenie i odbior robot powinnodwykonane zgodnie z normami [4],[5] |
przepisow[6]

(2) Sprawdzenie i kontroli w czasie wykonywania rob@zopo ich zakfczeniu powinno
podlegé:

(3) -zgodndaci wykonania rob6t z dokumentagprojektows,

(4) -wtasciwe podhczenie przewodu fazowego i neutralnego do gniazd,

(5) -zalgczanie punktowwietlnych zgodnie z zafmnym programem,

(6) -wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia, izalggpmiarow, skuteczrigi
ochrony przeciwporagniowej z przekazaniem wynikow do protokotu odbior

7.Przedmiar robot.
Przedmiar rob6t stanowi element pomochniczy do wygcektorej naley wykona na
podstawie projektu budowlanego.

8.0dbidr robot.

-Odbior robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu.
-Odbiory czsciowe.

-Odbiory kaicowe.

-Odbiory ostateczne.

9.Podstawa ptatndci.
Postaw ptatngci stanowi komplet wykonanych robét wg punktu Bomiaréw
pomontaowych.



10.Przepisy zwazane.

[1] PN-87/E-90056.Przewody elektroenergetyczne roggd przeznaczenia do uktadania na
state.

[2] PN-87/E-90054.Przewody elektroenergetyczne roggd przeznaczenia do uktadania na
state.

[3]N-SEP-E-004.Kable elektroenergetyczne i sygmalygne o izolacji z tworzyw
termoplastycznych i powtoce poliwinitowej na nagpeé znamionowe 0,6/1kV.
[4]PN-EN-12464-1/2004wiatto i cswietlenie. Gwietlenie miejsc pracy.
[5]PN-86/E-05003.010chrona odgromowa obiektéw budaych .Wymagania ogolne.
[6]Przepisy budowy ukdzen elektroenergetycznych. Instytut Energetyki 1988r.

[7]PN-EN 61140.0chrona przeciwpaemiowa.

[8]PN-IEC-60364 Instalacje elektryczne w obiektécidowlanych .Projektowanie i budowa.



