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D.00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techn. s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwiagzanych z:
Przebudowa odcinka drogi lesnej di. 135m w L. Nanice na Terenie Nadlesnictwa Wejherowo

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowig czgs¢ Dokumentdw Przetargowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu
i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Wymagania ogdlne nalezy rozumiec i stosowaé w powiazaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:

D.01.01.01 - Geodezja

D.01.02.01b — Karczowanie pni drzew i krzakow

D.01.03.08 — Utozenie rur ostonowych dla zabezpieczenia przewodéw kablowych
D.02.00.01 —Roboty ziemne — wymagania ogolne

D.04.01.01 —Profilowanie i zaggszczanie podloza/istniejacej nawierzchni drogowej
D.04.04.04 —Nawierzchnia i Podbudowa z Kruszywa Betonowego PBSM 0/63mm

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
L.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy catosé techniczno-uzytkowa
(droga) albo jego czg$¢ stanowiaca odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy,
korpus ziemny, wezel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi =z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.4. Droga tymczasowa (montaZowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.
1.4.5. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcia organu wydajacego, wydany
zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych, stuzacy do
notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych
odbiorow robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inspektorem nadzoru,
Wykonawca i projektantem.

1.4.6. Inspektor nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego,
o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorow. robét i administr.kontrakt.
1.4.7. Jezdnia - cz¢s¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.8. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami
i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.9. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju
i pasami dzielagcymi jezdnie.

1.4.10. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
1.4.11. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami rowow.
1.4.12. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.13. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy
do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zatacznikéw. Wpisy w  ksiazce obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru.
1.4.14. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena jakodci materialéw oraz robot.
L4.15. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowa
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.



1.4.16. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obciazen od ruchu
na podloze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa §cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze
rozfozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyrownania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejacej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cz¢é¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podloze. Podbudowa
moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

¢) Podbudowa zasadnicza - gorna czes¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukeji nawierzchni.
Moze ona skladac si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cz¢s¢ podbudowy spehiajaca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza.

Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gléwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu
do warstwy nawierzchni lezacej powyzej

i) Warstwa odsaczajaea - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajgcej sie do nawierzchni.
1.4.17. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyZnie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.

1.4.18. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszezonymi tolerancjami, a jesli
przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robdt budowlanych.

1.4.19. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
1 zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy moze rowniez obejmowad teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniacych ludzi i S$rodowisko przed uciazliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.20. Pobocze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia urzadzen
organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczeénie do bocznego oparcia
konstrukeji nawierzchni.

1.4.21. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci
przemarzania.

1.4.22. Podloze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przej¢cia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania nawierzchni.
1.4.23. Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru,
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.24. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej.
1.4.25. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku wedréwek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.
1.4.26. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkgcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.27. Slepy kosztorys - wykaz robdt z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.28. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czgs¢ terenu budowy.

1.4.29. Zadanie budowlane - czes¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowiaca odrebng catosé konstrukcyjna lub
technologiczna, zdolna do samodzielnego pehienia funkgji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na
wykonywaniu robdt zwigzanych z budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie
budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami
Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach przetargowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi  wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, i dziennik budowy.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na



wilasny koszt.

1.5.2. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji umowy az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wiaczony w cene
zamowienia.

1.5.3..0znakowanie terenu budowy

Wykonaweca, zgodnie z Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej. (Dz. U. Nr 138, poz. 1555) zobowigzany jest do
oznakowania miejsca budowy poprzez wystawienie Tablicy Informacyjnej

1.5.4. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony
$rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykariczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikac uszkodzen lub uciazliwosci dla oséb lub
débr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dzialania.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie placu budowy, oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne bgda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem 0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszezone do uzycia.

1.5.7. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materialéw i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia
i uzgodnienia od whasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych)
i 0 kazdym takim przewozie

bedzie powiadamiat Inspektora nadzoru. Inspektor nadzoru moze polecié, aby pojazdy nie spetniajace tych
warunkéw zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmieme obcigzenie osiowe nie beda
dopuszczone na swiezo ukoniczony fragment budowy w obrgbie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat
za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru.
1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.
Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaplacie i s3 uwzglednione w cenie ofertowe;.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bgdzie odpowiadat za ochrong robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robét od daty
rozpoczgcia do  daty wydania potwierdzenia zakonczenia robét przez Inspektora  nadzoru.
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone
w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego. Koszt ochrony i utrzymania Robot powinien by¢ uwzgledniony w Cenie Ofertowej.
1.5.10. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie
w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowieii podczas prowadzenia robét.

1.5.11. Réwnowazno$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach przetargowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore spetniaé maja
materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywaé postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach przetargu nie postanowiono
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza sie do konkretnego kraju lub
regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace réwny lub Wyzszy poziom
wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez



Inspektora nadzoru. Roznice pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza byé
doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia.

1.5.12. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostalosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasnosé Zamawiajacego.
Wykonawca zobowiazany jest powiadomic Inspektora nadzoru i postepowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli
w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdznienia w robotach, Inspektor nadzoru po
uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie czasu wykonania .

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialéw przeznaczonych do robst, Wykonawca
przedstawi Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia, szczegoélowe informacje dotyczace proponowanego zrodta
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialéw jak réwniez odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz prébki materialow.

Zatwierdzenie partii (czeéei) materialéw z danego Zrédia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty
z danego zrodla uzyskaja zatwierdzenie.

2.2, Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie materiatow ze
zrodet miejscowych wiaczajac w to Zrédla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczyé
Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodla.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materiatéw, dzierzawy i inne jakie okaza sie potrzebne
w zwigzku z dostarczeniem materiatlow do robdt.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopdéw, dokopow i miejsc pozyskania materialéw miejscowych beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy
lub wskazan Inspektora nadzoru.

Wykonawcea nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, ie uzyska na to pisemng zgode Inspektora nadzoru.
Eksploatacja Zrodet materialéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obow. na danym obszarze.
2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i zlozone
w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Jedli Inspektor nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materialtow do innych robét, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materialéw zostanie odpowiednio
przewarto$ciowany (skorygowany) przez Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wihasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigciem i niezaptaceniem

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jako$¢ i wlasciwoscei i byly dostepne do kontroli przez
Inspektora nadzoru.

Migjsca czasowego skiadowania materialdéw bedg zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce
i zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawey i powinien
odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie organizacji robét,
zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach,
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprz¢tu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyna niekorzystnie
na jakos¢ wykonywanych robot i wlasciwoséci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okre$lonymi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym umowa.



Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spefnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
spehiajace tych warunkow moga by¢ dopuszczone przez Inspektora nadzoru, pod warunkiem przywrocenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$é
zastosowanych materialéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami
ST, projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
Wykonaweca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot,

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementdw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
pismie przez Inspektora nadzoru.

Bledy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostang, usuniete przez Wykonawce na
wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich dokfadnosé.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robdt

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé zalozona jakogé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrolg robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli..

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz robét z czestotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST
Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badafn materialébw ponosi Wykonawca.
6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary b¢da przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki
do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.3. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:,

1. deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodno$ci z: aprobata techniczna, i ktére spelniaja wymogi ST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robat
bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikoéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Inspektorowi nadzoru.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.4. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do kofica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$é za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu,
z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika,
w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika
i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywad w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- terminy rozpoczegcia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robét,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,




- zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu i ostatecznych odbioréw robét,

- wyjaénienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robét,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

- dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badar z podaniem, kto je
przeprowadzal,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedlozone Inspektorowi
nadzoru do ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest
jednak strona umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o jako$ci
materialow, recepty beda gromadzone w formie uzgodnionej . Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robét.
Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inspektora nadzoru.

(3) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
a) protokoly przekazania terenu budowy,

b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

¢) protokoty odbioru robot,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i ST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Jakikolwiek bfad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie lub gdzie indziej
w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoniczenia wszystkich robét. Bledne dane zostana poprawione wg
instrukcji Inspektora nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstosécia wymagana do celu miesigeznej platnosci na rzecz
Wykonawcey lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora.
7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materialéow

Dlugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhuz linii
osiowej.

Jesli ST wiasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m3 jako dlugosé
pomnozona przez Sredni przekroj. Ilosci, ktére maja byé obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami ST.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgéciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robdt, a takze
w przypadku wystgpowania dhuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumiaty 1 jednoznaczny.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznodci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi ostatecznemu / koficowemu,

c) odbiorowi pogwarancyjnemu (jezeli wystepuje , zaleznie od zapiséw umownych).

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloéci i jakosci wykonywanych robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i Jjednoczesnym
powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz
w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.



Jakos¢ 1 ilos¢ robét ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbioér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilogci, Jjakosci
i wartosci.

Calkowite zakoficzenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora nadzoru.
Odbidr ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora nadzoru zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora
i Wykonawcey. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dok.,
wynikéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dok. projektowa i ST.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robét w poszczegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszona warto$¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dok. umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokdt odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1. Dziennik Budowy — oryginaly

2. Geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza sporzadzona zgodnie z ustaleniami i wymogami Zamawiajacego.
W przypadku wymogu Zamawiajgcego — na zqdanie, Wykonawca przedstawi kopie mapy zasadniczej powstafej
w wyniku powykonawczej inwentaryzacji geodezyjne.

3. Dokumenty — Protokoty sporzadzone na budowie przy wspétudziale Inzyniera/Kierownika
Projektu/Inspektora Nadzoru dla robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu oraz inne stosowne protokoty
powstale podczas realizacji zadania.

4. Dokumenty — Deklaracje, Aprobaty, Recepty, Certyfikaty zgodnosci dla wszelkich materiatow
wykorzystanych/uzytych do budowy/przebudowy na danej inwestycji.

5. Dokumenty — wszelkie wyniki przeprowadzonych badar polowych, laboratoryjnych i pomiarowych
sporzadzonych na budowie potwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika Budowy/Inspektora Nadzoru.

6. Mapg powykonawczq z wprowadzonymi i oznaczonymi zmianami w odniesieniu do zalozen projektowych
powstalych podczas realizacji inwestycji a wynikajgeych z koniecznosei ich zastosowan przy zatwierdzeniu przez
Przedstawiciela Zamawiajgcego na budowie — wylgcznie w przypadku wymogu Zamawiajgcego — na zgdanie.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego.

Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupeiajace beda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupemiajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie ,,Odbior ostateczny rob6t”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarows ustalona dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartosé (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie cZynnosci,



wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji
projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot bedg obejmowac:

— robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

— wartos¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,

— wartos¢ pracy sprzetu i ludzi wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

— zabezpieczeniem budowy na czas realizacji inwestycji, zabezpieczeniem pod katem oznakowania budowy,
organizacji ruchu, organizacji zaplecza budowy, medidw, ochrony — o ile zachodzi tak koniecznosé.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagari warunkow umowy i wymagan ogélnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pézniejszymi zmianami).
2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika

budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60

z pézniejszymi zmianami).



D.01.01.01
Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techn. sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z:
Przebudowa odcinka drogi lesnej dt. 135m w L. Nanice na Terenie Nadlesnictwa Wejherowo

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi czynnosciami
umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie przebiegu trasy przebudowywanych drog.

W zakres robot pomiarowych:

a)  wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowego punktow giownych osi trasy i punktow wysokosciowych (reperéw
roboczych zaloZzonych w terenie dowiazanych do reperéw panstwowych);

b)  uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

c) wyznaczenie dodatkowych reperéw roboczych;

d) zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
ufatwiajgcy ich odszukanie i ewentualne odtworzenie;

e) wyznaczenie przekrojow poprzecznych

f)  wyznaczenie roboczego pikietazu trasy/placu min. co 10 m poza granica robot,

g) oznaczenie pikietazu w sposob trwaly oraz odtwarzanie uszkodzonych punktéw na biezaco do konca okresu
gwarancyjnego,

h)  opracowanie powykonawczej dokumentacji geodezyjnej za zg. z ustaleniami z Zamawiajacym ,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.  Punkty glowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i konicowy
punkt trasy.

1.4.2.  Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania og6lne™ pkt.1.4.

L.5. Ogélne wymagania dotyczace Robot

Ogolne wymagania dotyczace Robot podano w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt. 1.5.

2. Materialy

Ogdélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST D-M.00.00.00.

»Wymagania ogblne” pkt. 2.

2.1. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,

stupki betonowe albo rury metalowe o diugosci okoto 0,50 m.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy powinny

miec¢ $rednice 0,15 - 0,20 m i dtugoscei 1,5 - 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowacé paliki drewniane srednicy 0,05 - 0,08 m i dlugosci okolo

0.30 m, a dla punktdw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe o srednicy 5 mm i dlugosci 0,04 -

0,05 m.

“Swiadki” powinny mie¢ dtugo$é¢ okolo 0,50 m i przekroj prostokatny.

Do stabilizowania roboczego pikietazu trasy, poza granicg pasa robét stosowaé pale drewniane o srednicy od

0,15 do 0,20 m i dtugosei 1,5 do 1,7 m z tabliczkami. Wymiary tabliczek uzgodni¢ z Inspektorem nadzoru.

Do utrwalenia p. osnowy geodezyjnej nalezy stosowa¢ materialy zgodne z Instrukcjami technicznymi G-1 i G-2.



3. Sprzet

Ogoblne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne™ pkt. 3.

3.1. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:

e teodolity lub tachimetry.

e niwelatory ,

e dalmierze ,

e tyczki,

e laty,

e tasmy stalowe, szpilki.

Sprzgt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowaé
uzyskanie wymaganej dokladnosci pomiaru.

4. Transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt. 4.

4.1. Transport sprzetu i materialow

Sprzgt i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. Wykonanie Rob6t

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje
i wspdlrzedne punktow gléwnych trasy reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzié¢ obliczenia

i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe powinny byé wykonane
przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inspektora nadzoru o wszelkich btedach wykrytych w
wytyczeniu punktow gléwnych trasy i reperéw roboczych.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Inwestora zostana zniszczone przez Wykonawee, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostana one odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostale prace pom. konieczne dla prawidtowej realizacji robét naleza do obowigzkéw Wykonawcy.
5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw ghownych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy uzyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych, potozonych poza
granica robot ziemnych.

5.3. Odtworzenie osi trasy / placu

Tyczenie osi trasy drogowej/placu nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowa, przy wykorzystaniu
sieci poligonizacji panstwowej.

Os trasy/placu powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych i w punktach posrednich (kierunkowych) w
odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50m.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie moze
by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoéeia do 1 cm w
stosunku do rzednych niwelety.

5.5. Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza

W oparciu o poligonizacji paistwowej i osnowy realizacyjnej nalezy wykona¢ geodezyjna inwentaryzacje
powykonawczg sieci uzbrojenia terenu i obiektu, nanies¢ zmiany na mape zasadnicza uzyskujac potwierdzenie
Powiatowego Wydziatu Geodezji Katastru i Gospodarki Nieruchomosciami w stosownym/whasciwym
Starostwie Powiatowym.

Dokumentacja Inwentaryzacja Powykonawcza powinna spefnia¢ wymagania Rozporzadzenia Ministra
Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa Dz.U. 83 zdnia 26 sierpnia 1991 poz. 376.

W_przypadku odrebnych ustaleri z Zamawiajacym / Inwestorem dopuszcza sie sporzadzenie dokumentacji
inwentaryzacyjnej powykonawcze] stuzacej jedynie w celach pomiarowych wykonanyvch robét oraz dla celdw
whasnych wynikajacych z zapotrzebowania Zamawiajacego/ Inwestora np. mapa inwetaryzacyjna powykonawcza
drogi/wykonanych robét oraz urzadzen zwiazanych z droga dla potrzeb Zamawiajacego w pliku wektorowym
w formacie shp w uktadzie geodezyjnym 1992 lub innym pliku i formacie, ktérego bedzie wymagat Zamawiajacy.




5.6. Przeniesienie osnowy geodezyjnej

Przeniesienie osnowy geodezyjnej poza granicg robot wraz z odtworzeniem wysokosciowym moze byé wykonane
tylko przez uprawnione do tego rodzaju prac jednostki geodezyjne. Przeniesienie osnowy geodezyjnej musi byé
wykonane przed przystapieniem do robot objetych Projektem.

6. Kontrola jakosci Robot

Ogdlne zasady kontroli jako$ci Robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt. 6.

6.1. Wytyczenie osi trasy drogowej

Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokos$ciowych nalezy
prowadzi¢ wedhug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt. 5.

7. Obmiar Roboét

Ogolne zasady obmiaru Robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest 1 km.

8. Odbioru Robét

Ogoblne zasady odbioru Robét podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt. 8.

8.1. Sposob odbioru robot

Odbiér robot zwiazanych z odtworzeniem trasy/placu w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przektada Inspektorowi
nadzoru lub/i przedstawicielowi Zamawiajacego.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania ogélne” punkt 9.

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za jednostke obmiarowa ustalona dla
danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartoéé
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzglednia¢é wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dok. projektowe;j.

9.2. Cena jednostki / kwoty ryczaltowej robét beda obejmowaé:

— przygotowanie i oznakowanie robot, wyznaczenie granic w obszarze robot

— sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

— Wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

— wyznaczenie punktéw roboczego pikietazu trasy/placu,

— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej-komplet za zgodnosé z wymaganiami Zamawiajacego



D. 01.02.01b

Karczowanie/Usuwanie pni drzew i zakrzaczen

1. Wstep
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techn. s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z:
Przebudowa odcinka drogi le$nej di. 135m w L. Nanice na Terenie Nadlesnictwa Wejherowo

1.2. Zakres stosowania ST

Specytikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z usunieciem pni drzew

i zakrzaczen oraz pozostatosci po nich wykonywanych w ramach zlecanych ustug wraz z ich zatadunkiem i odwozem
w miejsce wskazane przez Zamawiajgcego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Ogélne wymagania techniczne wykonania i odbioru robot™ pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,0géIne wymagania techniczne wykonania i
odbioru robot” pkt 1.5.

2. Materialy

Nie wystepuja.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,0gélne wymagania techniczne wykonania
i odbioru robét” pkt 3.

3.2. Sprzet do usuwania karpin drzew i zakrzaczen

Do wykonywania robdt zwiazanych z usunieciem pni drzew nalezy stosowac:

e specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usuniecia z zakresu drogowego,
e spycharki, fadowarki

koparki lub ciagniki ze specjalnym osprzetem

$rodki transportu.

e Pily, spec. nozyce itp. Narzedzia do usuwania krzakow

4, Transport

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Ogolne wymagania techniczne wykonania
i odbioru robét™ pkt 4.

4.2. Transport karpin i zakrzaczen

Karpiny nalezy przewozi¢ transportem specjalistycznym lub samochodowym tj. samochodem cigzarowym
o tadownosci min. 10 ton lub ciagnikiem rolniczym z przyczepa w miejsce wskazane przez Zamawiajacego.
5. Wykonanie robot

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Ogélne wymagania techniczne wykonania i odbioru
robdt” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczenia terenu z zalegajacych karpin drzew

Roboty zwigzane z usunigciem karpin drzew i zakrzaczen obejmuja usunigcie zalegajacych karpin drzew
i zakrzaczen, wywiezienie w miejsce wskazane przez Zamawiajacego, zasypanie wraz z zageszczeniem powstatych
dotow, zadolen po nich. Zgoda na prace zwiazane z usunigciem karpin drzew i zakrzaczen zostanie uzyskana przez
Zamawiajacego.

Roslinnos¢ istniejaca w zakresie robét drogowych, nie przeznaczona do usunigcia, powinna byé¢ przez Wykonawce
zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli roslinno$é, ktdra ma byé zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona
przez Wykonawcg, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zaakceptowany przez
Zamawiajacego.



6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,0gélne wymagania techniczne wykonania
i odbioru robot™ pkt 6.

6.2. Kontrola robét przy usuwaniu Karpin drzew i zakrzaczen

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia karpin drzew i zakrzaczen wraz
z odwozem w miejsce wskazane i zasypaniem doléw wraz z zageszczeniem po karpinach.

7. Obmiar robét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Ogélne wymagania techniczne wykonania
i odbioru robot” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robét zwiazanych z usuni¢ciem karpin drzew jest: 1 sztuka

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z usunigciem zakrzaczen jest: 1 ha

8. Odbidr robot

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,0gdlne wymagania techniczne wykonania i odbioru
robot” pkt 8.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarczowanych pniach, przed
ich zasypaniem.

9. Podstawa platnosci
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania ogélne” punkt 9.

Podstawa piatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalona dla
danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest

wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie

uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie,

okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowej.

9.2. Cena jednostki / kwoty ryczaltowej robit beda obejmowaé:

— Usunigcie/ wyrwanie karpiny drzewa oraz zakrzaczen i pozostatosci po nich

— Odlozenie w/w materiatu na bok w obrebie prowadzonych robot

— Zaladunek i transport we wskazane miejsce przez Zamawiajacego

— haldowanie lub rozlozenie w miejscu skladowania w sposéb akceptowalny
przez Inspektora lub przedst. Zamawiajacego

— zasypanie dolow wraz z zageszczeniem

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. Przepisy zwiazane
Nie wystepuja.



D.02.00.01

Roboty ziemne, Wymagania Ogolne

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techn. sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych z:
Przebudowa odcinka drogi lesnej df. 135m w L. Nanice na Terenie Nadlesnictwa Wejherowo

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jake dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie
przebudowy drogi lesnej i obejmuja:

a) wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych w zakresie uktadu drogowego i/lub zbiornikéw ziemnych,
b) budowe nasypdw drogowych, poboczy, poboczy gruntowych

¢) odtworzenie, odmulenie rowéw przydroznych odwadniajacych i zbiornikow/dolow odstojnikowych

d) profilowania skarp i przeciwskarp

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego fub z gruntu
antropogenicznego spefniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korona drogi i skarpami rowow.
1.4.3. Wysokos¢ nasypu lub giebokosé wykopu - roznica rzednej terenu i rzednej robét ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktorego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Wykop plytki - wykop, ktérego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.6. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w obrebie pasa robét drogowych.
1.4.7. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, polozone poza pasem robét drogowych.
1.4.8. Odklad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopéw, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwiazanych z trasa
drogowa.

1.4.9. Wskaznik zageszezenia gruntu - wielkosé charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona

wg wzoru: Is = _Pd/Pds , gdzie:

Ad - gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m3),

Ads - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosei optymalnej, zgodnie

z PN-B- 04481:1988 [2], stuzgca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m3).

1.4.10. Wskaznik roznoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujaca zageszczalnosé gruntow niespoistych,
okreslona wg wzoru: U = dsv/dio , gdzie:

d60 - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
d10) - $rednica oczek sita, przez kiére przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.11. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona
wg wzoru: [0 = EXE!, gdzie:

£1 - modul odksztaleenia gruntu oznaczony w pierwszym obciazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-

02205:1998 [4],

E2 - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérnym obciazeniu badanej warstwy zgodnic z PN-S-

02205:1998 [4].

1.4.12. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne™ pkt 1.5.

2. Materialy (grunty)



2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaj Gruntéw przezn. do wbudowania

Material wykopowy/ urobek przezn. do wbudowania w nasypy : piaski, piaski gliniaste, gliny piaszczyste

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny by¢é przez Wykonawce wykorzystane
w maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty przydatne do budowy nasypéw moga by¢ wywiezione poza
teren budowy tylko wowczas, gdy stanowig nadmiar objetosci robot ziemnych i za zezwoleniem Inspektora
Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopéw, nie bedac nadmiarem objetosci robot
ziemnych, zostaly za zgoda Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypéw lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany
do dostarczenia réwnowaznej objetosci gruntéw przydatnych ze Zrédet wiasnych, zaakceptowanych przez
Inspektora.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykazac sig mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu do:

— odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mloty pneumatyczne, zrywarki, koparki
fadowarki itp.),

— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, rowniarki itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe itp.),

— sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

4. Transport

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport gruntéw

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego objgtosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odleglosci transportu. Wydajnosé srodkéw
transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiahu).

Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen
Wykonawcy, dotyczgcych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwigkszone odleglosci nie zostaty wezesnie]
zaakceptowane na pi$mie przez Inspektora.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Dokladnos¢ wykonania wykopdéw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢

wigksze niz + 20 cm.

Roznica w stosunku do projektowanych rzgdnych robét ziemnych nie moze przekraczaé + 3 /-3 em.
Krawgdzie korony drogi nie powinna mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartoéci wyrazonej
tangensem kata. Maksymalne nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekraczaé + 5 cm przy
pomiarze fata 3-metrowa.

5.3. Odwodnienia pasa robdét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systemow odwadniajacych, ujetych w dokumentacji
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia,

ktore zapewnig odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robét ziemnych tak, aby
zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania
wykopow i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawaé w catym okresie trwania robot spadki, zapewniajace
prawidlowe odwodnienie. Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére

3



spowoduje ich diugotrwata nieprzydatnosé, Wykonawca ma obowiazek usunigcia tych gruntow i zastapienia ich
gruntami przydatnymi na wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te
czynnosci, jak réwniez za dowieziony grunt. Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikéw naturalnych i
urzadzen odwadniajacych musi by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie

trwania robét ziemnych. Wykonanie wykopoéw powinno postgpowa¢ w kierunku podnoszenia sie niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i nadaé przekrojom

poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odptyw wad z wykopu. Spadek poprzeczny nie powinien by¢
mniejszy niz 3-4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2-3% w przypadku gruntéw niespoistych.
Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntow oraz terminow

wykonywania innych robét na spetnienie wymagan dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie
postepu robot ziemnych. Zrodla wody, odstonigte przy wykonywaniu wykopéw, nalezy uja¢ w rowy i /lub
dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robét ziemnych. Wody opadowe i
gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren zakresu robot ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy drogowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i SST. Szerokoéé dna

rowu powinna wynosi¢ w zakresie dopuszczalnym 50-60 cm, pochylenie skarp 1:1,5. Maksymalne nieréwnoséci
na powierzchni skarp rowow nie powinny przekraczac + 3 cm przy pomiarze fatg 3-metrowa.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogoblne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami

specyfikacji okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentacja projektowa.

Szczegdlna uwage nalezy zwrdcié na:

- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,

- wiasciwe ujecie i odprowadzenie wysigkow wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robot

Czynnosci wchodzace w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robot okreslono w pkcie 6 SST D-

02.01.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badai i pomiaréow do odbioru korpusu ziemnego (wykonanych robét
ziemnych)

- Pomiar szer. korpusu drogowego : wskazane co 25mb / minimalnie co 100mb

- Pomiar szer dna rowu : wskazane co 25mb / minimalnie co 100mb

- Pomiar rzgdnych gory robét ziemnych :  wskazane co 25mb / minimalnie co 100mb
- Pomiar pochylenia skarp/przeciwskarp :  wskazane co 25mb / minimalnie co 100mb
- Pomiar réwnosci gory robdt ziemnych @ wskazane co 25mb / minimalnie co 100mb
- Pomiar spadkéw korpusu drogowego :  wskazane co 25mb / minimalnie co 100mb
- Pomiar zageszczenia/nosnoscei :  wskazane co 25mb / minimalnie co 100mb

6.3.2. Szeroko$¢ korpusu ziemnego

Szerokos¢ korpusu ziemnego nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz -1 + 10 cm.
6.3.3. Szeroko$¢ dna rowow

Szerokos¢ dna rowow nie moze roznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz -1+10 cm. (od zat.50cm)
6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzgdne korony korpusu ziemnego nie moga réznié sie od rzednych proj. o wiecej niz -3 ¢m lub +3 cm.

6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze roznic sie od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10%

6.3.6. Réwno$¢ korony korpusu

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone latg 3-metrowa, nie moga przekraczaé 3 cm.



6.3.7. Rownos¢ skarp

Nierownosci skarp, mierzone fata 3-metrowa, nie moga przekraczaé + 5 cm.

6.3.8. Spadek podluiny korony kerpusu lub dna rowu

Spadek podtuzny korony korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem

rzednych wys., nie moze dawac réznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych niz -3 / +3 cm.
6.3.9. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okredlony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny z

zatozonym dla danej kategorii ruchu. W przypadku gruntow dla ktérych nie mozna okresli¢ wskaznika
zaggszczenia nalezy okresli¢ wskaznik odksztatcenia o, zgodnie z norma PN-S-02205:1998 [4].

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spelniajace wymagai podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,

zostang odrzucone. Jesli materialy nie spetniajace wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuja wieksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5i 6

specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

7. Obmiar robét

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarowa jest m3 (metr szescienny) wykonanych robot ziemnych tj. wykop i nasyp.

Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanych robot ziemnych w zakresie profilowania skarp
i przeciwskarp wchodzacych w zakres robot ziemnych tj. wykopdw i nasypow.

Jednostkg obmiarowa jest mb (metr biezacy) wykonanych rowéw w systemie kompleksowym

wraz z profilowaniem, zageszczeniem.

Jednostka obmiarowg jest szt/kpl (sztuka/komplet) wykonanych zbiornikéw/dotéw odstojnikowych

w systemie kompleksowym wraz z profilowaniem, zageszczeniem.

8. Odbiér robét

Ogo6lne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inspektor, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00. ,, Wymagania ogolne” punkt 9.
Podstawa platnoscei jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalona dla
danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnoscei jest
wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawcg w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa
pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie na jej
wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowej.

9.2. Cena jednostki / kwoty ryczaltowej robot beda obejmowaé:

- zabezpieczenie robot

- wykonanie wykopow wraz z przemieszczeniem i wbudowaniem w nasyp lub na odklad

- wykonaniem docelowym wykopéw i nasypéw z uwzglednieniem profilowania, skarpowania, zageszczenia
- wykonaniem rowéw i zbiornikéw, dotéw ZB wraz z ich profilowaniem i dogeszczeniem

- zabezpieczeniem terenu budowy jak i robét na czas ich wykonywania

- profilowaniem i doggszczeniem poboczy, poboczy gruntowych i terenu przyleglego naruszonego podczas rob6t
- wykonanie stosownych badar i pomiaréw na zadanie Zamawiajacego lub insp. Nadzoru/Inzyniera.

10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy

- PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntow

. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

- PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilamosci biernej

PN-5-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

PN-ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

- BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modulu odksztalcenia nawierzchni pedatnych i podioza przez obciazenie phyty

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszezenia gruntu
. Inne dokumenty
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D.04.01.01

Profilowanie i zagg¢szczanie podloza / istniejacej nawierzchni drogowej

1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techn. sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z:
Przebudowa odcinka drogi lesnej dt. 135m w L. Nanice na Terenie Nadlesnictwa Wejherowo

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postgpowaniu przetargowym i przy
realizacji umowy na wykonanie robot zwiazanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonaniem profilowania i zaggszczenia podioza przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni oraz
istniejacych warstw konstrukcyjnych.

Wymienione ponizej rodzaje robot wystepuja w Kosztorysie Ofertowym i Przedmiarze Robét powiazanych
z odpowiednim odcinkiem opracowania.

Zakres wykonania robot obejmuje:

— profilowanie i zaggszczenie podtoza m.in. pod warstwy konstrukcyjne oraz profilowanie wraz

z dogeszczeniem istniejacych nawierzchni drogowych (zakres drogowy i plac jezeli wystepuje)

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00. ,,Wymagania ogélne™ punkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00. ,, Wymagania ogélne” punkt 1.5.

2. Materialy

Nie wystepuja.

3. Sprzet

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Stosowany sprzgt nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

Sprzet do wykonania rob6t zwiazanych z korytowaniem, profilowaniem i zageszczeniem podioza.

- rowniarki samojezdne, w spec. sytuacjach spycharki

- walce drogowe gladkie i ogumione

4. Transport

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogélne” punkt 4.

5. Wykonanie robdét

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania ogélne” punkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do rebét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowana i zaggszczania podloza bezposrednio
przed rozpoczgeiem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie do
profilowania i zaggszczania podloza, jest mozliwe wytacznie za zgoda Inspektora, w korzystnych warunkach
atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywaé
si¢ ruch budowlany a w szczegolnosci kolowy dowozacy materialy na kolejne w-wy.

5.3. Wykonanie

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wezesniej
przygotowane. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciagniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia rob6t w odstgpach nie wigkszych niz co 10 metrow.



Rodzaj sprzetu, a w szczegdln. jego moc nalezy dostosowacé do rodzaju gruntu w ktorym prowadzone sa roboty.
Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej to jest wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad.

Profilowanie i zaggszczenie podloza nalezy wykonac zgodnie z zasadami okreslonymi w punkcie 5.4,

5.4. Profilowanie i zaggszczanie podloza i warstw konstrukcyjnych

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszezen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzednych podfoza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly co
najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepuja zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na glgbokos¢ zaakceptowang przez Inspektora, dowiezé
dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowiazujace dla gérnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do
uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zageséci¢ warstwe do uzyskania wartoéci wskaznika
zageszezenia, okre$lonych w wymaganiach.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podloza nalezy
kontynuowac do osiagniecia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od wymaganego. Wskaznik zageszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Minimalne wartoéci wskaznika zageszczenia:
Dla poboczy wynosi Is > 1,00.

Dla catego ukiadu jezdnego wynosi Is > 1,00.

Bezwzglednie wymaga sig aby koryto/ podloze/ istn .nawierzchnia pod zalozong nawierzchnie drogowg
byto zageszczane przy uzyciu walcow drogowych gladkich/stalowych jak i ogumionych, nie kombinowanych.

5.5. Utrzymanie podloza oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszezeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podioza nastapi przerwa w robotach
1 Wykonaweca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczyé podioze
przez rozlozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej
warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podioza Inspektor oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawg wykona on na wiasny koszt.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania ogélne” punkt 6.

6.2. Badania w czasie robét

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwosc oraz zakres badarn i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta i
wyprofilowanego podloza :

e Szerokos$¢ koryta : zalecana co 20m , nie rzadziej niz co 100mb

e Rownos¢ podiuzna : zalecana co 20m , nie rzadziej niz co 100mb

e Rownos¢ poprzecza : zalecana co 20m , nie rzadziej niz co 100mb

e Spadki poprzeczne : zalecana co 20m , nie rzadziej niz co 100mb

e Uksztaltowanie osi w planie co 50m , nie rzadziej niz co 100mb

e  Zaggszczenie, wilgotno$¢ co S0m oraz w miejscach watpliwych , nie rzadziej niz co 100mb

Inspektor Nadzorw/Inzynier/Kierownik Projektu ustali na budowie podczas trwajacego procesu budowlanego,
czgstotliwosé i rodzaj przeprowadzenia wymaganych badan w celu kontroli wykonanych robét przez
Wykonawce. Inspektor Nadzoru/Inzynier/Kierownik Projektu moze wymagaé przeprowadzenia
czestotliwosci badan za zgodnosé z wymaganiami przedstawionymi w niniejszej SST/STWiORB jak i ma
prawo zmniejszy¢ lub zwigkszy¢ ich czestotliwosé w zaleznosei od jakoéei wykonanych danych robét przez
Wykonawce ( na podstawie stwierdzenia naocznego podczas przeprowadzania inspekcii budowy ).




6.2.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podloza)

Szer koryta i profilowanege podfoza nie moze rézni¢ sie od szerokosci proj. o wiecej niz +10 cm i -1 em.
6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podloza)

Nieréwnosci podiuzne koryta i profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowa fatg zgodnie z BN-68/8931-04.
Nieréwnoéci poprzeczne nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dok. projektows z tol .+ 0,5%

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Roznice pomigdzy rzednymi wysokosé. koryta lub wyprofilow. podioza nie powinny przekraczaé +1 ¢cm,-3 cm.
6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie moze by¢ przesunigcie w stosunku do projektowanego uksztattowania o wiecej niz + 5 cm.
6.2.7. Zageszczenie koryta lub profilowanego podloza

Wskaznik zaggszczenie koryta i wyprofilowanego podloza okreslony wedtug BN-77/8931-12 nie moze by¢
mniejszy od wymagan podanych w pkt 5.4..

Wilgotnos¢ w czasie zageszezania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotnos¢ gruntu podloza powinna
by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.

Bezwzglednie wymaga si¢ aby koryto bylo zageszczane przy uzyciu walcow drogowych ghadkich/stalowych jak
i ogumionych, nie kombinowanych.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie
6.2. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne
zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonane] warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robét

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania ogélne” punkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego podioza/koryta

8. Odbiér robét

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” punkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymaganiami Inspektora, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wediug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy phatnosci podano w SST D-00.00.00. ,, Wymagania ogélne” punkt 9.
Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalona dla
danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawg platnosci jest
warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skiadajace si¢ na jej wykonanie,okreslone dla tej roboty w SST i w dok. projektowe;.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podioza/koryta/nawierzchni wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza obejmuje:

— zabezpieczeniem terenu budowy na czas prowadzenia robdt

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem, przemieszczeniem i zageszczeniem

— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na nasyp, odktad
— profilowanie dna koryta i podtoza, nawierzchni

— zageszezenie dna koryta i podloza, nawierzchni

— utrzymanie wraz z zabezpieczeniem koryta i podtoza, nawierzchni

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
— prace porzadkowe po wykonanych robotach

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04881 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosei nawierzehni planografem i lata.

4. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszezenia gruntu.



D.04.04.04

Nawierzchnia i Podbudowa z kruszywa betonowego ( PBSM 0/63mm )

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji technicznej

Przedmiotem ninigjszej specyfikacji techn. sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych z:
Przebudowa odcinka drogi lesnej df. 135m w L. Nanice na Terenie Nadlesnictwa Wejherowo

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi integralng czes¢ dokumentéw przetargowych i podpisywanej umowy na realizacje robét
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z wykonaniem
nawierzchni i podbudowy kruszywem famanym z gruzu betonowego.

1.4. OKkreslenia podstawowe

1) Podbudowa lub Nawierzchnia z KRUSZYWA z przekruszu z gruzu betonowego — czesé konstrukcji
drogowej skladajgca si¢ z jednej lub wigcej warstw nosnych z przekruszonego gruzu betonowego.
Pozostate stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 1.5.

2. Materialy

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-00.00.00
»Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy i nawierzchni sa:

— sortowane kruszywo tamane frakcji 0/63 uzyskane w wyniku przekruszenia gruzu betonowego z betonéw
konstrukcyjnych klasy min. B15, klasy czysto$ci materialowej PIERWSZEJ. Nie dopuszcza sie stosowania
przekruszonych betondow migkkich typu stabilizacja i betonéw mieszanych.

- woda do zagegszczania

- piasek kopany fr. 0/4mm do przykrycia wierzchniego nawierzchni kornicowe;.

2.2.1. Podstawowe wymagania dotyczace materialow

Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzic tylko ze zrédet uzgodnionych i zatwierdzonych przez
Inspektora nadzoru.

2.2.2. Kruszywo

Materiatem do wykonania podbudowy i nawierzchni z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
bedzie gruz betonowy sortowany frakcji 0-63 mm klasy czystosci I.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obeych i bez domieszek ceramicznych (cegieh)
2.2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug Wymagan Technicznych WT-4 2010 w odniesieniu do
zapiséw normy PN-EN 933-1powinna leze¢ miedzy krzywymi granicznymi o rzednych podanych .

Mieszanka niezwiazana 0/63mm do podbudowy zasadniczej

2.3. Wymagania dla kruszywa

Do wykonania podbudowy lub nawierzchni nalezy uzy¢ sortowanego kruszywa o uziarnieniu 0-63 mm
powstatego z przekruszenia gruzu betonowego konstrukcyjnego.

Kruszywo do wykonania podbudowy lub nawierzchni powinno by¢ uzyskane z przekruszenia gruzu z twardego
betonu, bez domieszek z gazobetonu, cegly, asfaltow i innych materiatow budowlanych . Nie dopuszcza sig
rowniez dodawania materiatow sypkich tj. piasku. Gruz betonowy powinien mie¢ ciagle uziarnienie. Wymagania
co do czystosci materialowej : klasy czystosci materialowej PIERWSZE].

Wykonawca przed przystapieniem do dostaw materiatu na budowe bezwzglednie zobligowany jest do
zaakceptowania przedmiotowego materiatu , ktory chce wbudowacé przez wyznaczonego Przedstawiciela ze
strony Zamawiajacego lub wyznaczonego Inzyniera / Inspektora Nadzoru.



2.4. Woda

Woda uzyta przy wykonywaniu zaggszczania i klinowania podbudowy lub nawierzchni moze byé studzienna
lub z wodociagu, bez specjalnych wymagan.

2.5. Piasek

Piasek kopany fr. 0/4mm.

3. Sprzet

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Do wykonania robét zwigzanych z wykonaniem podbudowy lub nawierzchni Wykonawca powinien
dysponowad nastgpujacym sprzgtem:

— réwniarka, spycharka, koparka gasienicowa, rozécietacz

— walce drogowe gladkie, ogumione

— beczkowdz

4. Transport

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podbudowa lub nawierzchnia z kruszywa z gruzu betonowego bedzie roztozona na wezesniej przygotowanym
i odebranym podlozu .

5.3. Wbudowanie i zageszezanie Kruszywa

Kruszywo powinno by¢ roztozone w korycie w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu wymaganego
sprzetu. Grubos¢ warstwy powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggneta zakladana grubosé nie mniejsza
niz wymagane 10cm i wymagane 10cm. (dopuszczalne odchytki -0+20%)

Kruszywo po roztozeniu powinno by¢ przewatowane walcem drogowym gladkim wibracyjnym az do momentu
osiagnigcia jednolitej struktury i wymaganych nosnosci — w odniesieniu do zatozen projektowych.

Nalezy zwroci¢ uwagg, aby ewentualny nadmiar wody, uzytej przy zageszczaniu warstwy gruzu, nie
spowodowat rozmigkczenia podfoza czy nawierzchni.

5.4. Pochylenie podluzne i poprzeczne

Zgodnie z dokumentacja projektowa.

6. Kontrola jakeSci robét

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do przedmiotowych robot Wykonawca wykona badania kruszywa przeznaczonego do
wykonania robot i przedstawi wyniki tych badan wraz z zataczonym materiatem prébnym Inspektorowi fub
przedstawicielowi Zamawiajacego w celu ich akceptacji i dopuszczenia do wbudowania.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Badania kruszyw

Badania kruszywa pod wzgledem uziarnienia, zawartosci zanieczyszczen obcych oraz zawartosci ziaren
nieforemnych nalezy wykonywac na biezaco, jezeli wbudowywana partia rézni si¢ wizualnie od partii badanej
przed rozpoczgciem robét. Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy z roztozonej warstwy, przed jej
zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inspektorowi.

W przypadku watpliwosci co do dostarczanego i wbudowywanego materiahi przez Wykonawce w odniesieniu do
zaakceptowanego materialu na poczatku ., ktdry zostat dostarczony przez Wykonawce, Inzynier/ Inspektor
Nadzoru ma prawo na koszt Wykonawey wezwaé nie zalezne laboratorium w celu pobrania probek i wykonania
niezaleznych badan stwierdzajacych zgodnosé zastosowanego materiatlu w odniesieniu do wymogoéw specyfikacii
oraz w odniesieniu_do materiatu dostarczonego przez Wykonawce na poczatku, ktory zostal zaakceptowany
do wbudowania.

6.3.2. Wymagania dotyczace nosnosci i cech geometrycznych podbudowy i nawierzchni
Badania przedmiotowych cech zaleca si¢ dokonywaé w dwéch przekrojach
— szeroko$¢ nie moze réznic sig od zalozonej szeroko$ci o wiecej niz +10, —1 cm;



— rownos¢ mierzona fatag 4-metrowa — nierdwnosci nie moga przekraczaé 15 mm;

— spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentacja techniczna z tolerancjg +-0,5%;

— grubo$¢ po zageszezeniu powinna wynosi¢ nie mniej niz wymagane 10 cm dla kazdej z warstw

(lacznie nie mniej niz wymagane 20cm) z tolerancja -0+20% grubosci;

—nosnos$¢ powinna by¢ nie mniejsza w odniesieniu do zalozen projektowych;

— usytuowanie wysokosciowe +1-2 w ustosunkowaniu do zatozen projektowych z zachowaniem wymaganej
grubosci danej warstwy.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy i nawierzchni

Wszystkie powierzchnie , ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od

okreslonych w punkcie 6.3, powinny by¢ naprawione przez Wykonawce i na jego koszt.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe przez
spulchnienie lub wybranie warstwy, uzupetnienie nowym materialem o odpowiednich wlasciwosciach,
wyrdwnanie i powtdrne zaggszczenie. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci
warstwy. Koszty tych robét poniesie Wykonawca.

Jezeli nosnos¢ bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty

niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inspektora. Koszty tych dodatkowych robét
poniesie Wykonawca , gdy zanizenie no$nosci podbudowy wyniklo z niewtasciwego wykonania robét przez
Wykonawce.

7. Obmiar robét

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy (m2) wykonanej i odebranej podbudowy i nawierzchni.

8. Odbiér robét

Ogdlne zasady odbioru podano w STWiOR D-M-00.00.00 pkt 8.

Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiOR i wymaganiami Inzyniera,
Jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosei

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania ogélne” punkt 9.
Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalona dla
danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci Jjest wartos¢
(kwota) podana przez Wykonawcg w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji
kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowej.

9.2. Cena jednostki / kwoty ryczaltowej robét beda obejmowaé:

- roboty przygotowawcze i prace pomiarowe, badania, badania dodatkowe

— zabezpieczenie i oznakowanie robot,

— wytworzenie/zakup i dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,

— roztozenie, profilowanie i zaggszczenie / wbudowanie dostarczonego kruszywa,

- profilowanie wraz z zageszczeniem do wartosci wymaganych,

— utrzymanie podbudowy lub/i nawierzchni w czasie trwania robot,

— przeprowadzenie stosownych i wymaganych badan laboratoryjnych oraz badan kontrolnych i sprawdzajacych
na polecenie Inspektora Nadzoru wykonanych przez niezalezna jednostke laboratoryjng ( na koszt Wykonawcy )
— uporzadkowanie terenu budowy.

10. Przepisy zwigzane

1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obeych

2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladu ziarowego

3. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwosci

4. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne, Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen organicznych

5. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych

6. PN-5-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego

7. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podioza przez
obciazenie plyta

8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata.

9. Rozporzadzenie ministra transportu i gospodarki morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw technicznych,
Jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 43, poz. 430).



